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Lajittelulaite. - Sorteringsanordning.

Selostus

Tyyppi

Keksinndss& on kyseess@ lajittelulaite, jossa on vé-
hintdan yksi moottorilla kayva paakuljetin, jolla kul-

jetetaan kappaletavaraa; pédakuljettimeen kuuluu va-

hintdan yksi moottorilla kdytettdvd poisto- tai poikki-

pois moottorin avulla kaytettéd-

kuljetin, joka kuljettaa
lajiteltavan kappaletavaran;

vdlld poistydntdvarrella
kadantyvdssd tydontdvarressa on k&antdvarsi ja pois-
tyéntdvarsi ja poistydntdvarsi liikkuu padkuljettimen

yldpinnan yldpuolella edestakaisin; nd&md varret ovat

terdvdssd kulmassa toisiinsa ndhden poistydntdvarren
ollessa lepoasennossa ldhes yhdensuuntaisessa asennos-
sa padkuljettimen paakuljetussuuntaan ndahden kappale-
tavaFea&. korkeudella kappaletavaran kuljetusalueen ul-
kopuolellas ja paakuljettimen yldpuolella; poistydntd-
vartta kayttaa moottorilla kayva epakeskovoimansiirto
lajittelulaitteen ollessa asennettu kd&dntyvdksi pda-
kuljettimen toiselle sivulle ja epdkeskon vaikutus-

pisteen ollessa sdaddeltdvissa.
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Tekniikan tilanne

Tallainen lajittelulaite palautuu anojan DE-0S-37 37
543:een ja sisalldltaan samaan EP-0S 0 314 881l:een.

US-PS 4,298,117:sta tunnetaan ennestddn lajittelu-
laite, jossa on vadhintd4n yksi moottorilla kayva paa-
kuljetin kappaletavaran kuljettamiseen; péddkuljettimeen
liittyy va@hintaan yksi moottorilla kdytettdvad poisto-
tai poikkikuljetin, joka kuljettaa poais moottorilla
kdytettdvan kaantyvan tydntdvarren avulla lajitelta-
vaa kappaletavaraa kaantyvédn tydntdvarren k&dsittdesss
kaantdvarren ja poistydntdvarren, ja ndmé& varret ovat
kdantyvan tydntovarren kdantyvan akselin suuntaan nédh-
tyina kulmassa - mieluiten terdvdsséd kulmassa - toi-
siinsa néhden, kadantyvan akselin suuntaan tietylla
etdisyydelld toisistaan, eri tasoissa ja liikkumatto-
miksi toisiinsa yhdistetty, ja kaiantyva akseli on kdan-
tdvarren vapaassa pddssd, jolloin poistydntdvarsi le-
poasennossa on lahes yhdensuuntainen p&adkuljettimen
paddkuljetussuunnan kanssa kappaletavaran korkeudella
kappaletavaran kuljetusalueen ulkopuolella padkuljetti-
mella, ja kdadntdvarsi liikkuu pddkuljettimen alle ja

kddntyva tyontdvarsi on epdkeskolla kaytettadvissa.

Td&médn vanhastaan tutun konstruktion rakentaminen on
suhteellisen hankalaa. Epdedullista on myds lajitel-
tavan kappaletavaran dkkindinen suunnanvaihto, mika
johtuu ensinndkin siitd, ettd k&adntyva akseli on epd-
keskisesti p&&kuljettimen kuljetussuuntaan sen pysty-

suorassa projektiossa. Toiseksi tdmd konstruktio ei

mahdollista lajiteltavan tavaran suunnanvaihdosliik-

keen sopeuttamista eikd hienos&ddtda.




Tehtdva

Keksinndn pohjana on parantaa tamantyyppistd lajit-
telulaitetta niin, ettd erisuvuruisella lajittelute-
holla myos ulkoisilta mitoiltaan erilainen ja mahdolli-
sesti myds hyvin matala kappaletavara mielivaltaisesta,
katkeamattomasta jonosta on lajiteltavissa padkulje-

tushihnalta poikkikuljettimelle.

Ratkaisu

Tehtdva ratkaistaan patenttivaatimuksessa 1 mainittu-

jen tuntomerkkien avulla.

Eraita etuja

Poistydntdvarren kosketuspinta on alkuasennossa 1&-
hes yhdensuuntainen pdakuljettimella olevan kappale-

tavaran padakuljetussuunnan kanssa.

Kaantdovarren ja kdyttdvarren kdadntdopisteasennus var-

sien pituudesta riippuvana mahdollistaa sen, ettd

poistydntovarsi on maksimaalisessa kdantdasennossaan
esim. 30 :n teradavdssad kulmassa paakuljettimen kuljetus-

suuntaan ndhden.

Poistydntévarren erityinen muotoilu mahdollistaa
kappalstavaran melko pehmeadn poistydntamisen. Suuri
tai pitkd kappaletavara voi paremmin k&antya 900, kun

kdaytettdvisséd on enemman tilaa.
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Lisdksi keksinndn mukaisen lajittelulaitteen toteutus
mahdollistaa pienemmadn varmuusetdisyyden kappaleiden
vdlilla, mikd esimerkiksi pddpostitoimistojen paket-

tienlajittelulaitteissa on hyvin edullista.

Kéddntdliike eteenpdin tapahtuu epékeskon liikkeen
ensimmdisen puoliskon aikana suhteellisen hitaasti,
niin ettd kappaletavara joutuu vain vahdiseen rasi-
tukseen. Epdkeskon eteenpdin liikkumisen toisen puo-
liskon aikana kappaletavaran nopeus kiihtyy ja kierto-
liike vahvistuu. Yhdessa poistorullan kanssa saadaan
kappaletavara lajitelluksi tdlla kiertoliikkeells
suhteellisen lyhyen, léahes 90° eteenpdin k&antavan

liikkeen tapahduttua.

Kun lajittelulaitteessa on k&antdvarsi ja poistydntd-
varsi, tapahtuu lisdksi suhteellinen liike pddkuljetus-
suuntaan, kuitenkin vain vdhdinen suhteellinen liike

kappaletavaran ja kosketuspinnan v&lills.

Sen ansiosta,ettd eteenpdin kdadntymisen ensimmiisells

puoliskolla kosketuspinnan asento pddkuljetussuuntaan nédhden

muuttuu vain vadhaisesti, syntyy erikoismahdollisuus
tydntdad pois turvallisesti myds kuljetusvdyldn keski-
osaan asetettu kappaletavara. Sitd vastoin taytyy
erddssd vanhastaan tunnetussa mallissa kuljetettava
tavara ohjata vadlittomésti tydntimen ohi, jotta la-

jittelu sujuisi moitteettomasti.

Keksinn6lld on viela se etu, ettd poistydntdvarsi
panee tavaran pydrivdan liikkeeseen ja ettd siksi

voidaan pitasd kadntymiskulma péadkuljetussuuntaan ndhden



suhteellisen pienena, minkad ansiosta sen keskimddradi-
nen vaikuttava hitausmomentti on oleellisesti pienem-
pi kuin vanhastaan tunnetussa konstruktiossa. Sen an-
siosta keksinnén mukaisessa lajittelulaitteessa pois-
tydéntévarren kddntymisajat ovat lyhyemmidt samalla
kdayttdteholla.

Keksinndn mukaisells toteutuksella on mahdollista saa-
vuttaa turvallisesti esim. 6.000 yksikdn lajitteluteho
tunnissa yhdessd hihna- tai terdsnauhakuljettimen

sekd poistarullan ja/tai poistokuljettimen kanssa.
Tdstd on suurta etua esimerkiksi suurten postitoimis-
tojen pakettien kuljetuksessa, missa ei ole vain suu-
ria madrid paketteja, vaan paketit, so. kappaletavara,

ovat myds ulkoisilta mitoiltaan sangen erisuvuruisia.

Tilaas saastdvan, yksinkertaisen konstruktiomenetelmén
ansiosta voidaan myds tilaa ylaradan alapuolella kayt-

t83 esimerkiksi kappaletavaran takaisin kuljettamiseen.

Yksinkertaisessa ja h&iridittd toimivassa toteutuk-
sessa kampl- tai epdkeskovoimansiirtoineen yhdistettyna
vdhiin ohjauslaitteisiin on tietoisesti luovuttu vai-
keasti huollettavista liukuchjauksista. Kayttdvarsi
eroaa kiertokangesta tavallisesti vain erisuuruisen

pituutensa ja kosketuspisteensad puolesta.

Poistydntdévarren tarkka ohjattavuus mahdollistaa hy-
vin matalankin, esim. vain 5 mm:n korkuisen, tavaran
lajittelemisen. Mainittu korkeus on mitattu suorakul~

maisesti p&adkuljettimen yldpinnasta.
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sacse onen

Poistyontdvarren paras perusasento voi olla esim.
0,5 - 50, mieluiten 25 mm padakuljettimen kuljetus-
hihnan uvlkoreunan ylapuolella, koska silloin kiinni

juuttuminen yms. on mahdotonta.

Muita toteutusmuotoja

Patenttivaatimuksissa 2 - 13 on selostettu keksinndn

edullisia toteutusmuotoja.

Vield lisda etuja kay, 1ilmi seuraavasta selostuksesta,
joka koskee piirustusta ja jossa on havainnollistettu
keksinnén useampia toteutusmuotoja - osittain kaava-

maisesti.

Kuva 1

Erilaisten toteutusmuotojen systemaattinen kuvaus,

siis sylinterinmuotoinen poistorulla ja liukurats;

kartionmuotoinen poistorulla ja liukurata; lajittelu-

laite, jossa motorinen poistokuljetin;

Kuva 2

Keksinnon mukainen toteutusmuoto ylhddltd katsottuna,

poistydntdvarsi eri asenncissa kaavamaisesti esitet-

tyna;

Kuva 3

Poikkileikkaus paakuljettimesta sivulla olevine lajit-

telulaitteineen;
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Kuva 4

Lajittelulaite takaa pain katsottuna, kehyskonstrukti-

oineen ja voimansiirtoasennuksineen, ja

Kuva 5

Osasuurennos kuvasta 2.

Piirroksen numerc 1 tarkoittaa moottorilla kayvan pé&a-
kuljettimen 2 suuntaa; pddkuljetin on esitetyissad to-

teutusmuodoissa hihnakuljetin, mutta voi muodostua myds
rullaradoista. Ylarata on kuvissa 3 ja 4 merkitty 2a:1lla
ja alarata 2b:114&.

Padkuljettimen 2 yldradalla 2a on kappaletavaraa 3 epéa-
sdanndllisessa jArjestyksessd lahelld toisiaan - v&hdi-
nen varmuusetdisyys huomiocon otettuna. Piirroksissa on
kaikki suhteet esitetty ilman mittakaavaa. Yldradalla
2a saattaa esimerkiksi olla erilaisia l&dkerasioita.
Mutta on yhtd mahdollista, ettd p&ddkuljettimella 2
liikkuu eripituisia, -korkuisia ja/tai -ldpimittaisisa
paketteja, jollaiset esimerkiksi suurissa postitoimis-

toissa ovat jokapdivaisia.

Kuvassa 1 ndkyvassa toteutusmuodossa on paddkuljettimen
2 kuljetussuunnassa reunassa useita vain kaavamaisesti
kuvattuja lajittelulaitteita 4, joiden rakenne kuvataan

yksityiskohtaisesti tuonnempana.

Pdakuljettimen 2 lajittelulaitteita 4 vastap&dtd ole-
valla sivulla ovat poikkikuljettimet 5, 6, 7, joilla
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kulloinkin lajiteltava kappaletavara 3 kuljetetaan

pois nuolen suuntaan 8, 9, tai 10. Poikkikuljettimessa 5 on

livkurata ja sylinterinmuotoinen, moottorilla k&ayva
poistorulla 11, kun taas poikkikuljettimessa 6 on sa-
moin liukuratajEartionmuotoinen, moottorilla kdyva
poistorulla 12. Sitd vastoin on poikkikuljettimessa
7 moottorilla kayvad poistokuljetin 13, joka voi olla
joko hihnakuljetin tai jokin sen tapainen. Poikkikul-
jettimen 7 mahdollista lisdtoteutusmuotoa, jossa olisi
kdaynnistettavad poistorulla siihen liittyvine hihna-

kuljettimineen, el ole esitetty.

Kappaletavaran lajittelemisessa voivat tulla kysymyk-
seen erilaiset, ennalta médardtyt kriteerit, kuten mi-

tat, varit, postinumerot tms.

On itsestd8nselvasti myds mahdollista liittda enemmdnkin
kuin kolme poikkikuljetinta pé&édkuljettimen 2 pitkédlle
sivulle, niin kuin myds on mahdollista 1liitt&dd vain

yksi tuollainen poikkikuljetin pédakuljettimeen tai
1iitt38 pddkuljettimen 2 molemmille puolille lajittelu-
laitteita ja/tai poikkikuljettimia. Poikkikuljettimien

m3drd riippuu tuatantotilanteesta.

Lajittelulaitteessa 4 on poistydntdvarsi 14, joka
poikkileikkauksessa on U:n muotoinen (kuva 3), jonka
U:n sakarat ovat vaakasuorissa tasoissa ja jonka kaari
on suorassa kulmassa yladradan 2a ylapintaa kohti(ku-
va 3). Siten syntyy kappaletavaralle 3 suhteellisen

suurl kosketuspinta, niin ettei se vahingoitu.

Numero 15 tarkoittaa kaantdovartta, johon kuvassa 1
viitataan vain kaavamaisesti. K3antdvarsi 15 on pys-
tysuorassa akselissa 16 vaakatasossa rajoitetun mitan
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verran, siis suuntaan X tai Y, k&antyva. Kaantyva ak-
seli 16 on kehyksessada 17 suhteessa pddkuljettimeen 2

kiintedsti asennettuna. Kehys 17 on lattialla pdakuljet-

timen 2 vieressd ja sen tehtavadnd on olla lajittelulaitteen

4 osien tuki- ja asennuspaikkana, jota jaljempdnad vield

selostetaan. Kdadntyvd akseli 16 kulkee siten myds suorassa

kulmassa péddkuljettimen 2 ylaradan 2a ylapintaa kohti.
Edelleen on kd&antyva akseli 16 pituusakseliltaan yhden-
suuntainen toisen k&antyvan akselin 18 kanssa, jolla
kdantovarsi 15 liittyy ka&antyvasti poistydéntdvarren 14
laakeriulkonemaan 19. Siten myds k&ddntyvd akseli 18 on

pystysuorassa.

Tietyn etdisyyden p&3ssd laakeriulkonemasta 19 on toi-
nen laakeriulkonema 20, jossa on k&ddntyva akseli 21 pi-
tuusakseliltaan yhdensuuntaisena akselien 16 ja 18
kanssa. Akselin 21 tehtdvadnd on olla kiertonapana
kdyttdovarrelle 22, joka esitetyisséd toteutusmuodoissa
on suunnilleen kaksi kertaa niin pitkd kuin k&&ntdvarsi
15. Kaantyvan akselin 21 vastakkaisesta pddstddn on
kédyttdvarsi 22 k&antyvadssd akselissa 23 samaten suun-
taan X tai Y, siis vaakatasossa yhdensuuntaisena kain-
tdvarren 15 kanssa, kaddntyvaksi asennettuna. Kadntyva
akseli 23 on yhdensuuntainen kédantyvien akselien 16,

18 ja 21 pituusakselien kanssa, siis niin ik&dé&n pys-
tysuorassa, ja on samoin kiinni kehyksessa 17, so.
paikallaan pysyvdnd erityisesti suhteessa pddkuljetti-

meen 2.

Kulmat €.ja ‘i eivat ole yhtd suvuriz, mutta kumpikin
terdvid, niin ettd kddntdvarsi 15 ja kadyttdvarsi 22

eivdt ole yhdensuuntaisia toistensa kanssa.

Poistydntdvarressa 14 nakyy kuvassa 5 ylhddltd kat-
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sottuna kosketuspinta 24, joka on yhdensuuntainen tai

oleellisesti yhdensuuntainen p&dakuljettimen 2 ylaradan
2a pituussuuntaisen ulkorajan kanssa. Kuten kuvasta 5
kday ilmi, liikuu poistydntdvarsi 14 kosketuspintaoineen
24 lahtdasennossa tietyn verran pdakuljettimen 2 sivu-
reunan 25 yli, niin ettd kappaletavaran 3 jumiutuminen
on mahdotonta. Poistydntdévarren 14 alareunan ja yla-

radan 2a ylareunan etdisyys toisistaan voi olla esim.

Smm.

Poistydntdvarsi 14 peittdd yhdensuuntaisesti, siis vaaka-
tasossa, ylaradan 2a yldpinnan. Kuvassa 5 ndkyy pois-
tyontdovarren 14 alkuasento poistydntdliikkeessd katkea-
mattomalla viivalla piirrettynad ja eri kulma-asennot
katkoviivalla piirrettyinad. Sama koskee kuvan 2 esi-
tystd, jossa ylempi, katkoviivalla piirretty pois-
tydntdovarren 14 asento havainnollistaa sen maksimaa-

lista k&&ntdasentoa (piirrostasossa katsottuna).

Kédantdvarsi 22 on yhdistetty kiertokangen 26 avulla
epdkeskovoimansiirtoon 27, jota kdyttda vahva, esim.
1,1 KW:n tehoinen kdyttomoottori 28. Numero 30 tar-
koittaa epédkeskovoimansiirron 27 kiertopistettd, epa-
kesko liikkuusuuntaan Z. Epdkeskovoimansiirron 27 paras

kdyttdsuunta on ilmaistu nuolen suunnalla Z (kuva 5).

Kayttémoottori 28 on kddntdvarren 15, kayttdvarren 22
ja poistydntovarren 14 alapuolella. Poistyontdvarsi 14,
kdantdovarsi 15 ja kdyttdvarsi 22 liikkuvat siis syn-
kronisesti vaakatasossa, jolloin poistydntdvarsi 14
muuttaa asetuskulmaansa suhteessa kuljetussuuntaan 1

ja suhteessa saapuvaan kappaletavaraan 3 (kuvat 2 ja 5).
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O( tarkoittaa epdkeskon kdantymiskulmaa eteenpéin,/3
epdkeskon kdantymiskulmaa palautumisliikkeessd, )’
kdantdokulmaa (lopullinen asento), 5 kdaantdkulmaa suun-

nilleen X /2:ssa.

Kuten kuvasta 5 kaksoisnuolen A avulla ilmenee, voidaan
epakeskoa 27 sdadellad ja lukkiuttaa muuttamaan eteen-
pdin liikkumisen ja palautumisliikkeen kulmaa ja siten

muuttamaan myds tydntdnopeutta ja takaisinnostoa.

Toimintatapa on seuraava:

Pddkuljettimella 2 kuljetetaan erisuuruista ja -muo-
toista, toisistaan vdhimmdisetdisyyden p&dhan asetet-
tua kappaletavaraa nuoclen 1 osoittamaan suuntaan. Kul-
loisenkin tehtdvdnasettelun mukaisesti tydnnetdan
kappaletavara 3 etureunaimpulssin tms. avulla poikki-
kuljettimelle 5, 6, ja 7 tai vain yhdelle né&istd kul-

jettimista, esim. poikkikuljettimelle 5.

Lajittelulaitteen 4 poistydntovarsi 14 on kosketus-
pinnaltaan 24 yhdensuuntainen tai ladhes yhdensuuntai-
nen pdédkuljetussuunnan 1 kanssa ja on valittomasti
ulkoreunassa 25 sen ylapuolella sen kanssa yhdensuun-

taisessa tasossa tai ulottuu tamadn reuran 25 yli.

Poistydntdimpulssin alkaessa pydrittdaa kayttdmoottori
28 epédkeskovoimansiirtoa 27 suuntaan Z (kuva 5) ja
epdkesko vaikuttaa kiertokangen 26 avulla kiertopis-
teeseen 29 ja panee siten kdantdvarren 22 vaakasuoraan

liikkeeseen hihnan keskiosaa kohti.
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Koska kaantdovarsi 15 on yhdistetty poistydntdvarteen 14,
Iiikkuu k&dantdvarsi 15 samanaikaisesti. Sen ansiosta,
ettd kddntdvarsi on eripituinen, n. 1 : 2, liikkuu
poistydntdvarsi 14 eteenpdin liikkumisen ensimméisen
puoliskon aikana kappaletavaraa 3 kohti poikkikuljetti-

men suuntaan, esim.5,.

Sen jalkeen kun kappaletavara on joutunut kosketukseen
suuren kosketuspinnan 24 kanssa, sen nopeutta kiihdyte-
tdan ja se pannaan kiertoliikkeeseen, niin etta kappale-
tavara 3 plenestd kdantymiskulmasta ® huolimatta tu-

lee ylempdnad olevalle poistorullaslle, esim. rullalle 11,
Jossa saataa olla tdssd erikseen kuvaamatta jatetty
kitkapdallyste. N&in syntyvan liikkeen ansiosta kappale-

tavara 3 kaantyy 90° ja sen kuljettaa edelleen poikki-

kuljetin, esim. 5.

Epdkesko - kampivoimansiirron 27 ansiosta tapahtuu ta-
kaisinnostoliike lyhyemmadssa ajassa kuin nosto eteen-
pdin, niin ettd se yhdessé& poistydntdvarren 14 eri-
tyisen muotoilun kanssa mahdollistaa sen, ettd kappa-
letavaran 3 varmuusetdisyys voi olla suhteellisen pie-

ni; sen tdytyy olla esim. vain 50 cm.

Takaisinnostoliikkeen aikana saa jo taas seuraava kap-

paletavara liukua lajittelulaitteen 4 alueelle.

Piirroksesta voidaan siis todeta keksinndn seuraavat

tarkedt tunnusmerkit:

Poistydntévarren 14 kosketuspinta 24 on lédhtdasennossa
lahes yhdensuuntainen pé&adkuljettimen 2 padkuljetus-

suunnan 1 kanssa.
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Kaantovarren 15 kiertopisteasennus yhdistettynd k&an-
tovarren 15 ja kayttdvarren 22 erilaisiin vaikuttaviin
pituuksiin mahdollistaa sen, ettd poistyodntdvarsi 14
maksimaalisessa k&antymisasennossaan on esim. alle

30°:n kulmassa kuljetussuuntaa 1 kohti.

Poistydontdovarren 14 erityinen muotoilu mahdcllistaa
sen, ettd kappaletavara 3 tydnnetaddn pols suhteellisen
pehmedsti. Suuri tai pitk& kappaletavara 3 voi k&antya

. o] N .
paremmin 80 :een, kun on enemmdn tilaa.

Lisdksi poistydntdovarren 14 erityinen muotoilu sallii
kappaletavaran 3, esim. pakettien, pienemmdn varmuus-

etaisyyden.

Eteenpdin liikkumiseen on kdytettdvissd pitempi aika

kuin palautumisliikkeeseen.

Eteenpdin liikkuminen tapahtuu epdkeskon liikkeen ensimméisen
puoliskon aikana suhteellisen hitaasti, niin ettd kap-
paletavara 3 joutuu vain vdhdisen rasituksen alaiseksi.
Epdkeskan eteenpain liikkumisen toisen puoliskon aikana
kappaletavaran 3 nopeus lisddntyy ja lisdksi se k&é&n-

tyy voimakkaammin. Yhdessd poistorullan 11 kanssa la-
jitellaan kappaletavara 3 pois juuri tamédn kiertoliik-

keen avulla suhteellisen lyhyen eteenpdinliikkumis-

vaiheen jdlkeen 90° k8dntyneena.

Koska lajittelulaite 4 on varustettu kahdella varrella
15 ja 22, tapahtuu lisdksi suhteellinen liike B (ku-
va 2) paadkuljetussuuntaan 1, mutta kuitenkin vain va-
hdinen suhteellinen liike kappaletavaran 3 ja pois-

tyontdvarren 14 kosketuspinnan 24 valillsa.
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Sen ansiosta, ettada eteenpadin liikkumisen ensimmaisen
puoliskon aikana kosketuspinnan 24 asento paakuljetus-
suuntaan 1-ndhden muuttuu vain mit&ttoéméan vahan, syn-
tyy se erityinen mahdollisuus, ettd myds keskelle kul-
jetusrataa asetettu kappaletavara 3 voidaan tydntaa

turvallisesti ulos.

Keksinndn ylimddrdinen lisdetu, joka koituu siita,

ettd poistydntdvarsi 14 panee kappaletavaran 3 kier-
toliikkeeseen ja ettd siksi kaantymiskulma pédakuljetus-
suuntaan 1 ndhden voidaan pitaad suhteellisen pienend,
on se, ettd sen keskimadardinen vaikuttava hitausmo-
mentti on pienempi kuin tdhan asti tunnetuissa tote-
vtuksissa. Sen ansiosta ovat poistydntdvarren 14 ly-

hyemmat kaantymisajat mahdollisia.

Keksinndn mukaisen toteutusmuodon avulla voidaan laji-
tella turvallisesti esim. 5.000 - 9.000 kappaletavaraa
3 tunnissa, mieluiten 5.000 - 6.000 kappaletavaraa 3
tunnissa, yhdessd hihna- tai terdsnauhakuljettimien

ja poistorullan 11 ja/tai poistokuljettimen avulla.

Kuvattu toteutusmuoto mahdollistaa turvallisen ja
vdlyksettomadn, toisiinsa niveldidyistd osista koos-

tuvan lajittelulaitteen 4 toteutuksen.

Kampivoimansiirtoa 26, 27 sdatelemdalla (A) voidaan
poistydntdvarren 14 perusasentoa sopeuttaa kullois-

tenkin vaatimusten mukaiseksi.

Poistydontdvarren 14 paras perusasento on selostetussa
toteutuksessa n. 25 mm pddkuljettimen 2 ulkoreunan 25

yldpuolella (kuva 5).

Tiivistelmdssd, patenttivaatimuksissa ja selostuksessa
kuvatut sekd piirroksista nakyvat tunnusmerkitvoivat
0lla jokainen erikseen tai myds miten tahansa yhdis-

tettyind olennaisia keksinndn kannalta.
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Patenttivaatimukset

Lajittelulaite, jossa ainakin yksi moottorilla kayva
padkuljetin (2), jolla kappaletavara (3) kuljetetaan
eteenpdin, jolloin paakuljettimeen (2) kuuluu vahin-
tddn yksi moottorilla kdytettdvd poisto- tal poikki-
kuljetin (5), joka kuljettaa pois moottorilla kéytet-
tdvan, kadntyvédn tydntdvarren avulla lajiteltavaa kap-
paletavaraa (3); kaantyvassad tydntdvarressa on ki3ntd-
varsi (15) ja poistydntdvarsi (14) poistydntovarren
ollessa motorisesti edestakaisin liikkuvana kiinni
padkuljettimen (2) yladpinnan yldpuolella ja namad varret
(14, 15) ovat teradvédssad kulmassa toisiinsa nédhden;
poistydntdvarsi (14) on lepoasennossa ldhes yhdensuun-~
tainen paddkuljettimen (2) kuljetussuunnan (1) kanssa
kappaletavaran (3) korkeudella kappaletavaran (3)
kuljetusalueen ulkopuolella paakuljettimen (2) yla-
puolella; poistydntdvartta (14) voidaan kayttdd epa-
keskovoimansiirrolla (27) ja lajittelulaite (4) oan
asennettu kddntyvaksi pddkuljettimen (2) toiselle si-
vulle, niin ettd epdkeskon vaikutuspiste (27) mah-
dollisesti on s&adeltdvissd, ‘' un a2 t tu siitd, e
poistydntdvarsi (14) poistydntédliikkeen ldhtdasennos-
sa ja kosketuspinta (24) ovat yhdensuuntaisia tai 1&-
hes yhdensuuntaisia péddkuljettimen (2) padkuljetussuun-
nan (1) kanssa paakuljettimen (2) sivureunan (25) alu-

eella ja ettd poistydntdvarteen (14) on yhdistetty
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ja kayttdvarsi (22) toistensa kanssa

pystysuoraan kulkevien k&&ntyvien

kaantovarsi (19)

yhdensuuntaisten,
akseleiden (18, 21) avulla, jolloin sekda kaantdvarsi

(15) ettd kayttdvarsi (22) on asennettu kumpikin erik-
kaantyvaan akseliin (16, 23) vaakata-
ettd poistydntdvarsi (14)

seen kiinteaan,
sossa kaantyviksi, siten,
liikkuu aivan padkuljettimen (2) ylaradan (2a) yla-
pinnan yldpuoclella ja ettada kayttdvarteen (22) on yh-
distetty epdkeskovoimansiirron (27) kiertokanki (26),
jota moottori (28) kdyttadaa, jolloin poistydntdvarsi (14)

kdantdnoston tehdessdaan muuttaa, mieluiten epdtasai-

sesti, kosketuskulmaansa suhteessa kyseessa olevaan

kappaletavaraan (3).

Lajittelulaite vaatimuksen 1 mukaan, erityisesti si-

ten, ettd kdyttdvarren (22) pituus on huomattavasti
suurempi kuin kd&dntdvarren (15) pituus ja ettd se on
mieluiten kaksi kertaa niin pitkd kuin k&dantdvarsi
(15) tai useamman kerran kaantdvarren (15) pituinen.
Lajittelulaite vaatimuksen 1 ja/tai 2 mukaan, erityi-
ettd kdadntodovarsi (15) on kiinnitetty
toiseen padhdn, kun taas kayt-

sesti siten,
poistyontdvarren (14)
tdévarsi (22) on yhdistetty poistydntdvarteen:(14) .pois-

tyontdvarren (14) puolivalin paikkeille.

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tail 2 mukaan tai seuraa-

van vaatimuksen mukaan, erityisesti siten, ettd pois-

tydntdvarsi on poikkileikkauksena U:n muotoinen, jonka

U:n sakarat ovat vaakasuurissa tasoissa, kun taas

kaari on pystysuorassa ja muodostaa levedn kosketus-

pinnan (24) kappaletavaralle (3).



Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin seuraavan vaa-
timuksen mukaan, erityisesti siten, ettd kaantdvarren
(15) ja kayttdvarren (22) kdantyvat akselit (18, 21)
ovat poistydntdvarren (14) pddkuljettimen (2) vastai-
sella sivulla ja ettd polstydntovarsi (14) ylhaalta
katsottuna muodostuu kahdesta, pitkiltd sivuiltaan
yhtyvastd puolisuunnikkaasta ja pienempdan puolisuunnik-
kaaseen rajoittuvasta suorakulmiosta nadiden osien ol-
lessa materiaaliltaan yksikappaleisiksi rakennettuja
ja saumakohtien ollessa satein pydristettyja; yhtei-
nen kantasivu rajaa kaikki kolme osaa kadadntodvarren
(15) ja kayttdvarren (22) puoleisella sivulla suurem-
man puolisuunnikkaan toisen sivupinnan ollessa kappa-

letavaran (3) kosketuspinta (24).

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin seuraavan vaa-
timuksen mukaan, erityisesti siten, ettd poistydnto-
varsi 14 maksimaalisessa kaantdasennossaan on n. 25 -
50°:n kulmassa padkuljettimen pédédkuljetussuuntaan (1)

nahden.

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin seuraavan vaa~-
timuksen mukaan, erityisesti siten, ettd epdkeskovoi-

mansiirto (27) on muutettavissa molempiin suuntiin (A).

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin seuraavan mu-
kaan, erityisesti siten, etta pddkuljettimen (2) va-
littdmalle reuna-alueelle kyseiseen poikkikuljettimeen
lisdt34n mieluiten moottorilla k&yvd poistorulla (11),

jolle poistydntdvarsi (14) voi tydntdd kappaletavaran

(3).

Lajittelulaite vaatimuksen 8 mukaan, erityisesti siten,
ettd poistorullan (11) ulkoinen vaippa on sylinterin-
muotoinen ja mahdollisesti kitkaa lis&divistd pintama-

teriasalista.



11.

12.

13.

Lajittelulaite vaatimuksen 8 mukaan, eritylsestl si-

ten, ettad poistorullan (11) ulkoinen vaippa on kartion-

muotoinen ja kitkaa lisaavasta pintamateriaalista.

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin seuraavan vaa-
timuksen mukaan, erityisesti siten, ettd poikkikul-
jettimeen (5) kvuluu liukurata tai moottorilla kayva

rullarata tai hihnakuljetin.

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin seuraavan mu-
kaan, erityisesti siten, etta moottori (28) on kehyk-
sessd (17) poistydntovarren (14), kaantovarren (15)
ja kayttdovarren (22) alapuolella sekd paakuljettimen
(2) sivulla.

Lajittelulaite vaatimuksen 1 tai jonkin vaatimuksista
2 - 11 mukaan, erityisesti siten, ettd kayttomoottori

(28) on poistyodontoévarren (14) ylapuolella.
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Patentkrav

1. Sorteringsanordning med atminstone en motordriven huvud-
transportdr (2) f&r att f8ra styckegods framat, varvid till
huvudtransportdren (2) hdr minst en motordriven avgangs- eller
tvartransportdr (5), som f6r bort det med hjdlp av en motor-
driven, svdngbar skjutarm sorterbara styckegodset (3); den
svidngbara skjutarmen har en vridarm (15) och en bortskjut-
ningsarm (14), varvid bortskjutningsarmen Ar motoriskt fram-
och tillbaka rdérligt fast anordnad ovanfdr huvudtransportdrens
(2) Ovre yta och dessa armar (14, 15) ligger i en skarp vinkel
till varandra; bortskjutningsarmen (14) 3r i vilogdge vdsentli-
gen parallell med huvudtransportdrens (2) transportriktning (1)
pa styckgodsets (3) hdjd ytterom styckegodsets (3) transportom-
rade; bortskjutningsarmen (14) kan drivas genom excenterkraft-
transmission (27) och sorteringsanordningen (4) &r svingbart
monterad pa huvudtransportdrens (2) ena sida, sia att excenterns
verkningspunkt (27) eventuellt kan regleras, k 8 nn e -

t ecknad dirav, att bortskjutningsarmen (14) i bortskjut—
ningsrérelsens utgangslige och kontaktytan (24) &r parallella
eller vdsentligen parallella med huvudtransportdrens (2) huvud-
transportriktning (1) i omradet av huvudtransportdrens (2)
sidokant (25) och att till bortskjutningsarmen (14) anslutits
svangarmen (15) och en mandverarm (22) genom inbdrdes parallel-
la, lodritt gdende vridbara axlar (18, 21), varvid savidl sving-
armen (15) som manSverarmen (22) monterats vardera skilt £8r
sig till en fast, svdngbar axel (16, 23) f8r svingning i vig-
planet sa, att bortskjutningsarmen (14) rdr sig alldeles ovan-
£8r den Ovre ytan av huvudtransportdrens (2) Svre bana (2a),
och att till mandéverarmen (22) anslutits en vevstake (26) f&r
excenterkraftdverfdringen (27) driven av en motor (28), varvid
bortskjutningsarmen (14) vid utfdrande av en svdnglyftning &nd-
rar, fdretrddesvis ojdmnt, sin kontaktvinkel i fdrhdllande till

ifragavarande styckegods (3).
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2. Sorteringsanordning enligt kravet 1, speciellt sa, att ma-
ndverarmens (22) lidngd &r betydligt stdrre &n svingarmens (15)
ldngd och att den &r helst dubbelt lingre eller flera ganger

ldngre &n svidngarmen (15).

3. Sorteringsanordning enligt kravet 1 och/eller 2, speciellt
sa, att svdngarmen (15) &r fdstad vid bortskjutningsarmens (14)
ena 4nda, medan ater mandverarmen (22) ir fdrenad med bort-

skjutningsarmen (14) ungefdr vid mitten av bortskjutningsarmen

(14).

4. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller 2 eller fdljande

krav, speciellt sa, att bortskjutningsarmen i genomskirning &r

U~-formad, dir U:ets grenar ligger i v§qr§tt plan, medan diremot
bagen &r uppritt och bildar en bred kontaktyta (24) f&r stycke-
godset (3).

5. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nagot av fdljande
krav, speciellt sd, att svingarmens (15) och mandverarmens (22)
vridande axlar (18, 21) ligger pa bortskjutningsarmens (14)
mittemot huvudtransportdren (2) beldgna sida och att bortskjut-
ningsarmen (14) uppifrdn sett bildas av tvd, med sina langsidor
férenade trapetser och en till den mindre trapetsen angridnsande
rektangel, varvid dessa delar till sitt material konstruerats
i ett enhetligt stycke och fogstdllena #r radiellt avrundade;
en gemensam baskant avgrdnsar alla tre delar pa sidan nirmast
svingarmen (15) och mandverarmen (22), medan den stdrre tra-

petsens ena sidoyta utgdr kontaktyta (24) £8r styckegodset (3).

6. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nagot av fdljande
krav, speciellt sa, att bortskjutningsarmen (14) i sitt maxima-
la svdAngningslidge ligger i en ca 25 - 500 vinkel till huvud-

transportdrens huvudtransportriktning (1).

7. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nigot av f&ljande



krav, speciellt s§, att excenterkraftdverfdringen (27) kan va-

rieras i vardera riktningen (A).

8. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nagot av fdljande
krav, speciellt sa, att i huvudtransportdrens (2) omedelbara
kantomrdde tillsdttes en helst motordriven avgangsrulle (1ll),
pa vilken bortskjutningsarmen (14) kan skjuta styckegodset (3).

9. Sorteringsanordning enligt kravet 8, speciellt sa, att av-
gangsrullens (l1) yttre mantel dr cylindrisk och eventuellt av

ett friktionsbkande ytmaterial.

10. Sorteringsanordning enligt kravet 8, speciellt sa, att
avgangsrullens (1l1) yttre mantel dr konisk och av ett

friktionsdkande material.

11. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nagot av fdljande
krav, speciellt sa, att till tvdrtransportdren (5) hdr en glid-
bana eller en motordriven rullbana eller en remtransportdr.

12. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nagot av fdljande
krav, speciellt sd, att motorn (28) ligger i ramen (17) nedan-
f6r bortskjutningsarmen (l4), svdngarmen (15) och mandverar-

men (22) samt pad sidan av huvudtransportdren (2).

13. Sorteringsanordning enligt kravet 1 eller nagot av kraven
2 - 11, speciellt sa, att drivmotorn (28) ligger ovanfdr bort-

skjutningsarmen (14).
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