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(549 Hranidlo vyvalkQ pro blokové vélcovaci traté

219 a87

Predmdtem vynslezu je hranidlo vfval~-
ku blokové véloovaci stolice, u kterého : 9\
jsou hranfc{ palce uloZeny kyvn& na kon- : o
ofoh zaoblenfch nosnfch psk, jeJjich¥ dru- m
hé konce jsou kyvn¥ spojeny se spolednym <% " '/Nm NI
h¥{delem ovlédanym hydraulickym vélcem, \ {
kde jak spolednf h¥{del, tak hydraulicky g Sy 20 0 = — -
‘véleo jsou ulo¥eny na posuvném manipulal-~ : -
‘nim pravitku blokové vélcovaci stolice.
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Vynélez se tfkd hranidla vfvalkd pro blokové véloovaci trat¥, zeJjména pro
hran¥ni vyvalkl se Jtvercovym a obdélnikovym prhf¥ezem.

Dosavadni znémé hranidla vfvalkd blokovfch véloovaoioh trat{ Jsdu namonto-
véna na jejioh pomocnfoh manipuladnfich pravitkédeh v horizontélni‘rqviné a se-
stévajl{ z hranfofch palod, které jsou pohybliv¥ upraveny ve vertikélni roviné.
Vlastni prooces hran&ni vfvalkl je provéd¥n zvedénim hranfofoh paloﬁ>pf1 soulas—
ném pohybu manipuladniho pravitka v horizontélni rovin& tak, Ze hranioi paloe
Jsou p¥i svém pohybu nahoru p¥isouvény manipuléénim pravitkem pod“hranéni vy§-
valek, '

Nevyhodou t&ahto hranidel je, ¥e hranfof palce jsou p¥i svém pohybu vede-
ny po li¥tdoh v hranioim pravitku, u Seho% doohézi ke smykovému t¥eni{ po kluz~
nfoh plochdoh, které jsou vystaveny sglavému teplu a ¥inku meohanickfoh ne-
Sistot, zejména okujim a vod¥. Mazéni hranfofich palcth a jeJjich vodfofoh 1iXt
se provédi mazacim tukem, ktery se p¥ivédf na misto ur¥eni hadiocemi, které
Jsou velml ¥asto mechanicky podkozovény, tak¥e samostatné mazéni je nedokonalé,
vliivem Zeho? doohdzi k mechanickému zadir#ni hranfoioh palet a vodfoloh 1i¥t v
manipuladnim pravitku. ‘

Uvedené nevfhody stévajifcfoh znémych hradidel vyvalkd blokovacfoh véloo-
vaocich trati se odgtrani hranidlem vyvalkl podle vynélezu, sestdvajicim g hna-
ofch palol uloZenyoh na posuvném manipula®nim pravitku a spojenfoh s ovlddaoim
pékovym mechanismem, ktery je sou¥dstd posuvného manipuladnfho pravitkda, Jjeho¥
podstata spo¥ivé v tom, Ze kaZdy hranfici paleo je todn¥ ulo¥en na Sepu jednoho
konoe zaoblené nosné péky, JjeJi¥ druh§ koneoc je pevn¥ spojen se spolednfm h¥f-
delem, kyvn¥ uloZenym v loZiskdoh t8lesa posuvného manipuladniho pravitka, kde
spoledny h¥fdel je opat¥en ovlédaci pékou, se kterou Je‘éepem spojena pistnioe
hydraulického véloe, k%erj Je Cepy kyvnd uloZen na t&lesu posuvného manipulad-
nfho pravitka a kde hranici palec mé otvor pro uloZeni na Sepu upraven mimo
své tE%i¥tE,

thodou hranidla vivalkh podle vyndlezu je to, ¥e jeho ovlddaof pdkovy
mechanismus Je znalnd Jjednodu¥s3{ konstrukce oproti stévajfocim zndmfm konstruk-
cim a vykazuje sniZeny pofet kloubt, déle to, %e nemd smykové t¥eocf ploohy a
zp¥tny ohod hnacich palod probihé za funkini ploochu posuvného manipuladnfho
pravitka, ocoZ mé kladnf vliv na zryohlen{ hran¥dni, déle to, %e vlivem pohybu _
hranioioh‘paloﬁ po kruZnici neni zapot¥ebi do urditého rozm¥ru vivalku posou=
vat manipuladnim pravitkem a to, Ze umoZ¥uje konat vratnf pohyb hganioioh pal=-
o@ i v p¥{pad¥, ¥e mezi manipuladnimi pravitky se nachdzf sev¥en§ vfvalek, oo¥
mé kladnfy vliv na sni¥enf poruchovosti hranidla,

Hranidlo podle vynélezu Je Jako pPfklad zndzorndné na p¥ilo¥enfoh vikre-
sech, kde obr. 1 znézorfiuje bodn{ pohled na uloZendi hrgnioiho palce na ndsné
péce a uloZenl nosné péky na spole¥ném h¥fdeli p¥i Jejioh jednotlivfoh funkdnich
polohdch a obr. 2 pldorysnfy pohled na obr. 1. ‘
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" Hranidlo podle p¥{kladného provedeni sestévé z hranicfoh palot 5, které
Jsou kaidy zv185% kyvﬁé ulo¥eny na Sepech 6 jedn¥eh koncl zaoblenfch nosnfch
pék 4, Jejich¥ druhé konce jsou pevné spoJeny se spolednym h¥{delem 3, uloZe-
nym kyvn& v lo¥iskédoh 2, je¥ jsou soudést{ t¥lesa posuvného manipuladniho pra-
vitka 1. Kaﬁdj % hranicich paleoll 3 mé otvor pro uloZeni na Sepu 6 upraven mimo
své té%i§té, takZe vlivem nerovngmérného rozloZen{ jeho hmoty vi¥i ose Zepu 6
doohézf k jeho sampvolnému p¥eklépéni smérem p¥ed funkéni»plochu posuvného ma-
nipuladnfho pravitka 1 p¥i Jeho'poloze pod valnikem 12 a za funkéni plochu po-
~suvného manipuladniho pravitka 1, pfi jeho horni udvrati nad valnikem 12 bloko=
vé véloovacl trat¥, Hranfc{ palec 3 mé tvar segmentu s vybrénim, rozd&lujfof
funk8ni 3ést segmentu na dva palce, z nich¥ jeden ke¢né funkei hranfcfho palce 5
a druby opérného palce, ktery se ve sklopené poloze hranfefho paloe 5 pred funk-
énd plochu posuvného manipuladniho pravitka 1, opiré o néraﬁku na zaoblené nos-
né péce 4. Spoledny h¥fdel 3 je opat¥en ovliédaol pédkou 7, se kterou je Zepem 8 .
spojena pistnice hydraulického vélce 10. Hydraulicky vAlec 10 je opat¥en vidi
své ose radiglnimi Jepy 9, kterymi je kyvnE uloZen na t&lesu posuvného manipu-

1l je opat¥e-

ladniho pravitka 1. Funkdnf plocha posuvného manipula¥nfho pravitka
va dréikami, jimiZ prochéz{ hranfcf palce 5 a konce zaoblenfch nosnych pék 4,
s nimi% jsou Zepy 6 tyto palcehé kyvn& spojeny.

Zaoblené nosné pgky 4 jsou pYed zapofetim hranéni sklopeny do své spodndi
polohy, p¥i které jsou hranici palce 3 pfed»funkéni plochou posuvnéhq manipulad-
niho pravitka 1 pod drovni valniku 12, Zveddnim zaoblenfch nosnych pék 4 do své
horni polohy, coZ se d&je otéfenim spoledného h¥fdele 3 hydraulickym vslcem 10,
dojde k opfeni se hranicfch palch 5 o spodni plochu hrandného vyvalku 13, na-
chéze jioiho se na valnfiku 12 mezi pomocnfm menipuladnim pravitkem 1l a posuv-
nym manipuladnim pravitkem 1l a v dqléi fézi pak k preklépdni hrandného vyvalku
3. v poloZe, kdy se hranici- palce é opirajl o okraj spodnf{ plochy hran&ného
vivalku i;, p¥isune se posuvné manipuladni pravitko 1 ke hran¥nému vyvalku 13,
Jeho% dalSim pohybem se dokond{ hran¥nf vyvalku 13. P¥i tomto pohybu posuvného
manipuladniho pravitka 1, dojde k p¥eklopenf hranfcfoch palel 5 do polohy za
jeho funkdni plochu, co% umoZfiuje opdtné pFeklopeni zaoblenfch nosnfch pék 4
do své spodni polohy a hranfofoch paleh 5 p¥ed funk&ni{ plochu posuvného manipu-

la¥nfho pravitka 1, 8imZ je branldlo piipraveno ke hran&ni dal¥fhe vyvalku 13.

PREDMET VIYINLLEZU

Hranidlo v¥valku pro blokové vélcovaci trat¥, sestévajicdi z hranfofch pal-
ol uloZenych na posuvném mgnipulaénim pravitku a spojenych s ovlsdacim pskovim
mechanismem, kterfy je soudédsti posuvného manipuladniho pravitka, vyznaSené tim,
%e kaZdf hranfcf paleo (5) je kyvn¥ ulo¥en na Sepu (6) jednoho konce zaoblené
nosné pléky‘(4), Jejiz druhy konec je pevn¥ spojen se spolednym h¥fdelem (3),
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kyvn& ulo¥enym v lo¥iskdoh (2) t¥lesa posuvného manipuladnfho pravitka (1), kde
spoledny h¥{fdel (3) je opat¥en ovlddaci pédkou (7), se kterou je ¥epem (8) spo-
jena pistnice hydrauliockého vélee (10), ktérj je Sepy (9) kyvn¥é uloZen na t¥-
lesu posuvného manipuladnihe pravitka (1) a kde nranfof paleoc (5) mé otvor pro
uloZeni na Sepu (6) upraven mimo.své t¥¥iXtE.

2 vfkresy
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Obr. 2
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