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Sposob nawijania na nawéj krzyzowo-stozkowy
przedzy podawanej ze stala predkoscia z punktu roboczego,
zwlaszcza w przedzarce bezwrzeclonowe]
oraz urzadzenie do nawijania na nawéj krzyzowo-stozkowy
przedzy pedawanej ze stalg predkoscig z punktu roboczego,
zwlaszcza w przedzarce bezwrzecionowej
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Przedmiotem wynalazku jest spos6b nawijjania
na nawodj krzyzowo-stozkowy przedzy podawanej
ze statg predkoscia z punktu roboczego zwlaszcza
w przedzarce bezwrzecionowej oraz urzadzenie do
nawijania na nawdj Kkrzyzowo-stozkowy przedzy
podawanej ze stalg predkoscia z punktu robo-
czego, zwlaszcza w przadzarce bezwrzecionowej.
Spos6b i urzgdzenie majg zastosowanie réwniez w
maszynie do teksturowania przedzy.

Znany spos6b nawijania przedzy na nawodj krzy-
zowo-stozkowy polega na tym, Ze przedze¢ poda-
wang ze stalg predkoscia od punktu roboczego
magazynuje sie przejsciowo w przelotowym zasob-
niku, po czym nawija sie ze zmienng, sterowang
predkosciag na nawdj krzyzowo-stozkowy. Chwilo-
wy stan zapelnienia przedza zasobnika mierzy sig
i wedlug jego odchylen od wartosci zadanej steruje
sie predko$cig nawijania przez okresowe odrywa-
nie nawoju od elementu napedowego, napedzaja-
cego nawdj ciernie, przy czym obrotowy element
napedowy ma predkos¢ stalag i wyzsza od pred-
kosci podawania przedzy z punktu roboczego. Od-
rywanie nawoju od elementu napedowego naste-
puje, gdy stan zapasu przedzy jest zbyt maly, a
ponowny kontakt tych elementéw nastepuje, gdy
stan zapasu jest zbyt duzy.

Znane urzadzenie do nawijania przedzy na na-
woj krzyzowo-stozkowy sklada sie z podcisnienio-
wego zasobnika przedzy umieszczonego za parg
waltkéw odbierajacych przedze zaopatrzonego w
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czujnik pomiarowy, z nastawnika polozenia na-
woju zawierajgcego pneumatyczny silownik tto-
kowy jednostronnego dzialania oraz z impulsowego
ukladu przetwarzania sygnalu, laczacego czujnik
pomiarowy z komorg czynng silownika. Komora
bierna silownika jest zasilana ze zr6dla nadci$nie-
nia przez reduktor cisnienia.

Natomiast tloczysko silownika jest polaczone
przegubowo z wahliwym ramieniem, w ktéorym
osadzony jest obrotowo uchwyt cewki nawoju, przy
czym nawoj okresowo styka sie punktowo z wal-
kiem mnawijajagcym. Czujnik pomiarowy stanowi
kanalowa koncéowka wyprofilowana w obudowie
zasobnika, korzystnie w $cianie komory, w ktoérej
magazynowana jest przedza. Czujnik pomiarowy
moga stanowi¢ réwniez dwie plytki kondensatora
pojemnosciowego zamocowane do obudowy zasob-
nika, badZz zr6dlo swiatla i fotoelement zamoco-
wane réwniez do obudowy i umieszczone naprze-
ciw siebie, przy czym miedzy plytkami konden-
satora lub zZrédlem swiatla i fotoelementem znaj-
duje sie magazynowana przedza.

Spos¢b wedlug wynalazku polega na tym, ze
sterowanie predkosciag nawijania odbywa sie przez
zmiane predkosci obrotowej elementu napgdowego,
napedzajacego nawoj ciernie, przy czym element
napedowy ma maksymalng predkosé obwodowa
wyzszg od predko$ci podawania, a minimalng niz-
sza od niej. Zmniejszenie predkosci elementu na-
pedowego nastepuje, gdy stan zapasu magazynowa-



93 023

-3

nowny jej wzrost gdy stan zapasu jest zbyt duzy.

Spos6b wedilug wynalazku umozliwia bezposred-
nie nawijanie przedzy na nawoje krzyzowo-stozko-
we dla maszyn o stalej predkosci wydawania prze-
dzy. Nawijanie odbywa sie bez zmian chwilowego
polozenia nawoju w stosunku do elementu napg-
dzajacego, co pozwala na wlasciwe dobranie para-
metréw geometrycznych procesu nawijania.

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada tarczowy
zesptl sprzeglo-hamulec oraz membranowy silow-
nik pneumatyczny, przy czym komora cisnieniowa
silownika jest polgczona poprzez uklad przetwarza-
nia sygnalu z czujnikiem pomiarowym zasobnika
magazynujacego przedze, a trzpien silownika po-
przez obrotowy pierscien polaczony jest ze sprze-
gajacq tarcza osadzong przesuwnie i nieobrotowo
na czopie nawijajagcego walka, napedzajacego cier-
nie naw6j. Tarcza napedzajaca sprzeglo hamulca
osadzona jest obrotowo na czopie nawijajacego
watka, za$§ hamulcowa tarcza zamocowana jest
na nieruchomym korpusie.

Przedmiot wynalazku . przedstawiony jest w
przykladach wykonania na& rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie z czujnikiem pneu-
matycznym w widoku z boku, fig. 2 — urza-

dzenie w przekroju wzdluz linii A—A na fig. 1°

fig. 3 — urzadzenie z czujnikiem pojemnosciowym
z widoku z boku, fig. 4 — urzadzenie z czujnikiem
fotoelektrycznym w widoku z boku.

W urzadzeniu przedstawionym ma fig. 1 i fig. 2,

za para odbierajagcych watkéw 1, umieszczonych’

na wyjsciu przedzy z nieruchomej przedzacej ko-
mory 2, znajduje sie zasobnik a przedzy. Zasob-
nik a ma prostopadloscienng magazynujaca komore
$ ograniczong obudowa 4. W Sciankach czolowych
komery 3 ¥najduje sie wlotowy otwér 5 i wylo-
towy otwor 6 prredzy, ktore usytuowane sa wiglg-
dem siebie wspbdlosiowo. W scianie dolnej magaxy-
nujacej komory 3 wykonane s3 dwa rzedy prze-
lotowych, ukiadajacych otwor6w 7, a w gérnej scia-
nie znajduje sie kanalowa koncéwka pomiarowa 8.

Do magazynujgcej komory 3 przylega ssawna
komora 9 ograniczona obudows 4, oddzielona od
magazynujacej komory 3 i $ciang dolna, przy
czyin ssawna komora 9 jest yakofczona kréécem
19 polgczonym pe Zrédiem podci$nienia nie poka-
yanym na rysunkach. Za zasobnikiem a, wzdiuz
drogi przejscia przedzy, umieszcwony jest talerzo-
wy naprezace 11, ostrzowy oczyszczacz 12 oraz row-
k'owany, nawijajacy watek 13. Nawijajgcy walek

, podparty w lozyskach I4 i 15, styka su: ze
s*toZkowym nawojem 16.

Nawoéj 16 umiesmczony jest na stoikowej cewce
17 nasadzonej na uchwyt 18, ktory osadzony jest
obrotowo w ramieniu 19. Ramie 19 zamocowane
jest wahliwie na sworzniu 29 -osadzonym nieru-
chomo w korpusie przedzarki i dociskane do na-
wijajgcego walka 13 poprzez nawdj 16 spreiyna
nie pokazang na rysunkach. Na ceopie 21 nawi-
jajgcego watka 13 osadeona jest obrotowo nape-
dxajgca tarcza 22, a na korpusie przedzarki zamo-
cowana hieruchhomo hamujgca tarcza 23.

Ponadto ha czopie 21 osadzona jest przesuwnie
i nieobrotowo sprzegajaca tarcza 24, umieszczona

37

nej przedzy w zasobniku jest ibyt rhaty, a po- ©

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

—_— 4

- pcmiedzy napedzamca tarczg 22, a hamujqca far-

cza 23, przy czym sprzegajaca tarcza 24 ma po° obu
stronach cierne nakladki 25 i 26, z ktdrych jedna
wspélpracuje z nakladkg ciérna 27 zamocowang na
napedzajacej tarczy 22, a druga z cierng nakladka
28 przymocowang do hamujacej tarczy 23. Nape-
dzajaca tartza 22 jest napedzana ‘przez pas 29,
umieszezony w jej klinowym rowku, od waltu na-
pedowego, nie pokazanego na - rysunkach.

W piascie sprzegajacej tarczy 24 osadzony jest
obrotowy pierscien 30, w ktorym ulozyskowany
jest koniec trzpienia 31 pneumatycznego silownika
b. Na drugim konicu trzpienia 31 zamocowany jest
talerzyk 32 przymocowany do membrany 83 i pcd
party na naciskowej sprezynie 34. Membrana 33
zamocowana brzegamj w nieruchomym korpusw
35 silownika b tworzy z nim ci$nieniowj ‘komore
36. Cisnieniowa komora 36 jest polaczona przewo-
dem 37 z wyjSciem generatora 38 impulsé6w pneu-
matycznych, ktérego wejscie poprzez wzmacniacz
39 jest polaczone z kanal.owa koncéwka pomia-
rowg 8.

Urzadzenie prredstawione na fig, 3 posiada w
magazynujacej komorze 3 zasobnika a dwie ptytki
40 kondensatora pojemnosciowego zamocowane do
obudowy 4, polgczone przez zasilacz 41 i wzmac-
niacz 42 z generatorem 43 impulséw elektrycznych.
Generator 43 jest polaczony poprzez elektropneu-
matyczny przetwornik 44 z cisnieniowa komorg 36
sitownika b.

Urzadzenie pokazane na fig. 4 ma w ssacej ko-
morze 9 irdédlo $wiatla 45, a na przeciw niego poél-
przewodnikowy fotoelement 46 zamocowany do
gornej Sciany magazynujacej komory 3. Fotoele-
ment 46 jest polaczony poprzez wzmacniacz 42
2 generatorem 43 impulsow elektrycznych, ktory
jest polaczony . poprzer elektromagnetyczny prze-
twornik 44 z cisnieniows komora 36 sitownika b.
- Urzadzenie dziala w ten sposdb, ze przedzg od-
bierana z przedzacej komory 2 przez parg odbie-
rajgcych watkéw 1 podaje sie w sposob ciagly do
magarynujacej komory 8 zasobnika a. W wyniku
wytworzonego podci$nienia przedza uklada sie w
magazynujacej komorze 3 w regularne ciasno przy-
legajace petle. Jednoczesnie przedze odprowadza
sie z magazynujgcej komory 3 ze zmienns pred-
kos$cia w wyniku obrotéw nawoju 16 nmapedzanego
ciernie przer nawijajgcy watek 13. Odprowadzana
przedea przechodzac przez naprezacz 11 i oczysz-
cracz 12 jest ponadto rozprowadzana wzdluz na-
woju wodzona przez rowki nawijajagcego walka 13.
Nawijajgcy walek 13 zmienia swa predko§¢ obwo-
dows na wyzsza lub niZzszg od predkosci podawa-
nia przedzy w =zaleznosci od chwilowego zapasu
przedzy w zasobniku &

Pomiar chwilowej ilosci magazynowanej prze-
dzy moze si¢ odbywaé przez pomiar podci$nienia
panujgcego w zasobniku a, napiecia kondensatora
pojemnosciowego lub napiecia na fotoelemencie
46, przy czym sygnaly pneumatyczne podci$nienio-
we po wzmocnieniu sa podawane do generatora
38 impulséw pneumatycznych, ktéry wysyla im-
pulsy pneumatyczne nadci$nieniowe do cisnienio-
wej komory 36 sitlownika b, natomiast sygnaty elek-
tryczne, po wzmocnieniu, s3 podawane do genera-
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tora 43 impulséw elektrycznych, ktory wysyla im-
pulsy elektryczne przetwarzane nastepnie na im-
pulsy pneumatyczne w elektro-pneumatycznym
przetworniku 44, i ktore sa podawane dalej do cis$-
nieniowej komory 36 silownika b. Generatory im-
pulséw wysylaja impulsy wykonawcze tylko wtedy,
gdy sygnal pomiarowy osiggnie wymagang wartos¢.

Gdy zapas przedzy w zasobniku osigga wartos¢
powyzej jego gornego zakresu generator impulsow
nie jest zalgczony i cisnienie nie dochodzi do cis-
nieniowej komory 36, Sprezyna 34, wywierajac na-
cisk na trzpien 31, powoduje sprzegniecie napedza-
jacej tarczy 22 i sprzegajacej tarczy 24 i przenie-
sienie napedu z walu napedowego na nawijajacy
walek 13. Nawijajacy walek 13 obraca sie z mak-
symalng predkoscig wyzszg od predkosci podawa-
' nia przedzy odbierajacych walkéw 1. Nawdj wy-
biera przedze z zasobnika a.

Gdy zapas przedzy zmaleje ponizej dolnego za-
kresu zapelnienia generator impulsow zadziala, a
okresowe impulsy pneumatyczno-nadcisnieniowe
spowodujg ugiecia membrany 33 pokonujac opor
sprezyny 34 i rozlgczanie tarczy 24 sprzegajacej
z napedzajgcg tarczg 22 i sprzeganie jej z hamujaca
tarczg 23. Nawijajgcy walek 13 i nawo6j 16 zmniej-
szajag swe obroty i zapas w zasobniku zaczyna
rosngé.

Zastrzezenia patentowe
1. Spos6b nawijania na nawdj krzyzowo-stozko-
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wej, polegajagcy na przejsciowym magazynowaniu
podawanej przedzy w przelotowym zasobniku, a
nastepnie nawijaniu ze zmienng sterowang pred-
koscig na tworzony nawoj krzyzowo-stozkowy na-
pedzany ciernie od obrotowego elementu napedo-
wego, przy czym predko$¢é nawijania steruje sie
wedlug odchylek wielkosci zapelnienia zasobnika
od wartosci zadanej, znamienny tym, Ze zmiana
predkosci nawijania odbywa sie przez zmiane pred-
kosci obrotowej elementu napedowego, przy czym
maksymalna predko$¢ obwodowa elementu nape-
dowego jest wyzsza od predkosci podawania prze-
dzy a minimalna nizsza. .
2. Urzadzenie do nawijania na nawdj krzyzowo-
-stozkowy przedzy podawanej ze stalg predkoscig
z punktu roboczego, zwlaszcza w przedzarce bez-
wrzecionowej, zawierajgce pare odbierajacych wal-
kéw, naprezacz i oczyszczacz przedzy, nawijajacy
watek, obrotowy uchwyt cewki nawoju, wahliwe
ramie mocujace uchwyt, ‘podcisnieniowy zasobnik
przedzy wyposazony w czujnik pomiarowy, uklad
przetwarzania sygnalu pomiarowego, znamiennc
tym, ze posiada tarczowy zespot sprzeglo-hamulec
oraz membranowy silownik (b) pneumatyczny, kté
rego cisnieniowa komora (36) potaczona jest przez
uklad przetwarzania sygnalu z czujnikiem pomia-
rowym zasobnika (a), a jego trzpien (31) poprzez
obrotowy pierscien (30) polaczony jest ze sprzega-
jacg tarczg (24) osadzong przesuwnie i nieobroto-
wo na czopie (21) nawijajacego watka (13), nato-
miast napedzajgca tarcza (22) osadzona jest obro-
towo na czopie (21), za$§ hamujgca tarcza (23) za-
mocowana jest na korpusie przedzarki.
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