
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201920629461.3

(22)申请日 2019.05.05

(73)专利权人 浙江欧宝阀门制造有限公司

地址 325102 浙江省温州市永嘉县江北街

道塘头村大甲工业区

(72)发明人 何涨化　周纪平　余佳佳　

(51)Int.Cl.

F16K 1/22(2006.01)

F16K 31/04(2006.01)

F16K 31/53(2006.01)

F16K 31/60(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种可调式自动节流阀

(57)摘要

本实用新型属于阀门领域，尤其为一种可调

式自动节流阀，包括阀体和转动安装在所述阀体

内部的阀片，所述阀体的外侧壁上还固定安装有

传动座，所述传动座上安装有用于驱动所述阀片

转动的伺服电机和手轮，其特征在于，所述阀片

的一侧壁上固定安装有传动杆；将阀片的两侧分

别安装第一弧座和第二弧座，使整个阀片趋于流

体，使阀片在工作时，与阀体内的介质之间的阻

力更小，当阀片由密封状态开启时，管道内的介

质会顺着第二弧座流动，随着角度的变大，介质

会顺着第一弧座一侧流动，此时相对于现有的阀

片，阀片整体受到的阻力会大幅减小，从而使传

动杆的受力减小，对传动结构形成保护，能够保

证精准的传动，增大了传动杆的寿命。
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1.一种可调式自动节流阀，包括阀体（1）和转动安装在所述阀体（1）内部的阀片（2），所

述阀体（1）的外侧壁上还固定安装有传动座（3），所述传动座（3）上安装有用于驱动所述阀

片（2）转动的伺服电机（4）和手轮（5），其特征在于，所述阀片（2）的一侧壁上固定安装有传

动杆（31），所述阀片（2）与所述阀体（1）之间通过所述传动杆（31）转动连接，所述阀片（2）靠

近所述传动杆（31）的一侧面设有第一弧座（21），所述第一弧座（21）与所述阀片（2）焊接固

定，且所述传动杆（31）贯穿所述第一弧座（21），且与所述第一弧座（21）固定连接，所述阀片

（2）远离所述传动杆（31）的一侧面设有第二弧座（22），所述第二弧座（22）与所述阀片（2）焊

接固定，所述阀体（1）的内侧壁上固定安装有密封圈座（12），所述阀片（2）的外侧壁上套设

有密封圈（23），所述密封圈（23）与所述阀片（2）可拆卸连接，所述阀片（2）与所述密封圈座

（12）之间通过所述密封圈（23）密封连接。

2.根据权利要求1所述的一种可调式自动节流阀，其特征在于，所述第二弧座（22）一侧

面为封堵面，所述第一弧座（21）的曲率大于所述第二弧座（22）的曲率。

3.根据权利要求1所述的一种可调式自动节流阀，其特征在于，所述第一弧座（21）和所

述第二弧座（22）均为表面光滑的圆弧面。

4.根据权利要求1所述的一种可调式自动节流阀，其特征在于，所述第一弧座（21）的外

侧壁上开设有若干平行分布的引流槽（201），所述引流槽（201）与所述阀体（1）内的水流方

向平行。

5.根据权利要求1所述的一种可调式自动节流阀，其特征在于，所述阀体（1）的两端均

安装有法兰（11），所述法兰（11）与所述阀体（1）固定连接。

6.根据权利要求1所述的一种可调式自动节流阀，其特征在于，所述伺服电机（4）与所

述传动座（3）的连接处设有电机安装座（41），所述伺服电机（4）与所述传动座（3）之间通过

所述电机安装座（41）固定连接，所述传动杆（31）的另一端伸入至所述传动座（3）的内部。

7.根据权利要求6所述的一种可调式自动节流阀，其特征在于，所述手轮（5）转动安装

在所述传动座（3）上，且所述手轮（5）的输出端固定有手轮丝杆（51），所述伺服电机（4）的输

出端固定连接有电机丝杆（42），所述传动杆（31）与所述手轮丝杆（51）和所述电机丝杆（42）

的连接处均套设有齿轮（311），所述手轮丝杆（51）和所述电机丝杆（42）均通过所述齿轮

（311）与所述传动杆（31）传动连接。
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一种可调式自动节流阀

技术领域

[0001] 本实用新型涉及阀门领域，具体是一种可调式自动节流阀。

背景技术

[0002] 节流阀是通过改变节流截面或节流长度以控制流体流量的阀门，将节流阀和单向

阀串联则可组合成单向节流阀，节流阀和单向节流阀是简易的流量控制阀，在定量泵液压

系统中，节流阀和溢流阀配合，可组成三种节流调速系统，即进油路节流调速系统、回油路

节流调速系统和旁路节流调速系统，节流阀没有流量负反馈功能，不能补偿由负载变化所

造成的速度不稳定，一般仅用于负载变化不大或对速度稳定性要求不高的场合。

[0003] 蝶阀开角不能准确控制，当管道压力较大时，阀板容易产生振动，中国专利公开了

一种开角可调式蝶阀（授权公告号CN206320315U），该专利技术能够将旋转杆插入所述阀杆

中，阀体上位于旋转杆下方设置圆盘，圆盘上设置定位栓，从而能够精确的控制蝶阀的开

角，流体流过时不会产生振动，但是，该种阀门的阀板与传动杆之间的连接结构，在阀板开

启和关闭时，会有较大的阻力产生，使阀杆的受力以及阀杆与阀板的连接处受力更大，易使

连接件疲劳损坏，造成松动和定位不精准。

[0004] 因此，本领域技术人员提供了一种可调式自动节流阀，以解决上述背景技术中提

出的问题。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的在于提供一种可调式自动节流阀，以解决上述背景技术中提出

的问题。

[0006] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：

[0007] 一种可调式自动节流阀，包括阀体和转动安装在所述阀体内部的阀片，所述阀体

的外侧壁上还固定安装有传动座，所述传动座上安装有用于驱动所述阀片转动的伺服电机

和手轮，所述阀片的一侧壁上固定安装有传动杆，所述阀片与所述阀体之间通过所述传动

杆转动连接，所述阀片靠近所述传动杆的一侧面设有第一弧座，所述第一弧座与所述阀片

焊接固定，且所述传动杆贯穿所述第一弧座，且与所述第一弧座固定连接，所述阀片远离所

述传动杆的一侧面设有第二弧座，所述第二弧座与所述阀片焊接固定，所述阀体的内侧壁

上固定安装有密封圈座，所述阀片的外侧壁上套设有密封圈，所述密封圈与所述阀片可拆

卸连接，所述阀片与所述密封圈座之间通过所述密封圈密封连接。

[0008] 作为本实用新型再进一步的方案：所述第二弧座一侧面为封堵面，所述第一弧座

的曲率大于所述第二弧座的曲率。

[0009] 作为本实用新型再进一步的方案：所述第一弧座和所述第二弧座均为表面光滑的

圆弧面。

[0010] 作为本实用新型再进一步的方案：所述第一弧座的外侧壁上开设有若干平行分布

的引流槽，所述引流槽与所述阀体内的水流方向平行。
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[0011] 作为本实用新型再进一步的方案：所述阀体的两端均安装有法兰，所述法兰与所

述阀体固定连接。

[0012] 作为本实用新型再进一步的方案：所述伺服电机与所述传动座的连接处设有电机

安装座，所述伺服电机与所述传动座之间通过所述电机安装座固定连接，所述传动杆的另

一端伸入至所述传动座的内部。

[0013] 作为本实用新型再进一步的方案：所述手轮转动安装在所述传动座上，且所述手

轮的输出端固定有手轮丝杆，所述伺服电机的输出端固定连接有电机丝杆，所述传动杆与

所述手轮丝杆和所述电机丝杆的连接处均套设有齿轮，所述手轮丝杆和所述电机丝杆均通

过所述齿轮与所述传动杆传动连接。

[0014] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：

[0015] 将阀片的两侧分别安装第一弧座和第二弧座，使整个阀片趋于流体，使阀片在工

作时，与阀体内的介质之间的阻力更小，当阀片由密封状态开启时，管道内的介质会顺着第

二弧座流动，随着角度的变大，介质会顺着第一弧座一侧流动，此时相对于现有的阀片，阀

片整体受到的阻力会大幅减小，从而使传动杆的受力减小，对传动结构形成保护，能够保证

精准的传动，增大了传动杆的寿命。

附图说明

[0016] 图1为一种可调式自动节流阀的结构示意图；

[0017] 图2为一种可调式自动节流阀中阀片的剖视结构示意图；

[0018] 图3为一种可调式自动节流阀中阀片的立体结构示意图；

[0019] 图4为一种可调式自动节流阀中传动座的内部结构示意图。

[0020] 图中：1、阀体；11、法兰；12、密封圈座；2、阀片；201、引流槽；21、第一弧座；22、第二

弧座；23、密封圈；3、传动座；31、传动杆；311、齿轮；4、伺服电机；41、电机安装座；42、电机丝

杆；5、手轮；51、手轮丝杆。

具体实施方式

[0021] 请参阅图1～4，本实用新型实施例中，一种可调式自动节流阀，包括阀体1和转动

安装在阀体1内部的阀片2，阀体1的外侧壁上还固定安装有传动座3，传动座3上安装有用于

驱动阀片2转动的伺服电机4和手轮5，阀片2的一侧壁上固定安装有传动杆31，阀片2与阀体

1之间通过传动杆31转动连接，阀片2靠近传动杆31的一侧面设有第一弧座21，第一弧座21

与阀片2焊接固定，且传动杆31贯穿第一弧座21，且与第一弧座21固定连接，阀片2远离传动

杆31的一侧面设有第二弧座22，第二弧座22与阀片2焊接固定，阀体1的内侧壁上固定安装

有密封圈座12，阀片2的外侧壁上套设有密封圈23，密封圈23与阀片2可拆卸连接，阀片2与

密封圈座12之间通过密封圈23密封连接。

[0022] 在图1中：包括阀体1和转动安装在阀体1内部的阀片2，阀体1的外侧壁上还固定安

装有传动座3，传动座3上安装有用于驱动阀片2转动的伺服电机4和手轮5，通过设置伺服电

机4和手轮5，可利用自动方式，使伺服电机4的输出端与传动杆31传动，控制阀门的启闭，还

可利用手动方式，手轮5的输出端与传动杆31传动，转动手轮5，来手动控制阀门的启闭，伺

服电机4与传动座3的连接处设有电机安装座41，伺服电机4与传动座3之间通过电机安装座
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41固定连接，可以使伺服电机4的安装更加稳定，传动杆31的另一端伸入至传动座3的内部，

阀体1的两端均安装有法兰11，法兰11与阀体1固定连接，通过设置法兰11，可以使阀体1通

过法兰11与管道之间连接，中间安装密封圈23，可以保证阀体1与管道之间的密封性。

[0023] 在图2中：第二弧座22一侧面为封堵面，第一弧座21的曲率大于第二弧座22的曲

率，第一弧座21和第二弧座22均为表面光滑的圆弧面，将阀片2的两侧分别安装第一弧座21

和第二弧座22，使整个阀片2趋于流体，使阀片2在工作时，与阀体1内的介质之间的阻力更

小，当阀片2由密封状态开启时，管道内的介质会顺着第二弧座22流动，随着角度的变大，介

质会顺着第一弧座21一侧流动，此时相对于现有的阀片2，阀片2整体受到的阻力会大幅减

小，从而使传动杆31的受力减小，对传动结构形成保护，能够保证精准的传动，增大了传动

杆31的寿命，由于阀片2包覆在传动杆31的外部，能够使阀片2与传动杆31之间的受力减小。

[0024] 在图3中：通过在第一弧座21的外侧壁上开设有若干平行分布的引流槽201，且引

流槽201与阀体1内的水流方向平行，可以使阀片2在开启时，介质顺着第一弧座21上的引流

槽201流动，令阀片2受到的阻力降低，从而使传动杆31的受力减小，对传动结构形成保护，

能够保证精准的传动。

[0025] 在图4中：手轮5转动安装在传动座3上，且手轮5的输出端固定有手轮丝杆51，伺服

电机4的输出端固定连接有电机丝杆42，传动杆31与手轮丝杆51和电机丝杆42的连接处均

套设有齿轮311，手轮丝杆51和电机丝杆42均通过齿轮311与传动杆31传动连接，通过在手

轮5的输出端固定有手轮丝杆51，当手轮5转动时，手轮丝杆51与手轮5同步转动，使手轮丝

杆51和套设在传动杆31上的齿轮311相啮合，带动传动杆31转动，完成手动控制，还可以给

伺服电机4通电，利用其输出端的电机丝杆42与套设在传动杆31上的齿轮311相啮合，带动

传动杆31转动，实现电动控制，其中伺服电机4的型号为130ST-M06025。

[0026] 本实用新型的工作原理是：通过设置伺服电机4和手轮5，当手轮5转动时，手轮丝

杆51与手轮5同步转动，使手轮丝杆51和套设在传动杆31上的齿轮311相啮合，带动传动杆

31转动，完成手动控制，还可以给伺服电机4通电，利用其输出端的电机丝杆42与套设在传

动杆31上的齿轮311相啮合，带动传动杆31转动，实现电动控制，使阀片2在工作时，与阀体1

内的介质之间的阻力更小，当阀片2由密封状态开启时，管道内的介质会顺着第二弧座22流

动，随着角度的变大，介质会顺着第一弧座21一侧流动，此时相对于现有的阀片2，阀片2整

体受到的阻力会大幅减小，从而使传动杆31的受力减小，对传动结构形成保护，能够保证精

准的传动，增大了传动杆31的寿命，由于阀片2包覆在传动杆31的外部，能够使阀片2与传动

杆31之间的受力减小。
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图1
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图2
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图3
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图4
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