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(73) Majitel patentu: pricniku (4'), piidemz tento spodni akéni pricnik je nezavisle
GASPARINI Luciano, Istrana, IT posunutelny vzhledem k vySe uvedenym piicnikiim. Uvedeny
o vné&j3i horni pfi¢nik (1), upevnény k ramu lisovaciho a
(72) PUVOdw'. . . ohybaciho zafizenf (A), je vytvofen s otvorem (9" na
Gasparini Luciano, Istrana, IT zabdrové ploe uvedeného piislusného kolmého Zepu (7),
(74) Zsstupce: prigem? jak uvedeny deskovy vodici prosttedek (4%) spodntho
JUDr. Zdeitka Korejzova, Spalena 29, Praha 1, 11000 reakéniho prvntho pii¢niku, tak i uvedend vnjsi pevna
vertikalni deska (4°) p¥iéniku jsou vytvofeny s otvorem (9) pro
(54) Nazev vyndlezu: umonéni mistniho volného priichodu a vertikalniho posunuti
Lisovaci a ohybaci zaFizeni uvedeného kolmo zabirajiciho &epu (7).
(57) Anotace:

Lisovaci a ohybaci zatizeni mé prostiedek pro detekci a fizeni
ohybu spodniho a horniho p¥iéniku (1, 4), které nesou ohybaci
nastroje, totiz raznik (2) a lisovnici (5), a ma interagovat s
pFisludnym systémem pro korekei vyklenuti, pfi¢emz uvedend
lisovnice (5) je nesena spodnim pifénikem (4). Zafizeni tedy
zahrnuje horni a spodni detekéni a Fidici prostredek (C, C')
pro detekci a Fizeni elastické deformace podél vertikalni osy
jak spodniho pti¢niku (4), tak i horniho p¥i¢niku (1),
zaznamenané b&hem aktivni lisovaci a ohybaci pracovni faze
na plechu (B), pfitemZ tento detekéni a fidici prostfedek (C,
C") je aktivni na obou uvedenych piicnicich, hornim p¥i¢niku
(1) a spodnim p¥i¢niku (4), ve spolupréci s logickou jednotkou
a sadou hydraulickych a spfaZenych zdvihaki (6) pro korekei
vyklenuti jak horniho razictho, tak i spodniho lisovaciho
ohybaciho néstroje, které jsou neseny na uvedenych pfi¢nicich
(1, 4), pfi¢em? uvedenym detekénim a fidicim prostiedkem
jsou horni a spodni, centralné uloZené, polohové snimace (8).
Uvedené polohové snimage (8) jsou nahofe horizontalng
zave&Seny k vn&jsim boénim pevnym vertikalnim deskdm (1 !
4%) piiéniku, horniho p¥idniku (1), respektive spodniho
pri¢niku (4), pfiemZ uvedené vertikalni desky (1 1. 4% jsou
uvnitf vzhledem k uvedenym snimactim (8). Oba uvedené
polohové snimade maji posunutelnou spodni ditkovou ty¢ 8h,
ktera je horizontdlng zavéSena do cepu (7) kolmo v zab&ru
vzhledem k akénimu p¥i¢niku (1, 4') odpovidajiciho horniho a
spodniho pii¢niku (1, 4), ktery prochézi mezi uvedenymi
pevnymi vertikalnimi deskami (1', 4°) a je volng vertikalng
nezavisle posunutelny vzhledem k uvedenym pevnym
vertikalnim deskam (1', 4%). Na odpovidajicim spodnim
ak&nim pri¢niku (4') je vytvoren alespoti deskovy vodici
prostiedek (4%) reakéniho prvniho pfi¢niku mezi uvedenym
vné&jsim pevnym pii¢nikem a uvedenym spodnim akénim
piitnikem (4") a dalsf deskovy vodici prostedek (4%) pii¢niku
je vytvoren uvnitf vzhledem k uvedenému spodnimu akénimu
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Lisovaci a ohybaci zaiizeni

Oblast techniky

Predkladany vynalez se tyka lisovaciho a ohybaciho zafizeni s prostfedkem pro detekci vychyleni
spodniho a horniho pfi¢niku, které mé interagovat s alespofi jednim systémem pro korekci vykle-
nuti.

Vynalez naléza vyuzZiti zejména, pokud ne vyhradné, v oblasti zafizeni pro deformaci plechii.

Dosavadni stav techniky

Znama lisovaci a ohybaci zafizeni jsou pouzivana v kovoprimyslu a mechanickém primyslu a
zejména pii vyrobé a zpracovani plechti pro ziskani napiiklad urcitych rizné tvarovanych podél-
nych profill, nékdy s moZnosti je opétovné prevzit a podrobit kaZdy z nich novému lisovacimu a
ohybacimu cyklu.

Zpravidla ohybaci cyklus v podstaté sestava z toho, ze pohyblivy raznik vertikalné klesa az do
kontaktu s plechem poloZenym na lisovnici, je proveden ohyb a potom na konci cyklu se raznik
opétovné zdviha do plivodni polohy.

Pro realizaci piedchazejici faze je zafizeni sestaveno ze dvou ¢&asti, z prvni dynamické &asti,
obecné sdruZené s horni Casti, a druhé v podstaté statické ¢asti ve spojeni se stojanem, lisovnice,
ktera tvofi spodni ¢ast zafizeni, umisténou vertikalné pod dynamickou &asti.

P¥ provadéni ohybaciho cyklu je razici nastroj vytvofen v dynamické horni &asti, pfiCemz
sestava zruzné tvarovaného noZe, ktery muze byt rovnéz vyménného typu a ktery provadi
vyhradné vertikalni pohyb tam a zpét, zajistovany alespoii dvéma olejovymi dynamickymi valci,
které urCuji sestup, eventualni zastaveni a opétovny vzestup horniho pri€niku, ktery podéln¢ nese
uvedeny nastroj nebo raznik.

Spodni &ast zahrnuje odpovidajici spodni pfi¢nik, ktery v podstaté mé za ucel nést lisovnici a
eventudlni prostfedky pro méieni a kontrolu thlu ohybu a vychyleni v raznych bodech ve spojeni
s deformaci uvedené lisovnice pro modifikaci jeji linearity, naptiklad podle spisu FR 2708219A —
pfihlaovatel AMADA. Podrobngj§i informace Ize nalézt ve zvefejnénych patentovych spisech
v Japonsku: JP 59193718, pfihlasovatel AMADA CO LTD, az na rozsah udrZeni rovnob&zZnosti
mezi dvéma lisy, JP 04105714, ptihlasovatel MATSUSSHITA ELECTRIC WORKS LTD, pro
fizeni vychyleni lisG prostfednictvim snimaci pro detekci vychyleni a pro fizeni tvaru
konvexniho povrchu s pouZitim valce pro vychyleni celé piislusné Casti lisovnice a s vyuzitim
obecné 3 valci, JP 08150416, ptihlasovate]l NISSHIMBO IND INC., pouze pro spodni nastroj, ve
kterém stiedovy privés muze byt spravné korigovan, dokonce i kdyZ je zménéna teplota
prostiedi, pticemz je vytvoren spodni lis kluzn€ posuvny mezi dvéma vodicimi deskami a majici
spodni narazové Cidlo méfici velikost relativniho posunuti uvedenych vodicich desek ve spojeni
se spodnim posunutelnym ohybacim néstrojem, aby se korigoval spodni ohybaci néstroj piisobici
se spodnim protivalcem.

Vsechna tato feSeni se tykaji detek&nich prostiedkid posunuti spodni lisovnice nebo spodniho lisu

vzhledem ke spodnimu pti¢niku, ktery ji vede a nese.

Z konstrukéniho hlediska je zajimavé zjisténi, Ze pfesnd zafizeni jsou rovnéZz s dynamickym
spodnim pii¢nikem, ktery umoziiuje dosdhnout vysoce kvalitniho vyrobku oproti tém, které jsou
statické a obecné nabizeji produkty s niZ§i kvalitou.
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Potieba pouZit zafizeni, kterd maji dynamicky spodni pficnik, je stale vice zvazovana vyrobci,
takZe cena pro zaji§téni této funkce, dokonce pouze jako doplitkové €i volitelné, je spiSe okrajo-
vym hlediskem vzhledem k celkové cené zafizeni.

Jednim z divodi, ktery vede tyto spole¢nosti k nasledovéni tohoto sméru, je to, Ze spodni pfic-

nik, kdyZ je dynamicky, miZe napomoci pfi korekci, v nejvyS8i mozné mife, t€ch chyb, které
zplsobuji zaobleni ohybu vznikajici béhem vyroby plechu lisovanim a ohybéanim.

Ve skuteénosti je jisté pravdou, Ze lisovani a ohybani plechi je spiSe sloZity a jemny proces v té
mite, Ze ziskani vysledkd odpovidajicich urdenym pracovnim parametri je v tomto piipadé velmi
obtizné, coZ umoZiuje uréité mnohem $irdi tolerance nez u jinych procest pro zpracovani kovi.
To je zpusobeno vyskytem riznych faktorii, napfiklad, nekonstantni tloustkou a kvalitou
materialu, kdy rovnéz vliv n&kolika centimetri ma negativni GCinky na praci, nebo je to
v diisledku dopruzovani materialu, ale velmi Easto také v disledku pfirozenych deformaci dvou
piiéniki béhem procesu, pFi¢emz vechny tyto faktory jsou v souasnosti korigovany prostied-
nictvim urgitych programi dodévanych vyrobci softwaru a vybavenych vhodnymi daty odvoze-
nymi z pfedchazejicich testt a jinych manualné ovladanych systémd.

V této logice jsou negativni aspekty vice ¢i méné spolecné vSem diive existujicim feSenim,
pokud se tyka deformace spodniho a horniho pfi¢niku ohybaciho zafizeni. Tato nevyhoda pres-
n&ji spodiva v detekei, urgité konvexnosti nebo konkavnosti produktu, pi¢né vzhledem k plechu,
podrobeného ohybacimu cyklu, coZ je skutednost, ktera by mohla byt popsana také jako nerov-

nomérné rozloZeni sily na valcich horniho pfi¢niku.

Jak jiz bylo zmifiovano, n&které z defekti mohou byt v soudasnosti korigovany prostiednictvim
vhodnych zafizeni, spravng nazyvanych zafizenimi pro korekci vyklenuti a ohybu, kterd maji za
udel vytvorit spodni piénik dynamickym a ovliviiovat, pfipadné interagovat s, intenzitu a rozlo-
¥eni pracovniho tlaku v tladnych valcich horniho pfi¢niku se zamérem korigovat zaobleni ohybu,
zptisobené ohybovymi deformacemi na obou pii¢nicich, jejichz deformace je umérna ohybové
deformaci. Takové systémy, prestoZe jsou vhodné pro komunikaci s logickou fidici jednotkou
celkového fizeni lisovaciho a ohybaciho zafizeni, se az doposud nejevi jako optimalizované
v disledku vyskytu dalgich riznych faktorii, které omezuji jejich i¢innost.

Problém spoéiva vtom, e takové korekce procesu nemohou byt opakovény kus po kusu
v disledku proménlivych pracovnich podminek a vzhledem ke konstrukénim rozdilim v pouZi-
tém materialu, coZ vyZaduje kontinualni a specialni nastaveni. Proménlivé pracovni podminky
zahrnuji naptiklad délku kusu ur&eného k ohybani, jeho tloustku, maximélni pnuti v materialu,
ale hlavnd také polohy tohoto kusu v podélné délce lisovaciho a ohybaciho zafizeni, na kterém
ma byt ohybani provedeno.

Hydraulické systémy pro korekei vyklenuti, které byly pouZivany aZ dosud, zahrnuji zpravidla
sadu zdvihaki, které spolu interaguji, podél prostiedni ¢asti skupiny spodniho pfi¢niku a pfesnéji
ve spodku &asti této skupiny spodniho pfiéniku, kter je znama spiSe jako ak&ni pficnik, ke kte-
rému zvndjsku piislusi dva reakéni pii¢niky. Jeden znejcastéjSich problémi, spojeny
s takovymto systémem, vyplyva z toho, Ze tento b&hem pracovniho cyklu neuvaZuje skute¢nou
deformaci pri¢niku, pfi¢emZ v ptipad® spodniho pti¢niku je korekce zaloZena na piedem nasta-

venych empirickych parametrech fizenych logickou jednotkou.

Ve skute&nosti navic proménné, indikované logikou intervence pro korekci vyklenuti a zajiSténé
v zékladnim pracovnim programu, uvazuji pouze data zji§tovana ve fazi opakovanych testi a

ey s

prevazné ziskavana za normalnich a nejéastgjsich pracovnich podminek.

Mélo by byt tedy zcela ziejmé, Zze pokud jsou uvedené parametry vyjddfeny, berou potom
v tvahu pouze n&které situace, které mohou nastat béhem obvyklého pracovniho procesu, coz
jsou naptiklad podminky, které ve v&tSing pfipadi odpovidaji centralni poloze plechu uréeného
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k ohybani, ale ne také jeho piipadnému uloZeni ke strandm lisovaciho a ohybaciho zafizeni. Toto
omezeni zjevné vyplyva z objektivni obtiZnosti prednastaveni nékterych vhodnych parametrd,
které berou do tivahy rtizné promé&nné ovliviiujici deformaci p¥iniku béhem pracovniho cyklu,
predeviim pak také tehdy, pokud jsou odligné od obvyklych pracovnich podminek.

Je tedy zcela ziejmé, Ze lisovaci a ohybaci zafizeni postradaji, urCitou presnost, coz mize byt
zpiisobeno vlivem absenci realnych dat, poskytovanych sou€asné s operacemi lisovani a ohybani,
ktera berou do tvahy rovnéZ deformaci, zejména ohnuti nebo vyklenuti pfi¢niki.

Tato okolnost navic ovliviiuje kvalitu, coZ zpisobuje znaéné mnoZstvi zmetkd a n€kdy nuti

k provedeni pracovniho cyklu znovu se zamérem opravit takto nalezenou chybu.

Podstata vynalezu

Utelem predkladaného vynalezu je pfekonat shora zmifiované nevyhody.

Tyto a dal§i cile jsou podle pfedkladaného vynalezu dosazeny lisovacima ohybacim zafizenim,
které je znazorn&no na pripojenych vykresech a jehoZ znaky, fesici zmifiované problémy, jsou
definovéany v ptipojenych patentovych narocich. Toto zafizeni ma prostiedek pro detekci a fizeni
ohybu spodniho a horniho pii¢niku, které nesou ohybaci nastroje, totiZ raznik a lisovnici, a které
m4 interagovat s pFislu$nym systémem pro korekci vyklenuti, pfi¢emZ uvedena lisovnice je
nesena spodnim p¥iénikem, a podstata tohoto zafizeni spoliva v tom, Ze zahrnuje horni a spodni
detekéni a Fidici prostfedek vhodny pro detekei elastické deformace podél vertikalni osy, jak
spodniho p¥igniku tak i horniho pfi¢niku, zaznamenané béhem aktivni lisovaci a ohybaci pra-
covni faze na plechu, pfidemz tento detekéni a Fidici prostfedek je aktivni na obou uvedenych
piiSnicich, hornim a spodnim, ve spolupraci s logickou jednotkou a sadou hydraulickych a spfa-
enych zdvihakd pro korekei vyklenuti jak horniho raziciho, tak i spodniho lisovaciho ohybaciho
néstroje, které jsou neseny na uvedenych pii¢nicich, pfitemz uvedenym detekénim a fidicim
prostiedkem jsou horni a spodni, centraln€ uloZené, polohové snimade, a uvedené polohové sni-
made jsou nahote horizontalng zav&Seny k vn&j$im bocnim pevnym vertikalnim deskam pti¢niku,
horniho, respektive spodniho, pfiemZz uvedené vertikalni desky jsou uvnitf vzhledem
k uvedenym snima&iim, oba uvedené polohové snimace maji posunutelnou spodni diikovou tyc,
ktera je horizontalng zav&Sena do Sepu kolmo k zdbéru vzhledem k akénimu pti¢niku odpovidaji-
ciho horniho a spodniho pii¢niku, ktery prochdzi mezi uvedenymi pevnymi vertikalnimi deskami
a je volng vertikalng nezavisle posunutelny vzhledem k uvedenym pevnym vertikalnim deskam, a
na odpovidajicim spodnim ak&nim pfi¢niku je vytvofen alespofi deskovy vodici prostiedek
reakéniho prvniho piiéniku mezi uvedenym vn&j$im pevnym pficnikem a uvedenym spodnim
akénim piiénikem a dal$i deskovy vodici prostiedek pticniku je vytvofen uvnité vzhledem
k uvedenému spodnimu akénimu pri¢niku, pfi¢emZ tento spodni akéni ptiénik je nezavisle posu-
nutelny vzhledem k vy$e uvedenym pii¢nikiim, uvedeny vnéjsi horni pfi¢nik, upevnény k ramu
lisovaciho a ohybaciho zafizeni, je vytvofen s otvorem na zib&rové plose uvedeného ptislusného
kolmého &epu, pritemz jak uvedeny deskovy vodici prostfedek spodniho reakéniho prvniho piic-
niku, tak i uvedena vn&jsi pevnd vertikalni deska pfi¢niku jsou vytvofeny s otvorem pro umoz-
néni mistniho volného priichodu a vertikalniho posunuti uvedeného kolmo zabirajiciho kolmého
Cepu.

S timto fesenim jsou dosaZeny nejriazn&jsi vyhody, které dale zlepSuji existujici lisovaci a ohy-
baci zafizeni.

Predevsim je na prvni pohled patrné, Ze systém pro korekei vyklenuti u lisovaciho a ohybaciho
zafizeni nebo také skupina prostiedki, vytvotena pro korekci zaobleni ohybu, zahrnuji system

Mrw . r

schopny ovliviiovat intenzitu a rozloZeni pracovniho tlaku tladnych valcu horniho pti¢niku, ktery
miZe intervenovat rozhodng presndji nez diive zndmé feSeni, pfiemz vyhradné sleduje reainé

wrw . r

hodnoty ohybu na p¥i¢nicich. V disledku toho je umoznéno dosaZeni extrémné vysoké kvality a
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pievazné absolutné piesnych vysledki bez ohledu na polohu plechu vzhledem k ohybacimu zafi-
zeni a nezavisle na technickych vlastnostech materialu.

Koncovy uzivatel tudiz nemusi provadét jakékoliv nastaveni, coZ umoZiiuje podstatné zkratit
pracovni doby, omezit prodlevy a zmetky, coZ s sebou dale nese znatné vyhody z ekonomického
hlediska a soudasné umoziiuje realizovat prakticky dokonalé ohybani.

Navic je mozné uvést, Ze pouziti takového zaf'izeni umoziiuje vétsi pracovni pruznost a radikalni

zjednoduseni lisovaciho a ohybaciho zafizeni, zejména pokud se tykd nastaveni logické jednotky.

Ptehled obrazki na vykresech

Tyto a dal§i vyhody a znaky budou vice zfejmé z nasledujiciho detailniho popisu nékterych
vyhodnych provedeni predkladaného vynalezu ve spojeni s odkazy na pfipojené schematické
vykresy, pfi¢emz detaily jednotlivych provedeni nemaji byt povazovany za omezujici, ale pouze
za ptikladné.

Obr. 1  znazorfuje perspektivni pohled na lisovaci a ohybaci zatizeni béhem aktivni faze pro-
cesu, které je vytvoreno s prostiedkem pro piimé elektronické fizeni spodniho a horniho
ohybaciho p¥i¢niku, interagujicim s alespori jednim zafizenim pro korekci vyklenuti.

Obr. 2 a obr. 3 jsou detailni pohledy na elektronické Fidici zatizeni ohybacich pfi¢niki, pfi¢emZ

toto Fidici zatizeni je pfimého typu, aplikované na hornim pfi¢niku a ilustrované ve
dvou stavech, v zastavené, respektive v aktivni, fazi.

Obr. 4 a obr. 5 jsou odpovidajici pohledy v fezu na ptfimé elektronické fidici zafizeni podle obr.
2, respektive obr. 3, aplikované na horni pfi¢nik.

Obr. 6 a obr. 7 jsou detailni pohledy na elektronické Fidici zafizeni ohybacich pfi¢niki, pficemz
toto ¥idici zafizeni je p¥imého typu, aplikované na spodnim pti¢niku a ilustrované ve
dvou stavech, v zastavené, respektive v aktivni, fazi.

Obr. 8 a obr. 9 jsou odpovidajici pohledy v fezu na ptimé elektronické fidici zafizeni podie obr.
6, respektive obr. 7, aplikované na spodni pii¢nik.

Piiklady provedeni vynélezu

Jak je rovnéz patrné a vykresech, zahrnuje lisovaci a ohybaci zafizeni A horni pfi¢nik 1 verti-
kalng posunutelny vzhledem k rdmu, na jehoZ spodnim konci je upraven podélné sdruzeny
nastroj vyménného typu, ktery tvoii raznik 2. Zafizeni ma vzdy na koncich skupinu vélci 3, 3!
pro kaZdou stranu, které urduji sestupny vertikalni pohyb a obracené pohyb vertikalni desky hor-
niho piiéniku 1 smérem k pod ni leZici vertikalni desce spodniho pticniku 4, ktery je dale opatien
lisovnici 5, rovnéz vyménného typu.

Pro korekci ohybu pii¢niku, zjisténé eventualni potiebou vyfesit korekci zaobleni ohybu plechu
B, zpiisobeného ohybovou deformaci, je vytvofeno zafizeni pro korekei vyklenuta nebo senzo-
rové &i snimaci zafizeni, vytvofené jako pracujici na spodnim pfi¢niku 4 a v podstaté sestavené
ze sady hydraulickych a spfazenych zdvihaki 6. Uvedené zdvihaky 6 se dotykaji spodku akéniho
pkicniku 4', umisténého ve spodnim pii¢niku 4 v prostfedni poloze vzhledem ke dvéma vodicim
prostiedkil 4? reakénich pii¢niki. Dale je moZné, aby uvedeny systém pro korekci vyklenuti byl
soufadnicového typu v soudinnosti se zafizenim pro nastaveni vyklenovaciho tlaku umérné
k pracovnimu tlaku jednotlivych valct 3, 3" horniho p¥i¢niku 1, pfidem toto zafizeni je uloZeno
spoledné s obvodem, ktery zajistuje komunikacni propojeni.

S cilem dale optimalizovat oba ptiéniky, respektive korekei ohybu spodniho pti¢niku 4 a horniho
pfi¢niku 1, je na kazdém z nich vytvofen alespori prostiedek C, C' pro méfent jejich ohybu, ktery
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soucasné dodava fidici logické jednotce zafizeni redlna data o deformaci, pfiCemZ po vypoctu
logické jednotky je pak umoznéna vhodnd intervence systému pro korekci vyklenuti prostied-
nictvim zdvihaki 6 a pticemz je také eventudlné vytvoren prostiedek pro nastaveni vyklenova-
ciho tlaku émé&rné k pracovnimu tlaku jednotlivych vélei 3, 3.

Uvedeny prostiedek C je v tomto piipad€ umistén téméf uprostied vzhledem k délce lisovaciho a
ohybaciho zafizeni A a je v podstaté sestaven ze dvou ¢asti.

Ptesnéji je vzhledem ke spodnimu pfiéniku 4 a vzhledem k akénimu pti¢niku 4', aby vy&nival ze

strany a svoji vy&nivajici ¢4sti 7' za tloustku alespoii jednoho reakéniho p¥iéniku.

P¥itomnost t¥ettho p¥icniku, desky 4°, s mensi tloustkou mize byt predpokladana, p¥idems tento

prlcmk je vytvoren jako sméfujici k rubu reakéniho pti¢niku a nezéavisle na tomto reakEnim piic-
niku a je typu, ktery je upevnén k rdmu lisovaciho a ohybaciho zafizeni A.

Jak reakéni piicnik, tak i pevny vn&jsi pri¢nik, deska 4°, zajistuji v logické souvislosti v podstats
b&Zné ubrani materialu, pokud se tyka celkové tloustky, napiiklad $térbinovym tvarem tak, aby

umoznily vy&nivajici &asti 7' vespod leziciho depu 7 volnou oscilaci integralné s ak&nim pii&ni-
kem 4'.

Na konci vy¢nivajici ¢asti 7" &epu 7 je v zab&ru konec posunutelné malé diikové tyce 8 8, které je
spodni &asti polohového snimade 8. Uvedeny polohovy snima¢ 8 je dale trvale v zabé&ru s rubem
pevného VneJ51ho prlcmku desky 4 4 dokonale v ose Vzhledem k zabéru na vespod lezicim akénim
ph’émku 4', tak¥e p¥i mirném posunut1 akéniho p¥iéniku 4' na vertikalni ose se vytvofi odpov1da-
jici oscﬂace posunutelné ty&e 8', ktera ve spolupraci se zavé$enym pevnym bodem umoZiiuje

kvantifikovat relativni posunuti.

Pokud se tykd horni &asti lisovaciho a ohybaciho zafizeni A, je zndmo, Ze je vytvofena
z posunutelného ptiéniku 1, ktery je urfen pro neseni nastmje razniku 2, a na kterém, na stejné
zab&rové strané prostredku C se spodnlm pii¢nikem 4, je vytvoten druhy prostredek C' v ose
s pod nim leZicim prostfedkem C, pfiCemz je tedy rovnéz centralné umistén vzhledem k délce
lisovaciho a ohybaciho zafizeni A. RovnéZ v tomto pripadg je pfitomen analogicky Cep 7, kolmo
v zabéru vzhledem k hornimu pfi¢niku 1 a vy€nivajici svoji vy¢nivajici ¢asti 7' vizdy vzhledem
k pevnému pii¢niku desce 1', integralnimu s rimem lisovaciho a ohybaciho zafizeni A, se zmen-
Senou tloust’kou a umistény smérem k rubu homlho pfi¢niku 1. Pro umisténi urcité oscilace epu
7, integralné s piiénikem 1, je vytvoren otvor 9' vyrobeny v logickém vztahu k a obsahUchl
tloustku pevného vnéjsiho prlcmku desky 1'. Na &epu 7, jehoZ vriek vycmva vy&nivajici &asti 7',

je tedy podobné& jako pfedtim v zab&ru posunutelnd mald diikova ty¢ 8', ktera spolupracuje
s pevnou &asti tvofenou polohovym snimadem 8 v zabéru s vnéjsim povrchem pevného pricniku,

desky l].
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PATENTOVE NAROKY

1. Lisovaci a ohybaci zafizeni, které¢ ma prostredek pro detekci a fizeni ohybu spodniho a hor-
niho pti¢niku (1, 4), které nesou ohybaci nastroje, totiZ raznik (2) a lisovnici (5), a které ma
interagovat s prislusnym systémem pro korekci vyklenuti, pficemz uvedend lisovnice (5) je
nesena spodnim pti¢nikem (4), vyznacujici se tim, Ze zahrnuje horni a spodni detek-
&ni a Fidici prostiedek (C, C') pro detekci a Fizeni elastické deformace podél vertikalni osy jak
spodmho pfi¢niku (4), tak i horniho pfi¢niku (1), zaznamenané béhem aktlvm lisovaci a ohybaci
pracovni fize na plechu (B), pfi¢emz tento detek¢ni a fidici prostiedek (C, C") je aktivni na obou
uvedenych piiénicich, hornim pfiéniku (1) a spodnim ptiéniku (4), ve spolupréci s logickou jed-
notkou a sadou hydraulickych a spfazenych zdvihaki (6) pro korekci vyklenuti jak horniho razi-
ciho, tak i spodniho lisovaciho ohybaciho nastroje, které jsou neseny na uvedenych pfi¢nicich (1,
4), pti¢emz uvedenym detekénim a fidicim prostfedkem jsou horni a spodni, centralné uloZené,
po]ohove snimade (8), a uvedené polohové smmace (8) jsou nahofe horizontaln¢ zaveSeny
k vn&j§im boénim pevnym vertikalnim deskam (', 4 pfiémku horniho p#i¢niku (1), respektive
spodniho ptiéniku (4), pfi¢emz uvedené vertikalni desky ( 1', 4% jsou uvniti vzhledem k uvede-
nym snimacim (8), oba uvedené polohové snimace maji posunutelnou spodni diikovou ty& (8' ),
ktera je horizontalné zavé$ena do Cepu (7) kolmo v zab&ru vzhledem k ak&nimu piicniku (1, 4"
odpovidajictho horniho a spodmho pfiéniku (1, 4), ktery prochazi mezi uvedenymi pevnymi
vertikalnimi deskami (1', 4°) a Je volné vertikalné nezavisle posunutelny vzhledem k uvedenym
pevnym vertikalnim deskam (1%, 4%, ana odpov1daJ1c1m spodnim ak&énim prlcmku 4" je vytvo-
fen alespoti deskovy vodici prostfedek (4%) reakéniho prvniho prlcmku mezi uvedenym vné&jS$im
pevnym pii¢nikem a uvedenym spodnim akEnim pfinikem (4") a dalsi deskovy vodici prostre-
dek (4%) pti¢niku je vytvoren uvnitf vzhledem k uvedenému spodnimu akénimu pfi¢niku @h,
pfi¢emz tento spodni akéni pfi¢nik je nezavisle posunute]ny vzhledem k vySe uvedenym piicni-
kiim, uvedeny vné&jsi horm pfi¢nik (1), upevnény k ramu lisovaciho a ohybaciho zafizeni (A), je
vytvofen s otvorem (9") na zébérové plose uvedeného piislusného kolmého Eepu (7), pricemz jak
uvedeny deskovy vodici prostredek (4% spodniho reakéniho prvniho pii¢niku, tak i uvedena
vn&j§i pevna vertikalni deska (4°) p¥iéniku jsou vytvoteny s otvorem (9) pro umoznéni mistného

volného prichodu a vertikalniho posunuti uvedeného kolmo zabirajiciho Cepu (7).

2 vykresy
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