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Patentanspruch:

1. Einrichtung zur Massekontrolle und -steuerung der Futterverteilung und der Massekontrolle des
Futterverzehrs von Tieren, dadurch gekennzeichnet, daR in einem mobilen Futterverteiler (1) ein
Futteraufnahmebehlter (19) mit einer Behélterwégeeinrichtung (2) und einem Futterforderer (15)
vorhanden sowie ein Restfutteraufnahmebehilter (4) mit einer Restfutterwéageeinrichtung (5), einer
Restfutterschiebevorrichtung (6) und einer Restfutteriibergabevorrichtung (10) angeordnet ist und
diese liber einen Komparator (3) einerseits mit der Behélterwigeeinrichtung (2) und einer
Steuereinheit {14) und andererseits mit der Restfutterwégevorrichtung (5), einer Erkennungsspule
{11} und sinem Sollwertgeber {13) in Verbindung steht.

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafs der Futterférderer (15) seitlich (iber den
Grundrif des Futterverteilers (1) hinausragt.

3. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Restfutterschiebevorrichtung (6)
horizontal beweglich seitlich an der Restfutteriibergabevorrichtung (10) angeordnet ist und iiber
den GrundriB des Futterverteilers (1) hinausragt.

Hierzu 1 Ssite Zeichnungen

Anwendungsgeblet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Massekontrolle und -steuerung der Futterverteilung sowie der Massekontrolle des
Futterverzehrs von Tiergruppen, vorzugsweise Rinder, die sowohl in Milchviehanlagen und Mastanlagen als auch bei der
Durchfiihrung von Fiitterungsversuchen in Versuchseinrichtungen vorgesehen ist.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Aus der Praxis und der Fachliteratur ist bekannt, im Interesse einer effektiven Futterdkonomie bei der Fitterung den Tieren das
Futter massekontrolliert vorzulegen und durch das von den Tieren nicht verzehrte Futter (Restfutter) den Futterverzehr
(Substraktion von vorgelegtem Futter und Restfutter) zu bestimmen.

Anhand einer Bonitur des Entleerungsgrades der Futterkrippe wird in den meisten Fallen durch den Fiitterungstechniker visuell
die Menge des Restfutters eingeschétzt und damit die neu vorzulegende gegeniiber der verabreichten Futtermenge korrigiert.

in der DD-PS 97343 ist zur Restfutterbestimmung und einer damit verbundenen gesteuerten Futterverteilung eine Losung
vorgestellt, bei der mit Hilfe einer Wigevorrichtung das Restfutter durch Wiegen des jeweiligen Futterbehélters mit Inhait
ermitteltund anschlieRend in Abhéingigheit vom Vorhandensein einer Restfuttermasse ein Ausschiag bewirkt wird, der auf einen
Schalter des Antriebes einer Dosiereinrichtung Gibertragen wird. Dabei ist der Schalter im Verhaltnis zur Wagevorrichtung so
angeordnet, daR der beim Vorbeifahren eines Futterverteilwagens am Futterbehalter den Antrieb der Dosiereinrichtung nur in
dem Fall einschaltet, wenn die Wigevorrichtung ausschlieflich die Leermasse des Futterbehalters bertrédgt. Als
Wigevorrichtung ist dafiir der Futterbehélter einer jeden Tierhaltungsbox susgebildet. An dem Futterbehilter oder seiner
Aufhdngung ist der Signalgeber angeordnet. Diese Lsung sieht auch vor, die Wagevorrichtung auf dem Futterverteilfahrzeug
iiber eine Hebe- und Senkvorrichtung zu befestigen und den Futterbehalter an der Tierhaltungsbox aushekbbar zu gestalten.
Diese Lésung gestattet auf Grund der vorgesehenen alternativen ,ja/nein”-Entscheidung des Signalgebers nicht, unabhangig
von der Héhe des Futterverzehrs einer Tiergruppe, zielgerichtet eine anndhernd optimale Futterzufiihrung zu erreichen.

Inder OS DE 3313532 A 1 wird ein Verfahren und Vorrichtung zur Feststellung der Grundfutteraufnahme beschrieben, indem das
Tier auf einem Fahrgestell, welches mit einer Wageeinrichtung ausgestattet ist, aufgestallt ist und solange dem Futterstapel
zugefiihrt wird, bis das vorgegebene Gewicht des Tieres durch seinen Futterverzehr erreichi ist. Diese Vorrichtung ist mit einem
Anzeigegerat und mit einem Rechner verbunden.

Fur eine effektive Futterdkonomie im Interessse einer nptimalen Tierleistung bzw. Gewichtszunahme in der GroStierhaltung ist
es jedoch erforderlich, schnell Fiitterungsfehler zu erkennen und darauf mit einer Korrektur der Futterzufiihrung bei Beginn des
Fiitterungsprozesses zu reagiere:.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, eine Einrichtung fir eine bedarfs- und leistungsgerechte Futterversorgung dar Tiere und einen effektiven
Futtereinsatz durch die Reduzierung des Restfutteranteiles zu entwickeln,

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Einrichtung zu schaffen, die die Masszkontrolle des an eine Tieraruppe zu
verteilenden Futters selbstédadig vornimmt, das Futter verteilt und die Masse des Restfutters einer Tiergruppe selbsténdig
ermittelt, das Resifutter fordert und zwischenlagert.

ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch gelést, indem in sinem mobilen Futterverteilfahrzeug ein Futteraufnahmbehditer
mit einer Behélterwagesinrichtung und einem Futteraustragefdrderer und ein Restfutteraufnahmebehélter mit einer
Restfutterwageeinrichtung und einer Restfutteriibergabevorrichtung tiber einen Komparator und einen Soliwertgeber
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verbunden ist und die Zuordnung so erfolgt, daf? gleichzeitig sowohl eine dosierte Futterverteilung als auch eine
Restfutteraufnahme und -bestimmung erfulgen kann, Dafr ist, in Fahrtrichtung gesehen, der Restfutteraufnahmebehiltar mit
Wigeeinrichtung und Restfutteriibergabevorrichtung vor der Futterverteilvaorrichtung im Futtervertoilfahrzeug angeordnet. An
der Restfutteriibergabeverrichtung ist horizontal beweglich eine Restfutterschiebevorrichtung befestigt.

Die Restfutterschiebevorrichtung und der Futteraustrageforderer sind so ausgelegt, daR sie vom Futterverteiliahrzeug aus bis in
den Bereich der Futterkrippe reichen. Zur Erkennung des jeweiligen Fiitterungsabschnittes ist am Futterverteilfahrzeug
futterkrippenseitig eine Erkennungsspule unmittelbar naber. der Restfutterschiebevorrichtung befestigt. Diese Erkennungsspule
steht zur Informationsversorgung mit dem Komparator in Verbindung und diese wird beim jeweiligen Auftreffen auf einen an der
Futterkrippe befestigten Responder wirksam.

Mit Beginn des Einsatzes des Futtervertsilfahrzeuges wird mit der Restfutterschiebevorrichtung der erste Krippenabschnitt
gesiubert. Das Rastfutter gelangt am Ende des Krippenabschnittes iiber die Ubergabevorrichtung und Wagevorrichtung in den
Restfutterbehilter. Gleichzeitig trifft die Erkennungsspule in den Bereich des Responders und signalisiert dem Komparator den |
Krippenabschnitt. Der Komparator verarbeitet diese Information unter Beriicksichtigung der Impulse von der Wégeeinrichtung
und des Sollwertgebers und beaufschlagt die Steuereinheit mit der Futterverteilung. Die Restfutterschiebevorrichtung wird aus
dem ersten Krippenabschnitt in den zweiten Krippenabschnitt geschweiikt und so erfolgt die Restfutterbestimmung und
Futterung mittels des Futterverteilfahrzeuges gleichzeitig.

Ausfiihrungsbeispiel
Die Erfindung soll nachstehend an zwei Ausfiihrungsbeispielen néher erldutert werden. Die dazugehérigen Zeichnungen zeigen:

Fig.1: die Draufsicht einer Vorrichtung zur Massekontrolle und -steuerung der Futterverteilung mit Restfutierschieber
Fig.2: die Draufsicht der Vorrichtung mit Restfutterforderer und separatem Restfutterauffangbehaiter.

Dietechnische Gestaitung der Vorrichtung geht aus den Fig. 1 und 2 hervor. Entsprechend der Darstellung in Fig. 1 sind in einem
mobilen Futterverteiler 1 eine Behilterwégeeinrichtung 2 und ein Futterforderer 15 zugeordnet, die mit einem Komparator 3und
vorgeschaltetem Sollwertgeber 13 sowie einer Wagevorrichtung 5 fiir das Restfutter 9, einer Steuereinheit 14 fir den
Futterférderer 15 und einer Erkennungsspule 11 fiir die Tiergruppenabschnitte 8 verbunden sind.

Weiterhin befinden sich auf dem Futterverteiler 1 eine schwenkbare Restfutterschiebevorrichtung 6 sowie ein
Restfutteraufnahmebehilter 4 mit einer vorgelagerten Ubergabevorrichtung 10. Parallel zur Fahrtrichtung des mobiten
Futterverteilers 1 befinden sich die Tiergruppenabschnitte 8 mit der jeweils davor angeardneten Futterkrippe 7. Diese ist zur
Identifikation der Tiergruppan in jadem Abschnitt 8 mit einem Respondor 12 ausgeriistet.

Beim Einsatz der Vorrichtung wird mit der Restfutterschiebevorrichtung 6 das zusammengeschobene Restfutter 8 aus der
Futterkrippe 7 Giber die Ubergabevorrichtung 10 und die Wagevorrichtung 5 gefordert.

Die Informationen aus der Restfuttermenge 9, dem Sollwertgeber 13, der Erkennungsspule 11 und der Behalterwigevorrichtung
2 bestimmen iber den Komparator 3 und die Steuereinheit 14 die optimale Neuzufiihrung aus dem Futteraufnahmebehéltsr 19
mittels Futterforderer 15 fir jede einzelne Tiergruppe.

Die Regelung der Futterverteilung, die in Fig. 2 dargestellt ist, etfolgt analog zum ersten Beispiel.

Die Futterkrippe ist hier in jedem Tiergruppenabschnitt 8 mit vertikal schwenkbaren Futterkrippelteilern 16 und zugeordneten
Magnetschaltern 18 ausgeristet. Unmittelbar am Soden der Futterkrippe 7 befindet sich ein Forderer 17 zur Entlastung des
Restfutters 9, der an jedem Abschnitt 8 einen zur Gruppenerkennung angeordneten Responder 12 aufweist.

In der Phase des Restfutterentleerens werden zunéchst, mittels der Magnetschalter 18, die Futterkrippenteiler 16 in die
Futterkrippe 7 geschwenkt. AnschlieRend wird das Restfutter 9 aus jedem Abschnitt 8 mit dem Férderer 17 vor dem jeweils
zugeordnsten Futterkrippenteiler angehauft. Dieser wird nach diesem Vorgang mittels der Magnetschalter 18, die von einem
nicht dargestellten Signalgeber des Forderers 17 betétigt werden, wieder aus der Krippe 7 geschwenkt, urd der Férderer 17
transportiert das angehiufte Bestfutter 9 weiter bis zur Wageeinrichtung 5, wo es mittels der am Férderer 17 befindlichen
Responder 12 und der Erkennungsspule 11 jeder Tiergruppe zugeordnet wird und bei der Neuzufiihrung iber den Komparator 3
zur information dient.
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