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Description 

L'invention  est  relative  à  un  mécanisme  de 
commande  d'un  disjoncteur  électrique  miniature  à 
boîtier  isolant  renfermant  une  paire  de  contacts  fixe 
et  mobile  ,  ledit  contact  étant  porté  par  un  bras  de 
contact  pivotant  actionné  par  le  mécanisme  entre 
les  positions  de  fermeture  et  d'ouverture  des 
contacts,  ledit  mécanisme  comportant  : 

-  une  biellette  de  transmission  agencée  entre 
une  liaison  mécanique  brisable  et  une  manet- 
te,  laquelle  est  équipée  d'une  embrase  ac- 
couplée  à  la  biellette  de  transmission  pour 
former  une  genouillère  dont  l'axe  d'articula- 
tion  est  excentré  par  rapport  à  l'axe  de  pivo- 
tement  delà  manette,  cette  dernière  étant  dé- 
plaçable  entre  deux  positions  extrêmes  F  et 
0  correspondant  respectivement  à  la  ferme- 
ture  et  à  l'ouverture  des  contacts, 

-  un  levier  de  déclenchement  piloté  en  cas  de 
défaut  par  le  déclencheur  vers  une  position 
déclenchée,  entraînant  la  rupture  de  la  liaison 
mécanique  et  le  déclenchement  automatique 
du  mécanisme,  indépendament  de  la  manet- 
te, 

-  un  ressort  de  rappel  sollicitant  la  manette 
vers  la  position  0  d'ouverture, 

-  le  bras  de  contact  étant  relié  à  une  butée 
agencée  pour  stopper  en  cas  de  soudure  des 
contacts,  la  manette  dans  une  position  inter- 
médiaire  S  prédéterminée  située  entre  les 
positions  F  de  fermeture  et  0  d'ouverture,  la 
manette  étant  maintenue  dans  ladite  position 
intermédiaire  après  le  dépassement  du  point 
mort  de  la  genouillère. 

Le  mécanisme  décrit  dans  le  document  FR  -A- 
2605  454  est  incapable  d'indiquer  l'état  de  soudure 
des  contacts  pouvant  intervenir  lors  de  coupures 
répétées  de  courants  de  court-circuit  très  impor- 
tants.  Un  cadenassage  du  disjoncteur  peut  être 
effectué  après  actionnement  forcée  de  la  manette 
dans  la  position  d'ouverture  alors  que  les  contacts 
sont  soudés. 

La  fonction  de  sectionnement  et  de  signalisa- 
tion  apparente  de  l'ouverture  des  contacts  est  déjà 
connue  dans  les  gros  disjoncteurs  multipolaires  à 
boîtier  isolant  moulé,  ayant  des  calibres  supérieurs 
à  100  ampères.  Le  mécanisme  est  commun  aux 
différents  pôles,  et  est  associé  à  un  barreau  de 
commutation  s'étendant  transversalement  dans  le 
boîtier  pour  déplacer  les  contacts  mobiles  de  l'en- 
semble  des  pôles.  En  cas  de  soudure  des 
contacts,  l'actionnement  de  la  poignée  ou  de  la 
manette  jusqu'à  la  position  d'ouverture  est  impossi- 
ble,  car  un  dispositif  de  verrouillage  interdit  le 
mouvement  poursuivi  dans  le  sens  de  l'ouverture 
au  delà  d'une  position  intermédiaire.  Cette  position 
est  néanmoins  instable,  et  en  cas  de  relâchement 

de  la  manette,  cette  dernière  revient  automatique- 
ment  en  position  fermée.  Il  en  résulte  alors  une 
absence  de  signalisation  de  soudure  des  contacts. 

Le  document  DE-A-3.516.217  divulgue  un  dis- 
5  joncteur  miniature  équipé  d'un  mécanisme  à  ge- 

nouillère  et  à  fonction  de  sectionnement.  Le  bras 
de  contact  comporte  une  surface  d'appui  agencée 
en  butée  qui  bloque  l'extrémité  de  la  biellette  de 
transmission  lorsque  les  contacts  sont  soudés.  La 

io  manette  reste  dans  une  position  intermédiaire 
après  passage  du  point  mort  de  la  genouillère,  et 
est  stoppée  indirectement  par  le  blocage  de  la 
genouillère.  Le  blocage  de  la  biellette  par  la  butée 
s'effectue  au  niveau  de  la  liaison  mécanique  brisa- 

75  ble,  c'est-à-dire  à  l'aval  de  la  manette  de  l'articula- 
tion  de  la  genouillère.  Une  déformation  élastique  de 
cette  dernière  est  possible  en  ce  cas  d'actionne- 
ment  forcé  de  la  manette,  laquelle  peut  se  rappro- 
cher  de  la  position  d'ouverture.  Le  risque  de  cade- 

20  nassage  de  la  manette  dans  cette  position  n'est 
pas  à  exclure,  alors  que  les  contacts  sont  dans 
l'état  fermé-soudé. 

Selon  le  document  DE  -B-  1055  664,  la  présen- 
ce  d'une  articulation  entre  le  contact  et  la  zone  de 

25  blocage  de  l'organe  d'actionnement  ne  permet  pas 
d'obtenir  un  positionnement  précis  de  la  manette 
en  cas  d'actionnement  forcé  lors  d'un  soudage  des 
contacts. 

L'objet  de  l'invention  consiste  à  améliorer  la 
30  fonction  de  sectionnement  et  de  signalisation  appa- 

rente  d'un  mécanisme  de  disjoncteur  miniature. 
Le  mécanisme  selon  l'invention  est  caractérisé 

en  ce  que  la  butée  de  limitation  de  la  course  de  la 
manette  est  fixée  directement  sur  un  levier  support 

35  en  matériau  isolant  assujetti  au  bras  de  contact, 
que  le  levier  support  est  articulé  sur  un  pivot  d'une 
platine  rotative,  et  que  la  butée  coopère  dans  la 
position  intermédiaire  avec  un  nez  de  blocage  fai- 
sant  saillie  de  l'embase  de  la  manette. 

40  La  présence  de  la  butée  directe  entre  manette 
et  contact  mobile  indique  en  toute  sécurité  l'état  de 
soudure  des  contacts  lorsque  la  manette  se  trouve 
dans  la  position  intermédiaire  stable. 

La  manette  est  dotée  d'un  voyant  autorisant  la 
45  signalisation  apparente  de  l'ouverture  du  disjonc- 

teur  lorsque  la  manette  arrive  dans  la  position  O 
d'ouverture  après  effacement  de  la  butée. 

Le  voyant  est  agencé  sur  la  périphérie  de 
l'embase  entre  le  bec  de  blocage  et  la  manette  de 

50  manière  à  être  visible  de  l'extérieur  dans  ladite 
position  O  d'ouverture  à  travers  un  orifice  de  pas- 
sage  de  la  manette,  ménagé  dans  la  face  avant  du 
boîtier  isolant,  ledit  voyant  étant  d'autre  part  invisi- 
ble  lorsque  la  manette  se  trouve  dans  la  position 

55  intermédiaire  S  stable  après  soudure  des  contacts. 
Selon  un  deuxième  mode  de  réalisation,  la 

butée  du  mécanisme  se  trouve  sur  un  levier  auxi- 
liaire  agencé  en  cliquet  monté  à  pivotement  sur  le 

2 
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pivot  de  la  platine  et  du  levier  support  du  bras  de 
contact. 

D'autres  avantages  et  caractéristiques  ressorti- 
ront  plus  clairement  de  la  description  qui  va  suivre 
des  modes  de  réalisations  de  l'invention,  donnés  à 
titre  d'exemples  non  limitatifs,  et  représentés  aux 
dessins  annexés,  dans  lesquels: 

-  La  figure  1  est  une  vue  schématique  d'un 
mécanisme  de  commande  de  disjoncteur  mi- 
niature,  équipé  d'un  dispositif  indicateur  de 
soudure  des  contacts  et  de  signalisation  ap- 
parente  de  l'ouverture  selon  l'invention,  le 
disjoncteur  étant  représenté  en  position  de 
fermeture; 

-  la  figure  2  est  une  vue  identique  à  la  figure  1  , 
en  position  d'ouverture  du  disjoncteur; 

-  la  figure  3  est  une  vue  analogue  à  la  figure  1  , 
montrant  le  mécanisme  dans  l'état  contacts 
soudés  et  manette  bloquée,  en  position  inter- 
médiaire; 

-  la  figure  4  représente  une  variante  de  réalisa- 
tion  du  mécanisme  de  la  figure  1. 

Sur  les  figures  1  à  3,  le  mécanisme  10  de 
commande  d'un  disjoncteur  électrique  miniature  à 
boîtier  12  isolant  moulé  est  du  type  décrit  dans  la 
demande  de  brevet  français  n  °  8708037  déposée 
le  09.06.1987  par  la  demanderesse. 

Le  mécanisme  10  actionne  un  bras  de  contact 
14  mobile  dont  l'extrémité  libre  porte  une  pièce  de 
contact  coopérant  avec  un  contact  fixe  18.  Un 
orifice  20  est  ménagé  dans  la  face  avant  22  du 
boîtier  12  pour  le  passage  d'une  manette  24  mon- 
tée  à  pivotement  limité  sur  un  axe  26  et  déplaçable 
entre  une  position  F  de  fermeture  (figure  1)  dans 
laquelle  les  contacts  16,  18  sont  fermés,  et  une 
position  O  d'ouverture  (figure  2)  correspondant  à  la 
séparation  des  contacts  16,  18.  La  manette  24  est 
équipée  d'une  embase  27  interne  accouplée  à  une 
biellette  28  de  transmission  pour  constituer  un  dis- 
positif  à  genouillère  30  dont  l'articulation  32  sur 
l'embase  27  se  trouve  excentrée  par  rapport  à 
l'axe  26  fixe  de  la  manette  24. 

La  manette  24  est  sollicitée  dans  le  sens  trigo- 
métrique  vers  la  position  O  d'ouverture  par  un 
ressort  de  rappel  (non  représenté)  intégré  dans 
l'embase  27.  Le  contact  fixe  18  est  solidarisé  à  la 
carcasse  du  déclencheur  électromagnétique  dont 
seul  le  percuteur  34  est  représenté  sur  les  figures. 
Le  bras  de  contact  14  est  fixé  à  un  levier  support 
36  en  matériau  isolant,  articulé  sur  un  pivot  38 
d'une  platine  40  rotative. 

Un  levier  de  déclenchement  42  piloté  par  le 
percuteur  34  du  déclencheur  électromagnétique,  et 
la  bilame  44  du  déclencheur  thermique,  est  monté 
à  pivotement  sur  un  axe  46  porté  par  la  platine  40 
avec  un  décalage  prédéterminé  par  rapport  au  pi- 
vot  38. 

Une  liaison  mécanique  48  brisable  est  ména- 
gée  entre  la  biellette  de  transmission  28  et  la 
platine  40  d'entraînement  du  bras  de  contact  14. 
En  position  verrouillée,  la  liaison  48  autorise  la 

5  commande  manuelle  du  mécanisme  10  par  la  ma- 
nette  24.  Le  déplacement  du  levier  de  déclenche- 
ment  42  vers  la  position  déclenchée  sous  l'action 
du  déclencheur  thermique  ou  électromagnétique, 
provoque  la  rupture  momentanée  de  la  liaison  mé- 

io  canique  48,  entraînant  le  déclenchement  automati- 
que  du  mécanisme  10,  indépendamment  de  la 
manette  24.  Le  levier  de  déclenchement  42  est 
associé  à  un  ressort  de  rappel  (non  représenté) 
destiné  à  assurer  le  rétablissement  automatique  de 

15  la  liaison  mécanique  48  lorsque  la  manette  24  est 
actionnée  vers  la  position  d'ouverture,  suite  à  un 
déclenchement  du  mécanisme  10  sur  défaut. 

La  liaison  mécanique  48  brisable  comporte  un 
crochet  50  d'accrochage  monté  à  pivotement  sur 

20  un  axe  52  de  la  platine  40.  A  l'opposé  de  l'axe  52, 
le  bec  du  crochet  50  coopère  en  position  verrouil- 
lée  de  la  liaison  48  avec  un  cran  54  de  retenue 
situé  sur  le  bras  supérieur  du  levier  de  déclenche- 
ment  42. 

25  La  biellette  de  transmission  28  est  accouplée 
au  crochet  50  en  un  point  56  d'articulation  suscep- 
tible  de  se  déplacer  lors  du  déclenchement  dans 
une  ouverture  58  de  la  platine  40.  L'ouverture  58 
est  conformée  en  un  secteur  circulaire  centré  sur 

30  l'axe  52,  et  le  point  d'articulation  56  est  situé  entre 
l'axe  52  et  le  bec  du  crochet  50  d'accrochage.  La 
liaison  48  constitue  un  étage  démultiplicateur  dans 
la  chaîne  cinématique  du  mécanisme  10,  autorisant 
une  réduction  de  l'effort  de  déclenchement  en  pro- 

35  venance  du  déclencheur  magnétothermique. 
La  bilame  44  du  déclencheur  thermique  coopè- 

re  avec  le  levier  de  déclenchement  42  au  moyen 
d'un  tiroir  rotatif  60  à  transmision  unidirectionnelle. 
Le  tiroir  60  est  formé  par  un  levier  coudé  ayant  une 

40  extrémité  accouplée  librement  au  bras  inférieur  du 
levier  de  déclenchement  42  en  un  point  d'articula- 
tion  62.  La  partie  intermédiaire  incurvée  du  levier 
de  transmission  prend  appui  sur  un  bossage  64  du 
levier  de  déclenchement  42  de  manière  à  entraîner 

45  ce  dernier  vers  la  position  déclenchée  lors  de  la 
déflexion  vers  la  droite  de  la  bilame  44  en  cas  de 
circulation  d'un  courant  de  surcharge  dans  le  pôle. 

Lors  de  la  phase  de  déclenchement  thermique, 
le  tiroir  60  constitue  une  liaison  cinématique  rigide 

50  entre  la  bilame  44  et  le  levier  de  déclenchement 
42.  L'absence  de  frottement  parasite  entre  le  tiroir 
60  et  le  levier  de  déclenchement  42  permet  une 
diminution  notable  de  l'effort  de  déclenchement 
transmis  par  la  bilame  44.  Le  point  d'articulation  62 

55  est  disposé  entre  le  bossage  64  et  l'axe  46  de 
pivotement  du  levier  de  déclenchement  42. 

En  cas  de  déclenchement  magnétique  suite  à 
un  court-circuit,  le  percuteur  34  du  déclencheur 

3 
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électromagnétique  agit  sur  le  bras  inférieur  du  le- 
vier  de  déclenchement  42  pour  assurer  le  verrouil- 
lage  du  crochet  50  d'accrochage  par  échappement 
du  cran  54  de  retenue.  Le  levier  de  déclenchement 
42  est  ainsi  déplacé  vers  la  position  déclenchée 
dans  le  sens  trigométrique,  sans  aucune  réaction 
de  freinage  du  tiroir  60  de  déclenchement  thermi- 
que  qui  reste  inactif  grâce  à  la  présence  de  la 
liaison  souple  avec  la  bilame  44. 

Selon  l'invention,  le  levier  support  36  du  bras 
de  contact  14  comporte  une  butée  70  de  limitation 
de  la  course  de  la  manette  24  en  cas  de  soudage 
des  contacts  16,  18,  ladite  butée  70  étant  confor- 
mée  en  bras  transversal  situé  dans  l'intervalle  déli- 
mité  par  la  genouillère  30  et  le  déclencheur  élec- 
tromagnétique.  La  butée  70  est  susceptible  de  coo- 
pérer  avec  un  nez  de  blocage  72  faisant  saillie  de 
l'embase  27  à  l'opposé  de  la  manette  24  par 
rapport  à  l'axe  de  pivotement  26.  Un  voyant  74  de 
signalisation  apparente  de  l'ouverture  du  disjonc- 
teur  est  agencé  sur  l'embase  27  au  voisinage  de 
l'articulation  32  de  la  genouillère  30,  de  manière  à 
être  visible  de  l'extérieur  du  boîtier  12  par  l'orifice 
20  lorsque  la  manette  24  arrive  dans  la  position 
d'ouverture  O,  représentée  à  la  figure  2.  La  butée 
70  et  le  nez  de  blocage  72  viennent  directement 
de  moulage  respectivement  avec  le  levier  support 
36  isolant  et  l'embase  27  isolante  de  la  manette  24. 

Le  fonctionnement  du  mécanisme  10  de  com- 
mande  du  disjoncteur  selon  les  figures  1  à  3  est  le 
suivant: 

Dans  la  position  F  de  fermeture  des  contacts 
14,  16  (figure  1)  la  manette  24  se  trouve  à  droite, 
et  le  nez  de  blocage  72  est  écarté  de  la  butée  70 
par  un  intervalle  prédéterminé.  Le  positionnement 
du  voyant  74  en  position  effacée,  à  l'intérieur  du 
boîtier  12,  ne  le  rend  pas  visible  de  l'extérieur. 
L'articulation  32  de  la  genouillère  30  est  située  en 
dessous  du  point  mort  de  la  genouillère  30  formée 
par  l'alignement  de  l'axe  de  pivotement  de  la  ma- 
nette  24  avec  les  axes  d'articulation  32,  56  de  la 
biellette  28  de  transmission,  respectivement  sur 
l'embase  27  et  le  crochet  d'accrochage  50.  Dans 
cette  première  position  stable  de  la  genouillère  30, 
le  ressort  de  rappel  de  la  manette  24  est  inactif,  et 
la  manette  24  est  maintenue  de  manière  stable 
dans  ma  position  F  de  fermeture  par  la  platine  40 
et  la  biellette  28. 

Lors  d'une  ouverture  manuelle  par  la  manette 
24  ou  automatique  par  le  levier  de  déclenchement 
42,  entraînant  un  fonctionnement  normal  de  sépa- 
ration  des  contacts  16,  18  (voir  figure  2),  la  butée 
70  suit  le  mouvement  de  pivotement  du  bras  de 
contact  14  dans  le  sens  inverse  des  aiguilles  d'une 
montre  de  manière  à  s'effacer  devant  le  bec  de 
blocage  72  de  l'embase  27.  La  libération  de  l'em- 
base  27  autorise  la  course  totale  de  pivotement  de 
la  manette  24  vers  la  gauche  jusqu'à  la  position  O 

stable  d'ouverture  (voir  figure  2),  avec  signalisation 
apparente  de  l'ouverture  par  le  voyant  74  visible  à 
travers  l'orifice  20.  La  genouillère  30  se  trouve 
alors  dans  une  deuxième  position  stable  avec  l'arti- 

5  culation  32  située  au-dessus  du  point  mort. 
En  cas  de  soudure  des  contacts  16,  18,  un 

actionnement  de  la  manette  24  à  partir  de  la  posi- 
tion  de  fermeture  F  vers  la  position  d'ouverture  O 
(indiquée  par  la  flèche  sur  la  figure  3)  est  stoppé 

io  dans  une  position  intermédiaire  S  située  entre  les 
deux  positions  extrêmes  F  et  O.  Dans  l'état  fermé- 
soudé  des  contacts  16,  18,  la  butée  70  reste  immo- 
bile  dans  une  position  fixe  identique  à  celle  de  la 
figure  1  ,  de  manière  à  interférer  avec  la  trajectoire 

15  de  pivotement  de  l'embase  27.  Il  en  résulte  la 
venue  en  engagement  du  bec  de  blocage  72 
contre  la  butée  70  fixe  lorsque  la  manette  24  arrive 
dans  la  position  intermédiaire  S.  En  cas  de  relâ- 
chement  de  la  manette  24,  cette  dernière  reste 

20  positionnée  dans  la  position  intermédiaire  S  grâce 
à  l'action  du  ressort  de  rappel  de  la  manette  24 
intervenant  après  le  dépassement  du  point  mort  de 
la  genouillère  30.  On  voit  clairement  sur  la  figure  3 
que  l'articulation  32  de  la  genouillère  30  se  trouve 

25  légèrement  au-dessus  de  la  ligne  d'action  passant 
par  l'axe  26  de  pivotement  de  la  manette  24  et 
l'axe  d'articulation  56  de  la  biellette  28.  La  présen- 
ce  de  la  manette  24  dans  la  position  intermédiaire 
S  stable,  et  l'absence  d'apparition  du  voyant  74 

30  dans  l'orifice  20,  indiquent  sans  ambiguité  l'état 
soudé  des  contacts  16,  18.  Etant  donné  que  le 
bras  de  contact  14  est  assujetti  directement  au 
levier  support  36,  on  remarque  que  la  butée  70 
constitue  dans  la  position  intermédiaire  S  un  bloca- 

35  ge  positif  de  la  manette  24  représentant  avec  pré- 
cision  la  position  du  contact  mobile  16  dans  l'état 
fermé-soudé.  La  rigidité  mécanique  de  la  butée  70 
empêche  la  déformation  élastique  du  levier  support 
36  pour  empêcher  une  éventuelle  tentative  d'ac- 

40  tionnement  forcée  de  la  manette  24  au-delà  de  la 
position  intermédiaire  S  vers  la  position  O.  La  pré- 
sence  de  la  butée  70  directe  de  limitation  de  la 
course  de  la  manette  24  évite  tout  cadenassage  de 
la  manette  24  dans  la  position  d'ouverture  O,  lors- 

45  que  les  contacts  16,  18  se  trouvent  dans  l'état 
fermé-soudé. 

Selon  le  mécanisme  100  de  commande  illustré 
à  la  figure  4,  les  mêmes  numéros  de  repères 
seront  utilisés  pour  désigner  des  pièces  identiques 

50  ou  analogues  à  celles  du  mécanisme  10  des  figu- 
res  1-3.  La  butée  70  de  limitation  de  la  course  de 
la  manette  24  en  cas  de  soudure  des  contacts  16, 
18  est  agencée  dans  cette  variante  sur  un  levier 
auxiliaire  102  monté  à  pivotement  sur  le  pivot  38 

55  de  la  platine  40  (non  représentée),  et  du  levier 
support  36  du  bras  de  contac  14.  Un  ressort  de 
compression  104  est  intercalé  entre  des  bossages 
respectifs  des  leviers  102,  36,  de  manière  à  sollici- 

4 
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ter  le  levier  auxiliaire  102  dans  le  sens  trigonomé- 
trique  en  appui  sur  un  ergot  105  solidaire  du  levier 
support  36.  Dans  l'état  fermé-soudé  des  contacts 
16,  18  (illustré  à  la  figure  4),  le  levier  auxiliaire  102 
se  trouve  en  engagement  contre  l'ergot  105,  et  la 
butée  70  coopère  avec  le  bec  de  blocage  72  de 
l'embase  27  pour  bloquer  la  manette  24  dans  la 
position  intermédiaire  S  après  dépassement  du 
point  mort  de  la  genouillère  30.  L'ensemble  levier 
auxiliaire  102  et  ressort  104  constitue  un  cliquet  de 
verrouillage  permettant  d'éviter  les  butées  parasi- 
tes,  et  étant  conformé  en  levier  amplificateur  pour 
le  blocage  de  la  manette  24. 

Revendications 

1.  Mécanisme  de  commande  d'un  disjoncteur 
électrique  miniature  à  boîtier  (12)  isolant  ren- 
fermant  une  paire  de  contacts  fixe  (18)  et 
mobile  (16)  ,  ledit  contact  mobile  (16)  étant 
porté  par  un  bras  de  contact  (14)  pivotant 
actionné  par  le  mécanisme  (10,100)  entre  les 
positions  de  fermeture  et  d'ouverture  des 
contacts,  ledit  mécanisme  comportant  : 

-  une  biellette  de  transmission  (28)  agen- 
cée  entre  une  liaison  mécanique  (48)  bri- 
sable  et  une  manette  (24),  laquelle  est 
équipée  d'une  embase  (27)  accouplée  à 
la  biellette  de  transmission  (28)  pour  for- 
mer  une  genouillère  (30)  dont  l'axe  d'arti- 
culation  (32)  est  excentré  par  rapport  à 
l'axe  de  pivotement  (26)  de  la  manette 
(24),  cette  dernière  étant  déplaçable  en- 
tre  deux  positions  extrêmes  F  et  O  cor- 
respondant  respectivement  à  la  fermetu- 
re  et  à  l'ouverture  des  contacts  (16,18), 

-  un  levier  de  déclenchement  (42)  piloté 
en  cas  de  défaut  par  le  déclencheur  vers 
une  position  déclenchée,  entraînant  la 
rupture  de  la  liaison  mécanique  (48)  et  le 
déclenchement  automatique  du  mécani- 
sme  (10,100),  indépendamment  de  la 
manette  (24), 

-  un  ressort  de  rappel  sollicitant  la  manette 
(24)  vers  la  position  O  d'ouverture, 

-  le  bras  de  contact  (14)  étant  relié  à  une 
butée  (70)  agencée  pour  stopper,  en  cas 
de  soudure  des  contacts  (16,18),  la  ma- 
nette  (24)  dans  une  position  intermédiai- 
re  S  prédéterminée  située  entre  les  posi- 
tions  F  de  fermeture  et  O  d'ouverture  la 
manette  (24)  étant  maintenue  dans  ladite 
position  intermédiaire  après  le  dépasse- 
ment  du  point  mort  de  la  genouillère 
(30), 
caractérisé  en  ce  que  la  butée  (70)  de 
limitation  de  la  course  de  la  manette  (24) 
est  fixée  directement  sur  un  levier  sup- 

port  (36)  en  matériau  isolant  assujetti  au 
bras  de  contact  (14),  que  le  levier  sup- 
port  (36)  est  articulé  sur  un  pivot  (38) 
d'une  platine  (40)  rotative,  et  que  la  bu- 

5  tée  (70)  coopère  dans  la  position 
intermédiaire  S  avec  un  nez  de  blocage 
(72)  faisant  saillie  de  l'embase  (27)  de  la 
manette  (24). 

io  2.  Mécanisme  de  commande  selon  la  revendica- 
tion  1,  caractérisé  en  ce  que  la  manette  (24) 
est  dotée  d'un  voyant  (74)  autorisant  la  signali- 
sation  apparente  de  l'ouverture  du  disjoncteur 
lorsque  la  manette  (24)  arrive  dans  la  position 

15  O  d'ouverture  après  effacement  de  la  butée 
(70). 

3.  Mécanisme  de  commande  selon  la  revendica- 
tion  2,  caractérisé  en  ce  que  le  voyant  (74)  est 

20  agencé  sur  la  périphérie  de  l'embase  (27)  en- 
tre  le  bec  de  blocage  (72)  et  la  manette  (24) 
de  manière  à  être  visible  de  l'extérieur  dans 
ladite  position  O  d'ouverture  à  travers  un  orifi- 
ce  (20)  de  passage  de  la  manette  (24),  ména- 

25  gé  dans  la  face  avant  du  boîtier  (12)  isolant, 
ledit  voyant  (74)  étant  d'autre  part  invisible 
lorsque  la  manette  (24)  se  trouve  dans  la  posi- 
tion  intermédiaire  S  stable  après  soudure  des 
contacts  (16,  18). 

30 
4.  Mécanisme  de  commande  selon  l'une  des  re- 

vendications  1,  2,  3,  caractérisé  en  ce  que  la 
butée  (70)  du  mécanisme  (100)  se  trouve  sur 
un  levier  auxiliaire  (102)  agencé  en  cliquet 

35  monté  à  pivotement  sur  le  pivot  (38)  de  la 
platine  (40)  et  du  levier  support  (36)  du  bras 
de  contact  (14). 

5.  Mécanisme  de  commande  selon  la  revendica- 
40  tion  4,  caractérisé  en  ce  qu'un  ressort  (104) 

sollicite  le  pivotement  du  levier  auxiliaire  (102) 
vers  un  ergot  (105)  du  levier  support  (36)  pour 
faire  coopérer  la  butée  (70)  avec  le  bec  de 
blocage  (72)  lorsque  la  manette  (24)  arrive 

45  dans  la  position  intermédiaire  S. 

Claims 

1.  An  operating  mechanism  of  a  miniature  elec- 
50  trical  circuit  breaker  with  an  insulating  case 

(12)  housing  a  pair  of  stationary  (18)  and  mov- 
able  (16)  contacts,  said  movable  contact  (16) 
being  supported  by  a  pivoting  contact  arm  (14) 
actuated  by  the  mechanism  (10,  100)  between 

55  the  closed  and  open  positions  of  the  contacts, 
said  mechanism  comprising  : 

-  a  transmission  rod  (28)  arranged  be- 
tween  a  breakable  mechanical  link  (48) 

5 
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and  a  handle  (24),  which  is  equipped 
with  a  base  (27)  coupled  to  the  transmis- 
sion  rod  (28)  to  form  a  toggle  (30)  whose 
articulation  spindle  (32)  is  eccentric  with 
respect  to  the  pivoting  spindle  (26)  of  the  5 
handle  (24),  the  latter  being  movable  be- 
tween  two  extrême  positions  F  and  O 
corresponding  respectively  to  closing 
and  opening  of  the  contacts  (16,  18), 

-  a  trip  lever  (42)  operated  in  case  of  a  10 
fault  by  the  trip  device  to  a  tripped  posi- 
tion,  resulting  in  breaking  of  the  mechani- 
cal  link  (48)  and  automatic  tripping  of  the 
mechanism  (10,  100),  independently 
from  the  handle  (24),  75 

-  a  retum  spring  urging  the  handle  (24)  to 
the  open  position  O, 

-  the  contact  arm  (14)  being  connected  to 
a  stop  (70)  arranged,  in  case  of  welding 
of  the  contacts  (16,  18),  to  stop  the  han-  20 
die  (24)  in  a  predetermined  intermediate 
position  S  situated  between  the  closed 
position  F  and  open  position  O,  the  han- 
dle  (24)  being  held  in  said  intermediate 
position  after  the  dead  point  of  the  toggle  25 
(30)  has  been  passed, 
characterized  in  that  the  stop  (70)  limiting 
the  travel  of  the  handle  (24)  is  fixed 
directly  onto  a  support  lever  (36)  made 
of  insulating  material  secured  to  the  con-  30 
tact  arm  (14),  that  the  support  lever  (36) 
is  articulated  on  a  pivot  (38)  of  a  rotating 
plate  (40),  and  that  the  stop  (70)  coop- 
érâtes  in  the  intermediate  position  with  a 
blocking  nose  (72)  protruding  out  from  35 
the  base  (27)  of  the  handle  (24). 

2.  The  operating  mechanism  according  to  claim 
1  ,  characterized  in  that  the  handle  (24)  is  pro- 
vided  with  an  indicator  flag  (74)  enabling  posi-  40 
tive  indication  of  opening  of  the  circuit  breaker 
when  the  handle  (24)  reaches  the  open  posi- 
tion  O  after  the  stop  (70)  has  retracted. 

3.  The  operating  mechanism  according  to  claim  45 
2,  characterized  in  that  the  indicator  flag  (74)  is 
arranged  on  the  circumference  of  the  base  (27) 
between  the  blocking  nose  (72)  and  the  handle 
(24)  so  as  to  be  visible  from  outside  in  said 
open  position  O  via  an  orifice  (20)  through  50 
which  the  handle  (24)  passes,  arranged  in  the 
front  panel  of  the  insulating  case  (12),  said 
indicator  flag  (74)  moreover  being  invisible 
when  the  handle  (24)  is  in  the  stable  intermedi- 
ate  position  S  after  welding  of  the  contacts  (16,  55 
18). 

4.  The  operating  mechanism  according  to  one  of 
the  daims  1  ,  2  or  3,  characterized  in  that  the 
stop  (70)  of  the  mechanism  (100)  is  located  on 
an  auxiliary  lever  (102)  arranged  as  a  ratchet 
pivotally  mounted  on  the  pivot  (38)  of  the  plate 
(40)  and  of  the  support  lever  (36)  of  the  con- 
tact  arm  (14). 

5.  The  operating  mechanism  according  to  claim 
4,  characterized  in  that  a  spring  (104)  urges 
pivoting  of  the  auxiliary  lever  (102)  towards  a 
stud  (105)  of  the  support  lever  (36)  to  make 
the  stop  (70)  cooperate  with  the  blocking  nose 
(72)  when  the  handle  (24)  reaches  the  inter- 
mediate  position  S. 

Patentanspruche 

1.  Schaltmechanismus  fur  einen  Kleinleistungs- 
schalter  mit  Isolierstoffgehâuse  (12)  sowie  ei- 
nem  feststehenden  (18)  und  einem  bewegli- 
chen  (16)  Kontakt,  wobei  der  genannte  beweg- 
liche  Kontakt  (16)  von  einem  schwenkbar  gela- 
gerten,  vom  Mechanismus  (10,  100)  zwischen 
der  Einschaltstellung  und  der  Ausschaltstellung 
der  Kontakte  betâtigten  Kontakthebel  (14)  ge- 
tragen  wird  und  der  genannte  Mechanismus 
aus  folgenden  Komponenten  besteht: 

-  einer  Kupplungsstange  (28)  zwischen  ei- 
ner  lôsbaren  mechanischen  Verbindung 
(48)  und  einem  Kipphebel  (24),  dessen 
Drehkôrper  (27)  mit  der  Kupplungsstan- 
ge  (28)  zur  Bildung  eines  Kniegelenks 
(30)  verbunden  ist,  dessen  Gelenkachse 
(32)  gegenuber  der  Drehachse  (26)  des 
Kipphebels  (24)  versetzt  angeordnet  ist, 
wobei  dieser  Kipphebel  zwischen  zwei 
der  Einschaltstellung  bzw.  Ausschaltstel- 
lung  der  Kontakte  (16,  18)  entsprechen- 
den  Endlagen  F  und  O  bewegt  werden 
kann, 

-  einem  Auslôsehebel  (42),  der  im  Fehler- 
fall  vom  Auslôser  in  eine  Ausgelôststel- 
lung  uberfuhrt  wird,  wodurch  die  mecha- 
nische  Verbindung  (48)  unterbrochen 
wird  und  der  Mechanismus  (10,  100)  un- 
abhângig  vom  Kipphebel  (24)  automa- 
tiser!  auslôst, 

-  einer  Ruckholfeder,  die  auf  den  Kipphe- 
bel  (24)  eine  Kraft  in  Richtung  der  Aus- 
schaltstellung  O  ausubt,  wobei 

-  der  Kontakthebel  (14)  mit  einem  Arm 
(70)  verbunden  ist,  der  bei  VerschweiBen 
der  Kontakte  (16,  18)  den  Kipphebel  in 
einer  festgelegten,  zwischen  der  Ein- 
schaltstellung  F  und  der  Ausschaltstel- 
lung  O  befindlichen,  Zwischenstellung  S 
sperrt,  wobei  der  Kipphebel  (24)  nach 
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dem  Uberschreiten  des  Totpunkts  des 
Kniegelenks  (30)  in  der  genannten  Zwi- 
schenstellung  arretiert  wird, 
dadurch  gekennzeichnet,  dal3  der  Arm 
(70)  zur  Hubbegrenzung  des  Kipphebels  5 
(24)  direkt  auf  einem  mit  dem  Kontakthe- 
bel  (14)  verbundenen  Isolierstoff-Trâger- 
hebel  (36)  angebracht  ist,  dal3  der  Trâ- 
gerhebel  (36)  auf  einer  Schwenkachse 
(38)  einer  Drehscheibe  (40)  gelagert  ist,  10 
und  dal3  der  Arm  (70)  in  der  Zwischen- 
stellung  S  mit  einem  aus  dem  Drehkôr- 
per  (27)  des  Kipphebels  (24)  herausra- 
genden  Arretieransatz  (72)  zusammen- 
wirkt.  15 

2.  Schaltmechanismus  nach  Anspruch  1  ,  dadurch 
gekennzeichnet,  dal3  der  Kipphebel  (24)  eine 
Markierung  (74)  aufweist,  mit  deren  Hilfe  das 
Ôffnen  des  Leistungsschalters  angezeigt  wer-  20 
den  kann,  wenn  der  Kipphebel  (24)  nach  Ruck- 
setzen  des  Arms  (70)  die  Ausschaltstellung  O 
erreicht. 

3.  Schaltmechanismus  nach  Anspruch  2,  dadurch  25 
gekennzeichnet,  dal3  die  Markierung  (74)  auf 
dem  Umfang  des  Drehkôrpers  (27)  zwischen 
dem  Arretieransatz  (72)  und  dem  Kipphebel 
(24)  angeordnet  ist,  so  dal3  sie  in  der  genann- 
ten  Ausschaltstellung  O  von  auBen  durch  eine  30 
in  der  Frontseite  des  Isolierstoffgehâuses  (12) 
eingearbeitete  Durchfuhrungsôffnung  (20)  fur 
den  Kipphebel  (24)  sichtbar  wird,  wobei  die 
genannte  Markierung  (74)  andererseits  nicht 
sichtbar  ist,  wenn  der  Kipphebel  (24)  sich  nach  35 
VerschweiBen  der  Kontakte  (16,  18)  in  der  sta- 
bilen  Zwischenstellung  S  befindet. 

4.  Schaltmechanismus  nach  einem  der  Anspru- 
che  1,  2,  3,  dadurch  gekennzeichnet,  dal3  der  40 
Arm  (70)  des  Mechanismus  (100)  auf  einem 
Hilfshebel  (102)  angebracht  ist,  der  als 
schwenkbar  auf  der  Drehachse  (38)  der  Dreh- 
scheibe  (40)  und  des  Trâgerhebels  (36)  des 
Kontakthebels  (14)  montierte  Klinke  ausgebil-  45 
det  ist. 

5.  Schaltmechanismus  nach  Anspruch  4,  dadurch 
gekennzeichnet,  dal3  eine  Feder  (104)  eine 
Schwenkbewegung  des  Hilfshebels  (102)  in  50 
Richtung  eines  Anschlags  (105)  des  Trâgerhe- 
bels  (36)  verursacht,  um  das  Zusammenwirken 
des  Arms  (70)  mit  dem  Arretieransatz  (72)  zu 
bewirken,  wenn  der  Kipphebel  (24)  die  Zwi- 
schenstellung  S  erreicht.  55 
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