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SICHERHEITSSKIBINDUNG

Die Erfindung betrifft eine Sicherheitsskibindung
zum Halten des vorderen Endes eines auf einem Ski mon-
tierten Schuhs. Diese Bindung ist dadurch gekennzeich-
net, daB das Gehduse (4) der Bindung mit einem unteren
Teil, welcher eine Grundplatte (5) bildet, welche seine
Befestigung auf dem Ski gewdhrleistet, eine einstiickig
geformte Gesamtheit bildet und daB das obere Gehduse
(4) und die untere Grundplatte (5) miteinander nur am
vorderen Ende der Bindung tber einen Bereich (6) ela-
stischer Verformbarkeit verbunden sind, welcher einen
Biegebereich bildet, der einen vertikalen Durchfede-
rungsweg geringer Amplitude des Gehduses (4) im Ver-
h&ltnis zur Grundplatte (5) erlaubt, um dem hinteren
Haltebacken des Gehduses eine automatische Hohenanpas-
sung an Schuhsohlen unterschiedlicher Dicke zu ermbgli-
chen.
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Sicherheitsskibindung zum Halten des vorderen Endes eines auf
dem Ski montierten Schuhs in ausidsbarer Weise mit einem Gehduse, welches mit einer skifesten
Grundplatte verbunden ist und welches in seinem hinteren Teil einen Haltebacken des Schuhs mit einer
zentralen Sohleneinspanneinrichtung und zwei seitlichen, gegenliberliegenden Halteflligeln aufweist, und mit
einer im Gehduse angeordneten AuslGsefeder, um den Haltebacken elastisch in die Verriegelungsposition
zuriickzustellen, wobei die AuslGsefeder sich mit einem Ende auf einem Widerlager abstlitz, welches im
Gehduse langsbeweglich angeordnet und an den Haltebacken derart angekoppelt ist, da8 der Haltebacken
elastisch gegen das vordere Ende des Schuhs vorgespannt ist, um die Halterung des Schuhs auf dem Ski
zu gewshrleisten.

Es sind bereits Sicherheitsskibindungen, auch "Vorderbacken" genannt, bekannt, welche ein Geh3use
aufweisen, welches auf einer fest mit dem Ski verbundenen Grundplatie montiert ist, wobei das Geh&use in
seinem hinteren Teil einem Haltebacken des Schuhs trdgt, welcher zwei seitliche, gegenliberliegende
Haltefliigel aufweist, und wobei eine im Geh3use angeordnete Energieaufnahmeinrichtung vorgesehen ist,
um den Backen elastisch in die Verriegelungsposition zurilickzustellen. Diese Energieaufnahmeeinrichtung
weist eine Druckfeder auf, welche sich mit einem Ende auf einer mit dem Gehduse verbundenen
Abstiitzungsfliche und mit dem anderen Ende auf einem Kraftlibertragungsorgan abstiitzt, weiches im
Geh#use ldngsbeweglich angeordnet und an den Haltebacken derart angekoppett ist, daB der Haltebacken
elastisch gegen das vordere Ende des Schuhs vorgespannt bzw. belastet ist, um die Halterung des Schuhs
auf dem Ski zu gewZhrleisten.

Unter den zahlreichen, bisher bekannten Vorderbacken ist in der AT-Armeldung A 1755/86 ein
Vorderbacken mit einer Bauart mit einem festen Gehduse und mit beweglichen und unabhédngigen
seitlichen Halteflligein beschrieben. Dieser Vorderbacken weist eine zentrale Sohleneinspanneinrichtung auf,
welche von den seitlichen Haltefligeln unabhingig ist und welche vertikal gegen die Wirkung der
Hauptfeder, welche Teil der Energieaufnahmeeinrichtung ist, bewegbar ist. Dieser Vorderbacken weist eine
unabhingige Héheneinstellvorrichiung auf, welche mit Hilfe einer vertikalen Schraube ermdglicht, die
Anfangsposition der Sohleneinspanneinrichiung in vertikaler Richtung zu bestimmen.

Ein anderer Vorderbacken, welcher in der DE-A 36 05 313 beschrieben ist, weist ein festes Gehduse
und einen Monoblockhaltebacken auf, welcher um die eine oder andere von zwei Abstiitzungslinien gegen
die Wirkung der Riickstellfeder, welche Teil der Energieaufnahmeeinrichiung ist, bewegbar ist. Der obere
Teil des Haltebackens ist dariiberhinaus vertikal bewegbar durch Anienkung um eine horizontale Achse.
Diese Verschwenkung des Haltebackens erlaubt seine Anpassung an Sohlen unterschiedlicher Dicke, aber
mit einer Einwirkung auf die Energieaufnahmefeder. Es ist der gleiche Kreis und die gleiche Energie,
welche gleichzeitig die Riickstellung des Haltebackens fir eine vertikale Bewegung bei HOheneinstellung
und bei Rickwértssturz gewahrieisten.

Auch bei der Skibindung gem&B der EP-B1 102 868 wird das hochschwenkbare Tragteil um eine
skifeste Achse bewegt. Die Haltefliigel sind auch hier zu einem einstlickigen Halteglied zusammengefaBt.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Skibindung der eingangs genannten Art so zu
verbessern, daB eine automatische HOGheneinstellung, d.h. ohne Iintervention des Monteurs oder des
Skildufers, erméglich ist, was die Verwendung desselben Vorderbackens mit Schuhen erleichtert, welche
Sohlen unterschiediicher Dicke aufweisen, und dies ohne Einwirkung auf die Feder der Ausidseeinrichtung.
Die Ldsung dieser Aufgabe besteht erfindungsgeméB darin, daB bei einer Sicherheitsskibindung der
anfangs angegebenen Gattung das Geh&use der Bindung mit der Grundplatte eine einstiickige Form der
Gesamtheit bildet und daB das obere Teil des Gehduses und die Grundplatie miteinander nur am vorderen
Ende der Bindung Uber einen Biegebereich elastischer Verformbarkeit mit vertikalem Durchfederungsweg
geringer Amplitude des Gehduses im Verhiltnis zur Grundplatte verbunden sind.

Hierdurch wird bei gleichzeitiger Verringerung der Zahi der zu verwendenden Bauigile erreicht, daB eine
automatische H&henpassung der Bindung an unterschiedliche dicke Skischuhsohlen ohne Einwirkung auf
die Ausldsfeder staitfindet.

Weitere Vorteile, Merkmale und Anwendungsmdglichkeiten der vorliegenden Erfindung ergeben sich
aus der nachfolgenden Beschreibung von Ausflihrungsbeispielen in Verbindung mit der Zeichnung. Darin
zeigen:

Figur 1 eine vertikale Lingsschnittansicht eines Vorderbackens gem#8 der Erfindung in Ruhe- oder
Verriegelungsposition,

Figur 2 eine horizontale Schnittansicht l&ngs der Linie H-If der Figur 1,

Figur 3 eine harizontale Schnittansicht langs der Linie ll-lll der Figur 1,

Figur 4 einer vertikale Langsschnittansicht des Vorderbackens der Figur 1, welcher das vordere Ende
eines Schuhs hili, dessen Schle eine grdBere Dicke als die Anfangsdffnung des Haltebackens aufweist,
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Figur 5 eine vertikale Langsschnittansicht des Vorderbackens, dessen Gehiduse nach oben im Falle
eines Riickwartssturzes belastet ist,

Figur 6 eine perspektivische Ansicht eines Kippgliedes und eines Verbindungsstabes (Spazierstockes),
welche Teil der Kompensationsvorrichtung fiir Vorwartsstlirze sind,

Figur 7 eine abgewandelte Ausflihrungsform eines Vorderbackens gemaR der Erfindung, und

Figur 8 eine andere abgewandelte Ausflihrungsform der Erfindung.

In den Figuren 1 bis 3 ist eine Sicherheitsbindung oder ein "Vorderbacken" 1 dargestellt, welcher dazu
bestimmt ist, das vordere Ende eines strichpunktiert dargestellten Skischuhs 2 auf einem Ski 3 zu halten.
Der Vorderbacken 1 weist eine Gehduse 4 auf, welches eine einstlickige Gesamtheit mit einem unteren Teil
bildet, der eine Grundplatte 5 bildet, die am Ski durch geeignete Einrichtungen befestigt ist. Das Gehduse 4
und die Grundplatte 5, welche eine Monoblock-Gesamtheit bilden, sind vorteilhafterweise durch Spritzgie-
Ben hergestellt und das hierzu verwendete Material ist derart gewihlt, daB es eine geeignete Elastizitdt und
Festigkeit aufweist. Man kann insbesondere ein Material verwenden, welches ein homopolymeres Acetal-
harz von Polyoxymethylen ist. Man kann jedoch auch jedes andere geeignete Material, insbesondere ein
Polyamid verwenden. Das GehZuse 4 und die untere Grundplatte 5 sind miteinander nur am vorderen Ende
der Bindung mit Hilfe eines elastischen Verformungsbereiches & von geringer Langsausdehnung verbun-
den, welcher einen Biegebereich bildet. Dieser Biegebereich 6 wird begrenzt von der Vorderseite 7 des
Vorderbackens, welche dem Gehduse 4 und der Grundplatte 5 gemein ist, und dem vorderen guerverlau-
fenden Boden 8a eines Langloches 8 geringer HShe, welches sich horizontal nach hinten zwischen dem
oberen Gehiuse 4 und der unteren Grundplatte 5 ersireckt und in den seitlichen Begrenzungen und in der
hinteren Begrenzung der Monoblock-Gesamtheit, welche durch das Gehduse 4 und die Grundplatte 5
gebildet wird, miindet. Diese Gesamtheit bildet somit eine Art nach hinten offene, U-frmige, elastische
Klemme. Wie man aus Figur 2 erkennt, weist die untere Grundplatte 5 in Draufsicht eine nach hinten offene
U-Form auf und enthilt einen vorderen querverlaufenden Steg 5a, welcher nach hinten durch zwei seitliche
Schenkel 5b, 5c verldngert ist, welche sich im wesentiichen in Langsrichtung erstrecken. Die beiden
seitlichen Schenkel 5b, 5¢ der Grundplatte 5 begrenzen zwischen sich eine zentrale Ausnehmung 9 von im
wesentlichen rechteckiger, im Verhilinis zur vertikalen Symmetrieldngsebene xy der Bindung symmetri-
scher Form, welche in der Hinterseite der Grundplatte 5 miindet.

Die horizontale untere Seite 4a des Gehduses 4, welche die obere Begrenzung des Langloches 8
bildet, weist ein Zentrierkldtzchen 11 paraliepipedischer Form auf, weiches nach unten vorspringt und
welches teilweise oder vollsténdig in den vorderen Teil der Ausnehmung 9 der Grundplaite 5 eingreift. Das
Zentrierkidtzchen 11 hat eine Querabmessung, welche geringfligig kleiner ais die Breite der Ausnehmung 9
ist, und das ZentrierkiStzchen 11 ist von einem Reibelement 121 Uberdeckt, wélches im horizontalen
Querschnitt eine nach hinten gedffnete U-Form aufweist. Anders ausgedrlickt ist dieses Reibelement 121
fest bzw. eng zwischen den querverlaufenden Boden der Ausnehmung 9 und die Vorderseite des
Zentrierklstzchens 11 und zwischen die seitlichen Begrenzungen der Ausnehmung 8 und die Seitenflachen
des Zentrierklstzchens 11 eingefligt, wodurch es die zwischen den Seiten des Kiétzchens und denjenigen
der Ausnehmung 9 gebildeten Rdume ausfililt. )

Das Gehiuse 4 weist in Ublicher Weise in seinem hinteren Teil einen Haltebacken bzw. Sohlenhalter 12
auf, welcher dazu bestimmt ist, den oberen Rand der Sohle des Schuhs 2 zu halten, wobei dieser
Haltebacken 12 aus zwei seitlichen Haltefliigeln 13, welche ebenfalls die Halterung des Schuhs in vertikaler
Richtung gewéhrleisten, und einer zeniralen Sohleneinspanneinrichtung 14 besteht, welche durch einen
horizontalen Schnabel gebildet wird, der sich nach hinten ersireckt und mit dem Gehduse 4 geformt bzw.
spritzgegossen ist.

Die Energieaufnahmeeinrichtung des Haltebackens 12, welche im Gehduse 4 angeordnet ist, weist ein
Kraftlibertragungsorgan 15 auf, welches aus einem rohrfdrmigen Stab besteht, weicher sich in einer
Lingsbohrung 16 des Gehduses 4 erstreckt und in dieser Bohrung gleiten kann. In dem rohrfdrmigen Stab
15 ist eine Druckfeder 17 angeordnet, welche sich an ihrem vorderen Ende auf dem Baden 15a des
rohrférmigen Stabes 15 abstltzt. An ihrem hinteren Ende stlitzt sich die Druckfeder 17 auf einer
Unterlegscheibe 18 ab, weiche in ihrem Zentrum von emem axialen, mit Innengewinde versehenen Loch
durchbohrt ist. Dieses mit Innengewinde versehene Loch bzw. diese Unterlegscheibe steht in Eingriff mit
dem mit AuSengewinde versehenem Endtell eines axialen Schaftes 19, welcher den Boden 15z des
rohrfSrmigen Stabes 15 durchquert. Der vordere Kopf 21 des axialen Schaftes 19, welcher nach auBen aus
dem GehZuse 4 varspringt, ist in einem Hohlraum angeordnet, welcher auf der Vorderseite des Gehduses 4
vorgesehen ist, und der Kopf erlaubt, die axiale Position der Unterlegscheibe 18 durch Drehung des axialen
Schaftes 19 und demzufoige die Spannung der Feder 17 und korrelativ hierzu die "Hirte" der Bindung
einzustellen. Die Unterlegscheibe 18 kann an ihrem oberen Teil durch einen Lingslappen verldngert sein,
dessen axiale Position, gesehen durch eine durchsichtige Abdeckhaube 22, welche vom Gehduse 4
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getragen wird, die Einstellung der "Hérte" der Bindung anzeigt.

Jeder der Fliigel 13 des Haltebackens 12 ist um eine vertikale Achse 23 im hinteren Teil eines Armes
24 angelenkt. Jeder Arm 24 ist in seinem vorderen Teil am Gehduse 4 um eine Achse 25 angelenkt. Jeder
Arm 24 weist einen im wesentlichen longitudinalen groBen Schenkel 24a auf, welcher sich im wesentlichen
nach hinten erstreckt und in dessen hinterem Teil die Gelenkachse 23 des Fliigels 13 befestigt ist, welcher
hierdurch im Verhaltnis zum Arm 24 verschwenkbar ist. Der Arm 24 weist in seinem vorderen Teil einen im
wesentlichen querverlaufenden kleinen Schenkel 24b auf, weicher sich in Richtung der Symmetrieléngsebe-
ne xy der Bindung erstreckt. Dieser kurze Schenkel 24b greift in einen Hohlraum 26 ein, welcher in der
entsprechenden Seitenwand des Stabes 15 ausgenommen ist.

Wie dies besser aus Figur 3 zu erkennen ist, weist jeder Flligel 13 einen duBeren Schenkel 13a auf,
welcher von vorn nach hinten und von innen nach auBen geneigt ist und welcher die seitliche Halterung der
Schuhsohle gewahrleistet. AuBerdem weist der Fliigel 13 vor seiner Gelenkachse 23 einen querveriaufen-
den Schenkei 13b auf, welcher sich in Richtung der Symmetrielngsebene xy erstreckt und welcher an
seinem Ende eine Rolle 13c trdgt. Diese Rolle 13c stiitzt sich auf einer Rampe 26 ab, welche fest mit dem
Gehduse verbunden ist. Diese Rampe 26, vor welcher der Schenkel 13b angeordnet ist, weist einen
Teilabschnitt 26a auf, und welcher sich im wesentlichen in Querrichtung, d.h. senkrecht zur Symmetrie-
Iingsebene xy erstreckt, welcher nach auBen liber einen nach hinten geneigten Abschnitt 26b verldngert ist.

Der Vorderbacken weist ebenfalls einen Kompensationsmechanismus flr Vorwértsstlirze auf, welcher
einen Vorwirtssturz-Fihler 27 enthdlt, auf welchem sich der vordere Teil der Schuhsohle abstiitzt und
welcher in seinem hinteren Teil auf dem Ski 3 um eine horizontale und querverlaufende Achse 28 angelenkt
ist. Der Vorwartssturz-Flihler 27 stiitzt sich in seinem vorderen Endteil auf dem hinteren Teil eines
Kippgliedes 29 ab, welches in der zentralen Ausnehmung 9 der Grundplatte 5 angeordnet ist. Dieses
Kippglied 29 besteht aus einem Bligel mit einem unteren Steg 29a und zwei seitlichen und vertikalen
Fitigeln 29b, 29¢c, welche sich nach oben von dem Steg 29a aus erstrecken. Das Kippglied 28 ist um eine
erste horizontale und querverlaufende Achse 31 angelenkt, welche die seitlichen und vertikalen Fllgel 29b,
29c in deren unteren Teilen durchquert und deren Enden in querverlaufend ausgerichtete Bohrungen
eingreifen, welche in den beiden Seitenwénden der Ausnehmung 9 der Grundplatte 5 vorgesehen sind. Die
beiden seitlichen und vertikalen Fliigel 29b, 29c weisen auf den hinteren Réndern ihrer oberen Endteile
jeweils Vorspriinge 29d, 29e auf, weiche nach hinten vorspringen. Die Vorspriinge 29d, 28e stehen jeweils
mit seitlichen Vorspriingen 15b, 15¢ in Kontakt, welche sich nach auBen erstrecken wobei diese seitlichen
Vorspriinge am hinteren Ende der rohridrmigen Stabes 15 vorgesehen sind.

- Der Vorderbacken weist auch einen Kompensationsmechanismus fiir Riickwarisstiirze auf mit einer
zweiten horizontalen und querverlaufenden Achse 32, welche sich zwischen den beiden Fligeln 28b, 29¢
des Kippgliedes 29 erstreckt, ein wenig oberhalb und vor der Gelenkachse des Kippgliedes 29. Im mittleren
Teil dieser zweiten Achse 32 ist ein vertikaler Verbindungsstab 33 angelenkt, welcher sich nach oben
erstreckt. Der obere Teil des Verbindungsstabes 33 erstreckt sich durch ein vertikales Loch 34, weiches im
hinteren Teil des Gehduses 4 oberhalb der Bohrung 16 vorgesehen ist, und das obere Ende 33a des
Verbindungsstabes 33, welches einen Kopf gréBerer Breite als der Durchmesser des Loches 34 bildet, ist in
einem Hohiraum 35 angeordnet, welcher auf der Oberseite des Gehéuses 4 geformt ist, in einem geringen
Abstand oberhalb des Bodens des Hohlraums 35. Das obere Ende 33a des Verbindungsstabes kann
insbesondere die Form eines nach unten gekrimmten Hakens aufweisen, derart, daB der Verbindungsstab
33 die aligemeine Form eines Spazierstockes bildet. In der Ruheposition, wie sie in Figur 1 dargestellt ist,
ist der obere Haken 33a des Spazierstockes 33 frei in dem Hohlraum 35 mit einem bestimmten Spiel nach
oben und nach unten.

Nach der vorhergehenden Beschreibung ergibt sich, daB der Vorderbacken 1 eine automatische
Anpassung der Hohe seines Haltebackens 12 an die Dicke der Sohle des Schuhs 2 erlaubt, welche durch
den Vorderbacken gehalten wird. In Figur 1 ist in strickpunktierten Linien ein Schuh 2 dargestellt mit einer
relativ reduzierten Sohlendicke, wdhrend in Figur 4 die Halterung eines Schuhs mit einer grdBSeren
Sohlenstirke dargestellt ist. Im ersten Fall ist die Anfangséffnung des Haltebackens 12, d.h. die Hohe des
unter der Sohleneinspanneinrichtung 14 verfligbaren Raumes fir den Eingriff der Schuhsohle mimmal. Die
Monoblock-Gesamtheit, welche durch das obere Gehduse 4 und die untere Grundpiaite § gebildet wird,
befindet sich im Ruhezustand, d.h. es besteht keinerlei Belastung im Biegebersich 6, weicher die
Anienkung zwischen dem Gehause 4 und der Grundplatie 5 bildet. Der obere Haken 33a des Spazierstak-
kes 33 ist ein wenig cberhalb des Bodens des Hohiraums 35 angeordnet. Wenn man in den Vorderbacken
1 das vordere Ende eines Schuhs 2 einfiihrt, dessen Sohle eine grdBere Dicke aufweist, wie dies in Figur 4
dargestelit ist, erzwingt das vordere Ende dieser Sohle eine Anhebung der Sohleneinspanneinrichtung 14
ebenso wie des GehZuses 4, von dem es ein integrater Bestandteil durch Formung bzw. SpritzgieBen ist.
Der Kdrper 4 wird in bestimmter Weise nach oben im Verhdlinis zur unteren Grundplatte 5 um den
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Biegebereich 6, welcher die Gelenkachse zwischen ihnen bildet, verschwenkt, ohne in dieser Schwenkbe-
wegung durch den oberen Haken 33a des Spazierstockes 33 zurlickgehalten zu werden aufgrund der
Existenz des Spiels zwischen dem Haken und dem Boden des Hohiraums 35.

Die elastische Verformung des Gehduses 4 als Folge des Einfiihrens einer dicken Sohle in den
Haltebacken 12 verursacht durch Reaktion ein Einklemmen der Schuhsohle zwischen der unteren Abstiit-
zungsplatte, welche durch den Vorwértssturz-Fiihler 27 gebildet wird, und der Sohleneinspanneinrichtung
14 des Haltebackens 12. Dieses Einklemmen bringt Reibungen mit sich, welche sich einer seitiichen
Bewegung des Schuhs, insbesondere bei seiner Freigabe widersetzen, und die GréfSe dieser Reibungen
hingt von der Steifigkeit des Biegebereichs 6 ab. Man wihlt auf jeden Fall flir die Monoblock-Gesamtheit,
welche durch das Gehduse 4 und die Grundplatie 5 gebildet wird, ein ausreichend biegsames Material, um
nicht eine exzessive Erhdhung der Reibungen zwischen der Sohle und der Bindung zu verursachen.

Nach der vorhergehenden Beschreibung werden die beiden seitlichen und vertikalen Haltefilige! 13 in
Verriegelungsposition in VerschluBposition gehalten, weiche in Figur 3 dargestelit ist, unter der Wirkung des
Stabes 15, welcher nach vorn durch die Druckfeder 17 gestoBen wird. Der Stab 15 wird unter Druck gegen
die kleinen querveriaufenden Schenkel 24b der beiden Arme 24 gehalien, derart, daB die groBen longitudi-
nalen Schenkel 24a dieser Arme in Richiung der Symmetrieldngsebene xy vorgespannt sind. Demzufolge
werden die beiden Fliigel 13, welche von den Armen 24 getragen werden, gegen den Rand der Sohle des
Skischuhs 2 gedriickt. In dieser VerschluBposition sind die beiden Fitgel 13 unter Ausbildung eines
einheitlichen Blockes an ihre jeweiligen Arme 24 angekoppelt durch die Verriegelungsvorrichtung, welche
durch die Rampe 26 gebildet wird, mit deren querverlaufendem Abschnitt 26a jeder Schenkel 13b {ber
seine Rolle 13c in Kontakt steht.

Wenn das Bein des Skildufers einer Torsion unterworfen ist, Ubertrédgt sich diese durch eine Belastung
{iber den Schuh von einem der Filigel 13 nach auBen. Aufgrund der Tatsache, daB in der VerschluB- oder
Verriegelungsposition der so belastete Fligel 13 an den Arm 24, welcher ihn trégt, unter Ausbildung eines
einheitlichen Blockes angekoppelt ist, wird die aus dem Fliigel 13 und dem Arm 24 gebildete Gesamtheit
nach auBen am GehZuse 4 um die Achse 25 gegen die Wirkung der Druckfeder 17 verschwenkt, weiche
den Zugstab 15 und demzufolge die kleinen Schenkel 24b der Arme 24 nach vorn zurlickstG8t. Der Fliigel
13 und der Arm 24 werden solange gemeinsam nach auBen verschwenkt, bis die Amplitude der Winkelbe-
wegungsbahn ausreicht, daB die durch den querverlaufenden Schenkel 13b des Fliigels 13 getragene Rolle
13c gegeniiber dem geneigten Teil 26b ankommt. In diesem Augenblick wird der Fllgel 13 freigegeben
aufgrund der Tatsache, daB die Rolle 13¢c kaum noch auf Widerstand gegen ihre Schwenkbewegung nach
hinten antrifft, und der Fliigel 13 kann nunmehr frei am Arm 24 um die Achse 23 verschwenkt werden. In
diesem Augenblick findet die Freigabe des Schuhs stait.

Im Falle eines reinen Rickwirtssturzes des Skildufers belastet das vordere Ende der Sohle des Schuhs
2 die Sohleneinspanneinrichtung 14 des Haltebackens 12 nach oben, wie dies durch den Pfeil F in Figur 5
angezeigt ist, und das Geh3use 4 wird demzufolge nach oben verschwenkt. Im Verlaufe der ersten Phase
der Verschwenkung des Geh3uses 4 nach oben erfolgt diese Verschiebung frei allein gegen die elastische,
durch das verformte Gehduse 4 ausgelibte Riickstellkraft. Die vertikale Amplitude der Bewegungsbahn des
Gehi3uses 4 im Verlaufe dieser ersten Phase entspricht dem verbleibenden Hoheneinstellbereich, d.h. dem
Bereich, welcher wihrend des Eingriffs der Schuhsohle in den Vorderbacken 1 nicht durchiaufen worden
ist. Nachdem diese Bahn durchlaufen worden ist, hakt sich das Geh#use 4 Uiber den Boden des Hohiraums
35 in den Haken 33a des Spazierstockes 33 ein und nimmt von diesem Augenblick an den Spazierstock
nach oben mit sich wihrend der zweiten Verschwenkungsphase. Der so nach oben gezogene Spazierstock
33 nimmt das Kippglied 29 mit sich, mit welchem er Uiber die zweite Achse 32 verbunden ist. Das Kippglied
29 wird nunmehr um seine erste Achse 31 im Uhrzeigersinn verschwenkt, derart, daB die beiden
Vorspriinge 29d, 29e, welche im oberen Teil der seitlichen und vertikalen Filigel 29b, 29¢ des Kippgliedes
29 vorgesehen sind, nach hinten verschwenkt werden. Bei dieser Bewegung stoBen die Varspriinge den
Stab 15 nach hinten zurlick aufgrund der Tatsache, daB sie sich gegen die seitlichen hinteren Vorspriinge
15b, 15¢ des Stabes abstiitzen und dies gegen die Wirkung der Riickstoffeder 17. Die leichie Verschie-
bung des Stabes 15 nach hinten bewirkt, da8 die kieinen, querverfaufenden veorderen Schenkei 24b der
Arme 24 etwas freigegeben werden, was diese Arme 24 und demzufolge die seitfichen Haltefitigel 13
geringfigig freigibt. Mierdurch ist die Intensitdt der seitlicher Belasiung, weiche erreicht werden mu8, um
die Ausidsung des Vorderbackens im Falle eines Rlckwarissturzes, kombiniert mit einer Torsion des
Beines zu verursachen kleiner als diejenige, welche im Falle einer reinen seitlichen Belastung erforderlich
ist. Ein Teil der durch die zusitzliche Kompression der Energieauinahmefeder 17 absarbierten Arbeit ist
bereits durch die Anhebebewegung des vorderen Teils des Schuhs, welche sich aus dem Rickwértssturz
ergibt, geliefert warden. Demzufolge ist die "Harte" der Bindung verringert bzw. erleichtert worden.
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Diese Erleichterung der "Hérte" der Bindung ergibt sich ebenfalls im Falle eines Vorwértssturzes. In
diesem Falle verursacht die Sohle, welche sich stark auf dem Vorwdrtssturz-Flihler 27 abstlitzt, eine
Bewegung des Flhlers in Richtung auf die Oberseite des Skis 3 und demzufoige eine Bewegung des
Kippgliedes 29 im Uhrzeigersinn um die erste Achse 31. Hieraus ergibt sich, da die zweite Achse 32 und
demzufolge der Spazierstock 33 ein wenig angehoben werden, wobei diese Bewegung mdglich ist aufgrund
der Tatsache, daB der obere Haken 33a des Spazierstockes 33 sich frei nach oben im oberen Hohlraum 35
des Gehduses 41 verschieben kann.

GemiB einer abgewandelten Ausfiihrungsform gem&8 Figur 7 ist das ZentrierkiGtzchen 11 nach hinten
durch ein riickwartiges Ansatzsilick 39 verldngert, welches in seinem unteren Teil angeordnet ist. Das
riickwartige Ansatzstlick 39 greift unter das Kippglied 29 auf dem Niveau jedes seiner seitlichen und
vertikalen Fliigel 29b, 29c. Auf dem Kippglied 29 ist flir das rlickwértige Ansatzstlick 39 eine Abstlitzungs-
fliche 40 vorgesehen.

Zwischen der Oberseite des riickwértigen Ansatzstlckes 39 und der Abstlitzungsfiiche 40 des
Kippgliedes 29 befindet sich in Ruheposition der Bindung ein Spiel in vertikaler Richtung. Dieses Spiel
spielt die gleiche Rolle wie das Spiel, welches in den Figuren 1 und 3 beschrieben ist, zwischen dem
oberen Haken 33a des Verbindungsstabes 33 und dem Boden des Hohlraums 35.

Wenn ein Schuh mit einer relativ reduzierten Sohlendicke in die Bindung eingefiihrt wird, wird die
Sohleneinspanneinrichtung 14 nicht nach oben belastet, und das Spiel zwischen dem riickwartigen
Ansatzstiick 39 und der Abstitzungsflache 40 bieibt gleich seiner Anfangsgrofe.

Wenn jedoch ein Schuh mit einer groBeren Sohlendicke in die Bindung eingefiihrt wird, wird die
Sohleneinspanneinrichtung 14 belastet und verschiebt sich nach oben, wodurch eine Verformung des
Biegebereiches 6 und eine Verringerung des Spiels zwischen dem rlickwértigen Ansatzstlick 39 und der
Abstltzungsilache 40 verursacht wird.

Wenn wihrend des Skifahrens der Schuh die Sohleneinspanneinrichtung 14 nach oben belastet, z.B. im
Falle eines Riickwartssturzes, kommt das rlickwértige Ansatzstlick 39 mit der Abstlitzungsfliche 40 in
Beriihrung und belastet das Kippglied 29 zu einer Verschwenkung im Uhrzeigersinn. Diese Belastung zu
einer Verschwenkung verringert die elastische Rickstellkraft der Filigel und demzufolge die seitliche Kraft,
welche der Schuh liberwinden mu8, um freigegeben zu werden.

Bei der Ausfihrungsform gem#B Figur 8 weist das ZentrierklGtzchen 11 ebenfalls ein riickwértiges
Ansatzstlick 39 auf. Das rlickwértige Ansatzstlick 39 greift unter einen Anschiag 41, welcher fest mit dem
Ski oder der Grundplatte 5 der Bindung verbunden ist. Wie im vorhergehenden Fall besteht ein Spiel
zwischen der Oberseite des riickwértigen Ansatzstlickes 39 und dem Anschlag 41 der Grundplatte.

Wenn ein Schuh mit reiativ reduzierter Sohlendicke in die Bindung eingeflihrt wird, wird die Sohlenein-
spanneinrichtung 14 nicht nach oben belastet und das Spiel zwischen dem riickwértigen Ansatzstiick 39
und dem Anschlag 41 wird nicht verdndert Wenn eine Sohle mit gréBerer Dicke eingefiihrt wird, wird die
Sohleneinspanneinrichiung 14 belastet und diese verschiebt sich nach oben, wodurch eine elastische
Verformung des Biegebereichs 6 und eine Verringerung des Spiels zwischen dem rlickwértigen Ansatz-
stlick 39 und dem Anschiag 41 verursacht wird.

Wenn der Schuh die Sohleneinspanneinrichtung wahrend des Skifahrens nach oben belastet, kommt
das riickwirtige Ansatzstiick 39 mit dem Anschlag 41 in Anschlag, wodurch die Sohleneinspanneinrichtung
14 von einer Verschiebung nach oben zurlickgehalten wird.

Patentanspriiche

1. Sicherheitsskibindung zum Halten des vorderen Endes eines auf dem Ski montierten Schuhs (2) in
ausldsbarer Weise mit einem Geh3use (4), welches mit einer skifesten Grundplatte verbunden ist und
welches in seinem hinteren Teil einen Haltebacken (12) des Schuhs mit einer zentralen Sohlenein-
spanneinrichtung (14) und zwei seitlichen, gegenuberliegenden Halteflligeln (13) aufweist, und mit einer
im Gehduse (4) angeordneten AusiGsefeder (17), um den Haltebacken (12) elastisch in die Verriege-
lungsposition zuriickzustellen, wobei die Austdsefeder (17) sich mit einem Ende auf einem Widerlager
(15) abstiitzt, welches im Gehduse lingsheweglich angeordnet und an den Haltebacken (12) derart
angekoppelt ist, da der Heltebacken elastisch gegen das vordere Ende des Schuhs vargesparmt ist,
um die Halterung des Schuhs auf dem Ski zu gewéhrleisten,

dadurch gekennzeichnet,
daf das Gehduse (4) der Bindung mit der Grundplatie (5) eine einstlickig geformte Gesamtheit bildet
und daB das ebere Teil des Gehduses {4) und die Grundplatte (5) miteinander nur am vorderen Ende
der Bindung Uber einen Biegebereich (6) elastischer Verformbarkeit mit vertikalem Durchfederungsweg
geringer Amplitude des Gehduses (4) im Verhdlinis zur Grundplatte (5) verbunden sind.
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Sicherheitsskibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 der Biegebereich (6) von der
Vorderseite (7) des Vorderbackens, welche dem Geh&use (4) und der Grundplatte (5) gemein ist, und
dem vorderen, querverlaufenden Boden (8a) eines Schlitzes (8) geringer HShe begrenzt wird, welches
sich horizontal nach hinten zwischen dem oberen Gehduse (4) und der unteren Grundplaite (5)
erstreckt und welches in den Seitenbegrenzungen und in der hinteren Seite der aus dem Gehéuse (4)
und der Grundplatte (5) gebildeten Monoblock-Gesamtheit miindet.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, da8 die untere Grundplatte (5) in
Draufsicht die allgemeine Form eines nach hinten offenen U hat und einen querverlaufenden vorderen
Steg (5a) aufweist, welcher nach hinten Uber zwei seitliche Schenkel (5b, 5c) im wesentlichen in
Langsrichtung verldngert ist, wobei die beiden seitlichen Schenkel (Sb, 5c) der Grundplaite (5)
zwischen sich eine zentrale Ausnehmung (9) von im wesentlichen rechteckiger Form begrenzen,
welche in der hinteren Seite der Grundplatte (5) miindet.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, da die untere horizontale Seite
(4a) des Gehduses (4), welche die obere Begrenzung des Schiitzes (8) bildet, ein nach unten
vorspringendes ZentrierklGtzchen (11) aufweist, welches teilweise oder vollstdndig in den vorderen Teil
der Ausnehmung (9) der Grundplatte (5) eingreift.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 4,, dadurch gekennzeichnet, daB das Zentrierkidtzchen (11)
eine Querabmessung hat, welche geringfligig kleiner als die Breite der Ausnehmung (9) ist, und daB
das ZentrierklStzchen (11) von einem Reibelement (121) abgedeckt ist, welches im horizontalen Schnitt
eine nach hinten offene U-Form aufweist, wobei dieses Reibelement (121 )eng zwischen den querver-
laufenden Boden der Ausnehmung (9) und die Vorderseite des Zentrierkldtzchens (11 und zwischen die
Seitenwinde der Ausnehmung (9) und die beiden Seitenwédnde des Zentrierkidtzchens (11) einegefligt
ist, wodurch die zwischen den Winden des Kidtzchens (11) und den Winden der Ausnehmung ()
begrenzten Rdume ausgeflllt sind.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 3 bis 5, dadurch gekennzeichnet, da8 ein Kom-
pensationsmechanismus flir VorwArisstlirze vorgesehen ist, welcher ein Trittpedal (27) aufweist, auf
welchem sich der vordere Teil der Schuhsohle absititzt und welcher in seinem hinteren Teil auf dem
Ski (3) um eine horizontale und querverlaufende Achse (28) angelenkt ist, wobei sich dieses Pedal (27)
in seinem vorderen Endteil auf dem hinteren Teil eines Kippgliedes (29) abstiitzt, welches in der
zentralen Ausnehmung (9) der Grundplatte (5) angeordnet ist, um eine horizontale und querverlaufende
Achse (31) angelenkt ist, und dessen vorderer und oberer Teil (29d, 29e) auf der Widerlager (15) der
Ausltsefeder (17) derart einwirkt, daB diese im Falle eines Vorwartssturzes des Skildufers noch mehr
komprimiert wird. '

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB das Kippglied (29) aus einem
Biigel besteht mit einem unteren Steg 29a) und zwei seitlichen und vertikalen Fliigeln (28b, 29c),
welche sich nach oben von dem Steg (29a) aus erstrecken, daB die horizontale und querverlaufende
Achse (31) des Kippgliedes (29) seine seitlichen und vertikalen Fligel (29b, 29c) in deren unteren
Teilen durchquert und mit ihren Enden in quer ausgerichtete Ldcher eingreift, welche in den beiden
Seitenwinden der Ausnehmung (9) der Grundplatte (5) ausgenommen sind.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, da8 die beiden seitlichen und
vertikalen Fligel 29b, 29c¢) auf den hinteren Réndern ihrer oberen Endteile jeweils nach hinten
vorspringende Vorspriinge (29d, 29e) aufweisen, welche jeweils mit seitlichen, nach auBen sich
erstreckenden Vorspriingen (15b, 15¢) in Kontakt stehen, welche am Widerlager (15) vargesehen sind,
das als rohrfdrmiger Stab ausgebildet ist.

Sicherheitsskibindung nach einem der Ansprilche 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf ein Kom-
pensationsmechanismus flir Rlickwirisstlrze vorgesehen ist, welcher eine horizontale und quervertau-
fende Achse (32), welche sich zwischen den bsiden Fliigeln (29b, 29¢) des Kippgliedes (29) ein wenig
aberhalb und vor der Gelenkachse (31) des Kippgliedes (29) ersireckt, und einen vertikalen Verbin-
dungsstab (33) aufweist, welcher sich nach aben erstreckt und auf dem zentralen Teil der Achse (32)
angelenkt ist, daB der obere Teil des Verhindungsstabes (33) sich durch ein vertikales Loch (34)
erstreckt, welches im hinteren Teil des GehZuses (4) Uber der Bohrung (16) ausgenommen ist, und da8
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das obere Ende (33a) des Verbindungsstabes (33), weiches einen Kopf mit einer grdBeren Breite ais
der Durchmesser des Loches (34) bildet, in einem Hohlraum (35), welcher in der Oberseite des
Gehduses (4) gebildet ist, mit einem geringen Abstand oberhalb des Bodens des Hohiraums (35)
angeordnet ist.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daB das obere Ende (33a) des
Verbindungsstabes (33) die Form eines nach unten gekrimmten Hakens hat, derart daB der Verbin-
dungsstab (33) die allgemeine Form eines Spazierstockes aufweist.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf ein Kom-
pensationsmechanismus flir Rlickwértsstlirze vorgesehen ist mit einem rlickwértigen Ansatzstlick (39)
des Zentrierkldtzchens (11), welches unter den vordern Teil des Kippgliedes (29) eingreift und welches
mit einer Abstiitzungsfldche (40) des Kippgliedes (29) in Kontakt kommen kann.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, da8 das ZentrierkiGtzchen (11) ein
rlickwértiges Ansatzsilick (39) aufweist, welches unter einen Anschlag (41) eingreift, welcher fest mit
dem Ski verbunden ist, mit einem Spiel in vertikaler Richtung zwischen dem rlickwértigen Ansatzstlick
(39) mit dem Anschlag (41) in Ruheposition der Bindung.

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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