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Vyndlez se tykd zplsobu snimini zm$my zat{Zfemi vozidls e vfkyvaymi polondpravami
pro ovldddni statického zdt¥%ového reguldtoru a zaifzendi k g;ovéd!ni tohoto zplsobu a
jeho dZelem je zvySemi bezpelnomti vozidla p¥i brzddai,

Dle zndémého stavu techmiky je b3%ind pouZfvany staticky zdt&Zovy reguldtor ovldddm
takzvenou "ovlddaci prufimou", kterd spojuje ovlddaci pddku statického zdt&%ového regu-
ldtoru 8 jednim bodem tuhé ndpravy mebo vikyvné polomdpravy. P¥{ikledem tzv. "ovlddaci
pruiiﬁy" Je pfedepjaté vdlcovd prufima s obd3ma konci pevmd uchycemymi na Qékolika zévi-
tech v komcovkdch tvaru vdloovych difkid s vytvorenymi Zroubovicemi na vmdjdich povréich
a¥{kd, prilem? jeden z di¥ik8 lze Xroubem pripevnit ke konzole ndpravy, do druhého difiku
je pevnd uchyceno lanko, které je piipevn¥no k ovlddaci pddce statického zdtEZového re-

guldtoru epojené s tlumidem a zatiZené silou od vratmé pruZimy, kterd lanko napnme.

Rovnové¥né poloha tohoto zaibizeni, tvofeného "ovlddaci prufinou" je takovd, pii
které vlivem sily vratné pruZiny statického zédtéZového reguldtoru, kterd plisobi ni jeho
ovlddaci pddku, je mapnuto lanko vedouci od "ovlddaci pruZimy", pfifemZ predepjatd pru=
%ime "ovlddaci prufiny" md volnou délku jedmak proto, ¥e v lanku plsobici sfla od vratné
pruZiny reguldtoru je memSf{ ne? sila piedpdt{i pruZiny "ovlddaci pruZiny" a jednak proto,
%e od vychyleni népravy 3i polondpravy uplynula potfebnd doba k pFestavem{, dand chara-
kteristikou tlumile statického zdt8%ového reguldtoru, ktery rovn¥’ pisobi na jeho ovld-
daci pééku. P¥i 3j1zd8 vozidla bez brzd¥m{ p¥i kmitdmi tuhé ndpravy nebo vykyvmé polond-
pravy ﬁfivpfekonévéni nerovnosti se tuhd néprave nebo vykyvnd polondprava pohybuje na-
horu, smérem k t8%i%t1 vozidla. Pohyb ovlddac{ pdlky statického zdt&Zového reguldtoru
mahoru je brzd¥a jeho tlumidem, Vzniklé zmenSeni vzddlenosti mezi ndpravou a ovlddac{
pédkou umo¥ni deformace lanka, PF¥i pohybu tuhé ndpravy nebo vykyvamé polondpravy dold,
smérem od t¥%i%t& vozidla, je pohyb ovlddaci pddky statického zdt8%ového reguldtoru do-~
14 op¥t brzdén jeho tlumilem a zvdtdeni vzddlenosti mezi ovlddaci pddkou a ndpravou
umoini rozta¥emi piredepjaté prufimy "ovlddaci prufiny”.

P¥1 brzddni jedoucfho vozidls, p¥l soudasném kmitdni tuhé népravy &i vfkyvné po-
londpravy pPi prekomdwémi merovnost{ je funkce "ov¥édact prufiny" shodné s funkei p¥i
vkmiténi népravy p#i jizd¥ vozidlae besz brzdén{ jen 8 tim rozdf{lem, Ze pohyb ovlddaci péd=
ky nahoru nebo dold je p#i brzdéni vylouler a nikoliv jem brzdén.

Nevfhody dosavadniho zndmého za¥fzeni spodivajf v tom, Ze pfi snimdni propérovéni
"ovlddaci pruiinou” 2z jednoho bodu vykyvné polondpravy dochézi ke zm8n$ propérovéni a
tim 1 prestaveni zdt8%ového reguldtoru p¥i jizdé vozidla v zatddce, coZ se projevi p¥i
goulasném nebo nésledném brzddni{ zvySenym nebo sniZenym brzdnym Qdinkem podle toho, o
jaky smysl zatddky jde.

Shora uvedené nevyhody odstranuje zplisob snimédni zmdny zatiégni vozidla s fjkyv-
nymi polondpravami pro ovldddni statického zdt&Zového regulétoru, jeho¥ podstata spodi-
vé v tom, Ze zména zati%en{ je snimdna jeko zména zdvihu w minimdln$ dvou polondprav
v zdvislosti na jejich vyklonu a za¥{zemi k provddéni tohoto zpisobu, jehoZ podstata
gpodivd v tom, Ze k jedné vikyvné polonépravd je jednim svym koncem pevnd uchycem pruf-
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ny &lem a k druhé polondpravé téie ndpravy Je jednim svym koncem pevmé uchyceno alespon
jedno lanko, pFifem¥ mezi opedné konce pruiiny a lanka je upevnéno p¥i&né spbjovac:{ té-
hlo, k ndmu# je upevndno spojovaci tdhlo, které je pFipevnéno k ovlddaci pdlce static-

kého zdt¥Zového reguldtoru.

P¥{klad provedeni zaiizen{ ke snimin{ zmény zatiZeni vozidla pro ovldddni statické-
ho zdt&%ového reguldtoru je zndzornin na piFilo¥enych vykresech, kde obr. 1 znézorﬁuje
schématicky' celkovy pohled na za¥izeni a obr, 2 znézorﬁu;]e boéni pohled na zdtéfovy re-
guldtor s tlumidem a vratnou pru¥inou a propojeni lanek k vykyvné polondpravd, dile jen

polondpravé,

K prvni polondpravé 3 je uchycen pruiny &len l. Tento pruiny &len 1 se sklddd z
taZné pru¥iny 2 pFedepjaté na zvolenou hodnotu predpdti F, TaZnd pruZima 2 je pevad uchy-
cena v koncovkdeh 3, 4 tvaru vdlcovych d¥ikd, Otvorem 3 v koncovce 4 prochdzi Zroud 6,
kterym pomoci matic J je pru¥fny Slem ) p¥ichycen ke konzole 8 polondpravy 2. V zévitném
otvoru 10 je uchycen ¥roub 12 ke koncovce 3 matici 11, K Sroubu 12 je uchycena vidlice
14 pojidtina matici 18.

Ke konzoldm 27, 28 druhé polondpravy 19 téZe ndpravy jsou pevnd uchyceny jednim

koncem lanks 16 a 17. Spojen{ lanek ‘]é, 17 & prufnym Slemem ) Je provedeno p¥i&nym spojo-
vacim téhlem )3 libovolné délky. K jednomu konci pridného spojovaciho tdhla 13 .:j sou uchy-

cena druhjmi konei lanka 16, L7. Na svém opadném konci je pridné spojovaci tdhlo )3 spo-
jeno depem 15 s vidlic{ 14.

K p¥iSmému spojovacimu tdhlu )3 je dile Sepem 20 pFipevména ‘vidlice 2] se spojova-
cim téhlem 22, které je spojeno s ovlddaci pd¥kou 23 statického zdt&Zového reguldtoru 24.
Na ovlddaci pddku 23 plisobi sfla od vratné prufiny 2_6_ e tlumide 23, Klidovd mebo také
rovnovdimé poloha zaP{zen{ pro ovldddmi statického zdt¥Zového reguldtoru 24 je takovd,
pPi které je viivem vratné sily ma ovlddaci pddce 23 od vratné pruiimy 26 napnuto lanko
16, 11, pFidem¥ predepjatd pruiina 2 md délku odpow'da‘/'l?!r' volnému stavu.

Spojovaci tdhlo 22 d81i p¥i¥né spojovaci tdhlo 13 na dvé ramena ry a Ty, pPidem? |
délka ramene ry Je vzddlenost mezi osou Sepu 20 a uchycenim lanka 16 k pF#{&nému spojo-
_vacimu t{hlu 13 a délka rameme r, je vzddlenost mezi osou Zepu 20 a uchycenim pruZaého
$lenu ) k p#{¥nému spojovacimu téhlu 13. Pomdr délek ramenm r; 8 ry Je pFibliZnd steiny !
jako pom&r ramen Rl a R, na polonépravdch 12 a 9. Délka ramene R1 je vzddlenost mezi
osou O vykyvovdni polonépravy 19 & mistem uchyceni lanka 16 ma polondpravé 19 a délka
ramene R2 je vzddlenost mezi osou O vykyvovéni polondpravy 9 a mistem uchyceni pruZného
8lenu } ma polondpravé 2.

Funkce za¥fzen{ je ndsledujici.

P#i j{2d8 vozidla bez brzd¥mi pii kmitdni polomdprav J a )9 p¥i pPekomdvdni nerovnosti
ge prvni polomdprava J nebo druhé poloméprava 19 samostatnd nebo obd soudasn¥ pohybujf
gmérem nahoru., Pohyb ovlddaci péSky 23 statického zdtéZového reguldtoru 24 smérem nshoru
je brzdda tlumi¥em 25 a zmemXemé vzddlenosti mezi polonépravami 9, 19 a ovlddaci pdtkou
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a3 umo¥ni deformace lanka 16, 17 p¥i soudasném natoleni p¥i¥ného spojovaciho tdhla )3
na depu 20, Prvanf polondprava 3 nebo druhd polomdprava 1O se samostatnd nebo obd sou-
S8asnd pohybuj{ smérem dold, Pohyb 6vlédaci pddky 23 staetického zdt&Zového reguldtoru
24 sm3rem dold je brzddm tlumidem 25 8 zvétieni vzddlenosti mezi polondpravami 9, 19

a oviddeci pddkou 23 umofni roztaZeni predepjaté prufiny 2 pru¥ného &lenu ] p#i op¥tném
natoden{ piFi&mého epojovaciho tihla 13 me Zepu 20.

~

P¥1i brzdéni jednouciho vozidla p¥i soudasném kmitdni polondprav 2, 19 p¥i pre-
kondvéni nerovnost{ je funkce zai?{zeni ovlddajic{ staticky zdtdZovy reguldtor 24 shodmd
E funkef za jizdy vozidla bez brzdén{ jen s tim rozdilem, Ze poloha ovlddaci pddky 23
statického zdtéZového reguldtoru 24 je pi#i brzdéni zablokovénﬁ, to znamend, Ze pohyb
ovlddaci pddky 23 statického zdt8%ového reguldtoru 24 smérem nahoru &i dold podle pohybu
polondprav 9, 19 je vyloulen a nikoliv jem brzdén tlumidem 25.

P7i zméné zatiZfeni vozidla se soudasnd pohybuji polondpravy 2, 19 smdrem nshoru &i
dold podle toho, zda se zatiZeni na polondpravy zvdtiilo nebo zmendilo, V prvanl fézi pii
zm8nd zatifeni a vyklonu polondprav 2, 19 p¥i zmenSen{ nebo zvdtSeni vzddlenosti mezi
ovlddaci pddkou 23 a polondpravami 2,'12 dochdzi k deformaci lanka 16, 17 nebo prufiny
2 pPl soudasném natodeni pFid&ného spojovaciho tdhla )3 tak, jako v p¥ipadd vyklomd polo-
héprav 9, 19 p#i prekondvini nerovmosti, Po urdité dobd, zévislé ma charakteristice tlu-
mife 25 & vratné pru¥iny 26 se za¥fzenf ustdli v nové rovnovdiné poloze, kdy lanko 16,
1z je vlivem sily vratné prufiny 26 napnuto a ta¥nd prufine 2 staZfena na délku odbovida-

Jici volndmu stavu.

P#1i 31248 vozidla v zatddce, kdy pfitiéenivprvni polondpravy 9 jedné strany vozidla
je rowmo odlehden{ druhé polondpravy )2 na protd8js{i strand vozidla. Poloha depu 20, kolem
kterého se p¥idné spojovaci tdhlo 13 otdd{, je volena tak, %e pili shodné velikosti nato-
Send polondprav 3, 19 téZe ndpravy, avBak v opadném smyslu, dojde jen k natoSenfi p¥i&né-
ho spojovaciho tédhla )3 na depu 20, odkud je i snimém zdvih pro oviédéni statického z4t&-
_Eového reguldtoru 24 a nikoliv i k jeho posuvu,

Vihody zabizeni podle‘vynélezu spodivaji v tom, %e zafizeni lze vyufit u vozidel
8 vikyvnymi polondpravami, protoZe je u ndho vyloudem vliv zatdlky na funkci zdtéZového
fegulétoru, ovlddaného v zdvislosti na propérovéni vikywnych polondprav a t{m nedochdzi
pP*i sou¥esném nebo ndsledujficim bridéni vozidle, jedoucfho v zatddce, ke zvySenédmu nebo
snf¥enému brzdnému G¥inku podle toho, o Jaky smysl otddky jde,

PREDMET VYNALEZU

1. Zpisob snimén{ zmday zatifeni vozidla s vykyvnymi polondpravami pro ovlddéni statické-
ho zdtd%ového reguldtoru, vyznadujici se tim, %e zména zatifen{ je snimdna jako zména

zdvihu u minimdln& dvou polondprav v zdvielosti na jejich vyklomu.

2, Zab{zen{ k provddéni zplisobu podle bodu 1, vyzmadujici se tim, Ze k prvni vykyvmé polo-
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ndpravé (9) je jednim svym koncem pevmd uchycen pruiny lem (1) a ke druhé polonépra-
vé (19) té%e ndpravy je jednim svym komcem uchyceno alespom jedno lanko (16, 17),

~ phiSem% mezi opadné konce pru¥ného &lemu (1) a lanka (16, 17) je upevndno phidné

. spojovacf tdhlo (13), k mdmu¥ je upevmdno spojovaci téhlo (22), které je piipevni-

3‘. -

no k oviddaci pédce (23) statického zdt8¥ového reguldtoru (24),

Za¥izen{ podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze spojovaci féhlo (22) rozddluje pii¥né

" gpojovaci téhlo (13) na dvé ramena (rl, ry), jejich% délky jeou pribliZnd ve stejném

_pomdru jako délky ramen (Rl’ R,) ma polondpravéch (19) a (9).

2 vykresy
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