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Tiivistelmd - Sammandrag

Keksinnidn kohteena on valosdhkdinen savunilmaisin, jossa
valoa ldhettdva (14a) ja valonherkkd yksikkd (l12a) on asen-
nettu vastakkain erilleen toisistaan ja valoa lahettdvid
yksikkd (l4a) lahettda vakion pituisin aikavdlein valopuls-—

sin,

jonka valonherkkd yksikkd (12a) ottaa vastaan savun

vaimentamana ja ilmaisee sen perusteella tulipalon alkami-
sen. Kun apujdnnitteet kytketddin, valonherkdssd yksikossad
(12a) oleva mikrotietokone talleutaa mittausarvon ensimmgi-
sen arvon muistiin mittausarvon alkuarvoksi. Mittausarvon
alkuarvo on pysyvasti tallennettu eikd se hahdu apujannit-
teiden kytkeytyessi tilapdisesti pois. Mittausarvo muunne-
taan korjatuksi mittausarvoksi kidyttden korjaussuhdetta vir-
heellisen mittausarvon kor jaamiseksi ja tulipalon alkaminen

pddtelldan korjatun mittausarvon perusteella. Korjaussuhdet-
ta korjatasan 50 minuutin korjausaikavdlein. Korjaussuhteen
yhden korjauksen suuruus on rajolitubttu ticttyyn pieneen ar—
voon,
pienennetddn vain sanotun pienen arvon verran jokaisella
korjaus jaksolla, kunnes korjattu mittausarvo on yhtdsuuri
kuin mittausarvon alkuarvo.

NATAANCITIN

Korjaussuhdetta korjattaessa sitd suurennetaan tai



Uppfinningen avser en fotoelektrisk rokgivare, vari en ljus-
emitterande enhet (14a) och en ljuskdnslig enhet (12a) ir
separat anordnade mittemot varandra, en ljuspuls emitteras
med konstanta intervall frn den ljusemitterande enheten
(14a), och den ljuskdnsliga enheten (12a) emottar ljuspulsen
ddmpad av rik, varvid den detekterar en eldsvida., Nir en
kraftkidlla dr kopplad pd lagrar en mikrodator i den 1jus~
kdnsliga enheten (12a) det fsrsta mdtvdrdet som initialvdrde
i minnet. Midtningens initialvdrde dr varaktigt lagrat och
avldgsnas inte pd grund av en tempordr avstdngning av kraft-
kdllan. Mitvirdet konverteras till ett korrigerat virde ge-
nom anvindning av ett korrektionsforhdllande for korrigering
av den felaktiga avldsningen, och begynnelsen av eldsvidan
bedoms pd basen av det korrigerade mitvirdet. Korrektions-
forhdllandet korrigeras med ett korrektionstidsintervall pa
50 minuter. Storleken hos en korrigering av korrektionsfir-
hillandet dr begrinsad till ett visst minimivirde. Vid kor-
rigering av korrektionsfsrh&1landet okar eller minskar man
det endast med nimnda minimivirde under varje korrektions-
tidsintervall, tills det korrigerade mitvirdet &r lika stort
som mitvdirdets initialvarde.
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VALOSAHKOINEN SAVUNILMAISIN
Keksinndn taustaa

Tdmdn keksinndn kohteena on valosahkOinen savunilmaisin,
jossa valoa lahettdvat yksikot ja valonherkdt yksikot on
sovitettu vastakkain vakioetdisyydelle toisistaan ja jossa
tulipalon alkaminen ilmaistaan valoa ldhettdvien ja valon-
herkkien yksikoiden vdliseen tilaan virranneen savun aiheut-
taman valonvaimennuksen perusteella, ja erityisesti valosdh-
kéinen savunilmaisin, jossa optisen jadrjestelman virheel-
lisen toiminnan aiheuttamat valosdhkoOisen viestin vaihtelut

on korjattu.

Tahan asti tunnetuissa valosdhkoisissad savunilmaisimissa,
joissa valoa ldhettdvdt ja valonherkdt yksikot on sovitettu
vastakkain, tapahtuu pitkdn ajan kuluessa pdlyn kerdantymista
valoa ldhettdvien ja valonherkkien yksikdiden ikkunoihin
siten, ettd valosdhkdisen viestin taso alenenee, ja jos
valosdhkdisen viestin taso pélyn takia laskee alle sen kynnys-
tason, jolla tasolla paddtellddn tulipalon alkaneeen, niin
syntyy virheellisesti annettu palohdlytys. Ndin ollen on
vdlttamatontd suorittaa sdannollisin vadlein pdlyn poista-

minen.

Polyn poistaminen on kuitenkin hankalaa, joten on harkit-
tu laitteistoa, jossa valosdhkdinen viesti automaattisesti
korjataan sen mukaan, missd mddrin pS6lyad on kerddntynyt.
Tunnettu esimerkiksi on Yhdysvalloissa myOnnetyssa patentissa

n:o 4 317 113 selitetty valosdhkdinen savunilmaisin.

Tassd valosdhkdisessd savunilmaisimessa valosdhkdisen viestin
vahvistamiseen kdytetyn operaatiovahvistimen vahvistusta
muutetaan portaittain sen mukaan, missd maarin pdlyn kerty-
minen vaimentaa viestid, ja kun valos&dhkdinen viesti vaimenee
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polyn kerdidntymisen vuoksi, niin vahvistimen vahvistusta
suurennetaan vaimennusta vastaavalla maardlla, joka tekee
mahdolliseksi saada valosidhkdinen viesti yhtd hyvin kuin

ilman pdlyn kerdantymistdkin.

Virheellisen tiedon korjaamisessa operaatiovahvistimen vahvis-

tuksen avulla on seuraavat ongelmat.

(Ensimmdinen ongelma:)

Vahvistuksen muuttamisessa kdytetddn menetelmdd, jossa operaa-
tiovahvistimen takaisinkytkentdpiirissid olevan resistanssiver-
kon impedanssia muutetaan useiden analogiakytkimien kiinni-
ja aukiohjauksella. Analogiakytkimilld on kuitenkin yleensa
100...200 ohmin luokkaa oleva resistanssi kiinni-tilassa,
joten takaisinkytkentdimpedanssia ei voida tarkasti asettaa
tistd kiinni-tilan resistanssista johtuen, joten on vaikeata
asetella vahvistusta lineaarisesti kytkimien auki-/kiinni-oh-

jauksella.

(Toinen ongelma:)

Vahvistuksen lineaarisen asettelun toteuttamiseksi kytkimien
auki-/kiinni-ohjauksella vahvistus on aseteltava useiden
aseteltavien vastusten avulla, joka tekee piirin mutkikkaaksi
ja myds vahvistuksen asettelu tulee hankalaksi.

(Kolmas ongelma:)
Tarvitaan kaksisuuntainen laskuri useiden analogiakytkimien
auki-/kiinni-ohjausta varten, josta aiheutuu se ongelma,

etti vahvistuksen asettelupiiristd tulee monimutkainen.

Toisaalta menetelmdssi, jossa virheellinen tieto korjataan
vahvistuksen asettelun avulla, valosdhkdisen viestin alkuti-
lan mittausarvoa ja viimeisintd mittausarvoa verrataan saan-
néllisin vilein toisiinsa ja operaatiovahvistimen vahvistusta
muutetaan ndiden arvojen erotuksen perusteella eron poista-
miseksi. Siini tapauksessa, ettd savu vdhitellen lisdantyy
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esimerkiksi kytevdn tulipalon takia, tdllaisen savunmuodos-
tuksen aiheuttama valosidhk&isen viestin tason aleneminen
tulee kuitenkin myds korjatuksi vahvistuksen asettelun avul-

la, josta aiheutuu se vaara, etta tulipalo jd& havaitsematta.

Koska liséksi valosahkdisen viestin mittausarvon alkuarvo
tallennetaan, kun apujdnnitteet kytketdan esimerkiksi sen
jdlkeen, kun savunilmaisin on antanut vastaanottimeen paloha-
lytyksen havaittuaan savua, ja vaikkakin apujdnnitteet alku-
nollauksen suorittamiseksi kytketd&n kerran pois ja paalle,
niin mittausavo, jonka taso on savun takia alentunut, tulee
uudelleen tallennetuksi mittausarvon alkuarvona, josta aiheu-
tuu se vaara, ettd joskus alkunollauksen jélkeen esiinty-

vd tulipalo jda ilmaisematta.

Lisiksi vield sellaisessa tapauksessa, jossa apujannitteita
kytkettiessd mittausarvon alkuarvo on epanormaalissa tilassa,
myés tulipalon ilmaisemisen ratkaisutaso, joka maaraytyy
mittausarvon alkuarvon perusteella, saa epdnormaalin arvon
ja tdstd johtuen on olemassa vaara, ettd syntyy virheellinen

tai v&aara palohdlytys.
Keksinndn yleiskuvaus

Tamidn keksinndn tarkoituksena on saada aikaan valosdhkdinen
savunilmaisin, jossa valosdhkOisen viestin mittausarvo syodte-
tiin sellaisenaan ilman korjausta ja korjattu mittausar-
vo saadaan laskentaprosessista, joka perustuu kunakin ajan-

kohtana voimassa olevaan korjauskertoimen arvoon.

Keksinnén toisena tarkoituksena on saada aikaan valosdhkdinen
savunilmaisin, jossa apujdnnitteiden kytkentdhetkelld saatu
valosiahkdisen viestin mittausarvon alkuarvo tallennetaan
ja ennalta mi3rdtyin vdlein suoritettavassa virheellisen
mittausarvon korjauksessa korjaussuhde korjataan mittausarvon

alkuarvon ja sen viimeisimmdn arvon vdlisen erotuksen mukaan
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ja mittausarvon korjattu arvo saadaan kertomalla viimeisin
mittausarvo sanotulla korjauskertoimella.

Keksinnon er&ddnd tarkoituksena on myds saada aikaan valosih-
kéinen savunilmaisin, jossa mittausarvon alkuarvon ja sen
viimeisimmd&n arvon erotessa toisistaan korjauskerrointa
korjataan vain ennalta mddrdtyn pienen arvon verran.

Eraidnd keksinndn tarkoituksena lisdksi on saada aikaan valo-
sdhkéinen savunilmaisin, jossa mittausarvon alkuarvo voidaan
pitdd tallennettuna tietyn ajan apujidnnitteiden poiskytke-

misen jalkeenkin.

Erdand keksinnon tarkoituksena on myds saada aikaan valosih-
kéinen savunilmaisin, jossa epdnormaalin mittausarvon tallen-
taminen on estetty tarkistamalla, ettd tallennettava mit-
tausarvon alkuarvo on ennalta mdardttyjen raja-arvojen vdlil-
1la.

Ndmd ja muutkin keksinndén tarkoitukset, piirteet ja edut
ilmenevdt seuraavasta kuvauksesta ja oheista liiteeni olevis-
ta piirustuksista.

Piirustusten lyhyt kuvaus

Kuvio 1 on selittdvad kaavio, joka esittdid tamin keksinndn
mukaisen jérjestelmdn erdstid toteutusmuotoa;

Kuvio 2 on lohkokaavio, joka esittdid keksinndon mukaisen
jdrjestelmédn erdstid toteutusmuotoa;

Kuvio 3 on lohkokaavio, joka esittdd keksinndn mukaisen
vastaanotinyksikon erdstd totetusmuotoa;

Kuvio 4 on yleinen vuokaavio, joka esittdid ohjelman ohjaamaa
prosessia vastaanotinyksikossi;
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Kuvio 5 on toiminnallinen lohkokaavio, joka esittdd erasta
keksinnén mukaista virheellisen mittausarvon korjauksen

kdsittelypiiria; ja

Kuvio 6 on vuokaavio, joka esittdd ohjelman ohjauksessa
tapahtuvaa vastaanotinyksikoén virheellisen tiedon korjaavaa

prosessia.
Parhaana pidetyn toteutusmuodon kuvaus

Kuvio 1 on selitti#vid kaavio, joka esittdd t&man keksinndn
mukaisen valosidhk&isen savunilmaisimen yleissovitelman erasta

toteutusmuotoa.

Kuviossa 1 on viitenumerolla 10 merkitty vastaanotin, joka
on asennettu esimerkiksi keskusvalvomoon. Vastaanotin 10
ottaa vastaan palon ilmaisevan viestin valosdhkdiseltd sa-
vunilmaisimelta ja saa aikaan palohdlytyksen osoittaen samal-
la alueen, jossa tulipalo on. Vastaanotin 10 vastaanottaa
myds tarkistushidlytyksen, kun valosdhkdisessd savunilmaisi-
messa esiintyy vikatoiminta, ja suorittaa hdlytyksen valosdh-
kdisen savunilmaisimen tarkistamiseksi. Viestijohdin 16,
jota kdytetddn myds apujdnnitteen sydttdmiseen, tarkistus-
viestijohdin 18 ja yhteisjohdin 20 on kytketty vastaanotti-
meen 10. Valonherkdt yksikdét 1l2a, ..., 1l2n useammissa va-
losihkéisissd savunilmaisimissa on kytketty ndihin viestijoh-
timiin 16, 18 ja 20.

Taman keksinndn mukaisessa valosdhkdisessd savunilmaisimessa
yksi valonsdhkdéinen savunilmaisin kdsittd@ valosdhkOisen
vksikén 12a ja valoa ldhettdvdn yksikon l4a yhdistelman
tai vastaavasti valonherkdn yksikdén 12n ja valoa l&dhettdvan

yksikdn 14n yhdistelmén.

Esimerkkitapauksessa selitys tehdddn viittaamalla yhteen

valosdhkdiseen savunilmaisimeen, joka kdsittd@ valonherkdn
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yksikdn 1l2a ja valoa lahettavan yksikon l4a. Tdssd tapaukses-
sa valoa ldhettdva yksikkd l4a on sovitettu vastakkain valon-
herkd@n yksikdn 12a kanssa ennalta madratylle etdisyydelle
toisistaan etdisyyden ollessa vdlilld 5...100 m, esimerkiksi
15 m. Kaksi viestijohdinta 22 ja 24 on kytketty valonher-
kdstd yksikostd l2a valoa ldhettdvddn yksikk6dn l4a. Tami
viestijohtimien 22 ja 24 kytkentd on myds sama kuin valonher-
kdalla yksiko6lla 12n ja valoa lahettdvdlla yksik6llia 1l4n.
Lisaksi toisiaan vastaavat valonherkat yksikét 1l2a, ..., 1l2n
ja valoa lahettdvat yksikoét l4a,..., 1l4n, jotka muodostavat
savunilmaisimet, on kukin kiinnitetty kattopintaan tai vas-

taavaan kiinnityskannan 15 avulla.

Kuvio 2 on lohkokaavio, joka esittd3d kuvion 1 mukaisen jarjes-
telmdn sovitelmaa, jossa valonherkkd yksikkdé 1l2a ja valoa
lahettdva yksikko l4a sekd vastaavasti valonherkkd yksikkd
12n ja valoa lahettdvd yksikko 14n on sovitettu vastakkain
ennalta mdadrdtylle etdisyydelle toisistaan. Valoa sdteilevit
elementit 26 ovat valoa lahettdvissd yksikOissd 1l4a ja 1l4n.
Valon lahetyksen ohjausviestit lahetetddn valonherkisté
yksikéistd 1l2a ja 12n valoa sidteileviin elementteihin 26
viestijohtimien 22 ja 24 v&dlitykselld johtimen 24 toimiessa
myds apujdnnitejohtimena, joten valoa sdteilevien elementtien
26 valon sdteily on ohjattua. Valonsadteet valoa sateile-
vistd elementeista 26 tulevat valonherkissd yksikOissa 12a
ja 12n oleviin valonherkkiin elementteihin 28 savunilmaisua-
lueiden 30 l&dpi. Kiinnitettdessd valonherkkdda yksikkoa 1l2a
ja valoa ldhettdvda yksikkoad l4a tai valonherkkdid yksikkoa
12n ja valoa ldhettdvaa yksikkod 1l4n kattopintaan tai vastaa-
vaan, yksikoiden optinen akseli suunnataan siten, ettd valoa
sdteilevastd elementistd 26 tuleva valonsdde tarkasti osuu
valonherkkdan elementiin 28. Toisaalta savunilmaisualueella
30 oleva savu vaimentaa valoa, jota valoa siteilevd elementti
26 sateilee ja joka kulkee savunilmaisualueen 30 kautta
osuen valonherkkdidn elementiin 28. Toisin sanoen valonherk-
kdan elementtiin 28 osuu valonsade, jonka intensiteetti
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on vaimentunut savun tiheydesta riippuen.

Kuhunkin valonherkkdidn yksikkodn 12a ja 1l2n on rakennettu
mikrotietokonepohjainen ohjausosa. Apujdnnitteen alkuarvo
sen jdlkeen kun asennus, mukaanlukien optisen akselin suun-
taaminen, on suoritettu sekd valosdhkOisen viestin mittausar-
von alkuarvo apujdnnitteen kytkemishetkella tallennetaan
mittausarvon alkuarvona mikrotietokoneen muistiin. Kynnysar-
vo, jota kdytetdidn ratkaisutasona tulipalon alkamista padtel-
tiessd, mddrdytyy muistiin tallennetun mittausarvon alkuarvon
perusteella. Joka kerta, kun mittausarvo saadaaan, sita
verrataan kynnysarvoon tulipalon alkamisen pddttelemisek-
si. Kun p3atell&dadn, ettd tulipalo on syttynyt, vastaanotti-
meen 10 ldhetet&dn palohdlytysviesti viestijohtimen 16 kaut-
ta, joka johdin toimii myds apujannitejohtimena. Lisaksi
kuten jdljempinid tarkemmin selostetaan, mikrotietokoneen
muistiin tallennettua valosdhkdisen viestin mittausarvon
alkuarvoa kdytetddn virheellisen mittausarvon korjauksen
ohjausprosessissa. Kun mittausarvon alkuarvo ylittda virheen
korjauksen ohjausprosessin korjausrajan, vastaanottimeen
10 liahetetdin tarkistusviestijohtimen 18 kautta tarkistus-
viesti ilmoittamaan, ettd virheellisen mittausarvon korjaus-
prosessi on saavuttanut raja-arvon. Lisdksi myOs siind tapauk-
sessa, ettd muistiin talletettu mittausarvon alkuarvo on
epidnormaali apujdnnitteitd kytkettdessa, tarkistusviestijoh-
timen 18 kautta ldhetetdin vastaanottimeen 10 hdlytysviesti

tarkistuksen suorittamiseksi.

Kuvio 3 on lohkokaavio, joka esittdd tamén keksinndén mukaises-
sa valosidhkdisessid savunilmaisimessa kdytettdvdd piirisovitel-

maa, jossa ohjausosana kdytetdan mikrotietokonetta.

Kuviossa 3 vakiojdnniteldhde 32 saa jdnnitesydtén vastaanotti-
mesta ja antaa esimerkiksi 16 V apujénnitteen. Suuren kapasi-
tanssin omaava kondensaattori 34 on kytketty vakiojdnniteldh-
teen 32 13ht3dn. Vaikka vastaanottimesta tuleva jannitesyot-
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té tilapdisesti katkeaisikin syottohdirion tai muun syyn
takia, niin apujdnnitesydttd ohjausosana olevalle mikrotieto-
koneelle toimii tietyn vakioajan johtuen varautuneen konden-
saattorin 34 ylldpitdmdstd jadnnitteestd, minka ansiosta
on mahdollista sdilytt&a mittausarvon alkuarvo Dj, joka
tallennetaan mikrotietokoneen muistiin. Vaikka siis vastaa-
nottimesta tuleva jédnnitesyottd hetkellisesti katkeaisikin,

ei mittausarvon alkuarvo Dj haihdu pois.

Kondensaattorin 34 tehtdvdnd on myds tasoittaa vakiojdnnite-
lidhteen 32 antojdnnitteen vaihteluita. Viitenumero 36 osoit-
taa ohjausyksikkdd, jossa kdytetddn mikrotietokonetta. Kayte-
tddn esimerkiksi 8-bittistd mikrotietokonetta. Kayta&nnodn
toteutuksessa on kdytetty Nippon Electric Co., Ltd. -nimisen
yrityksen valmistamaa mikrotietokonetta PPD80C4BC. Janni-
tesyottd ohjausyksikkodn 36, jossa kdytetddn mikrotietokonet-
ta, saadaan vakiojdnnitel&dhteestd 38. Vakioj&nnitelédhde
38 muuttaa vakiojénniteléhteen 32 antaman 16 V antojdnnitteen
5 V vakiojdnnitteeksi ja syottdd sen ohjausyksikdlle 36.

Alkunollauspiiri 40 toimii, kun apujdnnite kytketddn, ja
antaa alkunollaussignaalin, joka kdynnistdd ohjausyksikodssd
36 olevan mikrotietokoneen. Tdmdn alkunollaussignaalin vaiku-
tuksesta ohjausyksikk0 36 suorittaa valon ladhettdmis- ja
vastaanottotoimintojen tarkistuksen ja suorittaa valittomasti
apujidnnitteen kytkemisen jdlkeen tehdystd valon ldhetys-
ja vastaanottotoimintojen tarkistuksesta saadun mittausarvon
alkuarvon tallentamisen muistiin 42. Kun mittausarvon al-
kuarvo tallennetaan muistiin 42, suoritetaan tiedon tarkistus
sen seikan toteamiseksi, ettd mittausarvon alkuarvo on ennal-
ta mddratylld arvoalueella. Kun mittausarvon alkuarvo on
td1148 arvoalueella, alkuarvo tallennetaan muistiin 42. Pain-
vastaisessa tapauksessa, kun alkuarvo on tadmdn alueen ulkopuo-
lella, vastaanottimeen ldhetetddn halytysviesti tarkistuksen
suorittamiseksi.
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Sen jdlkeen kun alkunollauspiirin 40 kayntiin liipaisemat
apujadnnitteen kytkemisestd kaynnistyneet mittausarvon alkuar-
von tallennustoimenpiteet on suoritettu, ohjausyksikossa
36 oleva mikrotietokone pysdyttda ohjelman suorituksen ja
jdd odotustilaan. Ohjausyksikon 36 seuraavat toiminnot suori-
tetaan pddkellopiirin 44 antaman Kellopulssin liipaisemana.
Padkellopiiri 44 antaa ohjausyksikolle 36 kellopulssin sdan-
nollisin 2...4 sekunnin vdlein. Tdman kellopulssin liipaise-
mana ohjausyksikko 36 suorittaa valon ldhettamis- ja vastaan-
ottotoiminnon ohjauksen ja lukee senhetkisen mittausarvon
seka suorittaa virheellisen mittausarvon korjauksen edellyt-
tdaman korjatun mittausarvon méddrittdmisen, jonka jdlkeen
se paattelee tulipalon alkamisen vertaamalla korjattua mit-

tausarvoa ja kynnysarvoa keskenadn.

Valon lahetyksen ohjausyksikkoé 46 saa valon ldhetyksen ohjaus-
viestin, jonka ohjausyksikké 36 antaa vdlittomdsti saatuaan
paddkellopiiristd@ apujdnnitteen kytkemisen jdlkeen liipaisun,
ja antaa valoa lahettdvadlle yksikdlle ohjausviestin, joka
kdynnistdd valoa lahettdvadn yksikon valoa sdteilevdn elemen-
tin pulssiohjauksen, jossa kdytetd&dn apuna kondensaaattorin
purkausta. Tadman johdosta valonherkkdan yksikkoon lahetetdén
valonsdde savun ilmaisemiseksi. Vastaavalla tavoin kuin
valon l&hetyksen ohjausyksikko 46 valon vastaanoton ohjausyk-
sikko 48 toimii saatuaan valon vastaanoton ohjausviestin
ohjausyksikdstd 36, jonka toiminnan liipaisee kdyntiin joko
alkunollauspiiri valittomdsti apujdnnitteen kytkemisen jal-
keen tai padkellopiiri 44 sdidnndllisin vdlein. Valon vas-
taanoton ohjauspiiri 48 kdynnistdd vakiojdnniteldhteen 50,
joka syottdd 10 V apujannitteen valonherkkddn piiriin 52. Va-
lon vastaanoton ohjausyksikko 48 kaynnistdd vertailujdnnite-
ldhteen 54, joka kehitt&dd esimerkiksi 2,5 V vertailujdnnit-
teen AD-muunnosta varten ja lisdksi panee apujdnnitteen
tarkkailupiirin 56 tarkkailemaan vakiojannitepiirin 32 anto-
jannitetta.
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Valosihkdinen piiri 52 k&sittda valonherkan elementin 28,
vahvistinpiirin ja huippujénnitteen pitopiirin. Tama valosah-
kdinen piiri 52 vastaanottaa valoa l3hettdvdn yksikon sisalta-
min valoa siteilevin elementin 28 l&dhettamén valoviestin
ja muuttaa sen sdhkoiseksi viestiksi ja vahvistaa tamén
mittausarvon vahvistinpiirin avulla tietyn tasoiseksi. Sa-
manaikaisesti valonherkkd piiri 52 pitdd huippuarvon pitopii-
rin avulla mittausarvon huippuarvon ja antaa tamdn viestin.
vValonherkdn piirin 52 antama mittausarvo syotetdan AD-muunti-
meen 58 ja muunnetaan esimerkiksi 4-bittiseksi digitaaliseksi
viestiksi, joka syOtetddn mittausarvona ohjausyksikkdon
36. AD-muunnin 58 muuntaa valonherkdn piirin 52 antaman
mittausarvon digitaaliseksi viestiksi kayttden vertailujéanni-
teldhteen 54 antamaa 2,5 V vertailujdnnitetta. Lisaksi AD-
muuntimeen 58 tuodaan myOs herkkyyden asettelupiirista 60
herkkyyden asetteluviesti. Herkkyyden asettelupiiri 60 saa
vertailujanniteldhteen 54 annosta esimerkiksi vaihtokytkimen
avulla asetellun jannitteenjaon kautta jénnitteen, jota
kiytetddn tulipalon ilmaisemisen ratkaisutason asettelemiseen
ohjausyksikdssd 36. Herkkyyden asettelupiirin 60 antama
herkkyyden asetteluviesti myés muunnetaan AD-muuntimella
58 ja muunnettu tieto sydtetadn ohjauspiiriin 36. Lisdksi
apujadnnitteen tarkkailupiiri 56 tarkkailee vakiojédnniteladh-
teen 32 antamaa 16 V antojannitettd. Kun apujdnnite laskee
tietylle tasolle, esimerkiksi alle 12 V, niin tarkkailupiiri
56 antaa apujdnnitteen epédnormaalista tilasta ilmoituksen
ohjauspiirille 36 AD-muuntimen 58 valityksella.

Palohdlytyksen antopiiri 62 vastaanottaa viestin, jonka
ohjausyksikkd 36 kehittdd havaitessaan tulipalon alkamisen,
ja suorittaa kytkintoiminnon padstden vastaanottimen syotta-
mian palohdlytyvirran kulkemaan myds apujédnnitejohtimena
toimivan viestijohtimen 16 ja yhteisjohtimen 20 valilla
lihettiden siten palohdlytyksen. Kun ohjausyksikko 36 pdatte-
lee valosihkdisen viestin mittausarvon olevan epanormaalin,

tarkistusviestin antopiiri 64 p#dstda vastaanottimen 10
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syOttimdn tarkistusvirran kulkemaan tarkistusviestijohtimen
18 ja yhteisjohtimen 20 vdlilla l3ihettden siten tarkistus-
viestin. Palohdlytysviestin antopiirin 62 antama palohdlytys-
virta ja tarkistusviestin antopiirin 64 antama tarkistusvirta
ovat molemmat esimerkiksi 30 mA suuruisia. Toisaalta sellai-
sessa tilassa, jossa palohdlytysviestia tai tarkistusviestia
ei anneta, kummankin virran suuruus jaa keskimddrin noin

250 mikroampeerin suuruiselle lepovirtatasolle.

Kuvio 4 on vuokaavio, joka esittad kuviossa 3 ohjausyksikoOssa
36 olevan mikrotietokoneen suorittamaa valosdhkdisen yksikon

ohjausprosessia.

Kun apujdnnite alussa kytketdédn, niin alkunollauspiiri 40
antaa alkunollausviestin ja ohjausyksikdssd 36 oleva mikrotie-
tokone alkaa toimia. Mikrotietokone suorittaa sitten lohkossa
66 olevat valon lihetys- ja vastaanottotoimintojen ohjaustoi-
minnot. Valosihkdisen viestin mittausarvo saadaan valosdh-
kdisen yksikdn valonherk&std piiristd 52 valon lidhetyksen
ja vastaanoton ohjaustoimintojen ansiosta ja AD-muunnoksesta
saatu mittausarvo D, sydtetddn lohkoon 68. Seuraavassa paat-
telylohkossa 70 tarkistetaan, onko jidrjestelmd alkutilas-
saan. Kun lohkossa 70 paitellddn, ettd jérjestelmd on alkuti-
lassaan, koska apujinnitteen kytkemisen takia on suoritettu
alkunollaus, niin seuraa paattelylohko 72. Lohkossa 72 tarkis-
tetaan, onko ensiksi saatu mittausarvo Dp ennalta mddratylla
alueella. Jos pdidtellddn, ettad ensiksi saatu mittausarvo
D, on t&min alueen ulkopuolella, seuraa lohko 74 ja vastaa-
nottimelle annetaan tarkistushdlytysviesti. Kun nimittdin
valittomiasti apujdnnitteen kytkemisen jdlkeen saatu mittaus-
arvo Dp on ennalta madridtyn alueen ulkopuolella, niin tadma
tarkoittaa esimerkiksi tilannetta, jossa valosidhkodisen vies-
tin taso on erittdin alhainen johtuen siita, etta valon-
herkin yksikén ja valoa lahettdvdan yksikdn optinen akseli
eivit yhdy. T&l11l6in suoritetaan tarkistushdlytys, jotta
optiset akselit tulisivat suunnatuiksi oikein. Toisaalta
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kun mittausarvo D ylittdd ennalta mddrdtyn alueen ylarajan,
voidaan katsoa, ettd valonherkdssda piirissd 52 olevan vahvis-
timen vahvistuksella on sopimaton arvo tai esiintyy jokin
muu virhetilanne. Tdssdkin tapauksesa suoritetaan tarkistus-

halytys korjauksen suorittamiseksi.

Toisaalta mittausarvon D, ollessa ennalta mddrattyjen rajojen
sisdlld, seuraa lohko 76 ja mittausarvo D, tallennetaan
mittausarvon alkuarvona Dj mikrotietokoneen muistiin 42. Ku-
ten edellid selostettiin, vaikka vastaanottimesta saatava
apujannitesydttd tdysin katkeaisikin, niin muistiin 42 tal-
lennettu mittausarvon alkuarvo Dj pidetaan tallennettuna
tietyn ajan, koska apujannitepiirissa 32 olevan kondensaatto-
ri 34 varauksensa avulla pystyy ylldpitdm&aédn apujédnnitetta,
joten jdnnitesydtdn tilapdinen katkeaminen ei aiheuta tiedon

haihtumista muistista.

Mittausarvon alkuarvon Dj tallentamisen jdlkeen kasittelyru-
tiini etenee virheellisen mittausarvon korjausprosessiin
lohkoon 78. Tama virheellisen mittausarvon korjausprosessi
selostetaan yksityiskohtaisesti viittaamalla kuviossa 5
ilmenevddn lohkokaavioon ja kuviossa 6 ilmenevaan vuokaa-
vioon.

Virheellisen tiedon korjausprosesissa lohkossa 78 mittausarvo
Dy kerrotaan korjauskertoimella N, jotta korjattaisiin virhe
joka aiheutuu valonherkdn yksikén ja valoa ldhettdvdn yksikon
ikkunassa olevien virheldhteiden aiheuttamasta valon vaimen-
tumisesta, jolloin saadaan korjattu mittausarvo Dy yhta
hyvin kuin ikkunoiden ollessa puhtaat.

Lohkossa 80 virheellisen mittausarvon korjausprosessista
78 saatua korjattua mittausarvoa Dy verrataan kynnysarvoon,
joka riippuu mittausarvon alkuarvosta Dj, jonka vertailun
perusteella pddtellddn tulipalon alkaminen. Kdytdnnossa
mittausarvo, jota kdytet&didn tulipalon alkamisen pddttele-
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miseen, saadaan useiden korjattujen mittausarvojen liukuvana
keskiarvona, jossa ldhtSarvot on laskettu piddkellon mad&draamin
s43nndllisin aikavdlein. Kun tdmdn mittausarvo on alle ennal-
ta asetellun kynnysarvon tiettyd vakioaikaa pitemmdn ajan,
niin paditellddn ettd esiintyy tulipalo. Mikdli tulipalon
esiintymisen pdidttelyprosessin 80 jalkeen paattelylohkossa
82 todetaan tulipalon alkaneen, seuraa lohko 84 ja vastaanot-
timeen lihetet&in palohdlytysviesti. Piinvastaisessa tapauk-
sessa paateltiessd, ettd tulipaloa ei esiinny, palohdlytys-
viestin antoprosessia lohkossa 84 ei suoriteta, vaan seuraa
lohko 86, ohjaus pysdhtyy ja mikrotietokone palaa odotusti-
laan. Tamidn jdlkeen jdrjestelmd odottaa seuraavaa kellopuls-

sia.

Kuvio 5 on lohkokaavio, joka esittéda mikrotietokoneen toimin-
taa sen suorittaessa kuviossa 4 esitettyja ohjaustoimenpitei-
ti. Tami mikrotietokone kdsittd@a mittausarvon alkuarvon
tallennuselimen 88, korjaussuhteen korjauselimen 90, korjaus-
laskurin 92, korjauksen suorituselimen 94 ja tulipalon alka-

misen pdattelyelimen 96.

Mittausarvon alkuarvon tallennuselin 88 tallentaa mittausar-
von D, mittausarvon alkuarvoksi Dj vain apujdnnitteen kytke-
misen aiheuttaman alkunollauksen yhteydessa. Mittausarvon
alkuarvoa tallennettaessa on ilmeisend oletuksena, ettd
mittausarvo on ennalta midrdtyissd rajoissa. Korjaussuhteen
korjauselimen 90, korjauslaskurin 92 ja korjauksen suorituse-
limen 94 toiminnot on selvemmin ymmdrrettdvissa virheellisen
tiedon korjausprosessin yhteydessd viitaten kuviossa 6 il-
menevidin vuokaavioon. Lisidksi korjauksen suorituselin 94
suorittaa virheenkorjauksen mittausarvolle Dp, joka on saatu
valon ldhetyksen ja vastaanoton ohjaustoimintojen avulla
padkellon liipaisemana, suorittaa korjauksen ja antaa korja-
tun mittausarvon D tulipalon alkamisen paadttelyelimelle
96.
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Kuvio 6 on vuokaavio, joka esittdd valonherkdn yksikon t&mén
keksinndén mukaisessa valosdhkOisessd savunilmaisimessa suorit-
tamaa virheellisen mittausarvon korjausprosessia. Taméan
virheellisen mittausarvon korjausprosessi suoritetaan ohjel-
man ohjaamana mikrotietokoneessa, joka muodostaa ohjausyksi-
kon, tai virheellisen mittausarvon korjausprosessin toiminto-
lohkon avulla, joka k&sitt&dd korjaussuhteen korjauselimen
90, korjauslaskurin 92 ja korjauksen suorituselimen 94,

jotka on esitetty kuviossa 5.

Seuraavassa selostetaan kuvion 6 esitta@md virheellisen tiedon
korjausprosessi. Ensin inkrementoidaan korjauslaskuria lohkos-
sa 100. Timid korjauslaskuri voidaan toteuttaa ohjelmallisen
laskurin avulla. Ohjauslaskuri laskee pad&dkellopiirin pulsse-
ja, joita annetaan vakiovalein, esimerkiksi 2,7...3,0 sekun-
nin vidlein ja laskuri saavuttaa maksimiarvon noin 50 minuutin
laskenta~ajan kuluttua ja antaa sitten kdskyn virheellisen
mittausarvon korjausprosessin suorittamiseksi. Korjauslasku-
riin kumuloitunutta lukua tarkkaillaan pddttelylohkossa
102. Kun laskuri t&dyttyy noin 50 min laskenta-ajan kuluttua,
joka on korjausaikavali, laskuri antaa ohjauksen lohkossa
104 ja sen jdljessd olevissa lohkoissa olevan korjausproses-

sin kaynnistamiseksi.

Lohkossa 104 ja sen jdljessd olevissa lohkoissa suoritettavan
virheellisen mittausarvon korjausprosessin periaate selite-

tddn seuraavassa.

Olettaen ettd kellopulssin liipaiseman valon ladhetyksen
ja vastaanoton ohjaustoiminnon mdarittdmd viimeisin mittaus-
arvo on D ja korjaussuhde tdlld hetkella on N, saadaan
korjattu mittausarvo D seuraavasti

Da=anN (l)
Korjaussuhde N yhtdlossa (1) mddritelladn kaavalla
N =1/(1 - K/100) (2)

jossa K = korjauskerroin ja alkutilassa K = 0.
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Mittausarvon pienetessd virhetoiminnan takia, korjauskerroin
K suurenee joka korjausjaksolla asteittain siten, ettd K
=1, 2, 3, .... Kddnteisessa tapauksessa mittausarvon suuren-
tuessa korjauskerroin vastaavasti saa asteittain pienenevia
arvoja joka korjausjaksolla siten, ettd K = -1, -2, -3,
.... Ndin ollen siind tapauksessa, ettd mittausarvon alkuarvo
Dij ja viimeisin mittausarvo Dp eivat ole samat, korjausker-
roin K suurenee tai pienenee vain yhdelld joka korjausjaksol-

la korjaten siten korjaussuhdetta N oikeaan suuntaan.

Tamdn jdlkeen selitetddn k&ytdnnon esimerkin avulla lohkossa
104 ja sen jdljessd olevissa lohkoissa suoritettu virheel-
lisen mittausarvon korjausprosessi. Ensin lohkossa 104 nolla-
taan korjauslaskuri. Sitten lohkossa 106 lasketaan korjattu
mittausarvo Dy aikaisemman korjaussuhteen Np.] ja viimeisim-
mén mittausarvon D, perusteella edelld esitetyn yhtdldn
(1) avulla.

Sen jidlkeen kun korjattu mittausarvo D on laskettu lohkossa
106, seuraa péddttelylohko 108, jossa tarkistetaan, onko
korjattu mittausarvo Dy yhtd suuri kuin mittausarvon alkuarvo
Dj. Elleivat ikkunat ole likaiset, niin Dy = Dj. Jos ne
taas ovat likaiset, korjattu mittausarvo Dy tulee pienemmdksi
kuin mittausarvon alkuarvo Dj, jolloin kdsittelyrutiini
etenee padttelylohkoon 110. Lohkossa 110 verrataan korjattua
mittausarvoa Dy ja mittausarvon alkuarvoa Dj toisiinsa. Siina
tapauksessa, ettd korjattu mittausarvo D on suurempi kuin
mittausarvon alkuarvo Dj, kun suoritetaan vertailu tdssa
pddttelylohkossa 110, seuraa lohko 112, jossa suoritetaan
korjauskertoimen K, asettaminen pieneen arvoon korjaussuhteen
N pienentimiseksi. Ndin ollen, kun Dy > Dj, lasketaan korjat-
tu mittausarvo D, joka on suurempi Kuin mittausarvon alkuar-
vo Dj, koska edellinen korjaussuhde Np-3, jota kdytettiin
korjatun mittausarvon Dy korjaustoimenpiteessd lohkossa
106, on liian suuri. T&std syystd lohkossa 112 lasketaan
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korjattu korjauskerroin K, uudelleen siten etti

Kéddnteisessd tapauksessa, kun pddttelylohkossa 110 paitel-
ldén, ettd Dy < Dj, seuraa lohko 114, jossa korjataan uudel-
leen korjauskerroin K, seuraavasti
Kn = Kp-1 + 1 (4)

Siind tapauksessa ettd korjauskerroin korjataan lohkossa
114, on Dy < Dj, koska edellinen korjaussuhde Nj_3, jota
kdytettiin korjatun mittausarvon laskemisessa lohkossa 106,
on liian pieni, joten virheellisen mittausarvon korjaus
on jdljessd. Tdstd syystd lasketaan uusi korjauskerroin
Knh edelld olevan yhtdlon (4) avulla lisdam&lla vain + 1
korjauskertoimen aikaisempaan arvoon Kp.j). T&md korjaus-
kertoimen K, arvon suureneminen aiheuttaa sen, ettd myds
edelld esitetystd yhtdlostd (2) saatu korjaussuhteen N arvo
suurenee.

Muutos korjauskertoimen K arvossa yhdessd korjaustoimenpitees-
sd lohkoissa 112 ja 114 on -1 tai +1, joten myds korjaussuh-

teen muutos on rajoitettu pieneen arvoon.

Sen jédlkeen kun uusi korjauskerroin K, on laskettu lohkossa
112 tai 114, seuraa lohko 116, jossa korjattu mittausarvo
Dy Jjdlleen lasketaan kdyttaen korjauksen jidlkeen saatua
korjauskertoimen K, arvoa, joka on mddrdaytynyt yhtdldiden
(1) ja (2) perusteella.

Kun nimittdin korjaus tehd&d&n siten, ettd Kp = Kp-1 + 1,
koska Dy < Dj, niin korjaussuhde N mydskin suurenee ja laske-
taan korjattu mittausarvo D, joka edelleen on l&helld mit-
tausarvon alkuarvoa Dj. Kddnteisessa tapauksessa, kun korjaus
tehdddn siten, ettd Ky = Kn-) - 1, koska Dy > Dj, korjaus-
suhde N myds pienenee, joten korjatulle mittausarvolle tulee
lasketuksi vastaavasti arvo, joka on lidhempand mittausarvon
alkuarvoa Dj,
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Taman jilkeen padttelylohkossa 118 tarkistetaan, onko lohkos-

sa 112 tai 114 korjattu uusi korjauskerroin Kp ennalta maara-

tyissd rajoissa.

Eriissid toteutusmuodossa alue, jossa korjauskertoimen Kn
arvo voi vaihdella on rajoitettu seuraavasti
+50 > Ky > -20 (3)

Tastda johtuen kor jauskertoimen Kp arvon saavuttaessa raja-ar-
von +50 tai -20 korjattaessa jokaisella korjausjaksolla
kor jauskertoimen Kn arvoa, kor jauskertoimen Ky arvo on epayh-
t416n (5) miarittelemdn arvoalueen ulkopuolella. T&11l0in
paatelladn, etta signaaliprosessista aiheutuvan virheellisen
mittausarvon korjausta ei voida suorittaa, jolloin kdsittely-
rutiini etenee lohkoon 120, jossa vastaanottimelle tuloste-
taan tarkistushdlytys, joka kdskee puhdistamaan virhetoimin-
nan aiheuttavan pdlyn pois valoa ldhettavan ja valonherkan

yksikdn ikkunasta.

Timi virheellisen mittausarvon kor jaustoiminto, joka ilmenee
kuvion 6 esittamasta vuokaaviosta, selitetddn nyt seuraavassa

kdytdnnon lukuarvojen avulla.

Oletetaan ettd mittausarvon alkuarvo Dj on 100 ja menossa
olevalla korjausjaksolla saatu mittausarvo Dp on 95 ja edel-

linen korjauskerroin Kn-1 on 0.

Korjattu mittausarvo Da. joka lasketaan lohkossa 106 on
Dp = 95 edella esitettyjen yhtéldiden (1) ja (2) perusteella,
koska korjauskerroin Kp-1 on 0.

Koska korjattu mittausarvo Da on pienempi kuin mittausarvon
alkuarvo Dj, niin seuraa lohko 114. Lohkossa 114 korjausker-
toimelle lasketaan korjattu arvo asettamalla

Ky = Kp-1 + 1 =0 +1=1.



18 84530

Seuraavaksi lasketaan korjattu mittausarvo Dy kayttamalla
korjauksen jédlkeen saatua korjauskerrointa Kn = 1 lohkossa
116 seuraavasti

Dg = 95 x (1/(1 - 1/100)) = 95,95

Olettamalla ettd viimeisimmdksi mittausarvoksi saadaan seu-
raavallakin korjauskierroksella Dnh = 95, korjauskerroin
korjataan arvoon 2 lohkossa 114, joten

Dy = 95 x ((1 - 2/100)) = 96,9
lasketaan lohkossa 116.

Samalla tavalla kuin edelld korjauskerroin K, suurenee jokai-
sella korjausjaksolla siten etta Kh =3, 4, 5, ....

Jotta siis saataisiin viimeisin mittausarvo Dp = 95 lahesty-
m&ddn mittausarvon alkuarvoa D;j, korjauskerroin suurenee
jokaisella korjausjaksolla siten ettd Kh =0, 1, 2, 3, 4,
3, ..., joten korjaussuhde N, jolle saadaan arvot yhtdlosta
(2) suurenee siten, ettid N = 1,00, 1,01, 1,02, 1,03, 1,04,
1,05, .... N&in ollen, vaikka viimeisin mittausarvo Dp ei
muutu arvosta 95, korjattu mittausarvo Dy suurenee siten,
etta Dy = 95,00, 95,95, 96,94, 97,94, 98,96, 100,00. Ti1l4
tavoin korjattu mittausarvo saa viidennelld korjausjakssolla
mittausarvon alkuarvon kanssa samansuuruisen arvon. Niin
kauan kuin relaatio Dy = Dj on voimassa, virheellisen mit-
tausarvon korjaus suoritetaan kayttaen korjaussuhdetta
N = 1,05, joka mdadrdytyy korjauskertoimen Kn = 5 perusteella.

Toisaalta kun viimeisin mittausarvo Dp ylittdd mittausarvon
alkuarvon, korjauskerroin Kn pienenee joka korjausjaksolla
siten, ettd K = 0, -1, -2, -3, ... lohkossa 112. Taten
korjaussuhde N pienenee siten, ettd N = 1,00, 0,99, 0,098,
0,97, ..., joka saa korjatun mittausarvon ldhestymddn mit-
tausarvon alkuarvoa Dj.

Suoritettaessa kdytidnndssid ohjelman ohjaamana korjaustoimenpi-
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teitd ja olettamalla ettd tieto esitetidin esimerkiksi kahdek-
salla bitillid, toimenpiteet suoritetaan asettamalla
256D = 256(Dp x 1/(1 - Knp/100))

Kuvion 6 esittimissi vuokaaviossa korjauskerrointa K suuren-=
netaan vain +1 verran tai pienennetddn vain -1 verran jokai-
sella korjausjaksolla. Jos kuitenkin kor jaussuhteen N muutos
on tietyn pienen arvon suuruinen, korjauskerrointa voidaan
muuttaa arvolla +2 tai -2, +3 tai -3, .... Taman korjausker-
toimen arvon muutos voidaan mielivaltaisesti madrdtd sel-
laiselta alueelta, jossa se ei ole suurempi kuin vastaava

arvo savua muodostavan kytevdn tulipalon esiintyessa.

Lisiksi vaikkakin tidmd keksintd on kuvattu kdsittelemdlla
valosihkoisti savunilmaisinta, jossa on erilliset yksikot,
keksintdada voidaan sellaisenaan soveltaa myés valosdhkdiseen
savunilmaisimeen, jossa yksikot on yhdistetty siten, etta
keksinndn mukaiset valoa lihettdvad yksikko ja valonherkka

yksikkd ovat yhdistetyt saman kammion sisdlle.
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Patenttivaatimukset:

1. Valosahkoinen savunilmaisin, jossa valoa lahettava
yksikko (14) ja valoherkka yksikko (12) on sovitettu vastak-
kain tietylle etaisyydelle toisistaan, jolloin valoa lahetta-
van yksikon (14) lahettama, savun vaimentama pulssimainen valo
vastaanotetaan sanotulla valonherkalla yksikélla (12) palon
ilmaisemiseksi, t unne t t u siita, etta se kasittaa

muistielimen (88) mittausarvon D, alkuarvon D, tallen-
tamiseksi pysyvasti, kun apujannitteet kytketaan;

korjaussuhteen korjauselimen (90), joka vertaa ennal-
ta maaratyin virheellisen mittausarvon aikavalein viimeisinta
mittausarvoa D, sanottuun pysyvasti tallennettuun mittausarvon
alkuarvoon D; ja joka sanottujen alkuarvojen ollessa erisuuret
korjaa korjaussuhdetta N sanottujen arvojen erisuuruuden
mukaan;

korjauksen suorituselimen (94), joka vastaanottaa
jokaisella ennalta maaratyn pituisella, sanottua korjausaika-
valia lyhyemmalla, jaksolla saadun mittausarvon D, sellaise-
naan ja joka maarittaa korjatun mittausarvon D, kertolaskun
avulla, jossa kertojana on viimeisin korjaussuhteen N arvo:;
seka

tulipalon alkamisen paattelevan elimen (96), joka
paattelee tulipalon alkamisen sanotun korjatun mittausarvon D,
perusteella.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen valosahkoinen
savunilmaisin, tunne t t u siita, ettad sanotussa korjaus-
suhteen korjauselimessa (90) on elin, joka korjaa korjaussuh-
teen N arvoa vain ennalta maaratyn pienen arvon verran jokai-
sella virheellisen tiedon korjausjaksolla.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen valosahkéinen
savunilmaisin, t un n e t t u siita, etta sanotussa muis-
tielimessa (88) on elin sanotun mittausarvon alkuarvon D,
tallentamista ja sailyttamista varten vakiopituisen ajan,
vaikka apujannitteet on kytketty pois mittausarvon alkuarvon
D, tallentamisen jalkeen.
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4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen valosahkoinen
savunilmaisin, t un ne t t u siita, etta sanotussa muis-
tielimessa (88) on tietojen tarkistuselin, joka tarkistaa,
onko sanottu mittausarvon alkuarvo D, ennalta maaratylla
arvoalueella, ja joka tallentaa sanotun mittausarvon alkuar-
von, kun se on sanotulla arvoalueella, ja joka aiheuttaa
halytyksen, kun sanottu mittausarvon alkuarvo on sanotun

arvoalueen ulkopuolella.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen valosahkoinen
savunilmaisin, tunne t t u siita, etta sanotussa tulipa-
lon alkamisen paattelevassa elimessa (96) on elin, joka paat-
telee tulipalon alkamisen vertaamalla sanotun korjauksensuori-
tuselimen (94) tulostamien useiden korjattujen mittausarvojen

D, liukuvaa keskiarvoa tiettyyn kynnysarvoon.
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Patentkrav:

1. En fotoelektrisk rdkdetektor, vari en ljusemit-
terande enhet (14) och en ljuskdnslig enhet (12) 4r anordna-
de mittemot varandra pad ett f8rbestdmt avstadnd fran varand-
ra, varvid en ljuspuls emitterad av den ljusemitterande en-
heten (14) och ddmpad av r8ken emottas av den ljussensibla
enheten (12) f&6r detektering av en eldsvdda, k 8 nn e -
tecknad av

ett minnesorgan (88) f8r fast lagring av ett m&t-
vdrde D sasom initialv&rde Dj n¥r hj&lpspinningar kopplas
pa,

ett korrigeringsfdrhdllande korrigerande organ (90)
som j&mfSr under varje pd f8rhand bestdmd felkorrigerings-
period (t.ex. en timme) det senaste mdtvdrdet Dp vid denna
tidpunkt med det fast lagrade initialmétv4rdet Dj och, nér
en differens mellan sagda v4rden mdrks, korrigerar korrek-
tionsfdrhallandet Ny i enlighet med sagda differens,

ett korrektionsverkstdllighetsorgan (94) f8r inmat-
ning av det mdtvdrde D, som erhdlls vid varje pa& f8rhand
bestdmd period (t.ex. 2 till 4 sekunder), som &r kortare 4n
sagda korrektionsperiod, f8r att erhdlla ett korrektionsmit-
vdrde Dy genom en multiplikationsoperation, d&r korrektions-
férhadllandet Np vid denna tidpunkt utgér multiplikator, samt

ett rdkdetekteringsorgan (96) f&r detektering av
en eldsvada pd basis av sagda korrigerade mitv&rde Dj.

2. En fotoelektrisk r&kdetektor enligt krav 1,
k&@3nnetecknad av att sagda korrigeringsf&rhdllan-
de korrigerande organ (90) uppvisar ett organ f&r korrige-
ring av korrigeringsfdrhdllandets vdrde N endast med ett pa
f8rhand bestdmt litet vdrde f8r varje korreringsperiod fdr
det felaktiga virdet.

3. En fotoelektrisk r&kdetektor enligt krav 1,
kdnnetecknad av att sagda minnesorgan (88) om-
fattar ett organ f8r lagring av initialv¥rdet Dj av mdtvér-
det och f8r uppbevaring av det under en konstant period,
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4ven om hj#lpspinningarna kopplas fridn efter lagringen av
initialmétvérdet Dj.

4. En fotoelektrisk rdkdetektor enligt krav 1,
k Snnetecknad av att sagda minnesorgan (88) upp-
visar ett kontrollorgan f&r métvarden, vilket kontrollerar
om sagda initialv#rde Dj f&r métvidrdet ligger inom ett pa
f8rhand best4mt omrdde, och som lagrar sagda initialm3tvirde
nidr det befinner sig inom sagda m¥tomrade och som ger upphov
ti11 alarm n&r initialm4tvérdet faller utanfdr omradet.

5. En fotoelektrisk r&8kdetektor enligt krav 1,
k annetecknad av att sagda organ (96), som detek-
terar b8rjan till en eldsvéda, uppvisar ett organ som detek-
terar bdrjan av eldsvadan genom j&mfdrelse av det flytande
medelvdrdet for ett flertal korrigerade mitvérde D utmatade
av sagda korrigeringsorgan (94) med ett visst trdskelvdrde.
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