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Wynalazek dotyczy specjalnege rozwiszania
kenstrukcyjnege. maszyn rolniczych zawiesza-
nych - na ciagnikach, sluzgcych de polowych
upraw uzupelniajgcych, prac pielegnacyjnyeh,
siewu, sadzenia i zasilania gleby nawozami.

Obeenie dla wyzej wymienionych: prac polo-
wych maszyny sa wylkonywane jako odrebne
calo$ci, wzglednie nieduzg-uniwersalno§é uzys-
kuje si¢ przez wymiane niektérych tylko orga-
n6éw roboczych. Przedmiotowe rozwigzanmie po-
lega ma wykonywaniu wspélnej dla wielu ma-
szyn czeSci przedniej, zwanej w dalszym ciggo.
opisu kozlem sterowniczym, stuzgcej do zawie-
szania na ciggnikach i do sterowania w czasie
pracy réznych maszyn. W ten sposéb wlasciwg
maszyne stanowi tylko rama z odpowiednimi
elementami roboczymi, przez co uzyskuje sie

powaine oszczednosci materialéw konstrukeyj- -

*) Wlasciciel patentu o$wiadczyl, ze wspoltwoér-
cami wynalazku sg mgr inz Zbigniew Jed-
wabinski, mgr inz, Zygmunt Mirowski i inz.
Stanisiaw Buda, -

nych, unikajgc réwnoczesnie wymiany samych
organéw roboczych, co jest pracochlonne, znacz-
nie podraza eksploatacje i jest nieche¢tnie preyj-
mowane  przez uzytkownikow.

Na rysunku fig. 1 przedstawia koziol 'sterow-

niczy wedlug wynalazku w widoku z boku, fig.2 .

-

— koziol sterowniczy w widoku z gory, fig. 3 —
koziol sterowniczy z zaczepiong brong w widoku
z boku, fig. 4 — koziol sterowniczy z zaczepio-
nym dolownikiem w widoku z boku, fig. 5 —
koziol sterowniczy z zaczepionym obsypnikiem
w widoku z boku, fig. 6 — koziol sterowniczy
z kultywatorem w widoku z boku, fig. 7 — ko-
ziol sterowniczy z zaczepionym pielnikiem w
widoku z boku, fig. 8 — koziol sterowniczy z za-
czepionym siewnikiem sekcyjnym w -widoku
z boku.

Podane przyklady nie wyczerpuja mozhwosci
zastosowania kozla sterowniczego.

Koziol sterowniczy (fig. 1 i 2) posiada dostoso-
wane do zawieszenia na ukladzie hydraulicz-
nym ciggnika wysiegniki 1 przymocowane do
wykonanej z rur ramy 2, na ktérej za posred-
nictwem dziesieciu krazkéw 3, rozstawionych



v‘r'dwéch'plaszczyznach zamocowana jest prze-

suwhnie rama 4 wyposazona w dwa zaczepy 5
'z zapadkﬁnn 6, sluzace de zaczepienia dowolnej
maszyny. Ponadto do ramy 2 za pomocg wWysieg-

+nikéw 7 zamocowane jest siedzenie 8 i ster .9 -

z osadzonym ma wrzecionie 10 segmentem ze¢-
‘batym 11, ktéry zazebia sie z zebatkg 12, przy-

mocowang do ramy 4. Do ramy 2 przymocow»a’n}o@
sg réwniez dwa samonastawne kétka kopiujace’

13, sluzace do kopiowania terenu i regulacji gle-
bokoéci pracy organéw roboczych. :

Do pracy koziol sterowniczy zaklada sie za
pomoca wysiegnikéw 1 (fig. 1 i 2) na ciegnach
podno$nika hydraulicznego ciggnika, Nastepnie
za poSrednictwem zaczepéw: 5,” podnoszac (za
pomocy linki obslugiwanej z siedzenia kierowcy)
zapadki 6, zaczepia sie yame odpowiedniej ma-
szyny rolniczej (fig. 3 — 8) otrzymujac wlasci-
wy agregat gotowy do pracy stosownie do prze-
znaczenia. )

Rama 4 z zaczepami 5 moze byé przesuwana
W plaszczyZnie poziomej, prostopadle do kierun-
ku ruchu agregatu za pomocy steru 9, obstugi-
wanego przez pracownika siedzacego ma siedze-
miu 8, a tym samym przesuwana bedzie w sto-
sunku do ciggnika rama z organami roboczymi,

co umozliwia korygowanie pracy organéw ro- -

. boczych przy pracy miedzy rzedami roélin. Ste-
rowanie jest mozliwe zaréwno w polozeri.iu' ro-
boczym maszyny, jak i w polozeniu transponto-
wym (maszyna ‘uniesiona na podnosniku hydrau-

" licznym ciagnika), co umozliwia latwe wprowa-
dzenie organéw roboczych w miedzyrzedzie przy
rozpoczynaniu pracy po wykonaniu nawrotu.

Przy ’wykonywaniu takich’ prac, jak np. kul-
tywowanie, bronowanie, dolkowanie, sterowanie
nie jest konieczne i ster 9 moze byé zabloko-

wany przez przetkniecie kolka 14 w otwory, znaj-
dujgce sie w zebatce 12 i wysiegniku 15, osa-
dzenia segmentu zebatego 11 na wrzecionie ste-
ru 9, przymocowanym od spodu do ramy 2.

Regulacje glebokoéci pracy uskuteczmia sig
przez wyisze lub nizsze ustawienie két 13. Kola
te moga byé tez w zalezno$ci od potrzeby roz-
suwania na wickszg lub mniejsza odleglos¢, u-

- 'mozliwiajgc prawidlowa prace w miedzyrze-

dziach o réznej szerokosci.

Zastr;e’ignia patentowe

1. Koziol sterowniczy do ‘zaczepiania maszyn
' rolniczych, .znamiennyr tym, Ze posiada dwie
przesuwne wzgledem siebie ramy (2 i 4),

z ktérych rama (4) jest wyposazona w szybko-
sprawne zaczepy (5) do zaczepiania réznych
maszyn rolniczych (ram z organami roboczy-
mi), a rama (2) jest wyposazona w wys1eg-
niki (1) do zawieszania na ciggniku. -

2, Koziol wedlug zastrz. -1, znamienny tym, ze
rama (2) jest osadzona ma ramie (4) za po-
$rednictwem  krazk6w, rozstawionych w
dwéch plaszczyzrtach i jest przesuwana seg-
mentem zgbatym (11), osadzonym na wrzecio-
nie steru (9). :

3. Koziol wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze

posiada zaczepy (5), ktére wspéldzialaja z za-
padkami (6), dzieki czemu umozliwiajg sa-
moczynne odlaczenie zaczepionej do kozla
maszyny rolniczej (ramy z organami roboczy-
mi). :

Przemyslowy Instytut Maszyn
Rolniczych
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