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(57) Resumo: SISTEMAS E MÉTODOS DE COMPENSAÇÃO DE VELOCIDADE DE GUINCHO. Trata-
se de um sistema (40) para controlar um conjunto de guincho (14) que inclui um tambor de guincho
rotatório (47) com um cabo preso (23). Uma máquina motriz de guincho (42) é configurada para
rotacionar o tambor de guincho. Um sensor (57) é configurado para gerar sinais indicativos do número
de camadas do cabo de guincho no tambor de guincho. Um controlador de guincho (51) é configurado
para receber uma entrada de controle que solicita uma rotação selecionada do tambor de guincho,
receber os sinais do sensor, determinar um número de camadas do cabo de guincho disposto no
tambor de guincho e gerar comandos de controle (71) para controlar a máquina motriz de guincho para
rotacionar o tambor de guincho com base na entrada de controle e no número de camadas do cabo de
guincho. O comando de controle rotaciona o tambor de guincho para produzir uma velocidade de linha
substancialmente constante com base na entrada de controle selecionada, independente do número de
camadas determinadas a serem dispostas no tambor de guincho.
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REIVINDICAÇÕES 

1. Sistema para controlar uma operação de um 

conjunto de guincho caracterizado pelo fato de que 

compreende: 

um tambor de guincho configurado para 

rotacionar; 

um cabo de guincho preso ao dito tambor de 

guincho; 

um motor de guincho conectado 

operacionalmente ao dito tambor de guincho e 

configurado para rotacionar o dito tambor de 

guincho; 

um sensor associado operacionalmente ao dito 

tambor de guincho, em que o dito sensor é configurado 

para gerar sinais indicativos de um número de 

camadas do dito cabo de guincho no dito tambor de 

guincho; e 

um controlador de guincho configurado para: 

receber uma entrada de controle que solicita 

uma rotação selecionada do dito tambor de guincho; 

receber os ditos sinais do dito sensor; 

determinar o número de camadas do dito cabo 

de guincho que estão dispostas no dito tambor de 

guincho com base nos ditos sinais do dito sensor; e 

gerar pelo menos um comando de controle para 

controlar a dita máquina motriz de guincho e, assim, 

rotacionar o dito tambor de guincho com base pelo 

menos na dita entrada de controle e na dita 

determinação do dito número de camadas do dito cabo 
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de guincho, 

em que o dito pelo menos um comando de 

controle faz com que o dito tambor de guincho 

rotacione de modo a produzir uma velocidade de linha 

substancialmente constante com base na dita entrada 

de controle recebida e independente do número de 

camadas determinado a ser disposto no dito tambor 

de guincho. 

2. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado pelo fato de que o sensor está 

configurado para detectar a rotação do tambor de 

guincho. 

3. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado pelo fato de que o sensor emprega pelo 

menos um dentre os métodos de detecção visual, 

radar, LIDAR ou acústico do dito número de camadas. 

4. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado pelo fato de que a dita entrada de 

controle inclui pelo menos uma solicitação de 

velocidade. 

5. Sistema, de acordo com a reivindicação 4, 

caracterizado pelo fato de que a dita entrada de 

controle inclui ainda uma solicitação de direção. 

6. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado pelo fato de que a dita máquina motriz 

de guincho é uma dentre uma máquina motriz elétrica 

ou uma máquina motriz hidráulica. 

7. Máquina caracterizada pelo fato de que 

compreende: 
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um chassi de máquina; 

um sistema de guincho que compreende: 

um tambor de guincho configurado para 

rotacionar; 

uma máquina motriz de guincho configurada para 

rotacionar o dito tambor de guincho; 

um cabo de guincho preso ao dito tambor de 

guincho; 

um sensor configurado para gerar sinais 

indicativos de um número de camadas do dito cabo de 

guincho no dito tambor de guincho; e 

um gancho preso ao dito cabo de guincho para 

se acoplar a uma carga; e 

um sistema de controle que inclui um 

controlador configurado para receber os ditos sinais 

do dito sensor, 

determinar o número de camadas do dito cabo 

de guincho que estão dispostas no dito tambor de 

guincho com base nos ditos sinais, e 

gerar pelo menos um comando de controle para 

controlar a dita máquina motriz de guincho e, assim, 

rotacionar o dito tambor de guincho com base pelo 

menos na dita determinação do dito número de camadas 

do dito cabo de guincho, 

em que o dito pelo menos um comando de 

controle faz com que o dito tambor de guincho 

rotacione para produzir uma velocidade de linha 

substancialmente constante, independente do dito 

número de camadas determinado a ser disposto no dito 
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tambor de guincho. 

8. Máquina, de acordo com a reivindicação 7, 

caracterizada pelo fato de que compreende ainda uma 

lança que se estende a partir do dito chassi de 

máquina; e em que o dito sistema de guincho 

compreende ainda: 

um tambor de lança configurado para 

rotacionar; e 

um cabo de lança preso ao dito tambor de lança 

de modo a elevar ou abaixar a dita lança quando o 

dito tambor de lança é rotacionado. 

9. Máquina, de acordo com a reivindicação 8, 

caracterizada pelo fato de que o dito cabo de guincho 

está disposto na dita lança de modo a elevar ou 

abaixar a carga quando o dito tambor de guincho é 

rotacionado. 

10. Máquina, de acordo com a reivindicação 7, 

caracterizada pelo fato de que o sensor está 

configurado para detectar a rotação do tambor de 

guincho. 

11. Máquina, de acordo com a reivindicação 

10, caracterizada pelo fato de que o sensor emprega 

pelo menos um dentre os métodos de detecção visual, 

radar, LIDAR ou acústico do dito número de camadas. 

12. Máquina, de acordo com a reivindicação 7, 

caracterizada pelo fato de que a máquina motriz de 

guincho é uma máquina motriz elétrica ou uma máquina 

motriz hidráulica. 

13. Máquina, de acordo com a reivindicação 
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12, caracterizada pelo fato de que o sensor detecta 

diretamente a rotação do tambor de guincho. 

14. Método de operação de um sistema de 

guincho de uma máquina caracterizado pelo fato de 

que compreende: 

receber, com um controlador, uma entrada de 

controle; 

receber, com o controlador, sinais 

indicativos de um número de camadas de cabo em um 

tambor de guincho de um guincho do sistema de 

guincho; 

determinar, com o controlador, o número de 

camadas de cabo no tambor de guincho com base na 

dita recepção dos sinais; 

gerar pelo menos um comando de controle com 

base pelo menos na dita recepção da entrada de 

controle e na dita determinação do número de 

camadas; e 

rotacionar o tambor de guincho com base no 

dito comando de controle de modo a produzir uma 

velocidade de linha substancialmente constante, 

independente do número de camadas determinado a ser 

disposto no tambor de guincho. 

15. Método, de acordo com a reivindicação 14, 

caracterizado pelo fato de que a entrada de controle 

inclui uma solicitação de velocidade. 

16. Método, de acordo com a reivindicação 15, 

caracterizado pelo fato de que a entrada de controle 

inclui ainda uma solicitação de direção. 
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17. Método, de acordo com a reivindicação 14, 

caracterizado pelo fato de que os sinais são gerados 

por um sensor. 

18. Método, de acordo com a reivindicação 17, 

caracterizado pelo fato de que o sensor é um ou mais 

dentre um sensor de rotação, uma câmera, ou usa 

métodos de radar, LIDAR ou acústico. 

19. Método, de acordo com a reivindicação 14, 

caracterizado pelo fato de que o pelo menos um 

comando de controle controla a velocidade de rotação 

de uma máquina motriz de guincho engatada 

operacionalmente com o tambor de guincho. 

20. Método, de acordo com a reivindicação 14, 

caracterizado pelo fato de que o pelo menos um 

comando de controle controla a operação de uma 

máquina motriz hidráulica. 
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RESUMO 

“SISTEMAS E MÉTODOS DE COMPENSAÇÃO DE VELOCIDADE 

DE GUINCHO” 

Trata-se de um sistema para controlar um 

conjunto de guincho que inclui um tambor de guincho 

rotatório com um cabo preso. Um motor de guincho é 

configurado para rotacionar o tambor de guincho. Um 

sensor é configurado para gerar sinais indicativos 

do número de camadas do cabo de guincho no tambor 

de guincho. Um controlador de guincho é configurado 

para receber uma entrada de controle que solicita 

uma rotação selecionada do tambor de guincho, 

receber os sinais do sensor, determinar um número 

de camadas do cabo de guincho disposto no tambor de 

guincho e gerar comandos de controle para controlar 

a máquina motriz de guincho para rotacionar o tambor 

de guincho com base na entrada de controle e no 

número de camadas do cabo de guincho. O comando de 

controle rotaciona o tambor de guincho para produzir 

uma velocidade de linha substancialmente constante 

com base na entrada de controle selecionada, 

independente do número de camadas determinado a ser 

disposto no tambor de guincho. 
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