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ObsluZné zarizeni bezvretenového dopriadaciho stroje pro zapradani
a/nebo vyménu civky.

Oblast techniky

Vyndlez se tyka zarizeni pro automatickou obsluhu bezviete-
nového stroje pri zapraddni a/nebo vyméné hotové civky.

Dosavadni stav techniky

U bezvfetenovych dopradacich stroji je t¥eba jak pri zapra-
dani, tak pfi vyméné civek ovladat prizi bez toho, Ze by nastal
jeji pretrh béhem manipulace. P¥i manipulaci s prizi totiz bézne
nastdva jeji uvolnéni v oblasti navijeni, takto uvolnéna prize se
pak na civku naviji pod malym napétim, miZe tvorit smycky, nebo
dojde i k jejimu hromadéni s mozZnym zachycenim o néktery dilec
stroje a nabalem na rotujici ¢asti stroje, kdy trenim maZe vznik-
nout i poZzZar.

K tomuto uvolnovani dochazi vlivem nestejné odtahové a navi-
jeci rychlosti béhem obsluZné operace, nebot je obtiZné zajistit
jejich spolehlivou synchronizaci. Tak napf. pfi zapradani, nez se
puvodné stojici civka rozbéhne na plnou odtahovou rychlost,
nastane vlivem jejiho momentu setrvaénosti znatelny prokluz, nebo
pri vyméné civek, kdyZ je vytvafena rezervni zaloha prize na
okraji dutinky, neodpovidd navijeci rychlost 'radidlné navijené
zalohy navijeci rychlosti kfiZového nadvinu apod. Bylo jiZ navrie-
no vice feSeni Kk odstranéni tohoto problému, avsSak ani jedno
nedokazalo tento nedostatek zcela odstranit

ObsluZné automaty nebo pfimo stroj se vybavuji zasobnikem,
tj. kompenzacnim zarizenim prize, které je schopno do sebe poj-
mout prebytecnou délku prize. Tyto kompenzatory jsou zaloZeny na
mechanickém, nebo pneumatickém principu. V nejjednodussim pripadé
se vytvori kompenzac¢ni smycka prize, kterda je v kompenzatoru
napindna a z ného spotrebovavdna. Aby doslo k jejimu vypotrebova-
ni, je nezbytné, aby z néj byla prize rychleji odebirana, nezli
do néj dodavana. Vlivem navijeciho napéti na stroji je tato pod-
minka v ustdleném provozu zdanlivé vidy splnéna, rozdil rychlosti
je vsak jen nepatrny a ke spotrfebovani zalohy prize v kompenzato-
ru je potreba velice dlouhy ¢&as a mnohdy vlivem uréitého tahu
prize do kompenzatoru a vlivem jeji pruZnosti ke spotrebovani
vubec nedojde.

Ke zkraceni tohoto ¢asu a k vytvofeni pevnych pocatecnich
ovini prize je znamo reSeni, kdy se podateéni navijeni pri
obsluzné operaci déje vyssi rychlosti, neZ je provozni navijeci
rychlost, a to v rozmezi 0,25 % aZ 10 %. V jednom znamém provede-
ni tohoto zarizeni se ovladd rotace dutinky pres prfevod primo od
odtahového valce a dutinka pfi vyméné civky dostava predbéiny
pohon zvySenou rychlosti jiZ pfed jejim wupnutim v civkovém ramu
stroje. JestliZe vSak Jje napr. jako podatec¢ni oviny vytvarena
prizova rezerva a navijeci rychlost se pohybuje v tomto uvadéném
rozmezi, pak napr. pri potfebé vykompenzovat délku 30 cm, coz je
délka béziné prokluzem vznikajici, to pfi desetiprocentnim rozdilu
¢ini 3 m. Pfitom o 10 % rychlej$i navin znamena pri vypotrebovani
bez dalsich specidlnich opatfeni pretrh prize. Pouziti mensiho
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zvySeni odtahové rychlosti také neni vyhodné. Pri 1% zvyseni
rychlosti bude rfedéenych 30 cm spotfebovano azZ po 30 m. Takto
dlouhd zaloha prize 3JjiZ neni upotrebitelnd pro svou nadmérnou
délku.

Bylo by moZno teoreticky céasové ridit navijeni tak, 32Ze po
urcitém nastaveném casu by se navijeni zvysSenou rychlosti ukond&i-
lo a pohon prize se predal stroji, ovSem vlivem rozptylu vlast-
nosti jednotlivych pracovnich mist to nevede u vicemistného stro-
je k poZadovanému vysledku. Ve statisticky vyznamné cetnosti
dochazi v tomto pfipadé k poruchdm a k pretrZeni pfize. Je znamo
take takové reseni obsluZného automatu, ktery pfi obsluZné opera-
ci odtahuje prizi ze stroje svou vlastni dvojici odtahovych valcu
a pritom 2zvlastnim nahonem pohani navijenou civku, pritom ma
dotykac prize, snimajici napéti prfize v navijeni a podle tohoto
snimac¢e je ndhon navijeni regqulovdn. Velkd hmotnost civky a tim
i velky moment setrvadnosti vede k robustnimu pohonu a k potiZim
Pri regulaci. Pri pretrhu prize mezi navijecimi a odtahovymi val-
ci obsluZného automatu potom dochdazi Xk nabalu prize na valce
a tim k obtiZné odstranitelné poruse.

Vynalez si klade za cil odstranit vySe uvedené nedostatky
a dale zdokonalit funkci obsluzZného automatu, zejména vytvareni
zasobni rezervy prize na dutince a pritom zajistit plnou kontrolu
prize ridicim systémem automatu.

Podstata vyndlezu

Tento Ukol je vyreSen zarizenim podle vyndlezu, jehoz pod-
stata spo¢iva v tom, Ze kompenzator prize je opatrfen alespon jed-
nim ¢idlem pritomnosti prize v kompenzatoru prize, spraZenym pres
ridici systém obsluzného zarizeni s ustrojim pro pohon civky.
Obzvlasté vyhodné je wusporadani, kdy kompenzator ma tri ¢idla
prize, primo spojena s fidicim systémem automatu, z nichz prvé
indikuje vypotfebovani pfize z kompenzatoru, druhé &idlo zaplnéni
kompenzatoru nad Kkritickou hranici a treti &idlo je usporadano
mezi nimi v poloze, kterd odpovidd té délce prize v kompenzatoru,
kterd se rovna vzdalenosti snimace kvality zapredku nebo zaprede-
ni prize na automatu, méreno podél prize, od spradaciho rotoru.

Toto treti <¢idlo prostrednictvim f*idiciho systému ovlada
ustroji, mZikové zapinajici a vypinajici navijeni civky, &idlo
vypotrebovani prize z kompenzatoru ovladda pres ridici systém pre-
dani navijeni prize stroji a &idlo zaplnéni nad kritickou hranici
ovlada pres ridici systém ustroji pro preruseni predeni na obslu-
hovaném spradacim misté. P¥i FeSeni vlastniho kompenzatoru muze
byt pouZito vice znamych principi. Tak napr. miZe byt pouzit
pneumaticky Kkompenzator znamého provedeni, tvoreny tvarovanou
trubkou. V udsti této trubky a uvnitf ni jsou umisténa prislusna
¢idla, napf. na fotoelektrickém, mechanickém, kapacitnim apod,
principu. V jiném prikladném provedeni kompenzator je tvoren leh-
kou odpruZenocu kompenzaéni pakou, ovladanou pruZinou, ktera ma
s vyhodou seriditelnou tuhost. Také miZe byt pouzit misto pruziny
pretlakovy nebo podtlakovy pneumaticky valec. Cidla kompenzatoru
Jsou potom umisténa okolo osy otddeni kompenzatoru v odpovidaji-
cich polohdch, nebo je pouzito jedno ¢idlo, snimajici pootodeni
kompenzaéni pdky v celém jejim rozsahu. Je toho mozno snadno
dociliti, napr. kdyZ se na kotoud¢ zhotovi sit znadek a snima se
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jejich pocet, prechazejici pred cidlem pri pootadeni kompenzato-
ru.

Prehled obrdzku na vykrese

Na pfiloienych vykresech pro dokonalé pochopenl podstaty
vynalezu jsou nakreslena prikladnd provedeni zarizeni s vynecha-
nim pro podstatu vynalezu nepodstatnych castl, jako napr. vyhle-
davaci hubice prlze, Ustroji pro preruseni a Upravu konce prize
atp. Na obr. 1 je celkové usporaddni s pneumatickym kompenzato-
rem, na obr. 2 je usporaddani s odpruZenou kompenzaéni pakou, na
obr. 3 aZ 5 jsou detaily jednotlivych uzlu, dopliujici zakladni
vyobrazeni. Na obr. 6 je dalsi varianta prikladného provedeni
mechanického kompenzatoru a na obr. 7 a 8 Jjsou zobrazeny ruzné
faze ¢innosti zarizeni podle vynalezu.

Priklady provedeni vyndlezu

Bezvretenovy doprddaci stroj je tvoren mnoZstvim vedle sebe
usporadanych pracovnich mist, z nichZ kaZdé predstavuje samostat-
ny celek, slouzZici k vyrobé prize z pramene vldken a k jejimu
navijeni na k¥izZovou civku.

Pracovni misto Jje tvoreno spradaci jednotkou 1, obsahujici
podavaci vadlecek 2 pramene vlaken, vycesdvaci valedek 3, spradaci
rotor 4, =z néhoZ je vypradanad prize odvddéna odtahovou trubici
5. K vystupu odtahové trubice 5 je prirazeno ¢idlo 6 pretrhu pri-
ze, ktera Jje dale vedena k odtahovacimu ustroji, tvorenému pru-
béZnym odtahovym valcem 7 a kazdému pracovnimu mistu prifazenym
pritla¢nym valeckem 8. Navijeci ustroji je tvoreno navijecim val-
cem 9, jemuZ Jje prirazeno rozvadéci ustroji 10, které je u pri-
kladného provedeni tvoreno drazkou rotokoneru, miuZe vs$ak byt pou-
Zito i jineho konstrukéniho resSeni rozvadéce, napriklad rozvadéni
prubéznou tyc¢i, vykonadvajici vratny pohyb, Xkterd je opatrena
vodicimi oky pro prizi.

K navijecimu valci 9 je pritlac¢ovdna navijena civka

kte-
4
ra je znamym zpusobem upnuta v ramenech civkového drzaku .

'S
{ ol [ V]

V krytu spradaci jednotky 1 miZe byt vytvoren otvor 13, jako
je tomu u znazornéného prikladu provedeni, umoznujici méreni ota-
¢ek rotoru 4 pri zapraddni, coz vsSak neni pro =zarizeni podle
vynalezu podstatné.

Stroj Jje opatfen hnacim ustrojim 14, z néhoZ je kroutici

moment prenasen pres prevodové ustroji 15 na navijeci valec 9,
prevodovym ustrojim 16 na odtahovy vdlec 7, prevodovym ustrojim
17 na rotor 4, prevodovym ustrojim 18 na vycesavacl valecek 3
a prevodovym ustrojim 19 na podavaci vdlecek 2 pramene vlaken,
ktery je k prevodovému ustroji 19 pripojen pres spojku 20 podava-
ni, spraZenou s hnacim dstrojim 14. Odtahovy vdlec 7 a navijeci
valec 9 se pri vyprddani prize otdc¢eji ve sméru vyznaceném Sip-
kou.

Podél pracovnich mist stroje je v horni c¢asti uloZena nosna
kolejnice 21, Vv niZ jsou znamym zpusobem uloZena pojezdova kola
obsluZného zarizenl 30, jehoZ opérné kladky jsou vedeny po opérné
kolejnici 22, wumisténé v oblasti spradacich jednotek 1 stroje.
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ObsluZné zarizeni 30 je zndzornéno neuplné, pricemZ jsou vynecha-
ny vsechny ¢asti, které nejsou podstatné z hlediska zarizeni pod-
le vynalezu.

Na obsluZném zarizeni 30 je otodné ulozZena pdka 31, na
jejimz konci je uloZeno &idlo 32 pritomnosti prize, s vyhodou
tvorené primo ¢idlem kvality zapredku. ¢idlo 32 pritomnosti prize
se v pracovni poloze nachdzi ve vzddlenosti L od sbérné drazky
rotoru 4, méreno po trajektorii odtahované pfize. Mezi odtahovym
valcem 7 a navijecim vdlcem 9 je umisténo dusti 35 kompenzatoru
33, uloZeného na obsluZném zafizeni 30.

U prikladu provedeni podle obr. 1 je kompenzator 33 tvoren
tvarovanou trubkou 34, spojenou s neznazornénym zdrojem podtlaku.
V usti 35 kompenzatoru 33 je uloZeno prvni &idlo 36 pritomnosti
pfize v kompenzatoru. Uvnit¥ tvarované trubky 34 kompenzatoru 33
Je v koneéné poloze prize pri kompenzaci umisténo treti &idlo 38
pfitomnosti pfize v kompenzatoru 33. Uvnitf tvarované trubky 34
kompenzatoru 33 se mezi prvnim &idlem 36 a tretim Gidlem 38 pri-
tomnosti prize v kompenzatoru 33 nachazi druhé &idlo 37 pritom-
nosti prfize v kompenzdtoru 33, umisténé v poloze, odpovidajici
délce S kompenzaé¢ni smy&ky, kdy délka S Kkompenzac¢ni smyéky se
rovna vzdalenosti L sbérné draZky rotoru 4 od &idla 32 pritomnos-
ti prize. Cidla 36, 37, 38 pritomnosti prize v kompenzatoru jsou
znamym neznazornénym zpUsobem propojena s fidicim systémem 40
obsluZného zarizeni 30Q.

V dalsim prikladu provedeni, znazornéném na obr. 2 je kom-
penzator 33 tvoren lehkou odpruZenou kompenzaéni pakou 41, uloze-
nou otoc¢né v télese 42, posuvném v axialnim sméru. S kompenzacéni
pakou 41 je spojen kotoué 43, opatrfeny znac¢kami 44, proti nimzZ je
umisténo ¢idlo 45 znadek 44, napriklad fotoelektrické ¢idlo, kte-
ré je znamym nezndzornénym zplsobem spojeno s ridicim systémen
40 obsluzZného zarizeni 30. V alternativnim provedeni mize byt na
kotou¢i vytvorena pouze jedna znacka 44, jiZz jsou prirazena tri
¢idla, obdobné jako u provedeni podle obr. 1.

Na obsluZném zarizeni 30 je dale umistén vodié 50 prize,
v némZ je proti mistu navijeni zdlohy 60 pfize na dutinku civky
12 vytvoren zarfez 51. Umisténi mechanického kompenzatoru musi
vyhovovat pruijezdnimu profilu stroje a obsluzné zarizeni 30 nesmi
Pfi svém objezdu zachytavat napf. vodicdem 50 prize o prizi na
predoucim pracovnim misté. Proto se v nékterych pripadech ukazuje
nutné usporadani napr. podle obr. 6 az 8. Zde je misto pevného
vodic¢e 50 prize uZita vykldpéci paka 150, vyklopna okolo &epu
102, Kkterad se ve vyklopené poloze opira o vystupek 105 ramu
obsluZného zarizeni 30 a je k tomuto vystupku pritladovana pruzi-
nou 101. Na svém konci nese vyklapéci paka 150 vodié& 151. Na
vyklapéci pace 150 je proti ¢&epu 103 upraven vystupek 106, takzZe
vyklapéci paka 150 je dvojramenna. Cep 103 je vetknut v télese
142, otoc¢né uloZeném rovnéZ okolo &epu 102. V tomto télese 142 je
okolo osy 104 uloZena kompenzaéni paka 141, jejiZ vnit#ni uspora-
dani je stejné, jako v predeslém pripadé. Na ¢epu 107, vetknutém
v télese 142, je zavésena hlavice pneumatického valce 108, ktery
je druhou stranou ukotven v ramu obsluzZného zarizeni 30. Po ukon-
¢eni obsluzZné operace pred odjezdem automatu se pneumatickym val-
cem 108 tdhne pres cep téleso 142. Toto se nataci kolem cepu
102, takZe se konec kompenzaéni paky 141 posune smérem doprava
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a cbnaZi tak vystup z vodi¢e 151, ¢imZ prize pfi dale pokracduji-
cim pohybu pneumatického valce 108, Jjakmile &ep 103 dolehne na
vystupek 106, muZe byt vysmeknuta pri ndsledném odkldpéni paky
150 od stroje proti tahu pruZiny 101. Aby se Vv prvé fazi pohybu
pri odklapéni konec ramena pohyboval spravnym smérem, je zajisté-
no pomoci dorazu 109 'a vhodnym tvarem konce 110 kompenza&ni paky
141.

Na vyklapéci pace 70 je umisténo pohdnéci zafizeni 71. Treci
pohdnéci kladka 72 je v pracovni poloze v kontaktu s navijenou
civkou 12 a Jje pohanéna pres napr. pneumatickou treci spojku 73
(obr. 3). Treci pohanéci kladka 72 je uloZena v loZiscich. Vlast-
ni treci spojka 73 je tvorena kotouc¢em 75 a kolem 76. K c¢epu kola
76 je prisazena membrana 79. Pod membrdnu 79 je privadén potrubim
80 tlakovy vzduch, programové ovladany ridicim systémem obsluz-
ného zarizeni 30 pomoci elektropneumatického ventilu 82. Pohon je
proveden reminkem 81 od nezndzornéného elektromotoru.

Popis prace =zarizeni: znamym zpuisobem s provede zapredeni.
Pri zapradani v okamZiku, kdy prize vejde do kontaktu se sprada-
cim rotorem 4, vstoupi v ¢innost zarizeni podle vynalezu. Odtah
prize ze sprddaciho rotoru 4 se zahaji stisknutim prize mezi
odtahovy vdlec 7 a pritlacny valecek 8, pritom se spusti podtlak
v pneumatickém kompenzatoru 33, nebo v jiném prikladném provedeni
se uvolni odpruzZena kompenzacni paka 41. Ve zlomku sekundy zarea-
guje prvni ¢idlo 36 pritomnosti prize v kompenzatoru na pritom-
nost prize v dsti 35 pneumatického kompenzatoru 33, avsak jen
tehdy, byla-1li prize pri obsluzZné operaci zavedena pod pritlac¢ny
valecek 8. Nebyla-1li zavedena, 2zustava prize napnuta pod pradnim
napétim a to nedovoli prizi vstup do kompenzatoru 33. P¥izi prvni
¢cidlo 36 nezaznamena, u mechanického kompenzatoru po prekrouceni
prize vlivem nedokonalého odtahu v tomto pripadé dojde k rychlému
preklopeni raménka kompenzdtoru aZ do druhé jeho udvraté. Ridici
systém 40 zpracuje signdly cidel kompenzatoru a vzniklou situaci
jednozna¢né vyhodnoti Jjako 2zavadu a zajisti opakovani pokusu
zapredeni.

Je-1i naopak vsSechno v poradku, proces pokrac¢uje. Navijena
civka 12 se zatim stdle ponechdava v klidu a prize je odtahovana
odtahovym valcem 7 a pritlacnym valeckem 8. Tim narustd délka
prize v kompenzatoru. V okamZiku, kdy prijde do <cinnosti druhé
¢idlo 37 pritomnosti prize v kompenzatoru, nebo je indikovana
odpovidajici poloha kompenzacni pdky 41, odpovida délka prize
v kompenzatoru 33 vzdalenosti L sbérné draziky rotoru 4 od ¢idla
32 pritomnosti prize obsluZného zarizeni 30. V tomto okamZiku
ridici systém 40 provede kontrolu, zdali je prize v tomto c¢idle.
Podle typu pouZitého ¢idla je moZno soucasné vyhodnotit kvalitu
zapredku. Pokud doslo k preruseni predeni nap¥. ukroucenim prize
do rotoru 4, nebo kvalita neodpovidd poZadovanym parametrum,
zajisti fidici systém 40 opakovani obsluZneé operace. Je-1li vsSech-
no v poradku, sepne se spojka 73 a tim je zahdjen navin prize na
civku 12. Pohon je prevodové upraven tak, Ze navijeni se provadi
zvySenou rychlosti. Tim vznikla smycka prize v kompenzatoru 33 se
po¢ne zmensovat a to tak dlouho, aZ se zcela vypotrebuje. Tim
prize opusti usti pneumatického kompenzatoru, nebo kompenzacni
paka 41 zaujme svoji vychozi, ¢&idlem hlidanou polohu a tuto
situaci hned vyhodnoti ridici systém 40 obsluZného zarizeni
a napr. prostrednictvim elektropneumatického ventilu 82 a pris-
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lusného pneumatického pohonu se odklopi vyklapéci paka 70 a tim
se ukon¢i navijeni civky 12 zvysenou rychlosti a civka 12 je pre-
dana stroji.

Pouziti spojky 73 je velmi vyznamné, protoZe rozbéh civky
12 je velmi rychly, hnaci ustroji 14 totiz muze byt rozbéhnuto na
poZadovanou rychlost jiz dlouho pred pouZitim, takZe se pri roz-
béhu nemiZe nepfiznivé projevit jeho vlastni moment setrvacénosti.
Ovladani rychlosti navijeni civky 12 pfimo regulovanim pohonu
neni pro vysoké odtahové rychlosti, jaké se nyni u bezvfetenovych
stroju béiné uzivaji, prilis vhodné pro znac¢né nakladnou regulaci
a pomerné pomalé prechody rychlosti. Prodleva v regulaci jen
nékolik desetin sekundy 3jiZ prfi odtahové rychlosti 200 m/min
predstavuje zna¢nou délku prize a tim jeji nadmérné navolnéni
v kompenzatoru 33.

Nadmeérné navolnéni prize v kompenzatoru 33 totiz u zarizeni
podle vyndlezu indikuje dal$i mozné zavady, vyZadujici napr.
odstaveni pracovniho mista a opravu zdvady. Toto nadmérné navol-
néni Jje zpusobovano napr¥. deformaci dutinky a tim zpusobenym
jejim Spatnym zasazenim do navijeciho ramene, nebo poruchou seri-
zeni navijecich organi, zejména u navijeni kuzZelové civky apod.
V tomto pripadé zareaguje treti ¢&idlo 38 pritomnosti prize, nebo
u mechanického kompenzdtoru 33 zaujme rameno kompenzatoru svoji
kone¢nou polohu, kterda je vyhodnocena a ridici systém 40 zajisti
preruseni predeni na postihnutém pracovnim misté a privolani
obsluhy.

Prize z kompenzac¢ni smyéky se s vyhodou pri vyméné civky 12
za prazdnou dutinku zpracovava do zalohy prize 60 na kraji dutin-
ky. K tomuto uUc¢elu je proti tomuto mistu vytvareni rezervy napr.
na vodic¢i 50 vytvoren zarez 51. Cinnost dalS$ich wuzld a soudasti
Je 2zrejmad podle popisu usporadani a proto neni jiZ podrobnéji
rozvadéna. Vyuzitim zarizeni podle vyndlezu je mozZno vhodnou vol-
bou zvysené rychlosti navijeni ¢idit rychlost vypotrebovani zalo-
hy z kompenzatoru 33 a tim délku zalohy pfize 60 na okraji dutin-
ky.

Tim, Ze je prize béhem ukoncovani obsluzné operace komplexné
kontrolovdna az do okamZziku jejiho predani stroji, dosahuje se
velmi spolehlivé funkce obsluzZného zarizeni 30 a predchézi se
takovym zavaddm, k jejichz opravam by musel byt povolan &lovék
a znamenaly by prostoj stroje. Prakticky se odstrariuje moZnost
nabalu prize na rotujici &asti stroje, protoZe jakdkoli porucha
vedeni prize je ihned indikovéna a pradni proces zastaven. Zvysu-
Je se tak i pozarni bezpecénost zarizeni. Pohodlné fizeni délky
zalohy a stala kontrola prize po obsluZné operaci jsou hlavni
prednosti vynalezu.
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PATENTOVE NAROKY

ObsluZné zarizeni bezvrietenového dopfadaciho stroje pro zapra-
dani a/nebo vyménu civky, opatfené prostredky pro upravu konce
prize a jeji zapredeni, c¢idlem pritomnosti prize, kompenzato-
rem prize, umisténym mezi odtahovym vdlcem a navijecim valcem,
zarizenim pro pohon civky a uUstrojim pro predani civky stroji,
vyznacujici s e t i m, Ze kompenzator (33) pri-
ze je opatren alespon jednim ¢idlem (36, 45) pritomnosti prize
v kompenzatoru, spraZenym pres ridici systém (40) obsluzZného
zarizeni (30) s ustrojim (71) pro pohon civky (12).

Zarizeni podle ndroku 1, vy znadujici s e tim,

Ze kompenzator (33) prize je tvoren tvarovanou podtlakovou
trubici (34).

Zarizeni podle ndroku 1, vyznac¢ujici S e tim,
Ze kompenzator (33) prize je tvoren lehkou odpruZenou kompen-
zacéni pakou (41).

Zarizeni podle naroki 1 azZ 3, vyznacujici s e
t i m, 2Ze kompenzator (33) prize Jje opatren tremi &idly (36,
37, 38) pritomnosti prize, pricéemZz prvni ¢idlo (36) je uloZeno
ve vychozi poloze Kkompenzace, treti <¢idlo (38) je uloZeno
v koneéné poloze kompenzace a druhé ¢idlo (37) je uloZeno mezi
predchazejicimi.

5 vykresu
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