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KOLCAK MEKANIZMASI

Tasit koltuklarinda kullanilan kolgadin doner eksende birden fazla konumda

3 hareketini saglayan bir kolgak mekanizmasi ile ilgilidir.

Sekil 1
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ISTEMLER

Tasit koltuklarinda kullanilan kolgak yapisinda bulunan bir kolun (80) doner
eksende birden fazla konumda hareketini saglamak Uizere, bahsedilen kalun
(80) irtibatlandigi bir braket (10), bahsedilen braketin (10) karsihkh yan
yuzeyleri arasina bir mil (70) vasitasiyla konumlanan bir sabit disli (20),
bahsedilen sabit disli (20) geperi Uzerinde saglanan dnceden belirlenen
mesafede konumlanan birden fazla digler (21), bahsedilen dislerle (21)
iliskilendirilen en az bir eslestirme dislisine (34) sahip ve bir pim (31}
vasitasiyla brakete (10) irtibatlanan bir hareketli disliye (30) sahip bir kolgak
mekanizmasi (1) olup ézelligi;
bahsedilen hareketli disli (30) Uizerinde saglanan bir birinci yuva (32)
ve bir ikinci yuva (33),
bahsedilen birinci yuva (32) icine gegerek hareketli diglinin (30), sabit
disli (20) ¢eperine dayanarak, bahsedilen dis (21) ile iliskilenen
bahsedilen eglestirme diglisinin (34) bir yukari yonde (ll} hareketini
saglayan ve
bahsedilen ikinci yuva (33) igine gecis yaparak hareketli disli (30)
uzerinde saglanan eglestirme diglisinin (34), sabit digli (20) uzerinde
saglanan dislerden (21) ayrilmasini ve hareketli dislinin (30) bir asad
yonde (I} hareketini saglayan, bir yuva gikintisina (41) sahip olan bir
pozisyonlama elemani (40},
bahsedilen pozisyonlama eleman (40) Uzerinde sadlanan bahsedilen
yuva cikintisinin (41), hareketli digli (30) Uzerinde saglanan birinci
yuvadan (32) ikinci yuvaya (33) gecisini saglamak uzere, bahsedilen
sabit disli (20) Uzerinde saglanan ve bahsedilen hareketli diglinin (30}
bahsedilen sabit diglinin (20} bir merkezinden (l) uzaklasarak
bahsedilen pim (31) ekseninde asag! yonde (lll) itiimesini saglayan bir
sifirlama noktasi (22),
pozisyonlama elemani (40) Uzerinde saglanan yuva cikintisinin (41},
hareketli digli (30) Uzerinde sadlanan ikinci yuvadan (33) tekrar birinci
yuvaya (32) gecisini saglamak Uzere sabit disli {20) Uzerinde sadlanan
bir kademe (23) ve bahsedilen kademe (23) tarafindan itilerek
hareketli dislinin {30) pim (31) ekseninde yukari yonde (ll) itiimesini
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saglayan hareketli digli (30) Uzerinde sadlanan bir dayanma ucu (35)

icermesidir.

. Istem 1' e gore bir kolgak mekanizmasi (1) olup ozelligi; sabit disli (20)

Uzerinde saglanan dis (21) sayisinin, kolun (80) en az alti ayri konumda

sabitlenmesini saglayacak sekilde en az alti adet olmasidir.

. Istem 2’ ye gore bir kolgak mekanizmasi (1) olup dzelligi: bahsedilen kolun

(80), yere paralel olan konumuna gore eksi on dort derece, eksi yedi derece,
sifir derece, arti yedi derece, arti on dort derece ve arti yirmi bir derece
olmasini sadlayacak sekilde dislerin (21), sabit disli {20} Uzerinde

konumlanmasidir.

. Istem 3’e gore bir kolgak mekanizmasi (1) olup bzelligi; bahsedilen kolun

(80), dizayn pozisyonuna olan konumuna gore artl ve eksi yonlerde farkli
derecelerde olmasini saglayacak sekilde diglilerin (34), sabit digli (21)

uzerinde konumlanmasidir.

. Onceki istemlerden herhangi hirine gore bir kolgak mekanizmasi (1) olup

ozelligi; dislerin (21) ve dislere (21) karsilik gelen eslestirme diglisinin (34}
yapisinin, yukari yonde (ll) rahathkla hareket sadlarken, asag yonde (lll)
kuvvet uygulandidinda kolun (80) tekrar alt pozisyonlara gegisini dtnleyecek

sekilde agisal olarak yukari yonde uzanmalaridir,
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TARIFNAME

KOLCAK MEKANIZMASI

TEKNIK ALAN

Bulus, tasit koltuklarinda kullanilan kolgagin doner eksende birden fazla konumda

hareketini saglayan bir kolgak mekanizmasi ile ilgilidir.

ONCEKI TEKNIK

Otomotivde, ozellikle toplu tasima araglarinda yolcularin ve soforun koltuklarinin
yan bolgelerinde konumlandiriimis kolgaklar bulunmaktadir. Kolgaklar guvenli ve
konforlu bir yolculuk saglamaya yardimci olmaktadir. Kolgaklar gelisen teknoloiji ile
beraber estetik ve mekanik olarak gelismeler sadlamis olup, temelde ise bu

mekanizmalarin ortak 6zelligi asagi ve yukari hareket ettirilebilmeleridir.

Teknidgin bilinen durumunda kolgaklar bir mil vasitasiyla koltuk yan yuzeyine
sabitlenmektedir. Kolgaklar oturma pozisyonuna goére bir kullanim pozisyonu ve bir
kapall pozisyona hareket edebilmektedir. Kolcagin daha fazla pozisyona
ayarlanabilmesi igin mevcut teknikte mekanizmali kolgaklarda bulunmaktadir.
Mekanizma iceren kolgcaklarda, koltuk sirt kisminin agisina gore kolgak acgisi belli

seviyelerde ayarlanabilmektedir.

Literaturde, US2016052429 numarall patent basvurusu bulunmaktadir. Bahsedilen
basvuru, bir ara¢ koltugu icin bir kol dayanag ile ilgilidir. Bahsedilen kol dayanad,
bir enjeksiyon kaliph plastik konsol pargasi bir kullanim pozisyonu ve bir dinlenme
pozisyonu arasinda bir doner eksen etrafinda dénebilecek sekilde monte edilen bir
kol destedi igcermektedir. Konsol kismi, konsol pargasinin kargit taraflarinda bir
montaj mansonu icermektedir. Kol desteginde bir montaj saplamasi mansona
monte edilmektedir. Monta] mansonuna enjekte edilen bir metal yatak halkasi
montaj saplamasini halka seklinde kapatmaktadir, burada montaj mansonlarinin
her birinde radyal olarak disari dogru uzanan bir yatak yuzeyi duzenlenir, yatak

halkasina entegre olarak kalplanmis bir cikintt tarafindan tasinmaktadir.
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Bahsedilen mekanizma da, kullanilan parga sayisi fazla olmasi nedeniyle Uretim
maliyetleri yuksek olmaktadir. Ayrica bahsedilen mekanizma, mangona hareket
iletmek Uzere digli parca yapilari Uzerinde saglanan cikintilar nedeniyle ¢ boyutlu
bir yap! icermektedir. Bu nedenle Uretim teknolojisi olarak normal pres prosesleri ile
uretilememektedir. Bu durum ise kullanilan malzeme maliyetlerinin  yluksek

olmasina neden olmaktadir.

Sonug olarak, yukarida bahsedilen tum sorunlar, ilgili teknik alanda bir yenilik

yapmayl zorunlu hale getirmigtir.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulug yukarida bahsedilen dezavantajlari ortadan kaldirmak ve ilgili teknik

alana yeni avantajlar getirmek Uizere, bir kolgak mekanizmasi ile ilgilidir.

Bulugun bir amaci, tasit koltuklarinda kullanilan kolgak kolunun déner eksende

hirden fazla konumda hareket etmesini saglamaktir.

Bulugun bir diger amaci, doner eksende birden fazla konumda hareket edebilen

kolgak kolunun isgilik ve Uretim maliyetlerinin dusurulmesini saglamaktir.

Yukarida hahsedilen ve asadidaki detayl anlatimdan ortaya gikacak tum amaglari
gerceklestirmek Uzere mevcut bulus, tasit koltuklarinda kullanilan kelgak yapisinda
bulunan bir kolun doner eksende birden fazla konumda hareketini saglamak Uzere,
bahsedilen kolun irtibatlandigi bir braket, bahsedilen braketin karsihkli yan
yuzeyleri arasina bir mil vasitasiyla konumlanan bir sabit digli, bahsedilen sabit disli
ceperi uzerinde sadlanan dnceden belirlenen mesafede konumlanan birden fazla
disler, bahsedilen diglerle iligkilendirilen en az bir eslestirme dislisine sahip ve bir
pim vasitasiyla brakete irtibatlanan bir hareketli digliye sahip bir kolgak
mekanizmasi ile ilgilidir. Buna gore;

bahsedilen hareketli digli uzerinde sadlanan bir birinci yuva ve bir

ikinci yuva,
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bahsedilen birinci yuva igine gegerek hareketli diglinin, sabit digli
gceperine dayanarak bahsedilen dis ile iligkilenen bahsedilen
eslestirme dislerinin bir yukari yonde hareketini saglayan ve
bahsedilen ikinci yuva icine gecgis yaparak hareketli digli Uzerinde
saglanan eslestirme dislilerinin, sabit digli Uzerinde sagdlanan dislerden
ayriimasini ve hareketli disglinin bir asadi yonde hareketini saglayan,
bir yuva ¢ikintisina sahip olan bir pozisyonlama eleman,
bahsedilen pozisyonlama elemani Uzerinde saglanan bahsedilen yuva
cikintisinin, hareketli disli Uzerinde saglanan birinci yuvadan ikinci
yuvaya gegisini saglamak uzere, bahsedilen sabit disli uzerinde
saglanan ve bahsedilen hareketli dislinin bahsedilen sabit diglinin bir
merkezinden uzaklasarak bahsedilen pim ekseninde asag yonde
itiimesini saglayan bir sifirlama noktasi,
pozisyonlama elemani Uzerinde saglanan yuva ¢ikintisinin, hareketli
disli Uzerinde sadlanan ikinci yuvadan tekrar birinci yuvaya gegisini
saglamak Uzere sabit disli uUzerinde saglanan bir kademe ve
bahsedilen kademe tarafindan itilerek hareketli diglinin pim ekseninde
yukari yonde itilmesini sadlayan hareketli digli uzerinde saglanan bir
dayanma ucu,

icermektedir. Boylece tasit koltuklarinda kullanilan kolgak kolunun doner eksende

birden fazla konumda hareket etmesini saglanmaktir.

Bulusun mumkun bir yapilanmasinda, sabit disgli uzerinde sagdlanan dis sayisinin,
kolun en az alti ayri konumda sabitlenmesini sadlayacak sekilde en az alti adet
olmaktadir. Boylece kolun alti ayri konumda sabitlenmesi saglanmaktadir

Bulusun mumkun bir yapilanmasinda, bahsedilen kolun, yere paralel olan
konumuna gbre eksi on dort derece, eksi yedi derece, sifir derece, artl yedi derece,
arti on dort derece ve arti yirmi bir derece olmasini saglayacak sekilde digler, sabit

disli Uzerinde konumlanmaktadir.

Bulugun mumkin bir yapilanmasinda, dislerin ve dislere karsilik gelen eslestirme
dislisinin yapisinin, yukari yonde rahatlikla hareket saglarken, asagdi yonde kuvvet
uygulandiinda kolun tekrar alt pozisyonlara gegisini dnleyecek sekilde agisal

olarak yukari yonde uzanmaktadir.
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SEKILIN KISA ACIKLAMASI

Sekil 1" de bulug konusu kolgak mekanizmasinin de-monte halinin temsili bir

gorunumi verilmistir,

Sekil 2’ de bulus konusu kolgak mekanizmasinin birinci konumdaki halinin temsili

bir yandan kesit gorunumu verilmigtir.

Sekil 3’ de bulus konusu kolgak mekanizmasinin ikinci konumdaki halinin temsili bir

yandan kesit gorunumu verilmistir.

Sekil 4’ de bulug konusu kolgak mekanizmasinin uguncu konumdaki halinin temsili

bir yandan kesit gorunumu verilmigtir.

Sekil 5 de bulug konusu kolgak mekanizmasinin dorduncu konumdaki halinin

temsili bir yandan kesit gorunumu verilmistir.

Sekil 6’ de bulus konusu kolgak mekanizmasinin besinci konumdaki halinin temsili

bir yandan kesit gorunumu verilmistir. ,

Sekil 77 de bulus konusu kolgak mekanizmasinin altinci konumdaki halinin temsili

bir yandan kesit gdrunumu verilmistir.

Sekil 8’ de bulus konusu kolgak mekanizmasinda kolun, koltuk sirt kismina dogdru
ilerleyen halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmistir.

Sekil 9 de bulus konusu kolgak mekanizmasinda kolun, koltuk sirt kismina paralel

halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmistir.

Sekil 10’ de bulus konusu kolcak mekanizmasinda kolun, asadi yonde ilerleyen

halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmistir.
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Sekil 11" de bulus konusu kolgak mekanizmasinda kolun, birinci konuma gegmesi
icin pozisyonlama pargasindaki yuva ¢ikintisinin ikinci yuvadan birinci yuvaya gegis

asamasinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmigtir.

Sekil 12’ de bulus konusu kolgcak mekanizmasinda kolun, birinci konuma gegmis

halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmistir.

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detayh agiklamada bulug konusu kolgak mekanizmasi (1) sadece konunun daha
ivi anlasiimasina yoénelik highir sinrrlayici  etki  olusturmayacak  orneklerle

agiklanmaktadir.

Sekil 1" de bulus konusu kolcak mekanizmasinin (1} de-monte halinin temsili bir
gorunumi  verilmektedir. Bulus, tasit koltuklarinda kullanilan kolgadin  doner
eksende birden fazla konumda hareketini saglayan bir kolcak mekanizmasi (1) ile
ilgilidir. Bahsedilen kolcak mekanizmasinda (1), bir kol (80) ile irtibath bir braket
(10) bulunmaktadir. Bahsedilen braketin (10) karsilikh yan yluzeyleri arasina bir mil
(70) vasitasiyla konumlanan bir sabit disli (20) bulunmaktadir. Bahsedilen sabit digli
(20} sabit konumlu olup, bahsedilen braket (10) bahsedilen kola (80} uygulanan
kuvvet ile bahsedilen milin (70) bir merkezi (I} ekseninde donme hareket
yapabhilmektedir, Bahsedilen sabit disli (20) en az bir hareket dislisi (30) ile
iliskilendirilmistir. Bahsedilen kolgak kolunun (80} milin (70) bahsedilen merkezi (I}
etrafinda dnceden belirlenen birden fazla konumda bir yukari yonde (1) ve bir asag
yonde (lIl} hareketini saglamak uzere, bahsedilen hareketli dislisinin (30} sabit disli
(20) geperinde hareket ayarini saglayan en az bir pozisyonlama elemani (40)

bulunmaktadir.

Kolcak Mekanizmasinda (1), braketin {10) karsilikli olan yuzeyleri Uzerinde birer
delik (11) saglanmaktadir. Sabit disli (20) Uzerinde ise bahsedilen delide (11) uygun
capta bir digli delidi (24) sadlanmaktadir. Kolgak mekanizmasinin (1), koltuk yan
yuzeyine sabitlenmesi ve sabit dislinin (20), braket (10) ile iliskilenmesi mil (70}
vasitasiyla saglanmaktadir. Milin (70) ¢api bahsedilen delik (11} ve bahsedilen digli
delik (24) capi ile uyumludur. Mil (70), braketin (10) bir yan yuzeyindeki delik (11)
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icine gecmektedir. Mil (70), delik (11} igine gectikten sonra sabit disli (20) Uzerinde
saglanan digli delidinden (24) gecis yapmaktadir. Bahsedilen digli deli§inden (24)
gecis yapan mil (70), braketin (10) diger yan ylzeyi Uzerindeki delikten (11) disar
yonde uzanmaktadir. Milin {70), braketin {10) yan yuzeyleri Uzerinde saglanan
deliklerden (11) gegis kisminda surtunmeyi onlemek Uzere karsilikli bulunan
deliklerde (11), delik (11) gcevresini saran birer surtunme onleyici (60) konumludur.
Bahsedilen surtunme onleyici (60} braketin (10} mil (70) cevresinde hareketi
esnasinda surtunmesini dnlemektedir. Milin (70), delik (11) ve digli deliginden (24)
cikmasint onlemek Uzere, milin {70) braketin (70} disina uzanan kismindan

kilitlenmesini saglayan en az bir rondela (50) irtibatlanmaktadir.

Sabit disli {20) ile iliskilenen hareketli digli (30) ise brakete (10} bir pim (31}
vasitasiyla irtibatlanmaktadir. Hareketli disli (30), bahsedilen pim (31) ekseninde
hareket edebilmektedir. Hareketli digli (30) Uzerinde ayrica bir birinci yuva (32) ve
bir ikinci yuva (33) saglanmaktadir. Bahsedilen pozisyonlama elemaninin (40) bir
ucunda, bahsedilen birinci yuva (32) ve bahsedilen ikinci yuva (33} ile uyumlu bir
yvapiya sahip olan bir yuva cikintisi (41) bulunmaktadir. Bahsedilen yuva cikintis
(41), hareketli digli (30) Uzerinde saglanan birinci yuva (32} ve ikinci yuva {33} igcine
gecis yaparak, hareketli dislinin (30) sabit disli (20) yuzeyine itilerek yukari yonde
(11} ve hareketli dislinin (30) sabit digli (20) yuzeyinden uzaklasarak asagi yonde (lll)
ilerlemesini saglamak Uzere pozisyon ayarini yapmaktadir. Pozisyonlama eleman

(40}, braketin (10) karsilikli yOzeyleri arasinda kalan yuzeye irtibatlanmaktadir.

Kolgak mekanizmasinda (1), ayrica braketin (10) dis kismini orten kapak (90)
bulunmaktadir.

Sekil 2’ de bulus konusu kolgak mekanizmasinin (1) birinci konumdaki halinin
temsili bir yandan kesit gorunumi verilmektedir. Kolgak mekanizmasindaki (1)
kolun (80}, milin (70) merkezi (I} ekseninde ©®nceden belirlenen konumlarda
hareketini salamak Uzere sabit disli (20) uUzerinde birden fazla dis (21)
saglanmaktadir. Bahsedilen dis (21) sayisi kolun (80) istenen konum sayisina
uyumlu olarak saglanmaktadir. Bahsedilen disler (21) hareketli disli (30) Uzerinde
saglanan eslestirme diglisi (34) ile iligkilenmektedir. Bahsedilen eslestirme diglisi
(34), sabit digli (20) Uzerinde bulunan disin (21) en altindakiler ile iliskilendirildiginde
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bahsedilen kel (8Q) birinci konumda olmaktadir. Kolun (80) konum dedgistirebilmesi
icin hareketli digli (30) Uzerindeki eslestirme diglisi (34) sabit digli (20) Uzerindeki
diglerden (21} bir kademe ust dise (21) hareket etmektedir. Birinci konumda kol
(80), vere paralel clan konumuna gore eksi on dort derecelik bir konumda yer
almaktadir. Bu konumda iken pozisyonlama elemani (40) Uzerinde sadlanan yuva
cikintisi (41) ise hareketli disli (30) Uzerinde bulunan birinci yuva (32) icinde

konumludur.

Sekil 3’ de bulug konusu kolgcak mekanizmasinda (1), kolun (80) ikinci konumdaki
halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmektedir. Kolgak mekanizmasinin (1)
ikinci konumunda ise, kol (80) yere paralel olan konumuna gore eksi yedi derecelik
bir konumda yer almaktadir. Kolun (80) bir Ust pozisyona gegis yapabilmesi igin
uygulanan kuvvet ile pozisyonlama elemaninda (40) bulunan yuva g¢ikintisi (41),
hareketli digli (30) Uzerindeki birinci yuva (32) icinde esnemekte ve bu esnada
hareketli digli (30) Uzerindeki eslestirme diglilerinin (34) sabit digli (20) Uzerindeki
diglerden (21) bir Ust dise (21) hareket etmesini saglamaktadir.

Sekil 4’ de bulus kenusu kolgak mekanizmasinda (1), kolun (80) iiguncu konumdaki
halinin temsili bir yandan kesit gérunumu verilmektedir. Kolcak mekanizmasinin (1)
uguncu konumunda ise, kol (80) yere paralel olan konumda yer almaktadir. Bu
durumda hareketli disgli (30) Uzerindeki eslestirme dislisi (34), sabit digli (20)
uzerindeki dislerden (21) yine bir kademe Ust dise (21) hareket etmektedir. Sekil 5’
de kolgak mekanizmasinin (1) dordunct konumdaki hali veriimektedir. Bu konumda
kol (80) yere paralel olan konumuna goére arti yedi derecelik bir konumda
olmaktadir. Sekil 6’ da kolgcak mekanizmasinin (1) besinci konumdaki halinde kol
(80) yere paralel olan konumuna gore artl on dort derecelik bir kenumdadir. Sekil
7’ de kolgak mekanizmasinin (1) altinci konumdaki halinde ise kol (80) yere paralel
olan konumuna gore arti yirmi bir derecelik bir keanumda yer almaktadir. Bu kisma
kadar olan tum suregte pozisyonlama elemant (40) Uzerinde sadlanan yuva
cikintisi (41), hareketli disli (30) Uzerinde bulunan birinci yuva (32} icinde konumlu
olup, uygulanan kuvvetin etkisiyle yukari yonde (ll} esnemesiyle eslestirme

diglisinin (34) bir Ust dise (21) gecisini saglamaktadir.
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Sabit digli {20) Uzerinde sagdlanan dislerin (21) yapisi ve hareketli disli (30) Uzerinde
sadlanan eglestrme diglilerinin  (34) yapisi agisal olarak yukari yonde (ll)
uzanmakta olup, kuvvet uygulanmasi ile yukari yonde (ll) rahathkla hareket
ederken, asad yonde (lll} kuvvet uygulandidinda kol (80) tekrar alt pozisyonlara

gecis yapamamaktadir.

Sekil 8’ de bulus konusu kolgak mekanizmasinda (1) kolun (80), koltuk sirt kismina
dogru ilerleyen halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmektedir. Kolun (80)
koltuk sirt kismina dogru ilerlemesi asamasinda, hareketli digli (30) sabit digli (20}
yuzeyi uUzerinde saglanan bir sifirlama noktasina (22} dodru ilerlemektedir.
Bahsedilen sifirlama noktasinda (22), hareketli digli (30} sabit diglinin (20)
merkezinden (l) uzaklasmakta olup, bu sayede hareketli diglinin (30) pim (31)
ekseninde asadi yonde (lll) itiimesini saglamaktadir. Hareketli diglinin (30), pim (31)
ekseninde asagd yonde (lll) itimesi nedeniyle, pozisyonlama elemani (40) Uzerinde
sadlanan yuva c¢ikintisi (41), hareketli disli {30) Uzerinde bulunan birinci yuvadan
(32), ikinci yuvaya (33) hareket etmektedir. Bu durumda, hareketli disli (30}
Uzerindeki eslestirme diglileri (34) sabit digli (20) Uzerinde sadlanan dislilerden (21}
uzaklasarak temasi kesilmektedir. Bu asamadan sonra, istenirse kol (80) tekrar
birinci konuma dodru hareket etme ozelligi kazanmaktadir. Ayrica sekil 9 da

goruldugu Uzere, kol (80} koltuk sirtina paralel pozisyona ilerletilebilmektedir.

Sekil 10’ de bulus konusu kolgcak mekanizmasinda (1) kolun (80), asadi yonde
ilerleyen halinin temsili bir yandan kesit gorunumu verilmektedir. Pozisyonlama
elemaninda (40) bulunan yuva cikintisinin (41) bhareketli digli (30) Uzerinde
saglanan birinci yuvadan (32) ikinci yuvaya (33) gecisi sayesinde, hareketli disli
(30), sabit digli (20) Uzerindeki diglere (21) temas etmeden asadi yonde (lll) hareket
edebilmektedir.

Kolcak mekanizmasinda (1) kolun (80) tekrar birinci konuma gegebilmesi icin Sekil
11’ de goruldugu uzere sabit disli (20) Uzerinde sadlanan bir kademe (23) Uzerine
hareketli diglinin (30) bir dayanma ucu (35) temas etmektedir. Bu kisimda kola
asad yonde (lll) kuvvet uygulandiginda, bahsedilen kademe (23) bahsedilen
dayanma ucuna (35) yukar1 yonde (ll} karsi kuvvet yaratmasi nedeniyle hareketli
disli {30) pim (31) ekseninde yukari yonde (l1) itilmektedir. Hareketli diglinin (30) pim
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(31) ekseninde yukar yonde (ll) itiimesiyle pozisyonlama elemam (40) Uzerindeki
yuva cikintisinin (41} tekrar ikinci yuvadan (33) birinci yuvaya {32) gecisi
saglanmaktadir. Boylece hareketli digli (30} Uzerinde saglanan eslestirme diglisinin
(34) sabit digli (20) Uzerinde sadlanan disli {21) yuzeylerine temas ederek kolgak
mekanizmasinin (1) sekil 12° de goruldugu Uzere birinci konuma gegmesi

saglanmaktadir.

Boylece, tasit koltuklarinda kullanilan kolgcagin doner eksende birden fazla

konumda hareket etmesi saglanmaktir.

Bulusun koruma kapsami ekte verilen istemlerde belirtiimis olup kesinlikle bu
detayl anlatimda ornekleme amaciyla anlatilanlarla sinirli tutulamaz. Zira teknikte
uzman bir kisinin, bulusun ana temasindan ayrilmadan yukarida anlatilanlar

1Is1ginda benzer yapilanmalar ortaya koyabilecegi aciktir.
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SEKILDE VERILEN REFERANS NUMARALARI

1 Kolgak mekanizmasi
10 Braket
11 Delik

20 Sabit Disli
21 Dis
22 Sifirlama noktasi
23 Kademe
24 Digli Deligi

30 Hareketli Digli
31 Pim
32 Birinci yuva
33 Ikinci yuva
34 Eslestirme dislisi

35 Dayanma ucu

40 Pozisyonlama elemani
41 Yuva gikintisi

50 Rondela

60 surtunme onleyici
70 Mil

80 Kol

90 Kapak

() Merkez
(11} Yukari yon
(1) Asag yon



80

1/9

21

20

24



20
0
3() |
Sekil 2
-2 (1)
/ L 41 '

20




20 _

30



20

4/9

32

T a0

(I -

40






. . v X =
— ; T A yan







8/9

Sekil 11



Sekil 12



