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(54) Predpéchovaci zatizeni k odvoditovacimu lisu

Predp¥chovaci zaeffzeni k odvodgyvacimu
lisu se tykd oboru préddelenstvi, Res{
Bseggéchovéni prddla p¥ed vlastnim odvodn&nim,
sahuje se tim stejnom&rné rozloZeni prédla
ve sbérném ko3l a Jeho bezpelny prijezd pod
pracovn{ vélec,
Jeho podstata spodivd v tom, Ze pouZ{véd
ptitlainého talife vykyvného ve vertikdl-
ni pologe v zévisloti na _programové lijté
se stavitelnymi doragzy. Seni Je moZno
poufit u lisi na prddlo v préddelndch
a &istirndch, -
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Vyndlez se tykd predpdchovactho zaXizeni k odvodhovacimu lisu, zejméne na prédlo.

Doposud znémé provedeni jsou reSena tak, Ze toto zshrnuje desku ptipojenou na volny
konec tyde servomotoru, ktery spo¥ivé na desce zaviSend pomoci Zepu k rému. Tlak servo~
motoru tladf desku dold proti horni ¥dsti prédla e udusévaci vélec pracuje pneumaticky
s %asovym zdviliem opakovenym sutomsticky a ktery je déle reversovén do avé hornt
neJjvy#si polohy automaticky v urditém sledu po dobu n¥kolika mélo minut.

Takto tladf veskeré prédlo do okrajd vany, &im¥ se zvyduje kapacita a rovndZ se
ponechdvéd miniméln{ vile rédmu nad vanou, .8ni¥ dochdzi ke hrubému otloukéni prédla p¥i
pohybu vany mezi nekléddaci a odlu¥ovaci stenici. Na 2zékladd skute¥nosti, Ze cely udusévacs
pFistroj je naklépdci z primé horni polohy vidi oteviend vend v plnici stenici Je umoi-
n&no alternativn{ nakléddédnf vany jeko napf. ze Zlabu nebo dokonce runéd.

Uvedend PeSeni maji zdkladni nedostatek v tom, Ze pf{tla¥ny telii je pevn& uchycen
ne téhlu udusdvactho pPistroje, ¥fmZ dochdzi k nerovnomdrnému roglofeni prédla ve vand.

Vy&e uvedené nedostatky jsou odstranény predpdchovédeim zaiizenim podle vynédlezu.
Jeho podstata spolivéd v tom, %e pist pFftla¥ného vélce Je opati¥en na Jednom konci
excentricky vykyvnym pri{tlainym telf¥em, JehoZ vertikdlnd vykyvny pohyb Je aretovén
atavitelnymi dorezy programovévli!ty, kterd je svojl Jednou strenou vykyvn¥ upevnina
ne pfirubd p¥itla¥ného telife, prilemZ ¥dsti mezi dorszy prochdzi voln¥ otvorem
vid.ice pPitla&ného vélce.

Predpéchovaci zefizeni umoZhuje po naplnéni ko¥e préddlem Jeho stejnom¥rné rozloZeni
a néslednd umoZnuje bezpeiny prijezd kose pod pracovni vélec i kdyZ mnofstvi prddla
v ko¥i pfesehuje Jmenovitou néplﬁ, pfi zachovéni minimdélnich rozm&rd ptedp&chovaciho
zafizent,

Na vykresech Jje schematicky zndzornén pfikiad provedeni vyndlezu, kde znadi obr. 1
nérysny pohled predp¥chovaciho zafizenf v Fezu s vykyvnym pr{tla&nym talifem v mimopracovni
poloze a obr. 2 zndzorhuje predp&chovaci zafizeni s vykyvnym prf{tlainym telifem v pracovni
poloze.

Predp&chovaci zaf{zeki sestdvd z pi¥chovactho vdlece 2 s pistem 1 opatienym vikywmym
pritladnym talifem 3 na JehoZ p¥irubd & je jednou stranou vikyvné upevnina programové
1ista 5 opatlend dvima stavitelnymi dorazy 4, které jsou umistény na programové 1itd
5 nad a pod otvorem vidlice I pritlaZného vélce 2, ji%Z Je programové lista 2 vedena.

Funkce predp¥chovaciho zaligeni podle vynélezu je tato:

Po naplndnf ko¥e 12 lisu 20 prédlem prostfednictvim dopravaniku 13 je nutno n¥ktery
druh prédle potal¥it do prostoru kode 12, Predp&chovené prédlo pod urovni horni hrany
koSe 12 umoZihuje bezpe¥ny prijezd kode 12 pod pracovnim vélcem 10 i kdy%Z mnoZstvi prddla
v ko#¥i 12 presshuje jmenovit# néplh. Tuto operacl zajistuje predpdchovaci zatizeni,
takie po ukon¥eni plnéni kode 12 je tlakové médium ptivéddno nad pist | p¥itladného vélce
2. Pri pohybu pistu 1l dold je excentricky vykyvny pritledny teli# 3 undden smirmm dold.

Pr{tla¥ny tali¥ J Je aretadnd smdrovén programovou listou 5. Programovéd lista 2
je vykyvn& uchycena na piirubd & vykyvného pritla¥ného taliFe 3 a Je voln¥ vedena otvorem
ve vidlice ] prftlainého vdlce 2. Pred meximélnim zdvihem pistu )} horni doraz 4 programo=-
vé 1idty 5 omezuje jejl pohyb smdrem dold, takfe zhyvajici zdvih pfstu | spolu s omezenym
pohybem programové lidty 3 vytvéid Klopny moment pf{tlainého talile j v opainém sméru
horizontéini roviny.

Pr{ pohybu pistu | piftladného vdlce 2 smdrem nehoru je vykyvny pritlatny telilF 3
unéSen v naklondné poloze, tekie obchézi dopravnik 13 prédla. :
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P#i dosednut{ spodnfho dorazu 4 programové 1i3ty 5 na vidlici ] p#ftlaZného
vélce 2 naklopi zbyvajici zdvih pistu | vykyvny pFitledny talif 3 do &ikmé plochy.
Tato polohe vikyvného pfitla¥ného talife J umoZnuje snadné plnsni kode 12. prédlem
z dopravniku 13.

Predpéchovaci zar{zeni podle vyndélezu lze vyuZft pfedevdim ve spoffebnim primyslu,
zejména u odvodiiovacich 1is) na prédle pro centrdlni a velkokapacitni prédelny a
Sistirny.

PREDMET VYINALEZU

Predpschovacl zaffzeni k odvodhovacimu lisu zejména ne prédlo, u ndho% p*itla&ny
vélec je uloZen nad sbdrnym kodem, vyzna¥eno tim, Ze pist (1) p¥{tlaZného vélce (2)
Je opatien na jednom konci vykyvnym pi#itladnym talifem (3), pro jehoZ vertikdln& vykyvny
pohyb je upravena programovd lidta (5) se sestavitelnymi dorazy (4), kterd je jednou
8voJi stranou vykyvnd upenvidne na p#itub® (6) vykyvného pritlainého talife (3),
pfifem% progremovd 1lista (5) Zdsti mezi stavitelnymi dorazy (4) prochdz{ volnd otvorem
vidlice (7) p¥{tlaZného vélce (2).

2 vykresy
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