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(54) Vodici pravitko s numerickym pfestavovénim pro jednolisté a vicelisté

kotoudové roziezavaci pily

Vodici pravitko s numerickym p¥esta-
vovédnim je urdeno pro ekonomické rozre-
zdvdni desek, za U¥elem dosaZen{ maxi-
mdlni vytéZnosti kvalitnfho Feziva.

Nodicf pravitko je spojeno s matici
pohybového Broubu pohdn&ného prostredni-
ctvim elektromagnetickych spojek a ozu-
benych kol od brzdového elektromotoru.
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Vyndlez se tykd vodiciho pravitka s numerickym pfestavovdnim, pro jednolisté a vicelisté
kotoudové rozfezgvaci{ pily, pro navddéni jednostranné nebo oboustranné omftnutého Ffeziva.

Dosud zndmé jednolisté a vicelisté kotoulové roz¥ezdvaci pily jsou pro navddéni omit~
nutého ¥feziva do stroje vybaveny ruéné& pfestavitelnym vodicim pravitkem, které se nastavuje

v

do poZadované polohy s ohledem na ¥{fku roziezdvaného materiglu dle milimetrového mé&¥itka.

V nastavené poloze se vodic{i pravitko zajistfl Sroubem nebo vystfednikovou pdkou. Nové
druhy rozfezdvacich pil jsou vybaveny pneumaticky prestavitelnym vodicim pravitkem, které
je p¥esouvdno do poZadovanych poloh, nastavenych revolverovymi dorazy, pneumatickym v&lcem.

Ot4¥enf revolverovych dorazd je ruéni.

Nevyhodou rudné pfestavitelného vodiciho pravitka je, Ze jeho nastaveni je zdlouhavé
a jeho pouZitf{ je proto nevhodné pro rozifezdvdni materiglu, pii kterém je nutno vodici pra-

vitko Zasto p¥estavovat.

Nevyhodou pneumaticky pfestavitelného vodiciho pravitka je, Ze prr jeho prestaveni je

nutno rudné& otfdet revolverovou hlavou pro nastaveni vhodného dorazu.

Uvedené nevyhody odstrafiuje vodici pravitko s numerickym p¥estavovdnim pro jednolisté a
vicelisté kotoudové roz¥ezgvaci pily podle vynidlezu, jehoZ podstatou je, Ze pravitko je spo=-
jeno s matic{ pohybového Sroubu, spojeného s ozubenym kolem a elektromagnetickou spojkou,
jejiZ hnaci &&st je spojena s ozubenym kolem upevné&nym na h¥ideli brzdového elektromotoru,
které je v zdb&ru s ozubenym kolem spojenym s hnacf &4sti elektromagnetické spojky, uloiené

loZisky na h¥fdeli s ozubenym kolem.

Hlavn{ vyhodou vodicfho pravitka s numerickym p¥estavovdnim podle vyndlezu je, %e jeho
ptestavenf do poZadované polohy vzhledem k poloze pilovych kotou&ld je rychlé, p¥esné a nevy-
zaduje rudnf manipulace. Té&chto prednosti lze vyuZit zejwéna pfi ekonomickém roz¥ezdvdni
desek, za u¥elem dosaZeni maximdlnf vytéZnosti kvalitniho feziva.

Na obr. 1 je schematicky 2zndzornén nérys numericky pfestavitelného vodicfho pravitka
umisténého na stroji, na obr. 2 je pddorys, na obr. 3 je schema p¥evodové sk¥iné s pohybovym
§roubem a maticf pro p¥estavovdni vodicfho pravitka. Na obr. 4 je schema ovlddaciho panelu.

Vodici pravitko 1 s numerickym prestavovdnim pro navdd&n{ om{tnutého feziva 20 do ko-
toulovych rozfezdvacich pil proti pilovym kotoucélim 21 je spojeno s matici 2 pohybového Srou-
bu 3 na kterém je upevnéno ozubené kolo 4 a elektromagnetickd spojka 5. Hnaci ¢4st spojky 5
je spojena s ozubenym kolem 6, upevnénym na hfideli brzdového elektromotoru 7.

P¥i sepnuté elektromagnetické spojce 5 je pohybovy sroub 2 pfimo spojen s hiidelfl elek-
tromotoru 7 a vodic{ pravitko 1 je pfestavovdno rychloposuvem. Ozubené kolo 6 je trvale v zd-
b&ru s ozubenym kolem 8, uloZenym otolné na loZiskdch 10 a spojeného s hnaci ¢dsti dals{

elektromagnetické spojky 9.

LoZiska 10 a elektromagnetickd spojka 9 jsou uloZena na hiideli 11 s ozubenym kolem 12.
PELi pomalém dojfZd&cim posuvu je elektrickd spojka 5 rozepnuta, ozubendé kolo 6 pohdni czube-

né kolo 8 a pfi sepnuté elektromagnetické spojce 9 se otd¢i h¥idel 11, pricemZ ozubend kolo

12 pohdn{ ozubené kolo 4 a tim i pohybovy &roub 3.

V nastavené poloze vod. pravitka 1 se vypne brzdovy elektromotor 7. Teieso prescdovs
sk¥{né je osové d&leno na dv& poloviny /14/ a /15/. Poloha vodiciho pravitka 1 38 cdmerovdna
inkrementdlnim rotadnfm ¢idlem 13 spojenym s pohybovym Sroubem 3.

PoZadované polohy vodicfho pravitka 1, vyznacené na displeji 19, se prodve { fa wcta,
ckych voliZich 17 a nastavi se tlagitky 18, umisténymi s nezakreslenym ©idicim i =t dme
v ovlidacfm panelu 16.
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PREDMET vYNALEGZU

Vodici pravitko s numerickym pfestavovdnim pro jednolisté a vicelisté kotoudové rozie-
zdvac{ pily, pro nav&déni jednostranné nebo oboustranné omitnutého Feziva, vyznadujici se
tfm, Ze pravitko /1/ je spojeno s matici /2/ pohybového sroubu /3/ spojeného s ozubenym
kolem /4/ a elektromagnetickou spojkou /5/, jejiZ hnaci{ &4st je spojena s ozubenym kolem
/8/, spojenym s hnaci é4sti elektromagnetické spojky /9/, uloZené loZisky /10/ na hEideliZ’

/11/ s ozubenym kolem /12/.

2 vykresy
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