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69 Handwerkzeug zum Aufgreifen und Wiederablegen von festen Gegenstiinden, insbesondere von Fleisch-
und Wurstwaren.

@ Das Handwerkzeug besteht aus einem Handgriff (11),

einem Schaft (28,30,27) und mindestens zwei im
Schaft angeordneten Zinken (21).

Um ein sicheres Aufgreifen und Wiederablegen von
Gegenstinden ohne weitere Hilfsmittel (z.B. Abstreifer)
zu vermeiden, sind Bohrungen (29) am Ende (27) des
Schaftes und ein im Handgriff (11) verschiebbarer Kol-
ben (17) vorgesehen, an dem die Zinken (21) befestigt
sind, derart, dass zum Aufgreifen des Gegenstandes die
Zinken (21) voneinander divergierend (25) aus dem Schaft
(28,30,27) ausgefahren und zum Wiederablegen des Ge-
genstandes in den Schaft zuriickgezogen werden konnen.
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PATENTANSPRUCHE

I. Handwerkzeug zum Aufgreifen und Wiederablegen
von festen Gegenstédnden, insbesondere von Fleisch- und
Wurstwaren, mit einem Handgriff, einem Schaft und minde-
stens zwei im Schaft angeordneten Zinken, dadurch gekenn-
zeichnet, dass Mittel vorgesehen sind, um beim Aufgreifen
des Gegenstandes die Zinken (21) am Ende des Schaftes von-
einander divergierend aus dem Schaft (13) auszufahren und
beim Wiederablegen des Gegenstandes die Zinken (21, 23) in
den Schaft (13) zuriickzuziehen.

2. Handwerkzeug nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Mittel aus Fithrungsbohrungen (29) be-
stehen, die so am Ende (27) des Schaftes (13) angeordnet
sind, dass sie ein Divergieren der durch sie ausfahrenden
Zinken (21) bewirken, und dass die Mittel weiter aus einem
innerhalb des Handgriffes (11) des Handwerkzeuges ange-
ordneten, verschiebbaren Kolben (17) bestehen, an dem die
Zinken (21) befestigt sind.

3. Handwerkzeug nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass mindestens zwei Zinken (21) vorgesehen sind,
die aus Nadeln bestehen, deren Enden (25) zu einer Spltze
verlaufen und die gebogen ausgefiihrt sind.

4. Handwerkzeug nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ausser den gebogen ausgefiihrten Zinken (21)
eine zentrisch im Handwerkzeug angeordnete Zinke (23)
vorgesehen ist, die geradlinig ausgebildet ist.

5. Handwerkzeug nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schaft (13) aus einem Anschlussstiick (28)
und aus einem Endstiick (27) besteht, die mittels Verbin-
dungsstegen (30) miteinander verbunden sind.

6. Handwerkzeug nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass eine Druckfeder (45) den Kolben (17) in seine
Ausgangslage driickt.

7. Handwerkzeug nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass am Kolben (17) ein Bedienungsknopf (31) be-
festigt ist, der iiber den Handgriff (11) hinausragt, und mit
dem der Kolben (17) entgegen der Kraft der Druckfeder ver-
schiebbar ist.

8. Handwerkzeug nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass im Kolben (17) ein Rastelement (35) angeord-
net ist, und dass in der Bohrung (15) des Handgriffes (11),
die zur Aufnahme des Kolbens (17) dient, mindestens eine
Vertiefung (41) ausgebildet ist.

Die Erfindung betrifft ein Handwerkzeug zum Auf-
greifen und Wiederablegen von festen Gegenstinden, insbe-
sondere von Fleisch- und Wurstwaren, mit einem Handgriff,
einem Schaft und mindestens zwei im Schaft angeordneten
Zinken.

Im Detailverkauf von Lebensmitteln, insbesondere von
Esswaren wie Fleisch- und Wurstwaren, ist es iiblich, die
vom Kunden gewiinschten Mengen mittels einer Gabel oder
einem Spiess von der Auslage aufzugreifen, um sie in eine be-
reitgestellte Verpackung zu legen. Auch im Haushalt werden
die gleichen Geréte zum Greifen verschiedenster Esswaren
verwendet.

Bei diesen Operationen besteht die Tendenz, dass aufzu-
greifende Esswaren 6fters leicht von den Zinken der Gabel
bzw. vom Spiess gleiten. Durch kriftiges Einstecken der
Greifgerite wird dies vermindert. Das hat zur Folge, dass die
aufgegriffenen Gegenstéinde beim Wiederablegen meist mit-
tels Hilfsmittel oder von Hand gel6st werden miissen. Zu-
dem lassen sich die aufgespiessten Gegenstinde nur ungenau
an einer bestimmten Stelle wieder ablegen. Falls von Hand
nachgeholfen werden muss, ist dies aus hygienischen Griin-
den unerwiinscht.
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Ein weiterer Nachteil besteht darin, dass die Gegenstéin-
de durch das kriftige Einstecken der Zinken der Greifgerite
verletzt oder sogar beschidigt werden, was insbesondere bei
offener Auslage einen ungiinstigen Eindruck beim Kunden
erwecken kann.

Es ist darum Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein
Handwerkzeug zu schaffen, das ein sicheres Aufgreifen und
Wiederablegen von Gegensténden, wie Lebensmittel, insbe-
sondere von Fleisch- und Wurstwaren gewihrleistet, mit ein-
fachen Mitteln erlaubt, Lebensmittel beim Aufgreifen nur
geringfiigig zu verletzen.

Erfindungsgemiss wird diese Aufgabe dadurch gelost,
dass Mittel vorgesehen sind, um beim Aufgreifen des Gegen-
standes die Zinken am Ende des Schaftes voneinander diver-
gierend aus dem Schaft ausfahren und beim Wiederablegen
des Gegenstandes die Zinken in den Schaft zuriickzuziehen.
Durch die Verwendung von Mitteln, durch die die Zinken
divergierend aus dem Schaft austreten und divergierend in
den aufzugreifenden Gegenstand eindringen, wird dieser si-
cher am Handwerkzeug gehalten. Um den Gegenstand an
der vorgesehenen Stelle abzulegen, werden die Zinken aus
dem Gegenstand wieder zuriick in den Schaft gezogen. Vor-
teithafterweise sind zum Ausfiihren dieser Operationen keine
weiteren Hilfsmittel notwendig. Die divergierenden Zinken
haben zudem den Vorteil, dass die aufgegriffenen Gegen-
sténde kaum verletzt werden kénnen. Vorteilhafterweise be-
stehen die Mittel z. B. aus Fithrungsbohrungen, die so am
Ende des Schaftes angeordnet sind, dass sie ein Divergieren
der durch sie ausfahrenden Zinken bewirken. Zudem be-
stehen die Mittel z. B. aus einem innerhalb des Handgriffes
des Handwerkzeuges angeordneten, verschiebbaren Kolben,
an dem die Zinken befestigt sind. Die Fithrungsbohrungen
bewirken, dass die Zinken immer im gleichen Masse diver-
gierend aus dem Schaftende austreten. Indem die Zinken
z.B. in einem verschiebbaren Kolben befestigt sind, wird ge-
wihrleistet, dass die Zinken immer miteinander ausfahren.

Zweckmissigerweise sind z. B. mindestens zwei Zinken
vorgesehen, die aus Nadeln bestehen, deren Enden zu einer
Spitze verlduft und die gebogen ausgefiihrt sind.

Die gebogenen Nadeln haben den Vorteil, dass diese in
den Fiihrungsbohrungen, die den Nadeln zum Divergieren
verhelfen, weniger Reibung erzeugen. Die Enden der Nadeln
kénnen zu einer Spitze zugeschliffen werden, damit sie unter
moglichst geringem Kraftaufwand in den Gegenstand ein-
dringen. Durch die Massnahme wird zudem erreicht, dass
der Gegenstand kaum verletzt wird.

Zweckmaissigerweise besitzt das Handwerkzeug ausser
den gebogen ausgefiihrten Zinken z.B. eine zentrisch im
Handwerkzeug angeordnete Zinke, die geradlinig ausgebil-
det ist. Diese Zinke dient dazu, dass auch bei schriger Hal-
tung des Handwerkzeuges ein Gegenstand aufgenommen
werden kann. Das Halten des Gegenstandes erfolgt dabei
mittels dieser geraden Zinke und einer der gebogenen Zin-
ken, die beim Eindringen in den Gegenstand von der ge-
raden Zinke divergiert. Um einen Gegenstand sicher aufneh-
men zu konnen, ist es aber notwendig, dass nebst der ge-
raden Zinke mindestens eine gebogene Zinke in den Gegen-
stand eindringt.

Der Schaft besteht z. B. zweckmissigerweise aus einem
Anschlussstiick und einem Ende, die mittels Verbindungs-
stegen miteinander verbunden sind. Dies hat den Vorteil,
dass die Zinken zum Reinigen leicht zugiinglich sind. So
kann beispielsweise an den Zinken anhaftendes Fett unter
Zuhilfenahme von Reinigungsmitteln ohne Schwierigkeiten
entfernt werden. Zudem ldsst sich auch der Bund der Fiih-
rungsbohrungen auf einfache Weise reinigen.

Vorteilhafterweise driickt z. B. eine Druckfeder den Kol-
ben in seine Ausgangslage. Indem die Druckfeder den Kol-



ben in seiner Ausgangslage hilt, befinden sich die Spitzen

der Zinken in den Fiihrungsbohrungen. Dadurch wird ver-
mieden, dass sich Personen beim unvorsichtigen Handhaben
des Handwerkzeuges mittels den Spitzen der Zinken verletzen.

Zweckmissigerweise ist am Kolben z.B. ein Bedienungs-
knopf befestigt, der iiber den Handgriff hinausragt, und mit
dem Kolben entgegen der Kraft der Druckfeder verschieb-
bar ist. Mittels dem Daumen der den Handgriff umfassenden
Hand, kann der Bedienungsknopf gegen den Schaft ge-
driickt werden, was zur Folge hat, dass der an ihm befestigte
Kolben entgegen der Kraft der Druckfeder verschoben wer-
den kann. Durch das Nachvorneschieben des Kolbens treten
die am Kolben befestigten Zinken aus ihren Fiithrungsboh-
rungen aus. Nach dem Loslassen des Bedienungsknopfes
schiebt die Druckfeder den Kolben zusammen mit dem Be-
dienungsknopf in die Ausgangslage zuriick.

Zweckmissigerweise ist im Kolben z.B. ein Rastelement
angeordnet. Zudem ist z.B. in der Bohrung des Handgriffes,
die zur Aufnahme des Kolbens dient, mindestens eine Ver-
tiefung ausgebildet. Die Vertiefung ist zweckmdssigerweise
so angeordnet, dass nach einer gewissen Ausfahrdistanz der
Zinken das im Kolben angeordnete Rastelement in die Ver-
tiefung eingreift. Dadurch wird der Kolben in der entspre-
chenden Lage blockiert und kann erst wieder durch manuel-
les Losen und unter Mithilfe der Druckfeder in seine Aus-
gangslage zuriickgebracht werden.

Zwei bevorzugte Ausfithrungsbeispiele der Erfindung
werden nun unter Bezugnahme der Zeichnung ndher be-
schrieben.

Fig. 1 einen Schnitt durch ein Handwerkzeug, dessen
Nadeln sich in eingezogenem Zustand befinden,

Fig. 2 einen weiteren Schnitt durch das Handwerkzeug,
bei dem sich aber die Nadeln in ausgefahrenem Zustand be-
finden,

Fig. 3 eine Ansicht des Schaftendes des Handwerkzeuges,
dargestellt in einem grosseren Massstab,

Fig. 4 einen Schnitt von Fig. 3 entlang der Schnittlinie
A-A,

Fig. 5 eine weitere Ausfithrungsform des erfindungsge-
missen Handwerkzeuges, bei dem die Betétigung desselben
iiber ein zangenihnliches Hebelsystem erfolgt.

Das in Fig. 1 dargestellte Handwerkzeug weist einen
Handgriff 11 auf, an dem ein Schaft 13 befestigt ist. Im
Handgriff 11 ist eine Bohrung 15 ausgebildet, die zur Auf-
nahme eines verschiebbaren Kolbens 17 ausgebildet ist. Im
gegen den Schaft 13 gerichteten Ende 19 des Kolbens sind
Nadeln 21 und 23 befestigt.

Die Nadel 23 ist im Zentrum des Kolbenendes 19 befe-
stigt und weist eine geradlinige Form auf. Die beiden Nadeln
21 sind gebogen ausgefiihrt. Die Enden der Nadeln 21 und
23 sind in Fithrungsbohrungen 29, die im Ende des Schaftes
27 ausgebildet sind, gefiihrt.

Aus den Fig. 3 und 4 ist die Anordnung der Fiihrungs-
bohrungen 29 niiher ersichtlich. Wie in den Fig. 3 und 4 dar-
gestellt, sind die beiden schrigen Fithrungsbohrungen 29
versetzt zur Lingsachse des Handwerkzeuges angeordnet.

Der Schaft 13 besteht aus einem Anschlussstiick 28, das
mindestens mit zwei Verbindungsstangen 30 mit dem Ende
des Schaftes 27 verbunden ist.

Am Kolben 17 ist ein Bedienungsknopf 31 befestigt, der
durch einen im Handgriff 11 ausgebildeten Fiihrungsschlitz
33 aus dem Handgriff herausragt. Im weiteren ist im Kolben
17 ein Rastelement 35 angeordnet, das aus einer Kugel 37
und einer auf die Kugel wirkenden Feder 39 gebildet ist. In
der Bohrung 15 des Handgriffes 11 sind Vertiefungen 41 an-
gebracht, in die die Kugel 37 des Rastelementes 35 eingreifen
kann.
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Zwischen dem Kolben 17 und einem im Innern des An-
schlussstiickes 28 des Schaftes 13 ausgebildeten Absatz 43 ist
eine Druckfeder 45 angeordnet.

Im folgenden wird nun die Funktionsweise des erfin-
dungsgemissen Handwerkzeuges niher beschrieben. Mit
dem Daumen. der den Handgriff 11 umfassenden Hand,
l4sst sich der Bedienungsknopf 31 entlang des Fiihrungs-
schlitzes 33 in Richtung gegen den Schaft 13 hindriicken.
Dies hat zur Folge, dass der mit dem Bedienungsknopf 31
fest verbundene Kolben 17 entgegen der Krafteinwirkung
der Druckfeder 45 ebenfalls in Richtung gegen den Schaft 13
hingedriickt wird. Dadurch treten am Ende 27 des Schaftes
13 die im Kolben 17 befestigten Nadeln 21 und 23 durch die
im Ende 27 ausgebildeten Fithrungsbohrungen 29 aus.

Fig. 2 zeigt die ausgefahrenen Nadeln 21 und 23. Der
Ausfahrweg der Nadeln 21 und 23 ist durch die Lange des
Fiithrungsschlitzes 33 begrenzt. In der in Fig. 2 dargestellten
Stellung rastet die Kugel 37 des Rastelementes 35 in der dus-
seren Vertiefung 41 ein. Die auf die Kugel 37 gerichtete Fe-
derkraft der Feder 39 ist so bemessen, dass der Kolben 17 in
der dargestellten Lage bleibt, obwohl die Druckfeder 45 den
Kolben 17 wieder in seine Ausgangslage zuriickzuschieben
tendiert. Die zweite in Fig. 2 nicht benutzte Vertiefung 41
hilt den Kolben in einer mittleren, die Nadeln 21 und 23
etwa nur zur Hilfte ausgefahrenen Stellung fest.

Im weiteren wird nun die Anwendung des Handwerk-
zeuges néiher beschrieben. Um einen Gegenstand aufzuneh-
men, wird der spitz zulaufende Schaft des in Ausgangsstel-
lung, gemiss Fig. 1 befindlichen Handwerkzeuges etwa senk-
recht auf den Gegenstand aufgesetzt. Indem nun der Be-
dienungsknopf 31 in Richtung gegen den Schaft 13 hinge-
driickt wird, treten die Nadeln 21 und 23 aus den Fiihrungs-
bohrungen 29 aus und dringen in den Gegenstand ein. Infol-
ge der nicht axial angeordneten Fiihrungsbohrungen der bei-
den gebogenen Nadeln 21 dringen diese divergierend in den
Gegenstand ein. Dies hat zur Folge, dass sich der Gegen-
stand nicht mehr von den divergierend in ihn hineingestos-
senen Nadeln 21 16sen kann. Durch das Eingreifen der Ku-
gel 37 des Rastelementes 35 in die entsprechende Vertiefung
41 wird der Kolben 17 blockiert, was zur Folge hat, dass die
Nadeln 21 und 23, in der in Fig. 2 dargestellten Lage verhar-
ren. Der Gegenstand kann dadurch sicher, ohne dass er sich
vom Handwerkzeug 16sen kann, an den gewiinschten Ort
transportiert werden. An der gewiinschten Ablagestelle wer-
den die Nadeln 21 und 23 durch Zuriickschieben des Be-
dienungsknopfes 31 in ihre Ausgangslage zuriickgezogen,
was zur Folge hat, dass sich der Gegenstand von den Nadeln
10st.

Das in Fig. 5 dargestellte weitere Ausfiihrungsbeispiel
der Erfindung weist statt dem Bedienungsknopf 31 ein zan-
gendhnliches Hebelsystem 47 auf. Das Hebelsystem 47 wird
aus einem Handhebel 49 und einem aus diesem erstrecken-
den Bolzen 51 gebildet. Das Hebelsystem 47 ist um ein am
Handgriff 11 ausgebildetes Gelenk 55 drehbar. Im Kolben
17 ist ein Schlitz 53 ausgebildet, der zur Aufnahme des Bol-
zens 51 dient. Indem der Handhebel 49 von der Ausgangs-
lage (gestrichelt dargestellt) gegen den Handgriff 11 gezogen
wird, wird der Kolben 17 durch das Einwirken des Bolzens
51 entgegen der Kraft der Feder 45 auch gegen den Schaft
geschoben.

Zweckmissigerweise sind die Enden 25 der Nadeln 21
und 23 spitz zugeschliffen. Damit die Nadeln 21 und 23 zum
Reinigen leicht zugénglich sind, wurde das Ende 27 und das
Anschlussstiick 28 des Schaftes 13 nur durch zwei Verbin-
dungsstege 30 verbunden. Statt dieser Ausfiihrung kénnte
aber auch ein die Nadeln vollumfinglich umschliessender,
hohlzylindrischer Schaft vorgesehen werden.
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