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(54) Pohonné za¥izen{ s elektronicky #izenym pribShem dhlové rychlosti otddeni h¥idele

Vynélez Yesi pohonné za¥izeni s elktronicky ¥izenfch prib&hem thlové rychlosti oté-
deni{ h¥idele, ktery je oﬁatien nepiiklad tiskovym segmentem pro zkoufky potiskovatelnosti,
Pohonné zai¥izeni je urdeno zejména k rychlému rozb&hu a krétkodobému chodu,

7a GZelem zkvalitndni tiskové produkece v primyslovych tiskérenskjch provozech je nutné
provédst predb&¥nou kontrolu doddvanych materidli a stanovit perametry viastniho tisku.
Kontrola se provéddi ne specidlnich p¥istrojich pro zkouSky potiskovatelnosti umo¥nujicich

imitovat riizné procesy v laboratornich podminkédch,

0d téchto stroji se v soudasné dobd poieduji vySs{ tiskové rychlosti s minimdlni do-

bou rozbdhu, prifemf tyto péistroje mus{ pracovat v reZimu start-stop s 1/2 a% 1 oté&kou

tiskového segmentu.,

To klade znadné ndroky ne pohon p¥istroje, ktery mus{ zajistit tychly§ rozb&h tiskového
segmentu z klidové polohy a dosaZeni nastavenych hodnot tiskové rychlosti v co nejkrats{
dob&, aby ztrdte potiskoveného vzorku bEhem rozb&hu byle minimélni, Ve zbyvejiol Sdsti
ot4¥ky tiskového segmentu musi pohon udriet konstantni rychlost nebo mus{ zejistit pfedem
nestaveny nérist rychlosti. Pohon mus{ rovmnd% umo¥nit rychlé zastaveni tiskového segmentu

v dob& erovnatelnd s dobou rozbéhu.
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Dosud znémé Adruhy potiskovacich p¥istrojd vyufivaji k pohonu nep¥iklad energii roz-
to¥eného setrva¥niku, jehoZ otddky jsou nastavovény varidtorem. P¥{stroj se viak vyzneSue '
Je sznadnou celkovou hmotnosti e technickou slo¥itosti a ekonomickou ndkladnosti varidtoru.
Daldi poufivany druh pohonu s rotujfcim tiskovim segmentem umo¥nuje provédét jen omezeny
zpisob a druh zkouSek potiskovatelnosti. Jiny druh pristroje pou¥ivd stejnosmérnfch ser-
vomotord s reguléforom. Zejisti sice rychlejs{ rozbéh tiskového segmentu; ele za cenu
znadného gvyieni hmotnosti objemu a slo¥itosti celého systému.

Tyto nevyiho odstrenuje predmét podle vynélezu, JehoZ podstata spodivé v tom, %e do
rému Je oto¥n¥ vlofen hlavni h¥fdel opat¥eny hnaci{m prvkem s napinacim prvkem, p¥iem#
na hlavnim hiideli‘de vhodnd umisténa elektrickéd vrzde propojend vodiv¥ s elektroniokym
rogulétorem se zpétnou vazbou na hlavn{ h¥{del prost¥ednictvim prevodniku rychlosti, pii-
SemZ elektronick§ reguldtor je vodivé spojen s ovlidaoim prvkem, .

Hnaofm prvkem mi¥e b¥t nepifklad te¥né prufina sakotvend svym jednim koncem v rému
; opa¥nym koncem na pédce vytvorené jako prodloufené rameno ozubeného segmentu otodnd
ulofeného v rdmu, souose s ozubenym pFevodovim kolem, se kterym je v trvalém zdbéru g
které je pevné upraveno na hlavnim h¥ideli, Namisto taZné pru¥iny lze pou¥it napiiklad
hydreaulické nebo pneumatické ze¥{zenif, elekiromegnet, zavai{ a podobn. Pdke vytvorend
Jako prodlouZené rameno ozubeného segmentu je mechenicky spojena s nepinacim mechanismem,
ktery je pevn® ulofen v rdmu a ktery plsob{ na p'dku ve sméru proti tahu nap¥fkled prufiny,
elektromagnetu, zdve?{ a podobné,

Hnaoim prvkem mife bt rovn&# skrutné pruZine nasunuté na hlevnim h¥ideli & zakotvend
Jednim koncem v rdmu & svim ope¥nym koncem p¥ipevn¥nd k hlavnimu h¥{fdeli nap¥{klad pros-
tiednictvim ndboje pFevodového kola.

Vy#sim d¥inkem vyndlezu je okam¥ity rozb&h tiskového segmentu.z klidové polohy do
pfedem nastavené hodnoty tiskové rychlosti, piidem¥ rychlosr dhlové rychlosti tiskového
segmentu lze udrfovat konstantni anebo v nérustu prost¥ednictvim ovlddaciho prvku, ktery
Je vodivE spojen s elektronickym reguldtorem, Daldim vy¥&fm §Sinkem je rychlé zastavenf

tiskového segmentu v dobd srovnatelné s dobou rozb&hu.

Pro bli#¥{ vyev¥tleni je p¥iloZen vykres, schematicky zndzornujfei pi¥fkled uspo¥dddni
zarizeni podle vyndlezu, kde na obr. 1 je v bo¥ném pohledu zndzvn¥no zai*izeni, u n¥ho¥ zdro..
Jem pohonné energie je napnutd pruZina, Onr, 2 zndzornuje stejné za¥izen{ p#i pohledu
&elnim, Obr. 3 pfedstavuje v bo¥nim pohledu del¥f variantu zai{zen{ podle vynilezu, kde
‘zdrojem pohonné energie je skrutnd pru¥ine. 6nr. 4 predstavuje stejnou verientu p¥i pohle-
du Selnim,

Zdrojem energie hnaofho prvku A podle obr. 1 a 2 je napnutd ta¥né pru¥ina 6, pisobfodf
svim volnym koncem pres pdku 5 ozubeného segmentu 4 a prevodové kolo 2 na hlavnim hifdeli 2,
Péke 5 s ozubenym segmentem 4 e pFevodovim ozuﬁenjm kolem 3 pievdd{ p¥{modaery pohyb taZné
prufiny £ na ot48ivy pohyb hlavnfho h¥{dele 2, jeho¥ rozb¥h,zastaven{ a dhlové rychlost
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je regulovéna elektrickou brzdou 7 F{zenou elektronickym reguldtorem 8. P¥esnost zajisfu-
Je zp&tnovazebni smylka elektronického reguldtoru 8, realizovand pFevodnikem rychlosti 3,
umfsténym ne hlavnim h¥{deli 2., PoZadovand thlovd rychlost se nastavuje ovlddacim prvkem B,
K dosaZeni rychlejsiho zestaveni{ nebo k rudnimu natddeni hlavniho h¥idele 2 je.moino hlav-
n{ h¥idel 2 rozd¥lit a mezi jeho ¥dsti za¥adit spojku 1l nepPiklad elgktrickou. Nepnuti
ta¥né pru¥iny 6 pied zahdjenim pracovniho cyklu se zeji#fuje napinacim prvkem C.

Dal¥{ variantou zdroje energie hnaciho prvku A je podle obr. 3 a 4 na hlavnim h¥ide-
11 2~ nasunuté skrutnd prufina-10, zekotvend jednim svym koncem v rému ) a svym druhym
koncem p¥ipevnéné nap¥#fklad prostiednictvim néboje pievodového ozubeného kole 3 k hlavnimu
h¥{deli 2. Uvedeny zpdsob pohonu lze vyufit i pro jind za¥izeni, kde se poZaduje rychly
rozb&h e krdtkodobym chodem, Pohon umo¥nuje ¥{dit prtb&h Ghlové rychlosti otddeni a to
bud jen ¥4sti otd8ky nebo i n¥kolika otdSek hlavniho h¥idele 2.

Za¥{zen{ poedle vyndlezu je ekonomicky vyhodné, technicky ddelné a vyrobnd nendroéné,
S-1nuje vSechna kritéris pro sledoveny Gdel laboratornich zkouSek protiskovatelnosti a
umoZﬂuJe napodobit riizné tiskové procesy v laboratornich podminkdch, P¥i aplikaci vyndlezu
v potiskovacim pi{stroji je na hlavnim h¥ideli 2 umistén tiskovy segment,

PREDMEYT VYNLLEGZU

1. Pohonné zaFizeni s elektronicky ¥{zenym pribshem thlové rychlosti otddeni hlavniho
hi*{dele v rdmu, vyznadené tim, %e hlavni h¥idel (2) je opatien hnacim prvkem (A)
s napinacim prvkem (C), pF¥idem? hlavni h¥fdeli (2) je umistEna elektrickd brzde (7)
propojend vodiv& s elektronickym reguldtorem (8) se zp8tnou vazbou ne hlavni hifdel (2)
prost¥ednictvim p¥evodniku rychlosti (9), pFifem# elektronicky reguldtor (8) je vodivé
spojen s ovlddacim prvkem (B), '

2, Pohonné za¥f{zen{ podle bodu 1 vyznalené tim, ig hnac{ prvek (A) je vytvoYen jako
taind prufina (6) zakotvend svim jednim koncem v rédmu (1) & opadnym koncem na pdce (5),
kterd Je vytvoFena jako prodlou¥ené rameno ozubeného segmentu (4) otodnd uloZensho
v rému (1) souose s ozubenym kolem (3), které je pevn& upraveno na hlavnim h¥ideli 2y,

3. Pohonné za¥{zeni podle bodu 2 vyznedené tim, Ze pdka (5) je spojena mechenickym téhlem
(12) s napinecim prvkem (C), ktery je pevnd uloZen v rdmu (1).

4, Pohonné zerizeni podle bodu 1 vyznadené tim, Ze hnéci prvek (A) je vytvoren jeko skrut-
nd pruzina (10), kterd je nasunuta na hlavnim h#fdeli (2) a kterd je zakotvena svym
jednim koncem v rému (1) & svym druhym koncem pi¥ipevnénd k hlavnimu h¥ideli (2),

4 vikresy
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