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Uktad tachometryczny napgedowo-pomiarowy

Przedmiotem wynalazku jest uktad tachometryczny napgdowo-pomiarowy, przeznaczony jako Zrédto
wzorcowej predkosci obrotowej oraz jako przyrzad pomiarowy predkosci obrotowej réznych elementéw.

W znanych rozwigzaniach uktadéw napgdowych z jednoczesnym pomiarem predkosci obrotowej, uktad
pomiarowy zwiagzany jest Scisle z uktadem napedowym i moze mierzy¢ jedynie predkosé¢ obrotowa elementéw
tego nap¢du. Wat silnika zwigzany jest bezposrednio z walem wyjsciowym tak, ze ten ostatni nie moze byé
nape¢dzany z zewngtrznego Zrédla. Bezposrednie powigzanie uktadu pomiarowego z uktadem napgdowym po-
woduje, ze nie ma mozliwosci wprowadzenia sygnalu zewngtrznego np. z bezdotykowego przetwornika predko-
§ci obrotowe;j.

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu tachometrycznego napgdowo-pomiarowego, ktéry moze byé
stosowany jako Zrédo wzorcowej predkosci obrotowe;j i jako przyrzad pomiarowy predkosci obrotowej.

Cel ten osiggnigeto dzieki temu, ze w uktadzie tachometrycznym napgdowo-pomiarowym majacym silnik
elektryczny sterowany z uktadu stabilizujaco-sterujacego, przetwornik liczby obrotéw watu silnika na cigg impul-
séw oraz obrotomierz elektroniczny, przetwornik liczby obrotéw watu silnika na cigg impulséw, skladajacy sig
z tarczy kodowej sprz¢zonej z tym walem i elementu odczytujacego, potaczony jest z uktadem stabilizujaco-ste-
rujacym poprzez przelacznik, do ktérego dotaczone jest wejscie sygnatu zewnetrznego, a przetacznik potaczony
jest zlicznikiem cyfrowym obrotomierza elektronicznego. Tarcza kodowa sprzezona jest z watem silnika elek-
trycznego za pomocy sprzegla. Z watem silnika, réwniez za pomocy sprzegla potaczona jest koricéwka do
zdalnych pomiaréw i napgdu. Ponadto uktad stabilizujgco-sterujacy ma nastawnik do ciaglej regulacji predkosci
obrotowe;j i nastawnik do skokowej regulacji tej predkosci.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na rysunku, ktéry przedstawia schemat blokowy uktadu tachome-
trycznego napgdowo-pomiarowego wedtug wynalazku.

Uktad tachometryczny pomiarowo-napgdowy ma silnik 1 elektryczny sterowany z ukiadu 2 stabilizujg-
co-sterujgcego. Z walem silnika 1 za pomocy sprzggta 3 sprzezona jest tarcza kodowa 4 przetwornika predkosci
obrotowej tego walu na ciagg impulsdw. Tarcza kodowa 4 wspdipracuje z elementem odczytowym 5, ktory
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polaczony jest z przetacznikiem 11. Z watem silnika 1 za pomocy sprzggta 7 potaczona jest koricéwka napgdo-
wa 8. Z tarcza kodows 4 jest sprz¢zona za pomoca walka gigtkiego koricéwka 6 do zdalnych pomiaréw i napedu.
Uktad 2 stabilizujaco-sterujacy ma nastawnik 9 do ciaglej regulacji predkosci obrotowej, nastawnik 10 do
skokowej regulacji predkosci obrotowej oraz przetacznik 18 kierunku obrotéw. Do przetacznika 11 dotgczone
jest wejécie 12 sygnatu wewnetrznego. Przetacznik 11 dotgczony jest do licznika 13 cyfrowego obrotomierza
elektronicznego, do ktérego to licznika dotaczone sa wskazniki cyfrowe 14. W celu umozliwienia rejestracji
wielkosci mierzonej uktad ma wyjécie 15 sygnatu cyfrowego w kodzie BCD oraz potaczony z licznikiem cyfro-
wym 13 przetwornik 17 cyfrowo-analogowy majacy wyijscie 16 sygnatu analogowego. W uktadzie 2 stabilizuja-
co-sterujacym wigczony jest amperomierz 19 mierzacy prad wtym obwodzie. Poniewaz prad ten jest funkcja
momentu obcigZajacego silnik 1, uktad moze by¢ wykorzystywany do zdejmowania charakterystyk innego
uktadu napedowego podtaczonego do koricéwki 6 lub 8, obcigzanego silnikiem 1 przy jednoczesnym pomiarze
predkosci obrotowej. Przy wytaczonym silniku 1 iroztaczonym sprzegle 3 uktad pracuje jako obrotomierz
mierzagcy predkosé obrotows obiektu dofaczonego do konicéwki 6. W przypadku doprowadzenia do wejscia 12
sygnatow zewnetrznych np. z bezdotykowego przetwornika predkosci obrotowej uktad pracuje jako obroto-
mierz. Przy whaczonym silniku 1 uktad napedza za pomoca koricéwek.6 lub 8 z zzdang predkoscia regulowana
ptynnie nastawnikiem 9 lub skokowo nastawnikiem 10, obiekty zewnetrzne. Obroty te o klerunku nastawianym
" za pomoca przetacznika 18 wskazywane sa przez wskazniki cyfrowe 14.
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Zastrzezenia patentowe:

1. Uktad tachometryczny napgdowo-pomiarowy, majacy silnik elektryczny sterowany z uktadu stabilizuja-
co-sterujacego, przetwornik liczby obrotéw watu silnika elektrycznego na cigg impulséw oraz obrotomierz ¢lek-
troniczny, znamienny tym, Ze przetwornik liczby obrotéw watu silnika (1) na ciag impulséw, sktadajacy
si¢ z tarczy kodowej (4) sprzezonej z tym watem i elementu odczytujacego (5) potaczony jest z uktadem stabili-
zujaco-sterujagcym poprzez przetacznik (11), do ktérego dotgczone jest wejscie (12) sygnatu zewnetrznego,
a przetacznik (11) potaczony jest z licznikiem cyfrowym (13) obrotomierza elektronicznego.

2. Uktad wedtug zastrz. 1,znamienny tym, ze wat sﬂmka (1) ma sprzegto (7) 2 ktérym polgczona
jest koricéwka napedowa (8).

3. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny ty m,ze z tarczg kodowg (4) potgczona jest koficowka (6) do
zdalnych pomiaréw i napedu. -

4. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze tarcza kodowa 4) polqczona jest z watem silnika
(1) za pomocg sprzegta (3).

5. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze uk%ad stablllzu]aco sterujacy (2) ma nastawnik (9)
do ciagtej regulacji predkosci obrotowej silnika (1).

6. Uktad wedtug zastrz. I, znamienny tym, Ze uktad stablllzu_]aco-steru]qcy (2) ma nastawnik (10)
do skokowej regulacji predkosci obrotowej silnika (1).

7. Uktad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, e u]dad stablllzujqco-sterumcy (2) ma przelaczmk
(18) kierunku obrotow.

8. Uktad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,Zze ma wyjscie (15) zakodowanego sygnalu cyfrowego
polaczone z obrotomierzem elektronicznym.

9. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze ma przetwornik cyfrowo-analogowy (17) majacy
wyjécie (16) sygnatu analogowego, potaczony z obrotomierzem elektronicznym.
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