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(54) Zar{zen{ k pFepravd zem&d3lskych stroji

s velkou pracovn{ 3{Fkou -

(87)z2r{zenf redt vyuZit{ taZné a zveda-
ci sily traktoru pro prdci dvou zdv3snych
za sebou jedoucich strojd nebo zaFizen{

o velké pracovni 3{fce a zdroven piepra-
vu vpifedu Jedouctho stroje nebo zarf{zeni
na dvoukolovém pracovninz a prepravnim
zaf{zeni. Uvedeného U¥elu se dosihne od-
pojenim druhého stroje nebo za¥{zen{,
pooto&enim pracevniho a piepravnfho za-
rizen{ do pri&né pnolohy, pfizvednutim
prvniho zdvisného stroje traktorem a

Jeho zaviZenin zdvisem na rdm, podlofe-
nin zdvZsu, odpojenin stroje z t#ibodo-
vého zdvisného zarfzeni{ traktoru, pre- A~
mistinim traktoru z4di k z4v3¥su, jeho

gepovyn spojenin s hrazdi¥kou zvedaciho Ay
mechanismu  traktoru, prizvednutin z4- \-i}

vésu a provedenim vlastn{ pFfepravy. Zmé-
na z prepravni{ do pracovn{ polohy se
provid{ v opa¥néa sledu uvedeného postu-
pu.
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Vyndlez se tyki pracovniho a zéroven i piepravninho zaifzeni, zejména pro zem¥d¥l-
ské stroje a zarfzen{ s velkou pracovni 3{fkou, které zUstdvd na zem¥dZlském stroji tr-
vale zav3iend a umoZnuje v pracovni poloze dal¥fho na n¥m zav&Zeného pracovniho stroje
a v poloze dopravnf slou?i k prevozu na n¥m zavé&3eného pracovniho stroje nebo zar{zen{,
ke Berénu je zaffzen{ trvale uchyceno.

Vzhledem k velké pracovni a viastni 3iFce neni dovoleno prepravovat zem&d&lské
stroje nebo zarizeni po silnici, stejnd tak 1 projezd Uzkymi.vjezdy do hospoddF3kjch
dvort a vraty depondZnich prostor neni{ moZny.

Je znimo za¥{zenf, které re%{ zm&nu pracovn{ a transportni polohy stroje pomoci
trvale prikloubeného hydraulického vélce ovlddajicfho vysunut{ pomocného transportniho
kola, které nen{ ve funkci p?i pracovnim provozu stroje. Obdobn#& je zndmo Freleni, ty-
kajic{ se pomocného dvoukolého zév&sného zar{zen{, slouZfciho pouze pro zavi3eni a
préci nidsledného zem3dXlského stroje a které nen{ p¥izpidsobeno pro transport stroje,
na xterda je trvale zavifeno.

7af{zen{ podle vyndlezu vyluduje oba vy%e uvedené nedostatky. Jeho podstatou Je
funk&n{ spojen{ jednoho jedinsého zarfzeni jak pro zav3¥en{ ndésledného zemZd&lského
stroje pro prdci na poli, tak i pro pfepravu 3irokozdb3rového zem¥d&lskéno stroje ne-

" bo za¥{zen{ prvého sledu, na kterém Je trvale prikloubeno.

U%elem vyndlezu jJe umoZnit plné vyuZit{ motorové hnac{ jednotky a zéroven qetritA
potiebu lidské price a energie nutné pro naloZenf, pFevoz a op¥tné slofeni stroje,
Toho se podle”vyndlezu dosahuje tim, %e pracovni a pfepravni zaff{zen{, na kterém je
pFi prici na poll zaviZen dali{ zenld¥lsky stroj nebo zaifzeni, se pro pfepravni po-
lohu, na kterém je pracovni a prepravnf zaf{zeni trvale p¥ikloubeno, po odpojen{ nd-
sledného zemid¥lského stroje prestavi do transportni polohy pootoXenim osy zaffzen{

a zavd3enim,které je predm3tem vyndlezu, a to vlastn{ silou traktoru.

Pripojeny vykres zndzornuje schematicky priklad proveden{ p¥edm¥tu vyndlezu,
kde na obr. 1 je pldorys pracovniho sioZeni_ve sledu traktor se zdvésnym strojem prv-
niho sledu, na kterém je trvale pripojeno pracovni a prepravni zarfizen{ s ndslednym
z4visnym strojem, na obr. 2 je pracovni a pfepravni zaffzen{ v poloze po odpojeni
nésledného stroje s nato¥enou osou zdvisu ve sméru p¥i{&né osy zdvisného stroje, kte-
ry je prizvednut a zavi3en na strzn¥ levé a podloZen z4vEs na strané& prdvé a na obr.

3 je pohled ze strany na zav&Xeny piepravovany stroj.

Zar{zen{ k prepravi zem3d3lskych strojd je tvoreno stiedovym nosnfkem 1, ke kte-
rému je pifivaifen rozvitveny rédm 2 s piitkami 3. Na rozvitveny rdm 2 je piiCepovdna
dvojice pi{mo¥aiych hydromotord 4, kterd ovlddéd zdv¥sni ramena 5 sloufic{ k pripojeni
ndsledného stroje 17. PFiZky 3 Jsou piivafeny na népravd 10 s voln& otolnymi koly 11.
V predn{ &isti stFedového nosniku 1 je pFipojeno kloubové spojeni 6 trvale zakloube-

“né do rdmu stroje prvniho sledu l4. Tento stroj prvnfho sledu 14 je v pracovni pgioze
pfpojen na t¥ibodovy zdv&s 15 traktoru 16. V pFepravni poloze Je stroj prvnfho sledu
14 zaviZen dal3fm z4v¥sem 7 ke stfedovému nosnfku 1. Spodni zév¥snd ramena ti{bodové-
ho zdv¥su traktoru 15 jsou pro prepravni polohu opatifena hrazdilkou 8, do které se
Zepovym spojenim pFipewvnuje z4v3s §. Pro pfipadné podloXen{ z4v¥su 9 se pouZije stojd-
nek 12. Tlakovy oleJ, kterym Je provddéno ovliddni{ p¥imofarych hydromotord 4, Je pii-
véd3n potrubim 13 od zadnf ¥dsti traktoru 16.

Zarfzen{ podle vyndlezu funguje takto: V pracovn{ poloze Je na t¥f{bodovém zdvé-
su 15 traktoru 16 uchycen stro) prvnfho sledu 14, na kterém Jje v Jeho stfedové Zdsti
kloubovym spojenim 6 trvale uchycen stredovy nosnfk ) zarfzen{ k pieprav¥ zem&d¥ls-
kych strojd, v jeho? zadni &4sti Je na zdvé&snych ramenech 5 pripojen stroj druhého
sledu 17. PF¥i prestavb® zarfzen{ do transportn{ polohy se nejprve ze zdv&snych ramen
5 odpoj{ stroj druhého sledu 17 a traktor 16 se zav&Zenym strojem prvniho sledu 14
spolu se zai{zenim k preprav¥ zem¥dZlskych strojl popojede na volné prostranstvi, kde

_ néslednym couvénim pfestavi zarizeni k preprav¥ zem&d&lskych strojua tak, aby osa to-
" hoto zaF{zen{ "se pf@mietila 6 90%7z" polohy'podélné 46 pBIBKY priEné a- ‘byla- rovnobéinék,fi
s pFi&nou osou stroje prvniho sledu 14, Natoleni osy za*izeni je umoZndno kloubovym

spojenim 6 dovolujicim
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pohyb ve svislé i vodorovné rovind. Stroj-prviitho-sledu- 14 uchyceny na tf{bodovém z&-
visu 15 traktoru 16 Je pomoci hydraulického zarfzen{ traktoru 16 zvednut do polohy
umo¥nujic{ zaviieni jedné strany rdmu stroje prvnfho sledu 14 na dal3{ zdv&s 7 upevni-
ny v zadn{ %dsti stifedovénho nosniku 1 zarfizen{ k prepravi zem3d¥lskych strojd a druhd
strana rému stroje prvniho sledu 14, opatfend zdv&sem 9, je podloZena stojldnkem 12.
5troj prvniho sledu 14 Je hydraulickym zaffzenim traktoru 16 spultén tak, Ze Jeden
-.Jeno_konec Je podepfen sbojankan 12 v mist¥ zdvisu 3 a druhy Jjeho konec ja zavéZen
na dali{m z&visu 7 stredového nosniku “Tza¥{zen{ k prepravi-zemddslskych strojd. Po ..
‘odpojen{ tribodového z&vIsu 15 traktoru 16 od stroje prvnfho sledu l4 se traktor pfe-
m{st{ na bo&n{ stranu stroje prvnfho sledu l4, kterd Jje opatiena z4dvEsem 9. Pomoc{
hrazdi&ky 8, kterd byvd zpravidla vytvofena bezpelnostnin zdv&sem ve tvaru A, uchycesx
né do tfibodového zdvisu 15 traktoru 16, se provede, po spojenf z4vZsu 9 a hrazdilky
Zepen, zdviZeni tohoto konce stroje prvniho sledu 14 do p¥epravni polohy a po odstra-
n3n{ stojdnku 12 nisleduje vliastni pfeprava. Zm&na 2z prepravn{ do pracovn{ polohy se
provddi v opaZném sledu uvedeného postupu.

PREDMET VYNALEZU

Zza?{zen{ k piepravi zemZd%lskych strojd s velkou pracovni{ 3{¥kou, umisténych
dvousledovs za sebou, kde stroj prvnfho sledu tvo¥{ napiiklad stroj pro predsefovou
pripravu pidy a strojem druhého sledu je nap¥iklad sec{ stroj, p¥ifem%f zarfzen{ se-
stdvd z nosniku zaviZeném na stroji prvnfho sledu a na jeho% zadnim konci Je pomoc{
p*fZek piichycena ndprava s pojezdovymi koly a 24vésné ramena stroje druhého sledu,
vyznaZujfci{ se tim, %Ze jeden kone¢ stroje prvniho sledu (14) Je opatren zévisem (9)

-k pfipojeni na t¥i{bodovy zdvé&s traktoru v prepravn{ poloze, p¥i které stroj prvniho
sledu (14) je pootoZen o 9O°°pro:1 pracovn{ poloze a v této poloze Je druhy konec
stroje prvnfho sledu zav&Zen na dal¥f{m zdv¥su (7) upevniném v zadnl{ ¥dsti stredo-
vého nosniku (1).

2 vykresy
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