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Pcdstata FeSeni spotivd v tom, Ze kopiro-
vaci €idlo (2} snimaci hlavy s v§kyvnym
ovlddacim prvkem je umisténé v pouzdru
(10), k¥ n8muZ je pFipevnén jednak ukaza-
tel (11) natofeni s kopirovacim hrotem
(12) a jednak pPes pruZinu (13) tiisoufad-
nicovy ovlddaci prvek (14}. Kopirovaci &i-
dlo (2) mé na svém Cepu ototn& uloZena
kuZelovd planetovd kola (8, 9) diferencié-
lového mechanismu, z nichZ prvni kuZelové
planetové kolo (8) je spojenc s pfevodovym
mechanismem ozubenych kol (86, 7) napo-
jenym na krokovy motor (4). Krokovy mo-
tor (4) je pFes servomechanismus (5) spo-
jen s &idlem (18) natoeni, ve kterém je
umistén pohyblivy jazy&ek (17), ktery je
nesen raménkem (16), na némZ je otofné
umistén satelit (15). Soulasné vykldnéni i
natdéeni tfisoufadnicového ovlddaciho prv-
ku (14) je umoZné&no jeho spojenim s pouz-

drem (10) prostiednictvim pruZiny (13).
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Vynélez se tyka tFisoufadnicové snimaci
hlavy prc zaFizeni k automatickému zdobe-
ni sklen&nych predmétl reprodukeci podle
pfedlohy, zahrnujici nosnou desku s kroko-
vym motorem, napojenym na servomecha-
nismus, kopirovaci €idlo s kopirovacim hro-
tem a ovladaci prostfedky a prostfedky pro
vyvozovéani pohybu.

V &s. autorském osvédfeni & 167 131 je
popsén zplsob zdcbeni sklenénych predmé-
th rycim néstrojem, pfFi kterém se pohyb
kopirovaciho €idla rozkladd na dvé kolmé
sloZky, tedy dvé soufadnice v elektrickém
snimacim systému predlohy a skldda se
zp8t v kopirovaci pohyb pomoci reprodukd-
ni soustavy otdfenim zdobeného predmétu
v horizontdlni roviné a pohybem ryciho né-
stroje ve vertikalni roving. Totc FeSeni vy-
hovuje pouze rycim kulitkovym ndstrojim,
pracujicim metodou klouzavého ryti, a vy-

uZivd pro snimdni linie pfedlohy pouze .dvé . .

soufadnice.

Podle ¢s. AO & 190698, zdvislého na AO
&. 167 131, je moZno pouZivat vice néstroji,
vietné ndéstroji pracujicich - technikou
hloubkového ryti. Aby tyto néstroje p¥i vy-
tvdfeni nep¥imkovych lini tzv. ,,nezameta-
ly*, tj. nevytvdfely linie dek6ru nestejné
8iFky, natai se tyto néstroje tak, aby jejich
osa oté€eni byla vZdy kolmé ke sméru linie
vytvdfeného dekdru. Tim k dosavadnim
dvéma snimanym soufadunicim pfistupuje
tfetf snimand soufadnice, a to teéna k linii
vytvafeného dekoru. Tim k dosavadnim
zdobeni sklen&nych predmétlt tvarovymi
néastroji reprodukci podle piedlohy vietné&
natdfeni néstrojd do te€ny je popséno v &s.
AQ & 211229. Dekor, provedeny na rycim
zafizeni podle &s. AO ¢&. 211229, se ziské
pomoci néstrojovych rycich hlav podle &s.
AO &. 197 377.

U vySe uvedenych vynédlezll vS8ak neni
konkréing technicky vyfe§eno ani popsédno
sniméni natd€eni ryciho néastroje do teny,
tj. sniméni tf¥eti soufadnice.

Uvedené nevyhody se odstrani nebo pod-
statné omezi u t¥isoufadnicové snimaci hla-
vy pcdle tohoto vynédlezu, jehoZ podstata
spo&iva v tom, Ze kopirovaci &idlo s vykyv-
nym ovlddacim prvkem umist&né v pouzdruy,
k némuZ je pFipevnén ukazatel natoenf s
kopirovacim hrotem a pfes pruZinu tf¥isou-
Padnicovy ovlddaci prvek, mé na svém &epu
oto&n& uloZena dvé kuZelovd planetovd ko-
la diferencidlového mechanismu.

Prvni kuZelové planetové kolo je spojeno
s prevodovym mechanismem tvo¥enym dvé-
ma ozubenymi koly a napojenym na kroko-
vy motor, na jehoZ vstup je p¥ipojen v¢stup
servomechanismu, jehoZ vstup je pfipojen
na vystup €idla natofeni. V &idle natoleni
je umistén pohyblivy jazyfek, ktery je ne-
sen raménkem, na némZ je oto&nd umfstén
satelit, jehoZ prostfednictvim jsou spojena
ob& kuZelovd planetova kola.

Snimaci hlavou podle vyndlezu je moZno
snimat sloZité pfedlohy, coZ umoZiiuje zho-
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tovovdni bohatych dekcrd na zdobenych
sklenénych pfedmétech. Snimaci hlava ma-
lych rozmérit a jednoduché konstrukce je
snadno ovladatelnd, a to pouze jedinym o-
vlddacim prvkem, a to tFiscufadnicovym
ovliaddacim prvkem. P#i sniméni linie p¥ed-
lohy nedochédzi k vzdjemnému ovliviiovani
mezi jednotlivimi snimanymi soufadnicemi
Ppri vysoké citlivosti snimédni. Vzhledem k
malé hmotnosti snimaci hlavy se sniZuji
narcky na pohonné mechanismy navazuji-
ciho zafizeni.

Prikladné konkrétni provedeni trisourad-
nicové snimaci hlavy podle tohoto vyndlezu
je popsano déale a je schematicky zndzorné-
nce na pFipojeném vykresu, predstavujicim
snimaci hlavu v nérysném osovém frezu.

Na nosné desce 1 je upevn#&no kopirovaci
¢idlo 2 snimaci hlavy. Kopirovaci &idlo 2 je
opatfeno volné€ vykyvnym ovladacim prv-
kem 3. Na nosné desce 1 je uloZen krokovy
motor 4, pFipojeny na vystup servomecha-
nismu 5 tfeti snimané soufadnice. HFidel
krokcvého motoru 4 nese prvni ozubené
kolo 6, tvofici s druhym ozubenym kolem 7
pfevodovy mechanismus.

Druhé ozubené kolo 7 ototné uloZené na
¢epu kopirovactho €idla 2 je pevné& spojeno
s prvnim kuZelovym planetovym kolem 8.
Na &epu kopirovaciho &idla 2 je otofné& u-
loZeno druhé kuZelové planetové kolo 9,
spojené s pouzdrem 10. K pouzdru 1 je u-
chycen ukazatel 11 natofeni s kopirovacim
hrotem 12. K pouzdru 10 je pfes pruZinu 13
pfipojen t¥isouFaduicovy ovlddaci prvek 14
snimac{ hlavy, umoZiiujici mimo oto&ného
pohybu pouzdra 10 i vykyvny pohyb vykyv-
ného ovladaciho prvku 3.

Obd kuZelovd planetovd kola 8, 9 tvoli
spolu se satelitem 15 a raménkem 16 dife-
rencidlovy mechanismus. Satelit 15 je oto&-
n& uloZen na raménku 16 a svymi zuby za-
pad4d do zubll obou kuZelcvych planetovych
kol 8, 9. Raménkc 16 je jednim koncem o-
to¢ng piipevn&no na ¢epu kopirovaciho ¢i-
dla 2. Druhy kenec raménka 18 je pripevnén
k jazg¥ku 17, jehoZ zm&ny polohy vyhod-
nocuje &idlo 18 natofeni. Vystup ¢&idla 18
natofeni je pfipojen na vstup servomecha-
nismu 5.

T¥isoufadnicovd snimaci hlava pracuje
nésledovné:

V klidovém stavu se jazy&ek 17 nachdzi
ve stifedni klidové poloze €idla 18 natodeni,
jehoZ vystupni napéti je nulové, a natdceci
servomechanismus 5 s krokovim motorem
4 je v klidu. Je-li potf¥eba zménit thel nato-
¢eni ukazatele 11 natoleni, odpovidajictho
thlu natodeni nezndzorndnych rycich né-
strojlt, ru€n& se pootodi tifsoufadnicovy o-
vlddac{ prvek 14 snimaci hlavy ve sméru
poZadované zm&ny tohoto thlu natodeni.
Toto natoeni se pifes pruZinu 13 mechanic-
ky pfenese na pouzdro 10 a tim na druhé
kuZelové planetové kolo 9 diferencidlového
mechanismu.
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JelikoZ prvn{ kuZelové planetové kolo 8
je dosud v klidu, dojde k pooto&eni satelitu
15 a tim k vych¢leni raménka 16, coZ vede
k vychyleni jazgtku 17 ze stfedni klidové
polchy v ¢idle 18 natofeni. Vzniklé chybové
napéti z ¢idla 18 natofeni se zpracuje v e-
lektronickych obvodech servomechanismu
5 a zplsobi natofeni krokového motcru 4.
Krokovy motor 4 uvede do otéeni pfevodo-
vy mechanismus ozubenych kol 6, 7, tim
dojde k poototeni prvniho kuZelového pla-
netcvého kola 8 diferencidlového mecha-
nismu.

Nésledkem toho dojde k poototeni sate-
litu 1% takovym smérem, Ze se raménko 16
a tim i jazg&ek 17 vychyli smérem k vycho-
z{ klidové poloze. Tato v§8e uvedend popi-
sovand &innost mechanismi snimaci hlavy
probihd tak dlouho, dokud je ruéné& naté-
ten tfisoutadnicovy ovlddaci prvek 14, ccZ
se provédi tak dlouho, dokud ukazatel 11
natofeni nezaujme poZadovanou polohu. Po
dosaZeni této polohy se opét ustfli rovno-
vaZny stav s jazytkem 17 v klidové stiedni
poloze ¢idla 18 natoeni, emuZ odpovida
nulové chybové napéti &idla 18 natodeni.

&

Pro dosaZeni posuvu snimaci hlavy, tj.
pro dosaZeni snimdni dvou zékladnich sou-
Fadnic, stati pouze vychylit t¥isoufadnicovy
prvek 14 tak, aby kcpirovaci hrot 12 sledo-
val pfi sniméni linii p¥edlohy. Tim je za-
jiSt&n relativni posun neznazornénych ry-
cich néstroji a dekorovanych predmétd.
Signély pro tyto dvé zdkladni soufadnice se
zpracovavaji timtéZ zpfisobem, jako u do-
sud zndmych zafizeni.

Trisoufadnicovy ovlddaci prvek 14 slouZi
nejen pro posun snimaci hlavy libovolnym
smérem, ale i pro oviddéni jejiho natofeni,
tj. k ziskéani t¥eti snimané scuradnice. Sou-
¢asné vyklan&ni i natafeni tF¥isoufadnico-
vého ovladaciho prvku 14 je umoZné&no jeho
spojenim s pouzdrem 10 prostfednictvim
pruZiny 13. Tim se dcsdhne toho, Ze doplné&-
ni tfeti snimané soufadnice, tj. nataceni,
nemd na sniméni dvou zdkladnich soufad-
nic neZddouci vliv. Snimaci hlavu podle vy-
ndlezu lze ovladat jedinym tFisoufadnico- -
vym ovladacim prvkem 14, priemZ jsou
snimény v8echny tfi soufadnice.

PREDMET VYNALEZU

Ti{soufadnicovéd suimaci hlava pro zafi-
zeni k automatickému zdobeni sklen&nych
pFfedm&tl reprodukci podle piedlohy, za-
hrnujici nosnou desku s krckovym motorem,
napojenym na servomechanismus, kopirova-
ci ¢&idlo s kopirovacim hrotem, ovladaci
prostfedky a prostfedky k vyvozovani po-
hybu, vyznafend tim, Ze kopirovaci cidlo
(2) s vgkyvnym ovlddacim prvkem (3} u-
mist&né v pouzdru (10}, k némuZ je pFipev-
nén jednak ukazatel (11) natcfeni s kopi-
rovacim hrotem (12} a jednak pFes pruZinu
(13) tfisoufadnicovy ovladaci prvek (14],

mé na svém d&epu otofné uloZena dvé ku-
Zelova planetovd kola (8, 9) diferencidlo-
véhec mechanismu, z nichZ prvai kuZelové
planetové kolo (8] je spojeno s prevodovym
mechanismem ozuhenych kol {6, 7) napo-
jenym na krokovy motor (4}, na jehoZ vstup
je pfipojen vystup servomechanismu (5],
jehoZ vstup je pFipojen na vystup ¢idla (18)
natofeni, ve kterém je umistén pohyblivy
jazy€ek (17}, ktery je nesen raménkem
(16), na némZ je otofnd& umistén satelit
(15), jehoZ prostfednictvim jscu spojena
ob& kuZelova planetovd kola (8, 9).

1 list vykresit
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