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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest kontroler mocowany na rece cztowieka majacy zastosowanie
do sterowania urzadzeniami wyposazonymi w odbiornik radiowy, zwtaszcza w systemach rzeczywi-
stosci wirtualnej, mieszanej lub rozszerzone;.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 8267786 B2 znany jest kontroler gier, sktadajacy sie
z dwdch jednostek sterujgcych. Jednostki wyposazone sg w zyroskop oraz akcelerometr i generuja
trzy grupy danych operacyjnych. Kontroler wyposazony jest w fizyczne klawisze oraz joystick. Jed-
nostki kontrolera potaczone sg ze soba kablem i tacza sie z komputerem bezprzewodowo.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 9041622 B2 znany jest sposdb sterowania wirtual-
nymi obiektami z wykorzystaniem kontrolera, w ktérym dane wejsciowe zbierane sg z kontrolera.

Dane wejsciowe obejmujace zadanie wykonania okreslonych czynnosci przez obiekt wirtualny
sg wdrazane w rozszerzonej rzeczywisto$ci w zaleznosci od perspektywy uzytkownika, podobnie jak
akcje wykonywane przez sterowany obiekt wyswietlane sa z uwzglednieniem perspektywy uzytkowni-
ka. Wirtualny obiekt kontrolowany za pomoca fizycznego kontrolera moze by¢ identyfikowany na pod-
stawie danych wejsciowych zbieranych z naturalnego interfejsu uzytkownika. Kontroler wyposazony
jest w mechanizm sitowego sprzezenia zwrotnego.

Z amerykanskiego opisu wynalazku US 20130342572 A1 znany jest system sterowania wy-
Swietlanych tresci w srodowiskach wirtualnych.

Uzytkownik moze wchodzi¢ w integracje z wyswietlanymi tresciami za pomocg predefiniowa-
nych gestow. System zawiera urzadzenie wyswietlajace, takie jak przyktadowo gogle wirtualnej rze-
czywistosci, oraz potaczony z nim operacyjnie komputer.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 7683883 B2 znane jest urzadzenie sterujace do uzy-
wania w systemach komputerowych do okreslania potozenia na wyswietlaczu za pomocag wspéirzed-
nych promieniowych, wspétrzednych cylindrycznych lub wspédtrzednych sferycznych. Urzadzenie za-
wiera ergonomiczng obudowe umoZliwiajaca jego trzymanie w rece, przyciski oraz akcelerometr.
Urzadzenie pozwala na interakcje ze srodowiskiem 3D wyswietlanym na ekranie komputera.

Z amerykanskiego opisu wynalazku US 20110221672 A1 znany jest mocowany do reki kontro-
ler dedykowany do zastosowania z okularami rzeczywistosci rozszerzonej. Kontroler zawiera element
sterujacy, ktory po wzbudzeniu palcem reki uzytkownika generuje polecenie sterujace.

Z amerykanskiego zgtoszenia wynalazku US 20140008496 A1 znany jest sposodb i system
zdalnego sterowania dronem. Polecenia i akcje sa wykonywane z wykorzystaniem recznego urzadze-
nia zawierajacego czujnik ruchu z zyroskopem oraz akcelerometrem do sterowania pochyleniem
i odchyleniem oraz skokiem w ukfadzie wspotrzednych. Na ekranie urzadzenia wyswietlany jest obraz
z kamery drona.

Z polskiego opisu patentowego PL 223180 B1 znany jest przeno$ny system do sterownia urza-
dzeniami mobilnymi, sktadajacy sie z modutu audio- wideo oraz modutu sterowania stuzgcego do ste-
rowania ruchem urzadzenia. Odbiornik audio-wideo montowany jest na nadgarstku lub przedramieniu
operatora, za$ modut sterowania jest trzymany w dtoni i zabezpieczony jest przed upuszczeniem,
za pomocg opaski zaktadanej na nadgarstek.

Kontroler mocowany na rece zawierajacy uchwyt na wykorzystywane w nim urzadzenie kompu-
terowe wyposazone co najmniej w akcelerometr, zyroskop, kamere, panel dotykowy oraz nadajnik
i odbiornik radiowy, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Zze ma uprzaz do montowania na ob-
wodzie reki w obszarze obejmujacym co najmniej srédrecze, przy czym ta uprzaz jest potaczona
w swojej czesci odpowiadajacej powierzchni dtoniowej reki z uchwytem na urzadzenie komputerowe,
zas ten uchwyt ma odkryta cze$¢ odpowiadajacg przynajmniej czesci panelu dotykowego urzadzenia
komputerowego, przy czym ta odkryta czes¢ jest od strony odpowiadajacej powierzchni dtoniowej reki
w obszarze palcéw.

Korzystnie potaczenie uchwytu kontrolera z uprzeza jest za posrednictwem ramienia, ktérego
jeden koniec potgczony jest z uprzeza w miejscu odpowiadajgcym powierzchni dtoniowej reki a drugi
koniec jest potaczony z uchwytem, przy czym potaczenia ramienia z uprzeza oraz z uchwytem
sg przegubowe oraz maja co najmniej dwie osie obrotu.

Dalsze korzysci uzyskuje sie, jezeli ramie kontrolera ma w swojej srodkowej czesci przegub,
przy czym przegub na srodku ramienia oraz kazde z potaczen przegubowych na koricach ramienia
ma srube dociskowa do blokowania utozenia ramienia.
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Kolejne korzysci uzyskiwane sa, jezeli uchwyt kontrolera ma sprezynowy zacisk do mocowa-
nia urzgdzenia komputerowego, a jego uprzaz w swojej czesci odpowiadajacej powierzchni dto-
niowej reki ma zamocowang dystansowa podktadke, przy czym dystansowa podktadka od strony
zewnetrznej ma sztywna podstawe, a od strony wewnetrznej ma sprezysta poduszke do wsparcia
na powierzchni dtoniowej reki.

Nastepne korzysci uzyskiwane sa, jesli sprezysta poduszka kontrolera jest osadzona obrotowo
i mimosrodowo na sztywnej podstawie, przy czym jest ona potaczona roztacznie z ta sztywna podstawa.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli podstawa kontrolera ma od strony poduszki zamontowa-
na obrotowo i mimosrodowo podstawke, z ktéra jest potaczona roztgcznie poduszka.

Kolejne korzysci uzyskiwane sa, jesli potaczenie poduszki kontrolera z podstawg jest rzepowe,
a poduszka jego dystansowej podktadki ma w swojej centralnej czesci wybranie.

Nastepne korzysci uzyskuje sie, jezeli potgczenie pierwszego kohca ramienia kontrolera
z uprzeza jest na podstawie dystansowej podktadki uprzezy, a jego uprzaz ma co najmniej jeden pas
montazowy do jej mocowania na obwodzie reki, korzystnie ma co najmniej dwa pasy montazowe,
a pierwszy pas montazowy jest do zapinania na obwodzie reki w okolicy $rédrecza pomiedzy kciukiem
a pozostatymi palcami, a drugi pas montazowy jest do zapinania na obwodzie nadgarstka.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli uprzaz kontrolera ma trzy pasy montazowe, przy czym
trzeci pas jest do zapinania na przedramieniu w poblizu nadgarstka.

Kolejne korzysci uzyskuje sie, jesli mocowanie jego pasa montazowego na rece oraz regula-
cja jego dtugosci jest za pomoca rzepdw lub klamry zatrzaskowej, korzystnie pierwszy pas monta-
zowy jest zapinany za pomoca klamry zatrzaskowej, a drugi pas montazowy jest zapinany za po-
mocg rzepu, przy czym kontroler ma usztywnienie w miejscu odpowiadajacym grzbietowi re-
ki na pierwszym pasie uprzezy, a ponadto pasy montazowe uprzezy kontrolera sa ze sobg pota-
czone tacznikiem.

Nastepne korzysci uzyskiwane sa, jezeli kontroler jest wyposazony we wkfad ze sprezystego
materiatu montowany obwodowo od wewnetrznej strony uprzezy.

Dalsze korzysci uzyskuje sie, jesli kontroler zawiera zasobnik na urzadzenia dodatkowe do pod-
taczenia do urzadzenia komputerowego, a takze akumulator.

W wariancie wykonania uchwyt kontrolera na urzadzenie komputerowe jest w postaci kie-
szeni z materiatu elastomerowego otwartej od strony palcéw, przy czym uchwyt zawiera skrzydto
zapinane na obwodzie tego urzadzenia, a ponadto ma elastyczne paski dociskowe do zaczepiania
na grzbiecie uprzezy.

W wariancie wykonania uprzaz kontrolera jest w postaci rekawicy z otworami odstaniajgcy-
mi palce.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jesli potaczenie uprzezy kontrolera z uchwytem jest roztgczne.

Sposoéb sterowania urzadzeniami wyposazonymi w odbiornik radiowy za pomoca kontrolera
do mocowania na rece zawierajacego uchwyt na wykorzystywane w nim urzadzenie komputerowe
wyposazone w co najmniej akcelerometr, 2zyroskop, kamere, panel dotykowy oraz nadajnik i od-
biornik radiowy wedtug wynalazku, charakteryzuje sie tym, ze w pierwszym etapie uprzaz kontrole-
ra mocuje sie na rece, a urzadzenie komputerowe wyposazone co najmniej w nastepujace czujniki:
akcelerometr, zyroskop, kamere, panel dotykowy, a takze nadajnik radiowy, montuje sie w uchwy-
cie kontrolera panelem dotykowym zwréconym w kierunku palcéw i tgczy sie go radiowo z odbior-
nikiem radiowym sterowanego urzadzenia, po czym w drugim etapie porusza sie kontrolerem oraz
dotyka sie palcami panel dotykowy, a z wykorzystaniem czujnikdw urzadzenia komputerowego
ustala sie punkt w przestrzeni, w ktérym znajduje sie kontroler, a nastepnie bezprzewodowo prze-
syta sie informacje o potozeniu kontrolera oraz dotknieciach panelu dotykowego urzgdzenia kom-
puterowego do odbiornika sterowanego urzadzenia i na podstawie tej informacji steruje sie tym
urzadzeniem.

Korzystnie w pierwszym etapie w uchwycie montuje sie smartfon, a po radiowym potaczeniu
smartfona z odbiornikiem radiowym sterowanego urzadzenia na wyswietlaczu zamontowanego
w uchwycie smartfona wyswietla sie przyciski, a przez dotkniecie tych przyciskow uruchamia sie przy-
pisang do nich funkcje.

W wariancie realizacji steruje sie urzadzeniem systemu rzeczywistosci wirtualnej, mieszane;
lub rozszerzonej, przy czym korzystnie po zamontowaniu urzadzenia komputerowego w uchwycie
taczy sie je radiowo ze smartfonem zamocowanym w goglach wirtualnej rzeczywistosci, po czym
w drugim etapie porusza sie reka, na ktérej zamocowany jest kontroler oraz dotyka sie palcami jego
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panelu dotykowego, a z wykorzystaniem jego czujnikdw, ustala sie punkt w przestrzeni, w ktérym
znajduje sie kontroler, a nastepnie bezprzewodowo przesyta sie informacje o potozeniu kontrolera
oraz dotknieciach panelu dotykowego do odbiornika smartfona zamontowanego w goglach wirtualne;
rzeczywistosci i na podstawie tej informacji steruje sie obiektem wirtualnym.

Dalsze korzysci uzyskuje sie, jezeli po radiowym potaczeniu urzadzenia komputerowego za-
montowanego w uchwycie ze smartfonem zamontowanym w goglach wirtualnej rzeczywistosci,
na wyswietlaczu tego smartfona wyswietla sie pomniejszony obraz przyciskow oraz punkty odpowia-
dajace miejscom w ktorych uzytkownik dotyka panel dotykowy urzadzenia komputerowego zamonto-
wanego w uchwycie kontrolera.

W wariancie realizacji sposobu steruje sie dronem albo ramieniem robota.

Zastosowanie kontrolera wedtug wynalazku pozwala w wygodny sposéb sterowac szeregiem
urzadzenh. Kontroler ma zwarta budowe i jest tani w wykonaniu oraz stosowaniu, zwlaszcza jezeli uzy-
tym w nim urzadzeniem komputerowym bedzie smartfon bedacy juz w posiadaniu uzytkownika. Roz-
wigzanie daje mozliwos¢ precyzyjnego ustalania potozenia reki w przestrzeni z jednoczesnym fatwym
dostepem do ekranu dotykowego co daje szerokie mozliwosci sterowania w rzeczywistosci wirtualne;.
Zamocowanie uchwytu do uprzezy kontrolera za pomoca ramienia umozliwia utozenie smartfona wy-
korzystywanego w kontrolerze w ergonomicznej pozycji wzgledem reki co zapobiega wystepowaniu
dyskomfortu spowodowanego dtugotrwatym uzytkowaniem kontrolera. Kontroler umozliwia zastoso-
wanie sprzezenia zwrotnego w aplikacjach wirtualnej rzeczywisto$ci polegajacego na uruchomieniu
silnika wibracyjnego smartfona w okreslonych sytuacjach takich jak chociazby napotkanie wirtualne;
przeszkody. Przyktadowo podczas gry w tenisa w wirtualnej rzeczywistosci silnik wibracyjny witacza
sie w momencie odbicia pitki przez rakiete. Mechanizm sprzezenia zwrotnego pozwala tez na wyko-
rzystania urzadzenia w rehabilitacji oséb z porazeniem jednostronnym bocznym poniewaz pacjent nie
musi mie¢ w peini sprawnej reki do wykonywania éwiczeh w rzeczywistosci wirtualnej. Wykorzystanie
dystansowej podktadki oraz usztywnienia réwniez wptywa na komfort uzytkowania, zwiekszajac moz-
liwosci ustawienia smartfona w réznych pozycjach wzgledem reki. Oprocz pozytywnego wptywu na
komfort uzytkowania, dystansowa podktadka wraz z jej poduszka wptywajg na stabilniejsze zamonto-
wanie kontrolera na rece, a takze zapobiegaja przed jego zsunieciem, co jest istotne w szczegdlnosci
w przypadku jego wykorzystania w grach wymagajacych wykonywania energicznych ruchow.

Budowa uchwytu i jego potaczenie z uprzezg za pomoca przegubowego ramienia zapewnia po-
nadto duza precyzje sterowania i zapobiega wystepowaniu dodatkowych niepozadanych ruchéw reki
utrudniajacych sterowanie, ktére wystepuja w przypadku kontroleréw trzymanych bezposrednio w rekach.

W przypadku wykorzystania kontrola do sterowania dronem poprzez wykorzystanie ruchu reka
oraz uruchomienie okreslonej funkcji za pomoca ekranu dotykowego mozliwe jest wygodne sterowa-
nie w szesciu stopniach swobody poprzez ustalenie potozenia punktu w przestrzeni.

Na wyswietlaczu smartfona zamontowanego w uchwycie kontrolera mozliwe jest wyswietlanie
przyciskow dostosowanych do sterowania konkretnym urzadzeniem co daje mozliwos¢ jego szerokiej
adaptacji do wielu zastosowan. W przypadku wykorzystywania kontrolera w wirtualnej rzeczywistosci
istnieje mozliwos¢ wyswietlania na wyswietlaczu smartfona zamontowanego w goglach podgladu
przyciskow oraz miejsc, w ktérych uzytkownik dotyka wyswietlacz.

Wkiad kontrolera montowany obwodowo od wewnetrznej strony jego uprzezy pozwala na jego
zamocowanie na innych czeéciach ciata jak przyktadowo podudzie czy przedramie. Umiejscowienie
smartfona pozwala na zastosowanie jego kamery do rozpoznawania gestow wykonywanych reka
i wykorzystanie ich do sterowania urzadzeniami.

Kontroler mocowany do ciata cztowieka wedtug wynalazku w przyktadzie wykonania przedstawiono
na rysunku, na ktorym kolejno fig. 1 przedstawia kontroler w pierwszym wariancie wykonania w rzucie
perspektywicznym, fig. 2 — ten sam kontroler w widoku z boku z wyprostowanym ramieniem, fig. 3 — ten
sam kontroler w widoku z dotu z ramieniem w pozycji wyjsciowej, fig. 4 — ten sam kontroler w widoku
z dotu w z ramieniem przekreconym na potaczeniu przegubowym z uprzeza, fig. 5 — ten sam kontroler
w widoku z gory z obrécong mimosrodowo poduszka, fig. 6 — ten sam kontroler w widoku z géry zamo-
cowany na rece, fig. 7 — kontroler w drugim przyktadzie wykonania w widoku z boku, fig. 8 — kontroler
w trzecim przyktadzie wykonania w widoku z boku, fig. 9 — kontroler w czwartym przykiadzie wykonania
w widoku z boku, fig. 10 — kontroler w czwartym przyktadzie wykonania zamocowany na rece w widoku
z gory, fig. 11 — kontroler w piatym przyktadzie wykonania w widoku z gory, fig. 12 — ten sam kontroler
w widoku z dotu, fig. 13 — uchwyt kontrolera z piatego przyktadu wykonania w widoku z dotu, fig. 14 — ten
sam kontroler w widoku z gory zamocowany na rece, fig. 15 — ten sam kontroler w widoku z dotu zamo-
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cowany na rece, fig. 16 — ten sam kontroler z otwartym uchwytem, fig. 17 — ten sam kontroler w wykroju,
fig. 18 — ten sam kontroler zamocowany na podudziu, fig. — 19 kontroler w széstym przyktadzie wykona-
nia zamocowany na przedramieniu uchwytem do dotu, fig. 20 — ten sam kontroler zamocowany na przed-
ramieniu uchwytem do gory, fig. 21 — ten sam kontroler w widoku z przodu ze schematycznie przedsta-
wionym montazem wkiadu, fig. 22 ten sam kontroler zamocowany na rece, fig. 23 — przyciski wyswietla-
ne na wyswietlaczu smartfona zamontowanego w kontrolerze, fig. 24 — podglad przyciskéw wyswietla-
ny stereoskopowo na wyswietlaczu smartfona zamontowanego w goglach wirtualnej rzeczywistosci,
fig. 25 — podglad przyciskéw z fig. 23 pokazany w powiekszeniu.

W pierwszym przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 1 do 6 kontroler do mocowania
na rece wykorzystujacy urzadzenie komputerowe ma uprzaz 1 do montowania na rece, przy czym
ta uprzaz 1 jest potaczona z uchwytem 2 na urzadzenie komputerowe, w swojej czesci odpowiada-
jacej powierzchni dtoniowej reki. Wykorzystanym w kontrolerze urzadzeniem komputerowym jest
smartfon 3. Potaczenie uchwytu 2 z uprzeza 1 jest za posrednictwem ramienia 4. Pierwszy koniec
ramienia 4 jest potaczony z uprzeza 1, a drugi jest potaczony z uchwytem 2. Potgczenia ramie-
nia 4 z uprzeza 1 oraz z uchwytem 2 sa potaczeniami przegubowymi o dwéch osiach obrotu. Ra-
mie 4 w swojej Srodkowej czesSci ma przegub 5 walcowy. Uprzgz 1 kontrolera ma w swojej czes$ci
odpowiadajgcej powierzchni dtoniowej reki dystansowag podktadke 6, ktéra od wewnatrz zawiera
poduszke 7 ze sprezystej pianki poliuretanowej, a od strony zewnetrznej ma sztywna podsta-
we 8 z tworzywa sztucznego. Potgczenie ramienia 4 z uprzeza 1 jest na sztywnej podsta-
wie 8. W swojej centralnej czesci poduszka 7 ma wybranie 9. Poduszka 7 jest potagczona roztgcz-
nie za pomocg rzepdw 14 z podstawkag 8’ osadzong obrotowo mimosrodowo na sztywnej podsta-
wie 8. Takie osadzenie poduszki 7 zapewnia lepsza mozliwo$é dopasowania uprzezy 1 do roz-
nych ksztattéw dtoni oraz znacznie zwieksza ergonomie kontrolera. Uchwyt 2 ma zacisk 10 spre-
zynowy do zaciskania na smartfonie 3. Uprzaz 1 zawiera dwa pasy 11 i 12 montazowe, do zapina-
nia na obwodzie reki, z ktoérych pierwszy pas 11 jest zapinany w okolicy jej srédrecza pomie-
dzy kciukiem a pozostatymi palcami za pomoca klamry 13 zatrzaskowej, za$ drugi pas 12 jest
do mocowania na obwodzie reki w poblizu nadgarstka, za pomocg rzepu 14. Uprzaz 1 ma
na pierwszym pasie 11 w czesci odpowiadajgce] grzbietowi dtoni usztywnienie 15, ktére od stro-
ny przeznaczonej do skierowania ku grzbietowi dtoni wytozone jest sprezystg pianka. Usztywnie-
nie 15 petni role suwaka do regulacji obwodu pierwszego pasa 11 blokowanego w klamrze 13 za-
trzaskowej. Pasy 11 12 montazowe sg ze sobg potgczone tgcznikiem 16. Zastosowanie usztyw-
nienia 15 w potaczniu z dystansowg podktadka 6 pozwala na stabilne utozenie kontrolera na re-
ce, zapobiegajac jego przesuwaniu, przy wykonywaniu energicznych ruchow, a takze zwieksza
komfort przy dtugotrwatym uzytkowaniu. Potgczenia przegubowe pomiedzy koncami ramie-
nia 4 oraz uprzeza 1 i uchwytem 2 pozwalaja na utozenie smartfona 3 w pozycji pozwalajacej
na wygodne sterownie z wykorzystaniem czterech lub pieciu palcéw w zaleznosci od jego ustawie-
nia wzgledem reki. Na przegubie 5 oraz potgczeniach przegubowych ramienia 4 zamontowane sag
Sruby 17 dociskowe pozwalajgce na blokowanie ramienia 4 oraz uchwytu 2 w statej pozycji co za-
pobiega przesuwaniu sie smartfona 3 zamontowanego w uchwycie 2 wzgledem reki w trakcie uzyt-
kowania. Uprzaz 1 ma pasek zabezpieczajgcy 18, pomiedzy pierwszym pasem 11 a drugim pa-
sem 12, ktéry taczy ze sobg te pasy od strony dystansowe| podktadki 6 dodatkowo stabilizujgc
mocowanie uprzezy 1 na rece.

W drugim przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 7 ramie 4 kontrolera jest bezprzegubo-
we w swojej srodkowej czesci, w pozostatym zakresie wykonanie kontrolera jest jak w przykia-
dzie pierwszym.

W trzecim przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 8 uprzaz 1 ma jeden pas 11 montazowy.
W pozostatym zakresie wykonanie uprzezy 1 jest jak w przyktadzie pierwszym.

W czwartym przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 9 i 10 uprzaz 1 jest w postaci rekawicy
19. Rekawica 19 jest potaczona w swojej czeséci odpowiadajgcej powierzchni dtoniowej reki z uchwy-
tem 2 na urzadzenie komputerowe. Jako urzadzenie komputerowe uzyty jest smartfon 3. Rekawica 19
ma w swojej czesci odpowiadajacej powierzchni dtoniowej reki dystansowg podktadke 6. Potagczenie
rekawicy 19 z uchwytem 2 jest za posrednictwem ramienia 4, ktérego jeden koniec jest potgczony
z dystansowg podktadka 6 rekawicy 19, a drugi z uchwytem 2. Budowa uchwytu 2, ramienia 4 oraz
dystansowej podktadki 6 jest jak w przyktadzie pierwszym. Rekawica 19 ma pierwszy pas 11 oraz
drugi pas 12 do jej stabilizacji na rece, oraz regulacji jej rozmiaru.
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W piatym przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 11 do 18 kontroler mocowany na rece we-
diug wynalazku jest w postaci rekawicy 19 potaczonej roztacznie, w swojej czesci odpowiadajace;
powierzchni dtoniowej reki, z silikonowym uchwytem 2. W uchwycie 2 umieszczony zostat smartfon 3
wyposazony w akcelerometr, zyroskop, pojemnosciowy ekran dotykowy oraz kamere. Po zamocowa-
niu na rece, rekawica 19 ma dwa otwory 20 na palce, z ktérych jeden jest na kciuka, a drugi na pozo-
state palce. Silikonowy uchwyt 2 ma kieszeh 21 na smartfona 3 oraz skrzydio 22 zapinane na tej
kieszeni 21 na obwodzie smartfona 3 za pomocg rzepéw 14. Rekawica 19 ma trzy zapinane rzepa-
mi 14 pasy 11, 12 i 23 do jej mocowania na rece. Pasy sa zapinane za pomocg rzepow 14. Pierw-
szy pas 11 jest zapinany na obwodzie reki w okolicy srodrecza pomiedzy kciukiem a pozostatymi
palcami, drugi pas 12 jest zapinany na obwodzie nadgarstka, natomiast trzeci pas 23 jest zapinany
na przedramieniu. Dzieki pasom 11, 12 i 23 mozliwa jest regulacja obwodu rekawicy 19 dzieki cze-
mu mozna jg dostosowac do grubos$ci reki uzytkownika. Regulowany obwdd rekawicy 19, a takze
otwdr 20 na cztery palce pozwala rowniez na jej uzywanie jako opaski do mocowania na przyktad
na podudziu lub ramieniu. Kontroler wyposazony jest w stabilizator 24 nadgarstka w postaci sztyw-
nej tasmy biegnacej od mankietu rekawicy 19 od strony odpowiadajgcej powierzchni dtoniowe;j reki,
do $érodrecza. Dodatkowo uchwyt 2 ma elastyczne paski dociskowe 25, ktore zaczepia sie za po-
mocg rzepow 14 do grzbietu rekawicy 19, aby zapewni¢ bardziej stabilne zamocowanie smartfo-
na 3 w uchwycie 2. W swojej dolnej czesci rekawica 19 ma zasobnik 26 do montowania akumulato-
ra, dzieki czemu mozliwe jest wydtuzenie czasu pracy kontrolera. Rekawica 19 jest potgczona
z uchwytem 2 za pomoca zatrzasku 27.

W szdstym przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 19 do 22 uprzaz 1 jest dodatkowo wypo-
sazona we wkfad 28 ze sprezystej pianki umieszczany obwodowo od wewnetrznej strony pa-
séw 111 12 uprzezy 1. Wktad 28 stosowany jest po uprzednim odtgczeniu poduszki 7 i opréocz moco-
wania uprzezy 1 na rece umozliwia rowniez jej przystosowanie do mocowania na przedramieniu.
W pozostatym zakresie wykonanie jest jak w przyktadzie pierwszym.

Sposob sterowania obiektami w pierwszym przyktadzie realizacji jest prowadzony z wykorzy-
staniem kontrolera opisanego w pierwszym przyktadzie wykonania, a sterowany jest obiekt w wirtual-
nej rzeczywistosci. Uprzaz 1 kontrolera mocuje sie na rece, a smartfon 3 montuje sie w uchwycie 2 tak
by jego ekran dotykowy zwrécony byt w kierunku palcéw. Wykorzystany zostat smartfon 3 wyposazo-
ny w nastepujace czujniki: kamere, zyroskop, akcelerometr, magnetometr, pojemnosciowy ekran doty-
kowy, a takze odbiornik i nadajnik radiowy. Nastepnie smartfon 3 tgczy sie radiowo z drugim smartfo-
nem zamocowanym w goglach wirtualnej rzeczywistosci. Na wyswietlaczu smartfona 3 zamontowa-
nego w uchwycie 2 wyswietla sie ksztatty petnigce role przyciskow 29 kontrolera. Na smartfonie za-
montowanym w goglach wirtualnej rzeczywistosci wyswietla sie podglad przyciskdéw 29 wyswietlanych
na smartfonie 3 zamontowanym w uchwycie 2 kontrolera. Podglad przyciskéw 29 jest pomniejszony
i pokazuje réwniez punkty 30, w ktérych dotykany jest smartfon 3 zamontowany w uchwycie 2 kontro-
lera, dzieki czemu uzytkownik widzi potozenie swoich palcow i nie ma problemu z odnalezieniem przy-
ciskow 29 na smartfonie 3 kontrolera. Nastepnie w drugim etapie, porusza sie reka oraz cata konczy-
na gérnga z zamocowanym kontrolerem oraz dotyka sie palcami ekranu dotykowego w obszarze wy-
Swietlanych na nim przyciskow 29, a takze wykonuje sie predefiniowane gesty. Nastepnie bezprzewo-
dowo przesyfa sie informacje o potozeniu kontrolera w przestrzeni oraz dotknieciach panelu dotyko-
wego i wykonanych gestach, do smartfona zamocowanego w goglach wirtualnej rzeczywistosci.
Na podstawie przestanej informacji steruje sie obiektami w wirtualnej rzeczywistosci na przyktad poru-
sza sie postacig w grze. W przypadku napotkania przez obiekt wirtualnych przeszkdd uruchamia sie
silnik wibracyjny. Dodatkowo w drugim etapie wykonuje sie gesty powyzej ekranu dotykowego smart-
fona i jego przedniej kamery. Gesty te sa rejestrowane i rozpoznawane za pomoca przedniej kamery
smartfona 3 kontrolera a informacje o wykonanych gestach sa przesytane do smartfona zamontowa-
nego w goglach wirtualnej rzeczywistosci.

W drugim przyktadzie realizacji sposobu wedtug wynalazku sterowany jest dron. Wykorzystany
zostat kontroler wedtug pierwszego przyktadu wykonania. W pierwszym etapie uprzaz 1 kontrolera
mocuje sie na rece, a w jego uchwycie 2 montuje sie smartfon 3 jak w przyktadzie pierwszym, oraz
za pomocg sieci radiowej taczy sie go z dronem a na wyswietlaczu smartfona 3 wyswietla sie przyci-
ski 29. Nastepnie w drugim etapie wykonuje sie ruchy reka z zamontowanym kontrolerem i z wykorzy-
staniem czujnikow smartfona 3 ustala sie punkt w przestrzeni, w ktérym znajduje sie kontroler. Jedno-
czesnie dotyka sie palcami wyswietlacz dotykowy smartfona 3 i wykonuje predefiniowane gesty lub
wciskajgc wyswietlane na wyswietlaczu przyciski 29 wySwietlane, ktére przypisane sg do okreslonych
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funkcji drona. Informacje o potozeniu kontrolera w przestrzeni oraz wcisnietych na wyswietlaczu doty-
kowym przyciskach 29 lub wykonanych gestach przesyta sie radiowo do drona. Dron porusza sie
w sposéb odpowiadajacy ruchom wykonanym przez reke uzytkownika z zamocowanym kontrolerem.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Zastrzezenia patentowe

. Kontroler mocowany na rece zawierajacy uchwyt na wykorzystywane w nim urzadzenie

komputerowe wyposazone co najmniej w akcelerometr, zyroskop, kamere, panel dotykowy
oraz nadajnik i odbiornik radiowy, znamienny tym, ze ma uprzaz (1) do montowania na ob-
wodzie reki w obszarze obejmujgcym co najmniej srédrecze, przy czym ta uprzaz (1) jest po-
taczona w swojej czesci odpowiadajacej powierzchni dtoniowej reki z uchwytem (2) na urza-
dzenie komputerowe, zas$ ten uchwyt (2) ma odkryta czes¢ odpowiadajacg przynajmniej
czesci panelu dotykowego urzadzenia komputerowego, przy czym ta odkryta czes¢ jest
od strony odpowiadajacej powierzchni dtoniowej reki w obszarze palcéw.

Kontroler wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze potaczenie uchwytu (2) z uprzeza (1) jest
za posrednictwem ramienia (4), ktérego jeden koniec potaczony jest z uprzezg (1) w miejscu
odpowiadajacym powierzchni dtoniowej reki, a drugi koniec jest potaczony z uchwytem (2),
przy czym potgczenia ramienia (4) z uprzeza (1) oraz z uchwytem (2) sg przegubowe.
Kontroler wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze potgczenia przegubowe pomiedzy jego ra-
mieniem (4) a uprzezg (1) w miejscu odpowiadajgcym powierzchni dtoniowej reki oraz po-
miedzy ramieniem (4) a uchwytem (2) majg co najmniej po dwie osie obrotu.

Kontroler wediug zastrz. 2 albo 3, znamienny tym, Ze jego ramie (4) ma w swojej sSrodkowej
czesci przegub (5).

Kontroler wedtug zastrz. 4, znamienny tym, ze przegub (5) na $rodku ramienia (4) oraz
kazde z potaczen przegubowych na koncach ramienia (4) ma $rube (17) dociskowa do blo-
kowania utozenia ramienia (4).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek zastrzezen od 1 do 5, znamienny tym, Ze jego uchwyt (2)
ma sprezynowy zacisk (10) do mocowania urzadzenia komputerowego.

Kontroler wedtug ktoregokolwiek zastrzezen od 1 do 6, znamienny tym, Ze jego uprzaz (1)
w swojej czesci odpowiadajacej powierzchni dioniowej reki ma zamocowang dystanso-
wa podktadke (6).

Kontroler wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze jego dystansowa podktadka (6) od strony
zewnetrznej ma sztywna podstawe (8), a od strony wewnetrznej ma sprezysta poduszke (7)
do wsparcia na powierzchni dtoniowej reki.

Kontroler wedtug zastrz. 8, znamienny tym, Zze jego sprezysta poduszka (7) jest osadzona
obrotowo i mimosrodowo na sztywnej podstawie (8).

Kontroler wedtug zastrz. 8 albo 9, znamienny tym, ze jego sprezysta poduszka (7) jest po-
taczona roziacznie ze sztywng podstawa (8).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezeh od 8 do 10, znamienny tym, ze jego podsta-
wa (8) ma od strony poduszki (7) zamontowana obrotowo i mimosrodowo podstawke (8’),
z ktéra jest potgczona roztacznie poduszka (7).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 8 do 11, znamienny tym, ze potaczenie
jego poduszki (7) z podstawa (8) jest rzepowe.

Kontroler wedtug ktoregokolwiek z zastrzezen od 8 do 12, znamienny tym, ze poduszka (7)
jego dystansowej podktadki (6) ma w swojej centralnej czesci wybranie (9).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 8 do 13, znamienny tym, ze potaczenie
pierwszego konca ramienia (4) kontrolera z uprzeza (1) jest na podstawie (8) dystansowe;j
podkiadki (6) uprzezy (1).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 1 do 14, znamienny tym, Zze jego uprzaz (1)
ma co najmniej jeden pas (11) montazowy do jej mocowania na obwodzie reki.

Kontroler wedtug zastrz. 15, znamienny tym, ze jego uprzaz (1) ma co najmniej dwa pa-
sy (11, 12) montazowe, a pierwszy pas (11) montazowy jest do zapinania na obwodzie reki
w okolicy srédrecza pomiedzy kciukiem a pozostatymi palcami, a drugi pas (12) montazowy
jest do zapinania na obwodzie nadgarstka.
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Kontroler wedtug zastrz. 16, znamienny tym, ze jego uprzaz (1) ma trzy pasy (11, 12 oraz 23)
montazowe, przy czym trzeci pas (23) jest do zapinania na przedramieniu w poblizu nadgarstka.
Kontroler wedtug zastrz. 15 albo 16 albo 17, znamienny tym, ze mocowanie jego pasa (11 albo
12 albo 23) montazowego na rece oraz regulacja jego dtugosci jest za pomoca rzepow (14).
Kontroler wedtug zastrz. 15 albo 16 albo 17 albo 18, znamienny tym, Zze mocowanie jego
pasa (11 albo 12 albo 23) montazowego na rece oraz regulacja jego dtugosci jest za pomo-
ca klamry (13) zatrzaskowe;j.

Kontroler wedtug zastrz. 18 albo 19, znamienny tym, Ze jego pierwszy pas (11) montazowy
jest zapinany za pomoca klamry (13) zatrzaskowej, a drugi pas (12) montazowy jest zapina-
ny za pomoca rzepu (14).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 15 do 20, znamienny tym, ze ma usztyw-
nienie (15) w miejscu odpowiadajacym grzbietowi reki na pierwszym pasie uprzezy (1).
Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 15 do 21, znamienny tym, ze pasy (11, 12
i 23) montazowe jego uprzezy (1) sa ze sobg potaczone tgcznikiem (16).

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 15 do 22, znamienny tym, ze jest wypo-
sazony we wkiad (28) ze sprezystego materiatu montowany obwodowo od wewnetrznej
strony uprzezy (1).

Kontroler wedtug ktoregokolwiek z zastrzezen od 1 do 23, znamienny tym, ze zawiera za-
sobnik (26) na urzadzenia dodatkowe do podtaczenia do urzadzenia komputerowego.
Kontroler wedtug ktoregokolwiek z zastrzezern od 1 do 24, znamienny tym, Zze zawiera
akumulator.

Kontroler wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze jego uchwyt (2) na urzadzenie komputerowe
jest w postaci kieszeni (21) z materiatu elastomerowego otwartej od strony palcow.

Kontroler wediug zastrz. 26, znamienny tym, ze jego uchwyt (2) zawiera skrzydto (22) zapi-
nane na obwodzie urzadzenia komputerowego, a ponadto ma elastyczne paski docisko-
we (25) do zaczepiania na grzbiecie uprzezy (1).

Kontroler wedtug ktdregokolwiek z zastrzezen od 1 do 27, znamienny tym, Zze jego uprzaz (1)
jest w postaci rekawicy (19) z otworami (20) odstaniajacymi palce.

Kontroler wedtug ktéregokolwiek z zastrzezen od 1 do 28, znamienny tym, ze potaczenie
uprzezy (1) z uchwytem (2) jest roztagczne.

Sposob sterowania urzadzeniami wyposazonymi w odbiornik radiowy za pomoca kontrolera
okreslonego w zastrz. 1, znamienny tym, ze w pierwszym etapie uprzaz (1) kontrolera mo-
cuje sie na rece, a urzadzenie komputerowe wyposazone co najmniej w nastepujace czujni-
ki: akcelerometr, 2yroskop, kamere, panel dotykowy, a takze nadajnik radiowy, montuje sie
w uchwycie (2) kontrolera panelem dotykowym zwréconym w kierunku palcow i fgczy sie
go radiowo z odbiornikiem radiowym sterowanego urzadzenia, po czym w drugim etapie po-
rusza sie kontrolerem oraz dotyka sie palcami panel dotykowy, a z wykorzystaniem czujni-
kéw urzadzenia komputerowego ustala sie punkt w przestrzeni, w ktérym znajduje sie kon-
troler, a nastepnie bezprzewodowo przesyta sie informacje o potozeniu kontrolera oraz do-
tknieciach panelu dotykowego urzadzenia komputerowego do odbiornika sterowanego urza-
dzenia i na podstawie tej informacji steruje sie tym urzadzeniem.

Sposob wedtug zastrz. 30, znamienny tym, ze w pierwszym etapie w uchwycie (2) montuje
sie smartfon (3).

Sposéb wedtug zastrz. 31, znamienny tym, ze po radiowym potaczeniu smartfona (3) z od-
biornikiem radiowym sterowanego urzadzenia na wy$wietlaczu zamontowanego w uchwy-
cie (2) smartfona (3) wyswietla sie przyciski (29), a przez dotkniecie tych przyciskow (29)
uruchamia sie przypisana do nich funkcje.

Sposob wedtug zastrz. 30 albo 31 albo 32, znamienny tym, zZe steruje sie urzadzeniem sys-
temu rzeczywistosci wirtualnej, mieszanej lub rozszerzone;.

Sposob wedtug zastrz. 33, znamienny tym, ze po zamontowaniu urzadzenia komputerowe-
go w uchwycie (2) taczy sie je radiowo ze smartfonem zamocowanym w goglach wirtualnej
rzeczywistosci, po czym w drugim etapie porusza sie reka, na ktérej zamocowany jest kon-
troler oraz dotyka sie palcami jego panelu dotykowego, a z wykorzystaniem jego czujnikéw,
ustala sie punkt w przestrzeni, w ktérym znajduje sie kontroler, a nastepnie bezprzewodowo
przesyta sie informacje o potozeniu kontrolera oraz dotknieciach panelu dotykowego do od-
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biornika smartfona zamontowanego w goglach wirtualnej rzeczywistosci i na podstawie tej
informacji steruje sie obiektem wirtualnym.

35. Sposob wedtug zastrz. 34, znamienny tym, ze po radiowym potaczeniu urzadzenia kompu-
terowego zamontowanego w uchwycie (2) na wys$wietlaczu smartfona zamontowanego
w goglach wirtualnej rzeczywistosci wyswietla sie pomniejszony obraz przyciskow (29) oraz
punkty (30) odpowiadajace miejscom w ktorych uzytkownik dotyka panel dotykowy urzadze-
nia komputerowego zamontowanego w uchwycie (2) kontrolera.

36. Sposob wedtug zastrz. 30 albo 31 albo 32, znamienny tym, Ze steruje sie dronem.

37. Sposob wedtug zastrz. 30 albo 31 albo 32, znamienny tym, Ze steruje sie ramieniem robota.
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