e

o=t POPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(22) P¥ihldSeno 30 11 79
(21) (PV 8281-79)

(W)  Zverejnino 18 06 84
URAD PRO VYNALEZY (45) Vydéno 15 07 86

232403

an @1

(51) Int. C13

B 06 B 1/02

A OBJEVY

KLIMA KAREL ing., KASTNER PETR ing., UZEL JOSEF ing., N

(75) BARTOS JAN ing., NOVAK VLADIMIR ing., FIALA LUDEK, MACHUTA PAVEL,
Autor vyndleru STANEK VACLAV, KOCIANOVA KVETA, SMETANOVA ALENA, LOTTEROVA MARIE,

PRIBRAM

(54) Vibra&ni elektromotor

Vibra¥n{ elektromotor se tykd konstrukce
tekovych vibra&nich elektromotrd, které maj{
ne obou koncich svého rotorového h¥tfdele
po jednom excentrickém &lenu., Vyndlez resd
problém snedné nastavitelnosti smdru meximél-
niho pisobeni vibrac{ vzhledem k ploZe, na
které je vibrainf elektromotor svymi patka-
mi pFipevnin. Podstate vyndlezu spodivd v né-
sledujicim: Statorové sk¥in 10 vibra&niho
elektromotoru je netdZivé ulofena mezi
dvége loZigkovymi vZnci 20 opetfengmi pii-
pevnovacimi petkemi 21, Oba tyto loZiskové
v&nce 20 jsou se statoroveu sk#ini 10 gpo-
Jeny dv&ma navzéjem shodnymi skupinemi
vidy nejmén& t¥{ v¥ncovich svorntkl 23
rozm{sténych ve stejnych thlovych rozteXfich
a na stejnych roztednych kru¥nicich. P¥itom
ne vnéj3{ plode statorové skffn& 10 Je
provedene svorkovnicovéd sk¥inka 60, popii-
ped& jsou na nf{ vytvorens nosnd oks 11.
Vyndlezu lze vyufft nejen u vibre&nfch
elektromotord p¥imo, sle i ne konstruk-
&nich prvefch, které Jsou s nimi spojeny.
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Predmdtem vyndlezu je vibre&ni elektiromotor, majici na obou koncfch svého rotorového
hifdele po jednom excentrickém &lenu. Ten, vzhledem ku své excentricit¥ je za chodu
élektromotoru zdrojem kmitevych sil, které se pFend¥ejf na tu strojnf &i Jinou souldstku,
nep#¥. rém vibra&nfho sfte nebo vibrainfho doprevniku, kterd mé bft vibracim vystavena.

Pro umfstin{ e pFipevninf vibrainfho elektromotoru, které mus{f byt spolehliv¥& prove-
deno, se poulfvelo patek, které byly neodd¥litelnou sou¥dsti vdlcové sk¥f{n¥ statoru elektro-
motoru, ve které bylo také uloZeno jJeho statorové vinut{. Nutno v3sk vzit v ﬁ#ahu, %e smér
kmitevého pohybu dané strojnf sou¥dsti Je pFedem urlen, prévé tak jsko je pfedem déne
polohs oné plochy, ku které mé byt vibra¥ni elektromotor spolehliv¥ pfipevnZn. K tomu
p¥istupuje poZadavek snadné p¥istupnosti mista tohoto pripevnini e to Jek pro uely montdZ-
n{ tek i kontrolnf; ‘v tekovém p¥ipevn¥n{ nesmf dojit k jekémukoliv mechanickému uvolnéni,
ve kterém by mohlo dojft ke zhoubnym rdzim, zvysujicim mnohondsobn® tahové neméhéni kotev-
nich svornikd, jimiZ je vibre¥ni elektromotor k dané strojni souZdsti p¥ipevnin.

Vibradn{ elektromotor podle vynédlezu respektule jednoduchym svym provedenim prévé
uvedené pofadavky & odstranuje tek zdéveZné nevyhody dosud znémych vibrainich elektromo-
tord. Podstata vyndlezu spofivd v tom, Ze Jeho statorové sk*{n je netéXivé uloZena mezi
dvima loZiskovymi vinci opatfenymi pripevnovacimi patkemi, p¥i¥em% oba lo3iskové vé&nce
jsou se statorovou sk¥ini spojeny dvé&ma nevzéjem shodnymi skupinemi vidy nejmén tif
v&ncovfch svornfkd rozm{stZnych ve stejnych dhlovjch rozte&ich e na stejnych rozteinygch
kru¥nicich.

Zékladn{ vfhodou je mo¥nost pFedb&¥ného nesteveni a zajistén{ dosedacf spolelné
roviny pripevnovecich petek vzhledem k poZadované poloze netodenf statorové skiin& tak,
aby po definitivnfm Jeho uloZen{ byla snaedno pitistupné i svorkovnicové sk¥inke, jedf%
bo&ni stény jsou zprevidle souZdst{ odlitku statorové skfin¥. PouXije-1i se v ka%dé sku-
pin& t#{ véncovych svornfkd, pek Je moZné nestavit t#i polohy (po 120°) statorové skiini
¥ rovind pripevnovacich petek; skupine &ty} vincovgeh svornikd v ke¥dé jejich skuping
dovoluje neataveni &tyt poloh {po 90°).

U elektromotoru je déle ne vn&js{ plo¥e statorové skifn¥ vytvorene skupina nosnych
ok, usnadnujfcich menipulaci p¥i montdii e demont&%¥i vibra&nfho elektromotoru na misto
jeho urdeni.

Del¥f vybudovéni elektiromotoru spo¥ivéd v tom, Ze ne vn&J8L hran¥ loZiskového vi&nce
Jje odnfmatelns pr¥ipevnin felnf kryt. Toto uspofddént umo¥nuje snadnou p¥fstupnost k excen-
trickému ¥lenu jek za d¥elem Jeho ¥i¥t¥nf, tak i kontroly jeho spojeni s koncem rotoro-
vého hiidele.

Na pFipojeném vykresu je nakreslen Jeden prfkled provedenf vynélezu: Na obr. 1 Je né-
rysny pohled, na obr. 2 Je piisluiny bokorysny pohled (pfi odejmutém Zelnim krytu).

Vélcovy stator 10, zekon¥eny z obou stran kruhovymi dosedacfmi plochemi, mé ne své
wn&jsf vélcové plo¥e Jednak ¥tyF¥i nosnd oke 1} jednak svorkovnicovou skifnku 60 8 vyvedenou
kebelovou pripojkou 61. Jeho statorové vinutf 12 Je mechenicky jiit¥no Hesti stetorovymi
svorniky 15.

Ne rotorovém hifdeli 40, ktery jJe uloZen ve dvou valivfch loZiskéch 41, Je um{ gt&no
rotorové vinut{ 42 provedené jekoZto vinuti na krétko (bez vivodd). Valivéd loZiske 41
jsou svymi vndJsimi krouZky uloZens v loZiskovych vEnefch 20, které dosedsji na kruhové
dosedac{ plochy stetoru 10 e Jsou k n¥mu p¥ipevnina Srouby (nenekreslenymi). Ne proti-
lehlych hranéch loZiskovych vEnch 20 Jsou pomoe! neznalenfch Zroubl 3§ pripevniny Zelni
kryty 30. V prostoru Jjimi vymezeném jsou uloZeny znémé excentry 50 upevndné nep¥imo excen-
trovymi svornfky 51 ne obou koncich rotorového hifdele #0.
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Segteveni vibra&ntho elektromotoru podle vynéiezu Je velmi snadné: Podle prostorovich
pom&rd v m{st¥ jeho ulo%enf se predem neto®{ oba loZiskové vince 20 vzhledem ku statoru
18 tek, aby po koneZném umisténi vibrainfho elektromotoru byla pf{stupna Jeho svorkovnicovéd
skfinke 60 o aby p¥ipevnovaei patky 21 byly kolem osy vibrednfho elektromctoru natodeny
pedle sklond jejich dosedacfch rovin. Vyhodou vynélezu teké je, %e tyto dosedact roviny
mohou m{t 1 n&kolik vzdjemnyeh sklond: PouZije-1i se tif vEncovych svornikd 25 rozmfstd-
nych po 1200, pek vzdjemny uhel t&chto dosedacfch rovin je té% 1200; p¥i EtyPéch vincovych
svornikdch 25 rozmfst3nych po 90° vznikmou dvs moZnosti: bud budou dosedact roviny navzé-
Jem kolmé, enebo dokonce vodorovné, tj. Jedna pod osou a drubd nad osou rotorového hifde-
le 40. ’

Presto, Ze vyndlez je zem&Fen na vibreé&n{ elektiromotory, nenf moZnost vyuZit{ jeho
zékladn{ my¥lenky, tJ. kombinace pevného statoru s natédivymi loZiskovymi vinei mejfefmi
soulasn& dvojici pFipevnovecfch patek nijek omezena, zvl&Xt® pro umfstovdnf elektromotord
ve zifZfenych prostorovych podmfnkdch, Jjako nap¥. v dilnfch prostorech epod.

PREDMET VYNLLEZU

Vibra¥n{ elektromotor, mejfc{ na obou konefch svého rotorového h¥fdele po Jednom
excentrickém &lenu, vyznafujic{ se tim, Ze Jeho statoreovd skifn (10) Jje natdé¥iv¥ uloZena
mezi dvéma loZlskovymi vaneil (20) opat¥enymi p¥ipevnovacimi petkami (21), priem¥ cba
lo¥igkové vince (20) jsou se statorovou sk¥inf (10) spojeny dvime nevzdjem shodngmi sku-
pinani vidy nejménd t¥{ vEncovych svornfkd (25) rozeisténfeh ve stejnych whlovyeh
roztedfch a na stejnych roztednfch kruinicfch.

1 vikres
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