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(54) Za¥izeni pro d‘npravu rotaénich forem v kolmém sméru k podélné ose

Vynélez se tyka za¥izeni pro dopravu rotag-
nich forem v kolmém sm&ru k podélné ose, ze-
jménia forem pro vyrobu betonovych stoZarh.

Dosud se rota¢ni formy dopravuji v kolmém
sméru ke své podélné ose bud valemfm rucné&
za ‘pomoci sochorfi neblo na sklon&nych rampéch
s vyuZitim gravitace. Oba tyto druhy dopravy
jsou pracné a p¥i valeni na nakloné&né rampé
je obtiZné brzdsni a zastaviovani forem. V obou
pifpadech Ize soulasnd dopravovat pouze jednu
formu. Déle je zndma hromadné doprava rotat-
nich forem ve sm&ru kolmém k jejich podélné
ose, pii které jsou formy wvzdjemné& -propojeny
‘specidlnimi sponami k formdm uchycenym, nebo
s vliastnim vedenim. Tyto spony zaji§tuji vzdjem-
nou polohu forem pfi jejich valivém pohybu po
rampé a to tak, Ze je vyvoozen tlak do zadni for-
my, &im# dojde k pohybu celého mno#stvi forem
umist&nych v celkové dopravni vzdalenosti. Ne-
vyhodou je, Ze je nutno mit k dispozici na po-
gaitku rampy vZdy daldi formu, pokud je tfeba
formy na konci rampy odebirat.

Uvedené nevyhody jsou podstatng. zmirnény
zafFizenim prio dopravu rotafnich forem v kol-
mém sméru k podélné ose podle vyndlezu. Jeho
podstaita spodivd v tom, Ze je sestaveno ze dvou
shiodnych drah sestdvajicich z hnaciho kola a
hnaného kola, mezi nimiZ je napjat nekonecny
Fet&z, jeho¥ &lanky jsou toEn& ulo¥eny na &epu,
na ndmZ jsou rovndZ totn& uloZena pojezdova
kola, lefici na vodicich kolejich, a valeCek, a
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z vodici rampy sowosé s Fetézem pro vnitfni né-
kruzky rotanich forem. Hnaci kola jsou spo-
jena s jedingm pohonnym dstrojim spojovacim
hiidelem. Délka jednotlivych &lankt FetSzu je
mensi neZ vndj$i pramé&r ndkru¥ku rotadni for-
my. Nekonetny Fetdz zafizeni mZe byt uloZen
na zubech napinaciho kiola a ;podp&rného kola.
Zaffzen! mfl¥e byt vybaveno opé&rnou ramipou
prio krajni nakruZky rotafnich forem. Rovné&Z
miZe byt opatfeno tlumicim za¥Fizenim pohonu,
je-1i zafizeni vybaveno pohonnym soustrojim pro

krokovy pohon.

Vyhodou za¥fzeni podle vynélezu je, Ze jeho
pomboci - lze dopravovat jednodufe, bezpefn& a
bez lidské ndmahy zvolené mmno¥stvi rotatnich
forem. ‘Tim, ¥e formy nejsou FetSzem neseny,
ale jen posunovany, nebo na naklon&né rampé
popripadé brzdény, neni potieba vyvinout na do-
pravu nadmé&rnych sil. ZaFizen{ je proto v po-
mé&ru k hmotnosti dopriavovanych forem lehké
a je-dnioid'uché.r

Priklad zafizeni pro dopravu rotadnich forem
v kolmém sméru k podélné ose podle vynélezu
je nakreslen na pfipojemych vykresech, kde na
obr. 1 je schematicky nakreslen nérys zatizeni,
na obr. 2 jeho piidorys @ na obr. 3 Fez A — A
naznateny na obr. 2.

Za¥izeni je sestaveno -ze dviou shodnych drah.
Nekonetny fetdz ka#dé drahy je ulo¥en na zu-
bech hnaciho kola 6 a hnaného kola 1 a je na-
pjat pomioci napinaciho kala 7 a podp&rného-



kola 9. Jednotlivé lanky 3 Fetdzu jsou kratsi
ne¥ je vndj¥l prim&r ndkrurku 2 formy 8..Retdz
fe posazen sv§ml piojezdovymi koly 16 na wodi-

¢l koleji 4. Vnit¥ni ndkruifky 2 rotadni formy 8

‘jsou posazemy na’ viodici ramp# 5 umfst¥né pod
podélnou osou hlavni strany fet&zu. Vn&jsi né-
kruzky 2 rota¢ni formy 8 jsou posazeny ma op&r-
né rampé 10. Ob& hnalci kola 6§ maji jediné spo-
le€né pohionné ustroji 12 s nim# jsou spojeny
. spojovacim hiidelem 13. PriotoZe pohonné tstro-

jii 12 je krokowé, jje zallzeni vybaveno tlumicim -

zafizenim 11, spojemym ‘s hnanymi koly 1, dal-
§im spojovacim h¥idelem 13. Clanky 3 Fetdzu
jsou z obou stran otofn& uloZeny na ¢epu 14, na
némZ je obdobn¥ uloZeno z obou stran 'pojezdo-
vé kolo 16-a upriostfed véletek 17. KaZdy dep 14
je z obou stran ukon@en nalisovanym stavdcim
krouZkem 15. ‘

PREDME

1. Za¥{zeni pro dopravu rotatnich forem v kol-

mém smdru k podélné ose vyznatujici se tim,

7e je sestaveno ze dviou shodnych drah, se-
stvajicich z hnlacihio kiola (6) a hnaného kola
(1), mezi nimiZ je napjat nekonetny Fetdz,
jehoZ &lanky (3) jsou todn& uloZeny na Gepu
(14), na n&m% jsou rovndZ totnd uloZena po-
jezdové kola (16), leZici na vodicich kolejich
(4), a véletek (17), a z wodici rampy (5)
souosé s Fetézem pro vnitfni ndkruiky (2)
rotatnich forem (8), pFiem# hnaci kola (86)

jsou spojena s jedingm fpohionnym dGstrojim

(12) spojovacim hfidelem (13), a délka jed-

Rotadni formy 8 se uloZi kolmo na ¥et¥zy tak,

‘#e jefjich vn&j§1 nakru¥ky 2 ‘spo¥ivajl na opdr-

nych rampdch 10 a vnitini ndkru¥ky 2 mezi depy
14 a valetky 17 ¥et¥z. na wodicich rampAch 5.
Osa valetkd 17 je pod osou ndkruzkd 2. Valed-

- ky 17 bréni dotyku ndkru¥kd 2 dvou sousednich

rotatnich forem 8. P¥i dopravé je rotaini for-
ma § fet&zem unéSena, nikoliv viak nesena. Po-
suv Fet8zll je vywvozovan-pombci otalejicich se
hnacich kol 6 pohan&nych. pies spojovaci hii-
del 13 pohonnym dstrojim 12. Tim . je zaji§tsn
synchronni posuv oblou Feit¥zti. Na .cpatném kon-
ci dopravni vzddlenosti jsou Fetszy vedeny zp&t
pfes hnand kola 1 a podp&rnd kola 9. Napinani
Pet¥zl zajiStujl napinaci kola 7, zatlaZovani do
zdb&ru. Pomalé dokiondovani jednotlivych krokt
pohonného dstroji 12. zaji§tuje tlumict za¥fzent
11. S
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motllvy‘ch &lankd (3) Feitdzu je mendi neZ
vn&jdi primé&r ndkruZku (2) rotatni formy.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznagujici se tin, Ze
jehio nekonedny fet¥z je uloZem na zubech na-
pinactho kola (7) a podp&rného kola (9).

3. ZafFizeni pioldle bodu 1, vyznadujici se tim, e
je vybaveno opé&rnou rampou (10} prio krajni
ngkruZky (2) rotafnich forem (8).

4. Zatizeni ‘podle bodu 1, vyznagujici se tim, Ze
je opatfeno tlumicim zafizemim (11) pohonu,

. je-ii zafizeni wybaveno pohonnym Gstrojim
(12) prio krokovy pohon.
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