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(54) Maskine til sorteret arkopsamling.

Opfindelsen angir en maskine til sorteret arkopsamling, omfattende mindst
én rzkke p& hinanden f¢lgende opsamlingsbakker anbragt i en ramme, transportorga-
ner til enkeltvis fremfg¢ring af til sortering foreliggende ark langs en arkbeva-
gelsesbane, der passerer forbi indgangsdbninger for opsamlingsbakkerne, til hvil-
ke opsamlingsbakker der er knyttet ledeorganer, som ved hjzlp af en indstillings-
mekanisme selektivt kan bringes til at indtage enten en f¢rste stilling, i hvil-
ken et ledeorgan rager frem i arkbevagelsesbanen, eller en anden stilling, i
hvilken ledeorganet befinder sig uden for arkbevegelsesbanen, hvorhos der findes
organer til fremf¢ring af ark, som tilhgrer samme arkgruppe, til bevzgelsesbanen
med en tidsafstand mellem pd hinanden fglgende ark, svarende til et forudbestemt,
i hovedsagen konstant fg¢rste tidsinterval og til fremféring af pd hinanden fg¢l-

gende ark, der tilhgrer forskellige arkgrupper og udgér henholdsvis sidste og
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2
forste ark i sidanne grupper, til arkbevzgelsesbanen med en tidsafstand, der
overskrider et andet tidsinterval, som er lazngere end det fgrste tidsinterval.

En sidan arksorteringsmaskine er normalt forbundet til en reproduktionsmaski-
ne, som f.eks. en elektrofotografisk kopieringsmaskine, med hvilken kopier af
samme originaldokument kan fremstilles med stor hastighed og en veldefineret kon-
stant frekvens, medens der i tilfalde af skift fra &t originaldokument til et an-
det vil gd et tidsrum, som er lzngere end tidsintervallet mellem reproduktion af
to pa hinanden fg¢lgende kopier af det samme originaldokument.

Sedvanligvis arbejder sidanne sorteringsmaskiner enten i en sorteringstil-
stand, i hvilken hver ny kopi af det samme originaldokument fg¢res til en ny opsam-
lingsbakke, eller en opsamlingstilstand, i hvilken alle kopier f¢res til samme
opsamlingsbakke uafhzngigt af, om de er reproduktioner af samme originaldokument.

Med opfindelsen tilsigtes det at frembringe en forbedret sorteringsmaskine
af den nzvnte art, med hvilken det ogsd er muligt at tilgodese det under visse om—
stzndigheder optradende behov for opsamling af alle kopier af et bestemt original-
dokument i en enkelt opsamlingsbakke og kopier af andre originaldokumenter i andre
opsamlingsbakker, &n bakke for hvert originaldokument.

Ifplge opfindelsen opnds dette ved kobleorgamer til selektiv styring af ind-
stillingsmekanismen i enten en f¢rste sorteringstilstand, i hvilken alle ark h¢-
rende til samme arkgruppe opsamles i samme opsamlingsbakke, medens forskellige
arkgrupper opsamles i hver sin opsamlingsbakke, eller en anden sorteringstilstand,
i hvilken pa hinanden fglgende ark hg¢rende til samme arkgruppe opsamles i pé hin-
anden fg¢lgende bakker, begyndende med en f¢rste bakke, og ved orgamer, der ved
detektering af nzvnte andet tidsinterval i den fgrste sorteringstilstand igangsat—
ter et skift til den nastf¢lgende bakke.

Ved en udf¢relsesform for sorteringsmaskinen ifglge opfindelsen kan der i
tilfelde af, at kun en del af opsamlingsbakkerne er benyttet til en given sorte-
ringsoperation, opnds en forbedret kapacitetsudnyttelse ved et yderligere koble-
organ til selektiv aktivering af en sorteringstilstand, i hvilken den n®stf¢l-
gende ubrugte bakke benyttes til en ny sorteringsoperation.

Opfindelsen beskrives nezrmere i det fglgende ved hjzlp af udfgrelseseksempler
under henvisning til den skematiske tegning, hvor

fig. 1 viser sorteringsmaskinen ifg¢lge opfindelsen, set forfra,

fig. 2 sorteringsmaskinen, set bagfra i skematisk perspektiv,

fig. 3 et snit gennem en del af sorteringsmaskinen efter linjen ITI-III i
fig. 1,

fig. 4 et snit gennem en del af sorteringsmaskinen efter linjen IV-IV i
fig. 3,

fig. 5 en sugeplade i orgamet til tramsport af ark, som skal sorteres, set

forfra,
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fig. 6 et antal bakker og disses ophengning i sorteringsmaskinen, set fra
siden,

fig. 7 en kamskive til brug ved reguleringen af de modtagende bakkers beve-
gelse, set fra oven,

fig. 8 den samme kamskive, set fra siden,

fig. 9 en del fra modtagebakkernes ophengningskonstruktion, set forfra i
perspektiv,

fig. 10 et antal modtagebakkers ophzngning, set fra siden,

fig. 11 et antal modtagebakker med modificeret ophzngningskonstruktion i
forhold til fig. 6, set fra siden,

fig. 12 det elektriske kredslgb til styring af skridtmotorernes funktionm,

fig. 13 det elektriske kredslgb for signalgeneratoren til signalet COPIE,

fig. 14 det elektriske kredslgb for signalgeneratoren til signalerne DOORSRT
og RESET,

fig. 15 det elektriske kredslgb for signalgeneratoren til signalet EINDST,

fig. 16 det elektriske kredsl¢b for signalgeneratoren til signalerne A og B,

fig. 17 det elektriske kredslgb for signalgeneratoren til signalet MMV,

fig. 18 det elektriske kredslg¢b for signalgeneratoren til signalet PRT,

fig. 19 det elektriske styrekredslegb,

fig. 20 i diagramform signalvardierne som funktion af tiden ved brug af sor-
teringsmdde A, ‘

fig. 21 i diagramform signalverdierne som funktion af tiden ved brug af sor-
teringsmide B,

fig, 22 i diagramform signalverdierne som funktion af tiden ved brug af sor-
teringsmédde B suppleret med opsortering,

fig. 23a i diagramform signalverdierne som funktion af tiden ved brug af
sorteringsmdde B, idet der er fremstillet femten kopier af den f¢rste original,
og

fig. 23b og ¢ i diagramform signalverdierne som funktion af tiden under til-
bagestilling af sorteringsmaskinen.

Som fig. 1 og 2 viser, bestdr sorteringsmaskinen ifglge opfindelsen i hoved-
sagen af en indretning 10 til transport af de ark, der skal sorteres, f.eks,
kopier, til to sorteringskasser 11 og 12, som er anbragt pd hver sin side af
transportindretningen 10, i hvilke kasser endnu ikke beskrevne opsamlingsbakker
opbevares. Den af transportindretningen 10 og sorteringskasserne 11 og 12 be-
stdende helhed bzres af en holder 20.

Denne sorteringsmaskine kan anvendes i forbindelse med en kopieringsmaskine,
f.eks. en elektrofotografisk kopieringsmaskine, som beskrevet i hollandsk patent-
ans¢gning nr. 72.05491 og nr. 72.14704, men ogsd som en selvstendig del.

Holderen 20 bestdr af en lodret firkantet profil 21, der stdr pd en under-
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ramme 23 bestdende af tre vandrette profiler 24, 25 og 26, under hvilke der er
monteret drejehjul 27, 28 og 29. Mod den ¢vre del af profilem 21 er der monte-
ret en forbindelsesdel 22 bestdende af f.eks. en U-formet profil 30, som er
fastgjort med bundpladen mod profilen 21, og hvis 2bne ende er pasvejset en plade
100, der er en del af transportindretningen 10's ramme. Den U-formede profil
30's &bne ender er bekladt med plader 31.

Transportindretningen 10 (se ogsd fig. 3 og 4) bestdr af en ramme, som er
udformet af pladen 100, der udggr bagveggen, to sidevegge 101 og 102, i hvis
bagkanter der findes skruehuller 140 til optagelse af ikke viste skruer, hvormed
sidevaeggene 101 og 102 er forbundet med bagvaggen 100, og en forplade 103, der
er udformet i metalplade, som er bgjet i U-form og ved flangerne fastgjort til
sidevaggene 101 og 102. Sideveggene 101 og 102 er forlanget fremad med to pla-
der 104 og 105, som er bukket i en L-profil, hvortil transportindretningen 10's
forveg 106 er fastgjort, i hvilken forveg 106 der er monteret et kontrolpanel
107. Yderligere er der ambragt en dzkplade 108, en ¢vre plade 109 og en bund-
plade 110 mellem forvaggen og bagvaggen, henholdsvis 103 og 100.

Pladerne 101, 102, 109 og 110 danner et rum 120, der i tversnit har form
som et parallelepipedum, og hvis ender lukkes af pladerne 100 og 103, idet der i
pladernes hjgrner findes drejeligt monterede ruller 111, 112, 113 og 114 i lejer
i pladerne 100 og 103. Endvidere er der fastgjort en remskive 116 pé den bage-
ste ende af en aksel 115 for en rulle 114, hvilken remskive med en rem 117 er
forbundet med en remskive 118, der er fastgjort p& akslen af en elektromotor 119,
som er placeret i rummet 120. Omkring rullerne 111, 112, 113 og 114 er der fgrt
et antal forholdsvis smalle endelgse bdnd 121, f.eks. seks bé&nd, som forlgber dels
uden for rummet 120 og omtrent pd ydersiden af pladerne 101, 109 og 102, og dels
inde i rummet 120 og langs indersiden af pladen 110.

Ifplge en beskrivelse, der vil fremkomme i det f¢lgende, skal der i rummet
120 herske et undertryk, ndr maskinen fungerer, hvorfor der er truffet foranstalt-
ninger, s& at der kun str¢mmer en minimal luftmezngde indad genmem forbindelsesste-
derne mellem de plader, som danner rummet 120. S&ledes fremglr det af fig. 4, at
den ¢vre ende af pladen 101 er bpjet i en ret vinkel ligesom den venstre ende af
pladen 109, og at der ud for disse to enders skaringspunkt er monteret et lukke-—
organ 122, f.eks. bestdende af en skumgummistrimmel.

Der er ogsi monteret et lukkeorgan 123 wud for pladen 109's ombukkede h¢jre
ende og pladen 102's ombukkede ¢vre ende. De nedre kanter af pladerne 101 og 102
er ogsi bukket om og forlgber delvis videre bag rullerne henholdsvis 114 og 113,
medens bundpladen 110's ombukkede h¢jre endekant strazkker sig til ud for pladen
102's nedre kant, s& at der mellem disse kun findes en spalte, hvorigennem béndene

121 kan lgbe.
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I pladerne 101, 102 og 109 findes der et antal rendelignende &bninger 124
ud for mellemrummet mellem béndenme 121, som det ses i fig. 5 for pladem 102,

Der er endvidere fastgjort glideplader 125 til pladerne 101 og 102 bag bandene
for at formindske friktiomen mellem b&ndene 121 og pladerne 101, 109 og 102
mest muligt.

I rummet 120 er der monteret to ventilatorer 126 og 127, hvis luftafgangs-
ibninger findes uden for rummet 120, og som kan opretholde et vist undertryk i
rummet 120, sd at der frembringes en indadrettet luftstrgm gennem &bningerne 124.

P4 hver ende af rullen 114's aksel 115 er der drejeligt monteret en plade
128, hvilke plader er indbyrdes forbundet ved hjelp af en plade 129, hvorpd der
er fastgjort to stgtter 130, i hvilke der er drejeligt lejret em aksel 131 1
lejer. P& akslen 131 er der fastgjort en rulle 132 med et antal remspor, som
der ogsd i rullen 114 ud for mellemrummene mellem bindene 121 findes remspor.
Rundt om de to ruller 114 og 132 1gber et antal endelgse remme 133, I den frie
ende af mindst en af pladerne 128 findes en skrue 134, som kan skrues mod ramme-
pladen 100, s3 at rullen 132 kan fastggres i forskellige stillinger i forhold
til rullen 114 ved omdrejning omkring akslen 115.

Endvidere er der fastgjort en ledeplade 135 mellem rammepladernme 100 og
103 modsat pladen 109 og uden for bdndene 121, Transportindretningen fungerer
pa folgende mdde: WNA&r motoren 119 er sldet til, drives bidndene 121 og remmene
133 over rullen 114, medens der, ndr ventilatorerne 126 og 127 er slédet til,
frembringes et undertryk inde i rummet 120, N&r transportindretningen tilfgres
et ark, f.eks. en kopi, som skematisk vist med en pil A, fo¢res dette ark indled-
ningsvis fremad af remmene 133 og suges dernzst mod bindene 121 af undertryk-
ket i rummet 120,

Arket fg¢res videre frem af bdndene 121 og afbgjes med undtagelse af visse
tilfelde, der forklares senere i beskrivelsen af den komplette sorteringsmaskines
funktion, ud for rullen 111 ved hj=zlp af pladen 135 og fg¢res henover pladen
109. Arket l¢snes fra bindene ud for rullen 112, fordi der her ingen sugevirk-
ning er, og arket fgres ind i et vendeorgan, som beskrives nzrmere i det nedenstd-
ende. Ndr arket forlader vendeorganet, suges det piny mod badndene 121 og fgres
tilbage nedad over pladen 102, indtil der fjermes fra bandene senest nzsten ud
for pladen 102's nedre kant, som nzrmere beskrevet senere.

P4 den ene side af transportindretningen 10 er den venstre sorteringskasse
11 monteret ud for pladen 101, og pd den anden side den h¢jre sorteringskasse
12 ud for plademn 102, Den venstre sorteringskasse 11 bestdr af en ramme, der
er opbygget af to lodrette L-formede profiler 200 og 201, hvis ¢vre ender og
nedre ender er indbyrdes forbundet med T-formede profiler henholdsvis 202 og 203,
som i det foreliggende udfgrelseseksempel er dannet af to L-formede profiler, der

er svejset mod hinanden, I en stilling vinkelret pd den plan, der fastlagges af



144005

profilerne 200, 201, 202 og 203, er to L-formede profiler 204 og 205 svejset
mod T-profilen 202 og to L-profiler 206 og 207 mod T-profilen 203. Profilerne
204 og 206 henholdsvis 205 og 207 er igen forbundet med hinanden med lodrette
L-profiler 208 henholdsvis 209, medens profilerne 204 og 205 henholdsvis 206
og 207 er forbundet med hinanden med vandrette L-profiler 210 og 211. En beskyt-
telsesplade 212, der er bgjet i U-form, er fastgjort mod de frie ender p2 profi-
lerne 204 til og med 207.

Sorteringskassen 11's ramme er drejeligt forbundet med forbindelsesdelen 22.
Til détte formil er to ansatser 213 fastgjort pd profilen 30's flangeplader,
hvilke ansatser hver bzrer en hengselstift 214, medens der i profilerne 202's og
203's bageste ende findes huller, hvori de tilsvarende stifter 214 passer. I sor-
teringsmaskinens arbejdsstilling er sorteringskassen 11's ramme i en stilling,
lisestillingen, hvor den af profilerne 200, 201, 202 og 203 bestemte plan ligger
parallel med pladen 101, hvorhos der er imstalleret et ikke vist l8seorgan til
fastldsning af sorteringskassen i denne stilling. I fig. 3 kan sorteringskassen
11 drejes bort med uret for at lette fjernelsen af eventuelle hindringer ved
transporten af arkeme., I sorteringskassen 11 findes et antal vandrette opsam—
lingsbakker 215, der i hovedsagen er bevagelige i en vandret plan mellem to stil-
linger. Hver opsamlingsbakke bestdr af en i U-form bejet profil med en bundplade
216, en lodret forkant 217 og en lodret bagkant 218. Bundpladen 216 er i
hovedsagen rektangul®r og med to udskaringer 219 og 220 i siderne til lettelse
af udtagningen af de opsamlede ark.

I bundpladen findes forstzrkende profiler 221, som stdr vinkelret pd for- og
bagkant 217 og 218, medens der findes aflange Sbninger 222 imellem og parallelt
med profilerne 221. Hensigten med disse &bninger beskrives nedenfor.

P3 den lodrette forkant 217 er der fastgjort et ledeorgan 223 omfattende
en U-profil 224, hvormed ledeorganet 223 er fastspandt pd den lodrette forkant
217. Et af profilen 224's U-ben er forlanget pd den anden side af profilens bund-
stykke i hele ledeorganet 223's lzngde med en flange 225, og i profilens langde
findes der skrabeknive 226 med visse indbyrdes afstande, hvilke skrabeknive i
hovedsagen bestir af smd plader udformet vinkelret pa profilen i form af skavvink-
lede trekanter, hvis ene side falder sammen med U-profilen 224's bundstykke. For
den venstre sorteringskasses vedkommende er skrabeknivene 226's frie vinkelspids
rettet nedad.

I hver ende af ledeorganet 223 er der fastgjort en 1ille trekantet plade
227, f.eks. pi den mdde, at pladen 227 udg¢r en helhed med ledeorganet 223,
eller ved at en sidan plade 227 fastggres mod ledeorganet 223 under anvendelse
af en kendt teknik. P& den bort fra ledeorganet 223 vendende side af hver lille
ﬁlade 227 findes en stift 228, ved hjzlp af hvilken opsamlingsbakken kan for-

bindes drejeligt med sorteringskassens ramme pd en senere mere detaljeret beskrevet
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made.

Over opsamlingsbakken 215's lodrette bagkant 218 er der ogsd fastspandt
en U-profil 229, som er kortere end ledeorganmet 223 i det viste udfgrelseseksem-
pel. Mod den frie side af profilen 229 findes to trekantede ansatser 230 i
midten og i den forlaengede del af profilens U-ben, hvilke ansatser vender mod hin-
anden, idet de mod hinanden vendende sider over for hinanden bazrer fordybninger
til optagelse af akselenderne fra en lille rulle 231. Denne lille rulle 231
kan samvirke med en kamskive, hvorved opsamlingsbakken 215 kan bevaeges mellem
to stillinger i overensstemmelse med en f¢lgende mere detaljeret beskrivelse.

Ner hver af profilen 229's ender og p& den bort fra opsamlingsbakken venden-
de side findes en ansats 232, idet de to ansatser 232 pd& samme profil 229 har
planer, som er rettede mod hinanden. P& hver af disse planer findes en stift 233,
hvormed opsamlingsbakken 215 kan forbindes drejeligt med sorteringskassen 11's
ramme.,

I det foreliggende udf¢relseseksempel pd opsamlingsbakken 215 er bakken
selv af metal, f.eks. aluminium, medens ledeorganet 223 og profilen 229 er
fremstillet af plast, f.eks. ved sprojtest¢bning. Opsamlingsbakken 215 og lede-
organet 223 og U-profilen 229 kan imidlertid ogsd vere helt af metal., Ifglge
et andet udfgrelseseksempel fremstilles opsamlingsbakken 215 og ledeorganet 223
og U-profilen 229 som en helhed i plast, f.eks. ved sprojtestg¢bning. I dette
tilfelde danner bundstykkerne af ledeorganet 223 og U-profilen 229 en helhed
med de lodrette kanter henholdsvis 217 og 218.

~ Som nzvnt er opsamlingsbakkerne 215 forsynede med aflange &bninger 222,
der i de forskellige opsamlingsbakker 215 1 sorteringskassen ligger oven over
hinanden. Gennem hvert par oven over hinanden liggende &bninger 222 er f¢rt en
stav 280, som strakker sig omtrent i sorteringskassens hele h¢jde. Hver stav kan
i princippet vazre glat, men man anvender, som vist i fig., 1 og 6, fortrinsvis stave
med en savtakket kant pd den mod pladen 101 rettede side, idet de smalleste tver-
snit hver gang er sammenfaldende med opsamlingsbakkerne 215's bundplade 216.
Stavene 280's ¢vre ender er forbundet med hinanden ved hjzlp af en stav 281,
der frit ligger an mod profilerne 204 og 205, s& at den af stavene 280 og sta-
ven 281 bestdende helhed let kan forskydes i en retning vinkelret pd kanterne
217 og 218. Stavene 280's nedre ender kan ogsd vere forbundet med hinanden ved
hjelp af en forholdsvis tung stav 282, s& at stavene mindre let kan flyttes. Nir
maskinen arbejder, er stavene 280 sdledes indstillet, at afstanden mellem sta-
vene 280 og forkanten 217 er lidt st¢rre end lzngden af de ark, som skal f¢res
ned i opsamlingsbakkerne. Ved hjzlp af stavene 280 opnéir man, at forkanten af de
i opsamlingsbakken 215 medf¢rte ark omtrent ligger i orden og ikke pd kryds og
tvers over hinanden.

Til at holde opsamlingsbakkerne svingbart ophzngt i sorteringskassen bruges
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leddet 240, som er vist i fig. 9. Leddet 240 bestir af et aflangt legeme 241
med en aflang &bning 242, der forlgber i legemets nedre del. Ved legemets ¢vre
ende findes en b¢gsning 243 med et centralt hul 244, Ved legemets nedre ende
findes en rendelignende tilfg¢jelse 245, hvis kanter slutter nasten ud for &bnin-
gen 242's nedre ende, og hvis rende har et halvcirkelformet tversnit. Fra b¢snin-
gen 243's nedre side udgdr en flange 246, som ogsd er forbundet med legemet 241
op til 3bningen 242's ¢vre ende, og som ender nzsten ud for den ¢vre kant pd den
rendeformede tilfgjelse 245. I flangerne pd profilerne 200, 201, 208 og 209,
hvilke flanger stir vinkelret pd pladen 101, findes et antal huller, som ligger
over hinanden og med samme afstand til hinanden. I disse huller er der fastspandt
stifter, f.eks. massive stifter, der passer stramt tilspzndende ned i hullerne,
men der bruges fortrinsvis spazndestifter, som med stram tilspending inds®ttes i
hullerne i flangerne p& profilerne 200, 201, 208 og 209, idet de fremtrzdende
dele af stifternme rager indad og mod hinanden ner ved profilerne 200 og 201 og
rager udad og bort fra hinanden nar ved profilerne 208 og 209. P& de fremtra-
dende dele af hver stift findes et led 240 med et hul 244, der passer glidende
over stiften, si at leddeme 240 kan drejes om stifterne, medens legemet 241
ligger an mod profilflangerne. Hullerne i flangerne er endvidere sé&ledes konstrue-—
ret, at fire huller hver gang ligger i &n plan. I de rendelignende tilf¢jelser

245 p& fire plant hzngende led er stifterne 228 og 233 fra en opsamlingsbakke
indf¢rt, idet flangen 246 ved indf¢ringen af en sidan stift i renden md bgjes
sidelens. Nir flangen 246 gives l¢s igen, indtager den en sédan position over
den rendeformede tilfpjelse 245, at stifterne 228 og 233 ikke utilsigtet kan
komme lg¢s fra leddene 240,

PS5 denne mide er femten opsamlingsbakker monteret i den venstre sorterings—
kasse, hvilke bakker alle er anbragt vandret og over hinanden, og idet hver opsam—
lingsbakkes ledeorgan ligger mod pladen 101, og skrabeknivene ligger mod mellem-
rummene mellem béndene 121.

Ved den svingbare ophengning af opsamlingsbakkerne, og nir de ikke pévirkes
af ydre krafter, vil alle opsamlingsbakker indtage en hvilestilling, nemlig den
laveste stilling, der er valgt pd en sddan méde, at skrabeknivene 226's spidser
ligger i en afstand fra bandene.

I rummet mellem pladen 212 og opsamlingsbakkerne 215's profiler 229 £fin-
des en lodret aksel 250, hvis nedre ende er drejeligt monteret i enm tverforbin-
delse mellem profilerne 206 og 207, og hvis ¢vre ende er drejeligt monteret i en
tverforbindelse mellem profilerne 208 og 209. Den ¢vre ende af akslen 250 er
koblet til drivakslen p& en elektromotor, f.eks. en skridtmotor. P& akslen 250
ses et antal kamme 251, som vist i fig. 7 og 8.

Hver kamskive 251 bestdr af en bgsning 252 med et centralt hul 253, hvor-

hos kamskiven kan féres ned over akslen 250. P& bgsningen findes en kamskive 254
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med en profil som vist i fig. 7, dvs. at der i den halve omkreds ingen kamskive
findes, medens kamskivens diameter fra en ende 255 gradvis vokser igennem en halv
omkreds., P& oversiden af hver bg¢sning 252 findes en stift 256, og i undersiden
af hver b¢sning 252 findes en cylindrisk udsparing 257 med samme diameter som
stiften 256. Stiften 256 og udsparingen 257 ligger i akselplaner med en vin-
kelafstand pi f.eks. 15°. Kamskiverne 251 pisettes akslen 250 pi en sidan mide,
at hver udsparing 257 pé hver kamskive féres ned over den nermeste underliggende
kamskives stift 256, si at to successive kamskiver drejes den ovennzvnte vinkel

pa 15°. Bpsningerne 252's dimensioner valges sdledes, at kamskiverne ' 254 ligger
modsat de smd ruller 231. Der monteres imidlertid ingenkamskive ud for den neder-
ste opsamlingsbakke, men f.eks. kun en afstandsbgsning, som n@rmere forklaret sene-
re under beskrivelsen af arbejdsgangen.

De forskellige dimensioner vzlges p& en sidan mide, at en kamskive ved drej-
ning af akslen 250 1i retning af en pil B i fig. 3 fg¢rst kommer i kontakt med
den tilsvarende 1ille rulle 231 med den del 255, som har den mindste diameter.
Kamskiven trykker ved videre drejning mod vedkommende rulle, sd at opsamlingsbak-
ken bevages i retning af pladen 10l. N&r den del af kamskiven 254, som har den
st¢rste diameter, trykker mod rullen 231, er opsamlingsbakken blevet forskudt sd
langt mod pladen 101, at skrabeknivenes spidser strzkker sig ind mellem bandene
121.

Fig. 11 viser et andet udfgrelseseksempel pd ophzngningen af opsamlingshakker-
ne 215. I dette udfgrelseseksempel er bdde opsamlingsbakkens forreste lodrette
kant 217 og bageste lodrette kant 218 i hver ende udstyret med en plade 273,
pd hvis nedre ende en vandret plan 276 findes. En rulle 277, der er frit dreje-
ligt monteret i hver plade 275, er indrettet pd en siddan mide, at den kan ligge
an mod den plan 276 pa pladen 275, som tilhgrer den nermeste overliggende opsam-
lingsbakke. Til enderne af den lodrette bagkant 218 er der ogsd fastgjort fjedre
278, hvis anden ende er forbundet med profilernme 208 og 209, s& at opsamlingsbak-
kerne altid trzkkes til venstre i fig. 11.

Transportindretningen 10 fungerer pé fg¢lgende mdde i forbindelse med den
venstre sorteringskasse. Nir sorteringen begynder, drejes kamakslen 250 pd en
sidan mide, at den n=stnederste opsamlingsbakke 215 forskydes si langt som muligt
i retning af pladen 10l1. Som nazvnt kan den nederste opsamlingsbakke ikke forsky-
des; den kan ydermere vere fast monteret i rammen, som vist i fig. 4. Nir et ark
nu ved hjzlp af remmene 133 og bdndene 121 fg¢res frem, bliver det lgsnet fra
bdndene 121 af spidserne pd den nestnederste opsamlingsbakkes skrabeknive 226,
hvilke spidser rager frem mellem bandene 121, og ledet bort pd en sd3dan mide, at
arket transporteres ind i den nederste opsamlingsbakke. Hvis det f¢lgende ark skal
anbringes i den n®stnederste opsamlingsbakke, drejes akslen 250 en vinkel pd

f.eks., 150, hvilket medfgrer, at den nzstnederste opsamlingsbakkes kamskive ikke
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mere ligger an mod rullen pd den tilhgrende opsamlingsbakke, der vender tilbage

til hvilestillingen, hvorved skrabeknivenes spidser ligger i en afstand fra bénde-
ne, medens den tredjenederste opsamlingsbakke nu er mest muligt forskudt i retning
af pladen 101 af dens kam, sd at skrabeknivenes 226's spidser trazder frem mel-
lem bindene 121, si at et af transportindretningen 10 tilfgrt kopiark nu anbrin-
ges i den n@stnederste opsamlingsbakke. Hvis det f¢lgende ark skal anbringes i den
tredjenederste opsamlingsbakke, drejes akslen 250 pény 150, etc.

Nir det pd et givet tidspunkt plny er n¢dvendigt at anbringe det fg¢lgende ark
i den nederste opsamlingsbakke, drejes akslen 250 sd langt, at den ovenfor be-
skrevne nulstilling nds, og sorteringen kan atter begynde forfra.

Som det fremgar af fig. 1, er der vist 16 opsamlingsbakker i den venstre sor-
teringskasse, hvoraf den nederste opsamlingsbakke ikke er forsynet med ledeorgan,
medens den ¢verste opsamlingsbakke ikke fungerer som s&dan, men kun tjemer til at
muligggre transporten af et kopiark ned i den n®stgverste opsamlingsbakke.

Det samme gelder ved brug af opsamlingsbakkerne ifglge fig. 11.

N&r der er behov for flere end femten opsamlingsbakker, kan den hgjre sorte-
ringskasse tages i brug til dette formil. Sorteringskassen 12 afviger kun fra
sorteringskassen 11 med hensyn til nogle £8 detaljer, og kun disse detaljer skal
beskrives i det fglgende, idet samme dele barer samme henvisningsbetegnelser.

Under beskrivelsen af funktionmen af transportindretningen 10 blev det navnt,
at ndr et ark kommer frem til rullen 112, fg¢res det videre frem til et organ til
vending af ark. Dette er ngdvendigt, fordi arket ellers ville blive f¢rt ned i
sorteringskassen 12's opsamlingsbakker med den forkerte side opad.

Organet 260 til vending af ark bestdr af et ledeorgan 261 monteret i en
vinkel pé f.eks. 50° med vandret og bestdende af f.eks. en tynd metalplade eller
et gitter. Dette ledeorgan 261 er fastgjort til profilen 202 i sorteringskassen
12 og ligger yderligere an mod sorteringskassen 12's gvre plade 262. Pladens
dimensioner er stérre end det stgrste ark, som skal sorteres.

Organet 260 til vending af ark fungerer pd folgende mdde: Nar et kopiark er
ankommet til rullen 112, kan det ikke fglge bandets forholdsvis skarpe drejning
p3 dette sted, og det vil transporteres videre omtrent vandret, indtil arkets for-
kant st¢der mod ledeorgamet 261. Her ledes forkanten opad, og arket skubbes vi-
dere opad langs ledeorganet. Dette fortsatter, indtil bagkanten ogsd kommer fri af
rullen 112, hvorefter arket som f¢lge af hastigheden og tyngdekraften fgres lidt
videre p& ledeorganet og kommer til helt at ligge an mod dette. Derefter glider
arket nedad langs ledeorganet 261, indtil den hidtil bageste kant gennem gbnin—
gerne i pladen 102 suges fast mod bindene 121 og nu f¢res af sted af bindene,

idet den videre transport svarer til transporten langs pladen 101.

Fn anden konstruktiv forskel mellem hg¢jre og venstre sorteringskasse ligger
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i monteringen af skrabeorganerne, der vitterligt er identiske for de to sorte~
ringskasser, men hvis spidser i den hejre sorteringskasse peger opad, som vist i
fig. 10. Dette har til f¢lge, at arkene, ndr en opsamlingsbakke er blevet helt
forskudt 1 retning af pladen 102, afleveres i denne opsamlingsbakke og ikke i den
nermeste opsamlingsbakke nedenunder, som i den venstre sorteringskasse. Endvidere
mangler den ¢verste opsamlingsbakke 1 den hgjre sorteringskasse, medens den neder-
ste opsamlingsbakke i det viste udf¢relseseksempel er fast monteret i en stilling
med skrabeknivene f¢rt ind mellem transportbdndeme 121, sd at alle ark, der ikke
er blevet afleveret i en af de foreglende opsamlingsbakker, opsamles her.

P4 betjeningspanelet 107 findes fire koblere 181, 182, 183 og 184, hvoraf
den ¢verste kobler 181 er sorteringsmaskinens hovedkobler.

. I denne sorteringsmaskine kan arkene sorteres efter to systemer eller sorte-
ringsméder, medens den sdkaldte sorteringstilstand udgg¢r et yderligere fordelag-
tigt trzk ved opfindelsen.

Ifplge den forste sorteringsmide, metode A, fgres hver kopi af samme origi-
nal til den samme opsamlingsbakke, dvs. hver kopi af den fe¢rste original til den
forste opsamlingsbakke, hver kopi af den anden origipal til den anden opsamlings-—
bakke, etc. Som fglge heraf er det kun ngdvendigt at dreje kamakslen en vinkel
pé 15° for at bringe den f¢lgende opsamlingsbakke i modtagestillingen, hvis ori-
ginalen i det foreliggende udf¢relseseksempel udskiftes. Sorteringsmaskinen fun-
gerer if¢lge denne metode A, ndr kobleren 182 er blevet aktiveret.

If¢lge den anden sorteringsmide, metode B, fordeles de "n" kopier af en ori-
ginal over de fgrste "n" opsamlingsbakker i sorteringsmaskinen, medens de "n" fol-
gende kopier af hver fglgende original ligeledes fordeles over de samme f¢rste "n"
opsamlingsbakker i sorteringsmaskinen, og denne fremgangsmidde fortsetter, indtil
kobleren 184 aktiveres. Fglgelig skal kamakslen i det viste udfgrelseseksempel
drejes en vinkel pd 15° efter hver kopi og vende tilbage til sin startposition
efter kopi nr. "n". Sorteringsmaskinen arbejder efter denne metode B, ndr koble-
ren 183 er blevet aktiveret.

Efter at kopierne af det fgrste szt originaler ifglge metode A eller B er
blevet transporteret til f.eks. de fg¢rste "n" opsamlingsbakker, er det muligt at
opsortere ved at aktivere kobleren 184, hvorved bakke "(n+l)" bruges som fgrste
opsamlingsbakke for de f¢lgende kopier. Denne fremgangsmide er s=zrlig nyttig, hvis
f.eks. kopierne af et fg¢rste sat originaler er sorteret ifglge metode B, og kopi-
erne af et andet szt originaler skal sorteres efter den samme metode, fordi det
da ikke er ngdvendigt fra sorteringsbakkerne at fjerne kopierne af de fg¢rste sat
originaler, som allerede er sorteret.

I den fplgende beskrivelse af sorteringsmaskinens styresystem antages det,at

sorteringsmaskinen har tredive bakker, dvs. femten i den venstre sorteringskasse
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og femten i den hgjre sorteringskasse. Endvidere antages hver kamaksel at vare dre-
vet af en skridtmotor. Demne skridtmotors aksel drejes en vinkel pa 15° ved hvert
skridt. Denne skridtmotor er af en type med seks rotor- og otte statorviklinger,
hvor hvert par diametralt modsatte statorviklinger er serieforbundet. Nar stator-
viklingerne aktiveres efter tur i den rette razkkefglge, vil motoren dreje en vin-
kel pa 15° ved hver aktiveringsimpuls. Det er derfor ngdvendigt at aktivere hvert
par af statorviklinger separat og i den rette rzkkefglge.

I tilfeldet med to sorteringskasser er det ikke gnskeligt, at begge skridt-
motorer aktiveres pd samme tid. I en sorteringsmaskine med to sorteringskasser og
derfor ogsa to skridtmotorer er det derfor ngdvendigt, at de otte par statorvik-
linger aktiveres pad det rette tidspunkt og i den rette rzkkefglge, dvs. at hver
par statorviklinger har sin egen aktiveringskreds. I fig. 12 betegnes statorvik-
lingerne for den venstre skridtmotor med henholdsvis 3014, 301B, 301C og 301D, og
for den hgjre skridtmotor med henholdsvis 3024, 302B, 302C og 302D.

Den ene terminal for hver vikling er forbundet med f.eks. terminalen +40V
p4 en javnspzndingskilde, medens den anden terminal for hver vikling er forbundet
med en aktiveringskreds, der, ndr en vikling skal aktiveres, etablerer forbindel-
sen mellem viklingens anden terminal og terminalen OV pa jevnspandingskilden.

Hver aktiveringskreds omfatter en fgrste transistor 303, der i det be-
skrevne udfgrelseseksempel er af mpn-typen, og hvis emitter er forbundet med ter-
minalen OV og kollektor med terminalen for viklingerne henholdsvis 301 og
302. Basis i transistoren 303 er genmem en modstand 304 forbundet med kol-
lektoren i en anden transistor 305, hvis emitter er forbundet med terminalen +5V
pd en jevnspzndingskilde, og hvis basis dels er forbundet med terminalen +5V gen-
nem en modstand 306 og dels med udgangen pd en styreindretning eller omformer
308 gennem en modstand 307.

P4 denne made er hvert aktiveringskreds forbundet med sin udgang pa omfor-
meren 308. Som det bliver beskrevet senere, er hvert udgangspotential eller
-signal p& omformeren hgjt, dvs. +5V, i hvilestillingen eller hvis ingen vikling
skal aktiveres, hvilket tilfzlde herefter fremstilles ved, at det vises, at hver
af omformerens udgangssignaler er én. P3 denne mide forbindes viklingerne 30lA,
301B, 301C, 301D, 302A, 302B, 302C og 302D med udgangene henholdsvis A, B, C, D,
E, F, G og H pa omformeren 308.

Nar en af viklingerne, f.eks. vikling 301A, skal aktiveres, skal signal-
niveauet pi den tilsvarende omformerudgang, i dette tilfzlde udgangen 308A, vere
nul, dvs. spzndingen pi demmne udgang vil blive nul. Hvordan og hvornar dette sker,
beskrives nzrmere i det fglgende. Aktiveringskredsens funktion beskrives i for-
bindelse med viklingen 3014, men beskrivelsen gzlder ogsd for de gvrige viklinger.

Nar signalet pad udgangen 308A p3 omformeren 308 bliver nul, falder

transistoren 305A's basispotential, der oprindelig var 5V, til en lavere vardi,
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s& at transistoren 3035A bliver ledende, hvorved transistoren 303A's basispo-
tential, der i bepyndelsen var nul, forgges til en verdi hvorved transistoren
303A bliver ledende, hvorved viklingen 30l1A forbindes med terminalen OV pa
jevnspendingskilden og siledes aktiveres, og derved drejer den skridtmotoren et
skridt eller 15°.

Det er opgaven for styrekredsen for de forskellige aktiveringskredse at
kombinere et signal SM, der viser hvilken skridtmotor, som skal aktiveres, med
et signal SM-PULS, der varetager aktiveringen af denne skridtmotor, og at omforme
denne kombination til et signalmessigt nul pa en af omformeren 308's udgange.

Styrekredsen, hvoraf den nmvnte omformer 308 er en del, har derfor to
indgange og otte udgange, dvs. omformeren 308's udgange 308A til og med 308H,

En af indgangene, dvs. indgangen 309, er forbundet med en signalgenerator til
signalet SM, hvilket signal er "nul", nir den venstre skridtmotor skal anvendes,
og "én", nar den hgjre skridtmotor skal anvendes. Den anden indgang 310 er for-
bundet med signalet SM-PULS' signalgenerator, hvilket signal skifter fra "én" til
"nul", hver gang en vikling i en skridtmotor skal aktiveres. Signalerme SM's og
SM-PULS' signalgeneratorer beskrives nzrmere senere.

Styrekredsen omfatter omformeren 308, en tzller 311 og en monostabil
multivibrator 312. I det foreliggende udfgrelseseksempel er denne monostabile
multivibrator 312 udformet med en integreret kreds af typen TTL-74123, sem sel;b
ges af f.eks.'Texas Instruments", og hvis impulsbredde kan reguleres ved valg éf
passende RC-komponenter, der kan tilsluttes den integrerede kreds udvendigt. Be-
nene 2 og 3 pé den integrerede kreds er gennem en modstand forbundet med ter-
minalen +5V pd jevnspandingskilden, medens benene 14, 15 og 16 er forbundet med
en RC-kreds til bestemmelse af bredden af den pi benmet 4's udgang dannede impuls,
ndr signalet pid benet 1 skifter fra én til nul. Benet 1 svarer til indgangen
312A, der er forbundet med indgangen 310, siledes at hver gang signalet SM-PULS
skifter fra én til nul, bliver signalet pi det til udgangen 312B svarende ben &
midlertidigt nul, idet impulsbredden bestemmes af den ydre RC-kreds.

Tezlleren 311 i det foreliggende udfgrelseseksempel er opbygget med en
integreret kreds TTL-7473, som szlges af "Texas Instruments", og hvis ben 12 og
5 er forbundet med hinanden, si at der dannes en digital ringtzller med fire bit-
ter, svarende til antallet af viklingspar i hver skridtmotor.

Telleren 311 er egentlig udformet med to JK-vippekoblinger med tvangs-
indgang, idet den fgrste JK-vippekoblings Ql-indgang er forbundet med T- indgan-
gen pa den anden JK-vippekobling. Ydermere er hver JK-vippekoblings J, K og S-ind-
gange gennem en modstand forbundet med +5V terminalen p3 jevnspandingskilden, si
at der findes et "én''-signal pa disse indgange. P4 denne made opnds det, at sig-
nalet pa Ql-udgangen inverteres (Q2 udgangen bruges ikke), hver gang signalet pa
T-indgangen til den fgrste multivibrator skifter fra én til nul. Hvis signalet Q1
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indledningsvis var én, bliver det nul, hvorved signalet pd den anden vippekoblings
T-indgang azndres fra én til nul, hvorigennem udgangssignalet Q3 inverteres (Q4 ud-
gangen bruges ikke). Den fgrste vippekoblings T-indgang svarer til indgangen 3114,
medens udgangene Ql og Q3 svarer til udgangene henholdsvis 311B og 311C.
Indgangen 311A er forbundet med indgangen 310, der er forbundet med signalge-
neratoren for signalet SM-PULS.

Ved start fra den tilstand at udgangssignalerne 311B og 311C er én, op-
star der i det fglgende nedenstiende tilstande, hver gang indgangssignalet 311A
skifter fra én til nul, hvor "n" er et tal, der betegner det antal gange, indgangs-

signﬁlet 311A er blevet skiftet fra én til nul.

n 311B 311C
0 én én
1 nul nul
2 én nul
3 nul én
& én én

Det mi bemmrkes, at indgangssignalet 311A's skift fra nul til én ingen
indflydelse har pi udgangssignalerne 311B og 311C.

I det foreliggende udfgrelseseksempel er omformeren 308 udformet med
en integreret kreds TTL-7442, som szlges af "Texas Instruments", og som egentlig
er en afkoder fra BDC til decimalkode, hvilken afkoder her anvendes pad en sarlig
méde.

" Omformeren 7442 har fire indgange svarende til benene henholdsvis 15,
14, 13 og 12 og otte udgange QO0, Q1, Q2, Q3, Q4, Q5, Q6 og Q7 svarende til bene-
ne henholdsvis 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 og 9, I det viste kredslgb svarer indgangene
Il’ 12, I4 og 18 til indgangene henholdsvis 308N, 308M, 308K og 308L, medens ud-
gangene Q0 til og med Q7 svarer til udgangenme henholdsvis 3084 til og med
308H.

Omformerens funktionstabel ser ud som fglger:

L KM N| A BGCUDIETFGH
LLLL%LHHHHHHH
L LLHE HLHHHEHEHH
LLHL|HHELEHEHEEHLEHLEH
L LHH| HHHEHLIEHEHEH
L HLL| HHHHILHHEH
L HLH|HHHHEHELIHH
L HHL| HHHH{HHLH
LEHH|HHHHELHLL
H? ? ?| HHHH|HHHEH
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Som nevnt er udgangene 308A til og med 308H forbundet med de respektive
skridtmotorviklinger, og ndr et udgangssignal bliver nul, aktiveres den tilsvaren-
de vikling. Indgangen 308L er forbundet med den monostabile multivibrator 312's
udgang 312B, og ingen af udgangene 308A til og med 308H kan, som det fremgar
af funktionstabellen, blive nul, si lznge den monostabile multivibrator 312's
udgangssignal er én, dvs. si l=znge signalet SM-PULS p& indgangen 310 ikke skif-
ter fra én til nul. S& snart signalet SM-PULS skifter fra én til nul, bliver ud-
gangssignalet 312B midlertidigt nul, og en af udgangene 308A til og med 308H
kan blive nul afhzngigt af de andre indgangssignaler 308K, 308M og 308N.

Indgangen 308K er forbundet med indgangen 309, der er forbundet med
signalet SM's signalgenerator, hvilket signal SM er nul, ndr den venstre skridt-
motor skal anvendes, og én, nir den hgjre skridtmotor skal anvendes. Af funktions-
tabellen fremgdr det, at nar indgangssignalet 308L er nul, og indgangssignalet
308K er nul, kan kun udgangssignalerne 308A +til og med 308D blive nul, og
derfor kan kun viklingerne i den venstre skridtmotor aktiveres; ndr derimod ind-
gangssignalet 308L er nul og indgangssignalet 308K er én, kan kun udgangssig-
nalerne 308E til og med 308H blive nul, og fglgelig kun hgjre skridtmotors
viklinger aktiveres. Hvilken vikling i grupperne 3084 til og med 308D eller
308E til og med 308H, der aktiveres, afhznger af indgangssignalerne 308M og
308N, der er forbundet med udgangene henholdsvis 311B og 311C pé& telleren 311.

Ved kombination af funktionstabellerne for omformeren 308 og for tzlleren
311 ses det, at nar signalet SM er nul og derfor ogsi indgangssignalet 308K,
og ndr signalet SM-PULS for fgrste gang skifter fra én til nul, bliver udgangs~-
signalet 308A nul. N&r signalet SM-PULS for anden gang skifter fra én til nul,
bliver udgangssignalet 308B nul etc. Det samme gzlder den hgjre skridtmotor,
nar signalet SM er én. Det m& bemmrkes, at der findes en forsinkelsesindretning
313, sasom en RC-kreds, i forbindelsen mellem indgangen 309 og indgangen 308K,
hvorved andringerne i signalerne SM kan overfgres med en vis forsinkelse til ind~
gangen 308K.

I det fglgende skal det beskrives, hvordan de forskellige signaler, som er
vasentlige for den sarlige styringskreds, dannes, og hvilken betydning de har.

P profilen 203 er der som vist i fig. 4 anbragt en lyskilde, samtidig
med at der pa undersiden af profilen 202 er anbragt en fotomodstand 291, der
er pavirkelig over for lyset fra lyskilden 290. Bakkernes flanger 225 er som
vist i fig. 3 udstyret med udskaringer 292, si at lysets udbredelse fra lyskil-
den 290 til fotomodstanden 291 ikke afbrydes af bakkerne uanset disses posi-
tion. Lysets udbredelse fra lyskilden 290 til fotomodstanden 291 kan afbrydes
af en kopi, der transporteres ned i1 en af den venstre sorteringskasses bakker.

Den samme konstruktion er anvendt i den hgjre sorteringskasse, hvori der findes

en lyskilde 293 og en fotomodstand 294, idet lysets bane mellem disse elemen-
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ter kun afbrydes, nar en kopi transporteres ned i en af den hgjre sorteringskasses
bakker. Hver af fotomodstandeme 291 og 294 er serieforbundet med en modstand
henholdsvis 321 og 322 til dammelse af en spzndingsdeler mellem nul og 5V (se
fig. 13), hvormed transistoren 323's subsidimrt 324's basispotential styres.
Transistorerne 323 og 324 er af npn-typen, og deres emittere er forbundet med
+5V terminalen pi en j=vnspandingskilde.

Nar et kopiark skal transporteres na i en af bakkerne i den venstre sorte-
ringskasse, vil det midlertidigt afbryde lysets passage mellem lyskilden 290 og
fotomodstanden 291 og derved forgge modstanden i fotomodstanden 291 og ogsd
transistoren 323's basispotential, si at transistoren bliver ledende. S& snart
kopiarket er transporteret helt ned i bakken, nar lyset fra lyskilden 290 igen
frem til fotomodstanden 291 og formindsker derved demnes modstand og ogsad tran-
sistorens basispotential, si at transistorem 323 igen bliver ikke-ledende. Det
samme gzlder, nir et kopiark transporteres ned i en bakke i den hgjre sorterings-
kasse, idet den fotomodstanden 294 s=zdvanligvis aktiverende lysstradle afbrydes,
og transistoren 324 ggres ledende, medens afbrydelsen varer.

De fra transistoren 323 samt transistoren 324 wudsendte signaler bruges
som indgangssignaler for en Schmitt-trigger 325 med inverteret udgang. Schmitt-
triggerens indgang bliver midlertidigt én, hver gang en kopi transporteres ned i
en af bakkerne i enten den hgjre eller den venstre sorteringskasse, og dette sig-
nal inverteres af Schmitt-triggeren til en inverteret impuls med lige flanker.
Schmitt-triggeren 325's udgang er forbundet med indgangen til en portkreds 326
med én indgang, hvorved signalet igen inverteres. Inverteren 326's udgangssig-
nal er derfor nul i hvilestillingen, medens dens udgangssignal midlertidigt bli-
ver én (en positiv impuls med rektangulare sider), hver gang en kopi transporte-
res ned i en af bakkerne. Inverteren 326's udgangssignal svarer til signalet
"COPIE".

Schmitt-triggeren 325's udgang er yderligere gennem en modstand 327
fofbundet med basis i en transistor 328, hvilken modstand 327 igennem en kon-
densator 329 ogsd er forbundet med terminalen +5V pa jmvnspendingskilden.
Transistoren 328's kollektor er ogsid forbundet med terminalen +53V, medens emit-
teren er forbundet med et kredslgb, som ikke skal beskrives nzrmere, men som,
nar transistoren 328 bliver ikke-ledende, udkobler den til sorteringsmaskinen
koblede kopieringsmaskine.

T hvilestillingen, dvs. nir ingen kopier transporteres ned i bakkerne,
liggef begge kondensatoren 329's elektroder pa potentialet +5V. Transistoren
328 er fglgelig ledende. Impulsbredden af Schmitt-triggeren 325's wudgangssig-
nal er smdvanligvis si ringe, at den af modstanden 327 og kondensatoren 329
dannede RC-kreds ikke trmzder i funktion. Hvis et kopiark imidlertid afbryder lys-
stralen mellem lyskilden 290 eller 293 og en af fotomodstandeme 291 og 294
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i et lzngere tidsrum, fordi det sidder fast, bliver Schmitt-triggerens udgangspo-~
tential nul i langere tid, hvorved kondensatoren 329 oplades gennem modstanden
327, hvorfor tramsistoren 328's basispotential falder, og transistoren bliver
ikke-ledende. Dette medfgrer, at den videre transport af ark til sorteringsmaski-
nen afbrydes, f.eks. ved at den sorteringsmaskinen tilkoblede kopieringsmaskine
slukkes.

Signalerne DOORSRT (opsortering) og RESET dannes begge ved aktivering af
kobleren 184, det fgrste signal ved en kortvarig pivirkning af kobleren 184,
f.eks. ikke lzngere end et sekund, det andet sigmal ved pavirkning af kobleren
184 i langere tid end et sekund. En af kobleren 184's i hvilestillingen &bne
kontakter (se fig. 14) er forbundet med jenspzndingskildens OV-terminal, og den
anden kontakt er forbundet med +5V-terminalen genmem en fgrste modstand 331 og
en anden modstand 332. Indgangen pi en Schmitt-trigger 333 er forbundet med

forbindelsen mellem modstandene 331 og 332, og triggerens udgangssignal svarer
til signalet DOORSRT. Schmitt-triggeren 333's udgang er ogsd forbundet med ind-
gangen pd en inverter 334, hvis udgangssignal derfor svarer til signalet DOORSRT.
Funktionsmiden er som fglger:
1 hvilestillingen er Schmitt-triggeren 333's indgangssignal én og dens

udgangssignal derfor nul. Ved lukningen af kobleren 184 formindskes indgangens
potential til nul, hvorved der dannes en positiv impuls pi udgangen, idet impulsbred-
den afhanger af den tid, kobleren 184 er lukket. Denne impuls er signalet DOORSRT
og i inverteret tilstand er den DOORSRT.

Schmitt-triggeren 333's udgang er forbundet med en elektrode i en konden-
sator 337 igennem en modstand 336, idet kondensatorens anden elektrode er for-
bundet med terminalen +5V p& jevnspendingskilden., Endvidere er Schmitt-triggerens
udgang ogsa forbundet med basis pi en transistor 338, hvis kollektor er forbundet
med terminalen 45V, og hvis emitter er forbundet med signalledningen for signalet
RESET. Som det fremgir af den fglgende beskrivelse, bruges signalet RESET kun som
inverteret signal, og transistoren 338's emitter er derfor forbundet med indgangen
pé& en inverter 339, hvis udgangssignal svarer til signalet RESET.

I hvilestillingen er kobleren 184 A&ben og Schmitt-triggerens udgangssignal
nul, s& at kondensatoren 337 oplades, S3 snart kobleren 184 lukkes, bliver
Schmitt-triggerens udgangssignal én, og kondensatoren 337 begynder at aflade gen~
nem modstanden 336, hvorved den forgger transistoren 338's basispotential, Hvis
kobleren 184 3abnes igen meget hurtigt, udlades kondensatoren ikke tilstrazkkeligt
til at ggre transistoren 338 ledende. Hvis kobleren imidlertid er lukket i lan-
gere tid, kan potentialet pid transistoren 338's basis forgges tilstrakkeligt til,
at transistoren bliver ledende, dvs, at emittersignalet bliver én, eller inverteren
339's udgangssignal bliver nul., Dette er signalet RESET,

Hver kamaksel, der styrer bakkernes bevegelse, er kohlet til en skridtmotor

og udstyret med en udsparing, som i en bestemt orientering eller stilling af kam-
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akslen aktiverer en mikrokobler med to skiftekontakter, Den bestemte stilling for

den venstre kamaksel velges pa en sddan mide, at et i sorteringsmaskinen transpor=
teret kopiark, nar akslen er i denne stilling modtages i den venstre sorterings=-
kasses nederste bakke, dvs. at den nazstnederste bakke fgres til sin yderste hgjre
stilling. I den hgjre sorteringskasse valges stillingen pa en sadan mide, at den
gverste bakke bevages til den yderste venstre stilling,

Den venstre kamaksel samvirker med en mikrokobler 341 (se fig. 15) med en
kontaktarm, der er forbundet med terminalen OV pa jevnspzndingskilden, og to
skiftekontakter 341A og 341B. Kontakten 341A er forbundet med en indgang 346S
pa en RS-vippekobling 346 gennem en modstand 342 og med terminalen +5V gennem
en modstand 343, Kontakten 341B er forbundet med indgangen 346R pa vippekob-
lingen 346 gennem en modstand 344 og med terminalen 45V gennem en modstand 345.
Vippekoblingen 346 bestdr pi kendt midde af to NOG-kredse 347 og 348 med hver
to indgange, idet udgangen af NOG-kredsen 347 er forbundet med en af indgangene
til NOG-kredsen 348 og omvendt. Vippekoblingen 346's udgangssignal 346Q bli-
ver én, nir indgangssignalet 346R bliver nul og forbliver én, indtil vippekoblin=
gen 346's indgangssignal 346S bliver nul, hvorved udgangssignalet 346Q bliver
nul.

S3 lange udsparingen i kamakslen ikke samvirker med mikrokobleren 341, er
kontakten 341B - lukket, idet vippekoblingen 346's indgangssignal 346R er lavt
eller hul, og indgangssignalet 3465 hgjt eller én, S& snart udsparingen i kam-
akslen samvirker med mikrokobleren 341, dvs., nar den venstre kamaksel er i ende-
stillingen, bliver vippekoblingen 346's indgangssignal 3468 lavt eller nul, me-
dens indgangssignalet 346R bliver hgjt eller én, S& lange den venstre kamaksel
ikke er i endestillingen, er vippekoblingen 346's udgangssignal 346Q én. Sa
snart den venstre kamaksel nir endestillingen, bliver vippekoblingen 346's udgangse
signal 346Q nul og forbliver nul, indtil den wenstre kamaksel forlader endestil-
1ingen.

Den hgjre kamaksel samvirker med en mikrokobler 351, der har en kontaktarm
og to skiftekontakter 351A og 351B, hvor kontakten 351B er lukket, nar udsparin-
gen ikke samvirker med mikrokobleren 351,

Mikrokobleren 351 er pi samme mide som mikrokobleren 341 forbundet med
en RS-vippekobling 356 gennem modstande 352, 353, 354 og 355. Vippekoblingen
omfatter to NOG-kredse 357 og 358 med hver to indgange, hvor kontakten 351A
dog er forbundet med indgangen 356S, og kontakten 351B er forbundet med indgan-
gen 356R pa vippekoblingen 356, Dette betyder, at vippekoblingen 356's ud-
gangssignal 356Q bliver &n, nadr den hgjre kamaksel er i endestillingen og bliver
nul,'nér den hgjre kamaksel ikke er i endestillingen.

Vippekoblingen 356's udgang 356Q er koblet til en indgang pé en N0G-kreds 361

med to indgange, hvoraf den anden indgang er forbundet med signalgeneratoren for
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signalet SM. Som navnt er signalet SM nul, nar den venstre skridtmotor er akti=
veret og &n, nar den hgjre skridtmotor er aktiveret, NOG-kredsen 361's udgangs-
signal bliver derfor kum nul, nir den hgjre skridtmotor er aktiveret, og den hgjre
kamaksel er i endestillingen.

Vippekoblingen 346's udgang 346Q er koblet til en indgang pa en NOG-kreds
362 med to indgange, hvoraf den anden er forbundet med NOG-kredsen 361's udgang.
NOG-kredsen 362's udgang er forbundet med en elektrode pa en kondensator 363,
hvis anden elektrode er forbundet med en Schmitt-trigger 364 og gennem en modstand
365 til terminalen OV p& jevnspandingskilden,

Funktionsmaden er som fglger:

Indledningsvis antages det, at NOG~kredsen 362's udgangssignal er én og bliver nul,
hvorved Schmitt-triggeren 364's indgangssignal bliver en spids negativ impuls, som
er uden virkning. Schmitt-triggeren 364's udgangssignal forbliver én, Nir udgangs-
signalet igen bliver én, bliver Schmitt-triggeren 364's indgangssignal en positiv
spids impuls, der af Schmittetriggeren omformes til en rektangular negativ impuls.,
Dette signal er signalet EINDST, Af det foregiende fremgadr det, at det er vasent-
ligt at vide, hvorndr NOG-kredsem 362's udgangssignal skifter fra nul til én, Nar
den venstre skridtmotor arbejder, er signalet SM nul, og fglgelig er NOG-kredsen
361's udgangssignal én, uanset om vippekoblingen 356's udgangssignal 356Q er nul
eller én. Sa lznge den venstre kamaksel ikke er 1 sin endestilling, er vippekob-
lingen 346's udgangssignal 346Q én, og fglgelig er NOG-kredsen 362's udgangse
signal nul. Idet den venstre kamaksel ndr endestillingen, bliver vippekoblingen
346Q's udgangssignal nul, og NOG-kredsen 362's udgangssignal bliver derfor én.

Nar den hgjre skridtmotor aktiveres, bliver signalet SM én, og da den venstre
kamaksel, som det fremgar af den fglgende beskrivelse, ikke er i endestillingem til
det tidspunkt og ikke kan drejes mere, er vippekoblingen 346's udgangssignal 346Q
én. Sa lange den hgjre kamaksel ikke er i endestillingen, er vippekoblingen 356's
udgangssignal 356Q nul, og derfor er NOG-kredsen 361's udgangssignal én og NOG-
kredsen 362's udgangssignal nul. Idet den hgjre kamaksel nir endestillingen, bli-
ver udgangssignalet 356Q é&n, hvorved NOG-kredsen 361's udgangssignal bliver nul
og NOG~kredsen 362's udgangssignal én.

Det skal bemzrkes, at signalet EINDST kun dannes i det ¢jeblik, den venstre
eller hgjre kamaksel nar sin endestilling, og ikke opretholdes i den tid, de tilsva=
rende kamaksler er i denne stilling.

Koblerne 183 (sorteringsmdde B) og 182 (sorteringsmade A) er mekanisk forbunw
det med-hinanden pad en sidan made, at kobleren 182 3bnes ved aktivering af koble-
ren 183 og omvendt. Kontakten 183B i kobleren 183 (se fig. 16) er forbundet
med terminalen OV, medens den anden kontakt 183C er forbundet med terminalen 45V
gennem modstande 371 og 372 og med en Schmitt-trigger 373 gennem modstanden 371,

Kobleren 183's kontakter lukkes, nar kobleren aktiveres, dvs, ved valg af sorte-
ringsmdde B, og &bnes, nir kobleren 182 aktiveres, dvs, ved valg af sorte-
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ringsmade A.

Nar sorteringsmade A valges, har Schmidt-triggerens indgangssignal potentia-
let +5V eller er &n, og dens udgangssignal er derfor nul, svarende til signalet B,
der er identisk med signalet A. Nir sorteringsmide B valges, er kontakterne i kob-
leren 183 lukket og Schmitt-triggeren 373's indgangspotential derfor formind-
sket og antager verdien nul, hvorved denms udgangssignal bliver én svarende til
signalet B, der er identisk med signalet A.

Signalet B inverteres ved hjzlp af en NOG-kreds 374 med én indgang, og
med et udgangssignal svarende til signalet A. Signalerne A og COPIE kombineres til
et signal MMV ved hjzlp af et i fig. 17 vist elektrisk kredslgb. Hovedkomponenten i
signalet MMV's generator udggres af en monostabil multivibrator 376 med géntrigning,
der i det viste udfgrelseseksempel er udformet med en integreret kreds af typen
TTL 74123, som selgeé af "Texas Instruments". Indgangene 376A og B svarende til
benene 8 og 9 pa den integrerede kreds er forbundet med terminalen OV pd j=vn-
spendingskilden, indgangen 376C svarende til benet 10 er forbundet med generato-
ren af signalet COPIE (se fig. 13), og indgangen 376D svarende til benet 11 er for-
bundet med generatoren af signalet A, svarende til sorteringsmade A (se fig. 16).

Nir sorteringsmide B er valgt, vil indgangssignalet 376D til stadighed vare
nul, s& at ogsi multivibratorens udgangssignal 376G til stadighed er nul.

Nir sorteringsmide A er valgt, vil indgangssignalet 376D til stadighed vare
én, si at udgangssignalet 376G, hver gang signalet COPIE er til stede pa indgan-
gen 376C, bliver en rektangulaer impuls. Den eksterne RC-kreds, som er forbundet
med den monostabile multivibrators indgange 376E og F, velges nu p2 en sadan made,
at udgangssignalet 376G, nar signalerne COPIE gentages med den ngdvendige hyppig-
hed, ikke har veret nul i det gjeblik, det nzste COPIE-signal ankommer, dvs. at
s& lznge signalerne GOPIE dannes med tilstrakkelig hyppighed p& indgangen 376G,
forbliver udgangssignalet 376G én.

Den eksterne RC-kreds er tilpasset -efter den type apparat, som fgder de ark,
der skal sorteres, og er i tilfeldet med en kopieringsmaskine bestemt af kopie-
ringshastigheden, dvs. det antal kopier af samme original, som kan frembringes pa
et minut. I tilfelde af f.eks. en kopieringsmaskine med en kopieringshastighed pa
60 kopier pr. minut, danner multivibratoren ved hvert COPIE-signal en impuls, der
varer 1idt lz=ngere end et sekund. Af ovenstiende fremgar det, at udgangssignalet
3766 ved valg af sorteringsmade B til stadighed er nul, medens udgangssignalet 376G
ved valg af sorteringsmide A er én, si lenge kopierne fra samme original tilfgres
sorteringsmaskinen. Udgangssignalet 376G er signalet MMV,

Det sidste eksterne signal, som er ngdvendigt for sorteringsmaskinens funk-
tion, er signalet PRT, eller det inverterede signal PRT. Hovedkomponenten i TRT-

signalets generator udggres af en monostabil multivibrator 381 (se fig. 18), der idet

beskrevne udfgrelseseksempel er udformet med en integreret kreds af typen TIL 74 121,
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som szlges af "Texas Instruments", og hvor indgangene 381A og B svarende til be-
nene 3 og 4 er forbundet med udgangen af signalet A's generator,

Indgangen 381C svarende til den integrerede kreds' ben 5 er forbundet med
terminalen +5V gennem en modstand 382 og med terminalen OV gennem de normalt
lukkede kontakter i en kopieringsknap 386 pi det til sorteringsmaskinen koblede
kopieringsapparat. Indgangssignalet 381C er derfor normalt nul. S& lenge sortew-
ringsmdde A er valgt, til udgangssignalet 381D svarende til multivibratorens
ben 1 vere én, uanset indgangssignalet 381C. Udgangen 381D er forbundet med
en kondensator 383, der ogsid er forbundet med indgangen til en Schmitt~trigger
384 med inverterende udgang samt med terminalen OV igennem en modstand 385.

S& lznge udgangssignalet 381D er én, vil Schmitt-triggeren 384's udgangssignal
ogsa vare én,

Nar sorteringsmide B wv=lges, og kopieringsknappen ("print knob™) pa kopie-
ringsmaskinen aktiveres, abnes kontakterne i kopieringsknabpen 386, og indgangs-
signalet 381C bliver én, hvorved udgangssignalet 381D midlertidigt bliver nul
(impulsbredden styres af en ekstern RC-kreds). S& snart udgangssignalet 381D
pany bliver én, dannes der pa Schmitt-triggerens indgang en positiv impuls, idet
triggerens udgangssignal midlertidigt bliver nul (se ogsi fig. 15). Schmitt-trige
gerens udgangssignal er signalet Eﬁ?, dvs. signalet er hgjt eller én, si lznge
kopieringsknappen ikke er aktiveret, og bliver midlertidigt lavt eller nul, nar
sorteringsmade B velges, og kopieringsknappen er aktiveret, Schmitt-triggeren
384's udgang er forbundet med en inverter eller NOG-kreds 387, hvis udgangssignal
fglgelig svarer til signalet PRT.

De ovenfor beskrevne generatorer af signalerne COPIE, DOORSRT, RESET, PRT
eller PRT, EINDST, B, A og MMV danner de eksterne signaler, der anvendes i det
styrekredslgb, som skal beskrives nzrmere i det fglgende., Styrekredsen (se'fig.
19) er opbygget af et antal signalgeneratorer, der kan konstrueres af NOG~-kredse
for fglgende signalers vedkommende SMA, Eﬂg, SM-PULS, TP eller TP, fZEi, RGH, RTL,
ﬁg, 55T og BO, af vippekoblinger for signalerne Qlo, sM, Q12, Q13 og RST, af en
oscillator for signalet 0SC, af en tzller for signalerne Q1, Q3, Q5 og Q7, af en
lagerindretning for signalerne Q2, Q4, Q6 og Q8 og af et sammenlignende kredslgb
for signalet VGL. Disse signalgeneratorer beskrives nzrmere i det fglgende.

Oscillatoren 391 er dannet af en Schmitt-trigger 392 med to indgange og
en inverteret udgang. Indgangen 392b pa Schmitt-triggeren er forbundet med jord
gennem en kondensator 393 og med udgangen gennem et potentiometer 394, hvilken
udgang er forbundet med terminalen +5V pé jevnspzndingskilden gennem en modstand
395,

Oscillatorens funktionsmide er som fglger:

S& lenge Schmitt-triggerens indgangssignal 392a, der er forbundet med generatoren

af signalet BO, er nul, vil kredsen 392's udgangssignal vere hgjt eller én, hvore
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ved kondensatoren 393 oplades, hvorved indgangssignalet 392b bliver hgjt eller
én,

S snart signalet BO bliver én, bliver kredsen 392ts udgangssignal nul,
hvorved kondensatoren 393 aflades, hvorefter indgangssignalet 392b bliver nul,
hvorved udgangssignalet pany bliver ém, hvorefter kondensatoren 393 oplades i-
gen, og indgangssignalet 392b atter bliver én., Ved indstilling af potentiomete-
ret kan oscillatorens impulsbredde reguleres. S& snart signalet BO igen bliver
nul, blokeres oscillatoren. Oscillatoren danner signalet 0sC.

1 det beskrevne udfgrelseseksempel er tmlleren 401 dannet med en integre-
rende kreds af typen TTL 7493, som szlges af "Texas Instruments™, hvilken kreds
i virkeligheden er opbygget af fire T-vippekoblinger, hvis Ql-udgang er forbundet
med T2-indgangen, hvorved der opstdr en binzr teller med seksten stillinger.

Da T-indgangen er en inverteret indgang, reagerer tzlleren pa impulsernes
nedadgdende flanker. Tzlleren kan aktiveres og tilbagestilles ved hjzlp af ind-
gangene 2 og S4, der i det foreliggende udfgrelseseksempel e r forbundet med
hinanden. S& lenge indgangssignalerne S2 og S84 er nul, er tzlleren 401 i
stand til at tzlle impulser, men si snart indgangssignalerne 82 og S4 bliver én,
tilbagestilles og blokeres tzlleren, indtil disse indgangssignaler atter bliver
nul,

Funktionstabellen er som fglger:

Impuls nr. Q1 Q3 Q5 Q7

0 0 0 0 0
1 1 0 0 0
2 0 1 0 0
3 1 1 0 0
4 0 0 1 0
8 0 0 0 1
12 0 0 1 1
13 1 o] 1 1
14 0 1 1 1
15 1 1 1 1

Indgangene S2 og S4 er forbundet med generatoren af signalet RTL, medens
indgangen T1 er forbundet med generatoren af signalet TP.

I det beskrevne udfgrelseseksempel er lagerindretningen 402 udformet med
en integreret kreds af typen TTL 7475, som szlges af "Texas Instruments", hvilken
kreds er opbygget af fire vippekoblinger, idet indgangene D1, D2, D3 og D4 er
forbundet med udgangene henholdsvis Q1, Q3€ Q5 og Q7 pa tzlleren.
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Triggerens Indgange T1 og T2 er forbundet med generatoren af signalet RGH.

Virkemiden er sidan, at si lznge indgangssignalerne T1 og T2 er én, svarer
signalerne pa lageret 402's udgang Q2n+1 til tzllerens inverterede udgangssignal
Q2n. Denne information forbliver til stede, ogsd efter at udgangssignalerne T1
og T2 er blevet nul, og lagerindretningen 402's udgange Q2n+l antager igen
tzlleren 40l's information, i det gjeblik indgangssignalerne T1 og T2 igen bli-
ver én. Hvis tzlleren tilbagestilles i det gjeblik, bliver lagerindretningen ogsa
tilbagestillet,

I det beskrevne udfgrelseseksempel er kompareringskredsen 403 udformet med
fire eksklusive ELLER-kredse 404, 405, 406 og 407, hver med to indgange, hvor ind-
gangene 404a, 405a, 406a og 407a til kredsene henholdsvis 404, 405, 406 og 407
er forbundet med udgangene henholdsvis Ql, Q3, Q5 og Q7 pa tzlleren 401, og ind-
gangene 404b, 405b, 406b og 407b med udgangene henholdsvis Q2, Q4, Q6 og Q8 fra
lagerindretningen 402, Udgangene fra kredsene 404, 405, 406 og 407 er forbundet
med de fire indgange pa en NOG-kreds 408, Udgangssignalet fra hver eksklusiv
ELLER-kreds er én, ndr de to indgangssignaler er forskellige, dvs. at et indgangs-
signal er én og det andet nul, og nul, ndr de to indgangssignaler er emns, dvs, en-
ten begge én eller begge nul.

Eftersom NOG-porten 408's udgangssignal kun er nul, nir de fire indgangs-
signaler er én, bliver dens udgangssignal kun ﬁul, nir udgangssignalerne Q1, Q3,
Q5 og Q7 svarer til udgangssignalerne henholdsvis Q2, Q4, Q6 og Q8. I ethvert
andet tilfzlde er NOG-porten 408's udgangssignal én. NOG-porten 408's udgangs-
signal svarer til signalet VGL.

Tzlleren 401's udgange Q1, Q3, Q5 og Q7 er forbundet med indgangene pa en
NOG-kreds 409 med fire indgange. NOG-kredsen 409's udgangssignal er én, si lenge
tzlleren 401's udgangssignaler svarer til et tal under femten, og bliver nul, si
snart alle udgangssignalerne Ql, Q3, Q5 og Q7 bliver én, dvs. nir det binmre tal
femten dannes, NOG-kredsen 409's udgangssignal svarer til signalet 158T.

Telleren 401's udgange Q3, Q5 og Q7 er forbundet med de tre indgange pa en
NOG-kreds 410 med fire indgange, hvoraf den fjerde indgang er forbundet med gene-
ratoren af signalet SM, S& lznge den venstre skridtmotor er aktiveret, er signa-
let SM nul, hvilket medfgrer, at kredsen 410's udgangssignal er én, 84 snart den
hgjre skridtmotor imidlertid aktiveres, og tmlleren 401's udgangssignaler Q3, Q5
og Q7 danner det binzre tal 14, bliver kredsen 410's udgangssignal nul. Kredsen
410's udgangssignal svarer til signalet 148T,

De tre indgange pd en NOG-kreds 411 er forbundet med henholdsvis generatoren
af signalet TZ§T, med generatoren af signalet MMV og med generatoren af signalet
A. NOG-kredsen 411's udgangssignal er kun nul, nir alle dens indgangssignaler er
én, dvs. nir sorterimgsmide A er valgt, og signalet MMV er én, hvilket sker, sa

lenge der transporteres kopier ind i sorteringsmaskinen, og disse kopier ikke er
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fgrt ned i den sidste bakke. NOG-kredsen 411's udgangssignal svarer til signa-
ler SMA.

De tre indgange pa en NOG-kreds 412 er forbundet med henholdsvis genera-
toren af signalet COPIE, med generatoren af signalet B og med generatoren af
signalet T4ST. NOG-kredsen 412's udgangssignal er kun da nul, nar dens tre
indgangssignaler er én, dvs. nar en kopi transporteres ind i sorteringsmaskinen,
sorteringsmide B er blevet valgt, og denne kopi ikke skal transporteres til
den sidste bakke. NOG-kredsen &412's udgangssignal svarer til signalet SMB.

, NOG-kredsen 413's tre indgange er forbundet med henholdsvis udgangen af
NOG-kredsen 411, der danner signalet §ﬁ§, med udgangen af NOG-kredsen 412,
der danner signalet SMB og med udgangen af oscillatoren, der danner signalet
0SC. Fordi A= B er et af signalerne SMA eller SMB én. Hvis oscillatoren
ikke er aktiveret, er signalet 0SC ogsé én. Kredsen 413 reagerer da kun pa
signalet SMA, nir sorteringsmade B er valgt, og kun pa signalet Eﬁﬁ, nar
sorteringsmidde A er valgt. Da oscillatoren kun er i funktion i et gjeblik, hvor
der ingen kopier indfgres i sorteringsmaskinen, og signalerne SMA og SMB derfor
begge er én, reagerer kredsen 413 kun pa oscillatorens signal. Kredsen 413's
udgangssignal svarer til signalet SM-PULS.

De tre indgange pi en NOG-kreds 414 er forbundet med henholdsvis udgangen
p& NOG-kredsen 413, der danmer signalet SM~-PULS, med udgangen p& NOG-kredsen
409, der danner signalet 15ST og med udgangen Q12 pé en vippekobling 423.
Signalet SM-PULS inverteres kun af NOG-kredsen 414, nar de to andre indgangs-
signaler er én, dvs. signalet SM-PULS er blokeret, nir tazlleren 401 har naet
tallet femten, eller nar signalet PRT ikke er blevet efterfulgt af signalet
EINDST. Kredsen 414's udgangssignal svarer til signalet TP. Kredsen &14's
udgang er forbundet med indgangen £il en inverter &15, hvis udgangssignal sva-
rer til signalet TP, hvilket signal bruges som indgangssignal til te®lleren 401.

De anvendte RS-vippekoblinger er af typen bestiende af to NOG-kredse med
hver mindst to indgange, hvoraf den ene indgang til den fdrste kreds er forbundet
med ngangen pé den anden kreds og omvendt. Ved denne type vippekoblinger ma de
to NOG-portes indgangssignaler ikke begge vere nul pd en gang, da informationen
i en af udgangene ellers tabes, fordi begge udgangssignaler bliver én. I hvile-
stillingen er vippekoblingernes indgangssignaler s®dvanligvis én.

T det tilfzlde, hvor en sidan vippekobling er opbygget af to NOG-kredse
med hver to indgange, bliver den fgrste NOG-kreds' udgangssignal én og den anden
NQG-kreds' udgangssignal nul, nér indgangssignalet pa den fgrste NOG-kreds' frie
indgang midlertidigt er nul, og nar denne tilstand opretholdes indtil indgangs=-
signalet pa den anden NOG-kreds' frie indgang bliver nul, hvorefter den omvendte
tilstand optreder. I det tilfzlde hvor en eller begge NOG-kredse har mere end én

fri indgang, bliver den ene NOG-kreds' udgangssignal én, hvis en af dens frie
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indgangssignaler bliver nul, og igen nul, hvis en af den anden NOG-kreds' frie
indgangssignaler bliver nul.

I styrekredsen findes der fem RS-vippekoblinger af denne art. En vippekob-
ling 416 er udformet med to NOG~-kredse 417 og 418 med hver to indgange. NOG-
kredsen 417's dindgang 417a er forbundet med udgangen pi en NOG-kreds 419,
hvis indgang 419a er forbundet med generatoren af signalet SM. Dette signal
er nul, ndr den venstre skridtmotor er aktiveret og én, nir den hdjre skridtmotor
er aktiveret. Kredsen 419's indgang &419b er forbundet med generatoren af sig-
nalet DOORSRT.

NOG-kredsen 419's udgangssignal er nul, nar indgangssignalerne 419a og
419b begge er én, dvs. nar den hgjre skridtmotor er aktiveret, og signalet
DOORSRT er tilstede. I alle andre tilfzlde er NOG-kredsen &419's udgangssignal
én. Dette betyder, at vippekoblingen 416's udgangssignal Q10 bliver nul, nar
den hgjre skridtmotor aktiveres, og signalet DOORSRT er tilstede. Kredsen &418's
indgang 418b er forbundet med generatoren af signalet RESET

Vippekobling 416's funktionsmide er som fglger:

Det forudsattes, at sorteringsmaskinen er fuldstendig tiibagestillet, dvs. signa-
let RESET er midlertidigt blevet nul, og udgangssignalet Q10 er derfor én. Sa
lenge den venstre skridtmotor er aktiveret, dvs. at den hgjre sorteringskasse
ikke bruges, forbliver udgangssignalet Q10 én, uanset om opsorteringskoblereh
er blevet anvendt eller ej.

S& snart den hgjre sorteringskasse anvendes, og signalet SM derfor bliver
én, kan vippekoblingen 416 tilbagestilles ved hjzlp af signalet DOORSRT, hvor-
ved udgangssignalet Q10 bliver nul, indtil signalet RESET igen bliver midler-
tidigt nul. Tilbagestillingen af vippekoblingen 416 opnis ved hjzlp af signalet
ﬁEEET, der dannes ved aktivering af opsorteringskobleren i et lengere tidsrum.
Under stillingen af vippekoblingen 416 dannes signalet DOORSRT fgrst, hvorved
vippekoblingen 416 tilbagestilles, hvis den hgjre skridtmotor er aktiveret,
dette bevirker, at signalet Q10 bliver nul, og derefter danmes signalet §E§E?,
hvorved signalet Q10 bliver én igen, uanset vzrdien af indgangssignalet 417a
pa kredsen 417,

En vippekobling 420 er udformet med to NOG-kredse 421 og 422 med hver
tre indgange.

Vippekoblingen 420's udgang Q11 udggres af NOG-kredsen 421's udgang,
medens denne kreds' indgange 421a og 421b udggr stilleindgangene. Indgangen
421a er forbundet med vippekoblingen 416's wudgang Q10, hvorved vippekoblin-
gen 420 stilles gennem denne indgang, nir vippekoblingen 416 tilbagestilles.
Indgangen 421b er forbundet med udgangen af NOG-kredsen 409, der danner sig-
nalet Eggf, hvorved vippekoblingen 420 stilles gennem denne indgang, nar sig-
nalet T58T bliver nul. Kredsen 422's indgang 422b er forbundet med genera-
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toren af signalet PRT, hvormed vippekoblingen 420 tilbagestilles gennem denne
indgang, nar kopieringsknappen ('print knob") p& den til sorteringsmaskinen kob-
lede kopieringsmaskine aktiveres. Indgangen 422¢ er forbundet med udgangen Q14
p4 vippekoblingen 429, der danner signalet RST, hvorved vippekoblingen 420
tilbagestilles gennem denne indgang, nar vippekoblingen 429 stilles. Vippekob-
lingen 420's udgangssignal Qi1 svarer til signalet SM, eller anderledes
udtrykt,i stilletpositionen er den hgjre skridtmotor aktiveret, og i tilbagestil-
letpositionen er den venstre skridtmotor aktiveret.

 Vippekoblingen 423 er udformet med to NOG-kredse &24 og 425 med to ind-
gange hver. Vippekoblingen 423's udgang Q12 udggres af udgangen pd NOG-kred-
sen 425, hvis indgang 425b er stilleindgangen. Indgangen 425b er forbundet
med generatoren for signalet EINDST, hvorved vippekoblingen 423 stilles, nar
dette signal midlertidigt bliver nul.

Kredsen _424'5 indgang 424a er tilbagestilleindgangen og er forbundet
med generatoren af signalet fﬁT, hvorved vippekoblingen 423 tilbagestilles
hver gang kopieringsknappen pa den til sorteringsmaskinen koblede kopieringsma-
skine aktiveres.

Vippekoblingen 426 er udformet med to NOG-porte 427 og 428 med hver to
indgange. Vippekoblingen 426's udgang Q13 svarer til udgangen p& NOG-porten
428, hvis indgang 428b danner stilleindgangen, der er forbundet med udgangen
af sammenligningskredsen. Vippekoblingen 426 bliver stillet, hver gang signalet
VGL midlertidigt bliver nul eller anderledes udtrykt, hver gang det binzre tal
i tmlleren svarer til det binzre tal i lagerindretningen.

Kredsen &27's indgang &27a er vippekoblingen 426's tilbagestilleind-
gang og er forbundet med generatoren af signalet fﬁf, idet multivibratoren
426 tilbagestilles ved hver aktivering af kopieringsknappen pa kopieringsmaski-
nen, som er koblet til sorteringsmaskinen.

Vippekoblingen 429 er udformet med to NOG-kredse 430 og 431, hvor NOG-
kredsen 430 har to indgange, og NOG-kredsen 431 har tre indgange. Vippekob-
lingen 429's udgang Q14 svarer til udgangen af NOG-kredsen 430, hvis ind-
gang 430a er tilbagestilleindgangen. Denne indgang 430a er forbundet med ge-
neratoren af signalet ffﬁ3§§, og vippekredsen 429 tilbagestilles, hver gang
signalet EINDST bliver nul. NOG-kredsen 431's indgang 431b er forbundet med
udgangen af en NOG-kreds 432, der danner signalet Eg, idet vippekredsen 429
stilles igennem denne indgang, hver gang signalet NS bliver nul, dvs. hver gang
det binzre tal i hukommelsesindretningen 402 svarer til nul, og signalet FRT
bliver én, hvilket er ensbetydende med at aktivere den nzvnte kopieringsknap.
NOG-kredsen 431's indgang 431c er forbundet med gemeratoren af signalet
EEEET, og vippekoblingen 429 stilles gennem denne indgang, nar signalet RESET
bliver nul. Vippekoblingen &29's udgangssignal Ql4 svarer til signalet RST,
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Lagerindretningen 402's udgange Q2, Q4, Q6 og Q8 er forbundet henholds-
vis med de fire indgange pid en NOG-kreds 432 med fem indgange, og den femte ind-
gang er forbundet med generatoren af signalet PRT. S lange signalet PRT er
nul, er NOG-kredsen 432's wudgangssignal én. Nir signalet PRT bliver én som
fglge af en aktivering af kopieringsknappen pa den til sorteringsmaskinen koblede
kopieringsmaskine, og signalerne Q2, Q4, Q6 og Q8 fra lagerindretningen 402
svarer til det bin@re tal nul, vil NOG-kredsen 432's udgangssignal blive nul.
NOG-kredsen 432's udgangssignal svarer til signalet NS.

De tre indgange pd en NOG-kreds 433 er forbundet henholdsvis med udgangen
pé en NOG-kreds 409, der danner signalet Iggf, med udgangen af vippekoblingen
429, der danner signalet RST og med udgangen af vippekoblingen 426, der dan-
ner signalet Q13. NOG-kredsem 433's udgangssignal er kun nul, nar dens tre
indgangssignaler er én, dvs. t®=lleren 401 indeholder et bin®rt tal under femten,
vippekoblingen 429 er stillet, hvilket betyder, at signalet EINDST er blevet
dannet, samt at vippekoblingen 426 er stillet, hvilket betyder, at det binzre
tal 1 tzlleren svarer til det binzre tal i lagerindretningen. NOG-kredsen 433;5
udgangssignal svarer til signalet BO.

De to indgange i en NOG-kreds 434 er forbundet med henholdsvis generatoren
af signalet DOORSRT og med udgangen af vippekoblingen 429, der danner signalet
RST. NOG-kredsen &434's udgangssignal er kun nul, nar dens to indgangssignaler
er én, dvs. opsorteringskobleren ikke er aktiveret og vippekoblingen 429 er
tilbagestillet, hvilket betyder, at signalet EINDST dannes. NOG-kredsen 434's
udgangssignal svarer til signalet RGH. »

Da der anvendes forflanken eller den opstigende kant p& dette signal, er
det vigtigt at vide, hvorndr signalet RGH skifter fra nul til én. Med udgangs-
punkt i den ovenfor beskrevne tilstand sker dette, nir signalet DOORSRT, eller
signalet RESET eller signalet NS dannes.

De tre indgange pa en NOG-kreds 435 er forbundet henholdsvis med vippe~
koblingen 429, der danner signalet RST, med generatoren af signalet EINDST
og med generatoren af signalet PRT. NOG-kredsen 435's udgangssignal er kun
nul, ndr dens tre indgangssignaler er én, dvs. vippekoblingen 429 er tilbage-
stillet, hvilket betyder, at signalet EINDST er blevet dannet, at signalet
EINDST ikke eller ikke mere er nul og kopleringsknappen ikke er aktiveret. NOG-
kredsen 435's udgangssignal svarer til signalet RTL.

Funktionen af styrekredsen ifglge fig. 19 klarlmgges nzrmere i fig. 20 til
og med fig. 23, som viser, hvorledes ethvert vasentligt signal 1 styrekredsen
ifglge fig. 19 skifter fra én til nul og omvendt som en funktion af tiden og som
en funktion af eksterne sighaler. P venstre side af figurerne 20 til og med
23 er de enkelte signaler anfgrt, idet de gverste syv er eksterne signaler til
styrekredsen i fig. 19. I fig. 20-23 er de forskellige eksterne pavirkninger an-



144005
28

givet ved hjzlp af en lodret linje, og arten af disse pavirkninger er anfgrt over
figurerne.

Det m& bemzrkes, at den vandrette akse ikke er en virkelig tidsakse ,men kun
en fremstillingsform, eftersom den pi bestemte steder er afbrudt for at antyde
forlgbet af et ubestemt tidsrum.

Fig. 20 viser skematisk funktionen af styrekredsen i fig. 19, i det tilfzlde
hvor sorteringsmide A er valgt. Det antages som udgangspunkt, at sorteringsmaski-
nen er i nulstillingen, dvs. kamakslen for den venstre sorteringskasse er i ende-
stillingen eller i den stilling, hvor den fgrste kopi er transporteret ned i den
f¢réte bakke, og t®lleren 401, lagerindretningen 402 og telleren 311 er
indstillet pa det bin®zre nul. I den i fig. 19 viste styrekreds har signalerne de
vardier, som i fig. 20 er anfgrt ud for "NA RESET". Hvorledes denne tilstand op-
stir, fremgar af den fglgende beskrivelse.

Ved aktivering af kopieringsknappen pa den til sorteringsmaskinen koblede
kopieringsmaskine skifter intet signal, eftersom signalet PRT ved valget af
sorteringsmide A er blokeret. S& smart den fgrste kopi fgres ind i sorteringsmaski-
nen og er anbragt i den fgrste bakke i den venstre sorteringskasse, dannes der et
signal COPIE. Dette signal COPIE danner et signal med stgrre impulsbredde, dvs.
signalet MMV; hvorved kredsen &411's udgangssignal bliver nul, hvilket medfg-
rer, at kredsen 413's udgangssignal bliver én og kredsen 414's udgangssignal
nul. Hvis der frembringes flere end én kopi af den samme original, vil den anden
kopi vere i sorteringsmaskinen og danne et signal COPIE, fgr signalet MMV an-
dres til nul. Derved udstrzkkes signalet MMV, og den efter fremkomsten af det
fgrste COPIE-signal opst3ede: tilstand opretholdes, dvs. signalet MMV er én, sig-
nalet SM-PULS én, signalet SMA nul og signalet TP nul.

Det antages i diagrammet i fig. 20, at der skal fremstilles tre kopier af
den samme original. Ved dannelsen af signalet GCOPIE ved hjzlp af den tredje og
éidste kopi @ndres signalet MMV fra én til nul efter udlgbet af et bestemt tids~
rum, hvorefter signalet SMA bliver éi, signalet SM~-PULS nul og signalet TP én.
Signalet SM-PULS' skift til nul bringer skridtmotoren til at dreje sig et skridt,
eller anderledes udtrykt vil den n=ste kopi blive transporteret ned i den n®ste
bakke. Signalet TPts skift til én bringer tzlleren 401's udgangssignal Q1
til at skifte til én. Da det binzre tal i tzlleren 401 nu er forskelligt fra
det binzre tal i lagerindretningen 402, bliver udgangssignalet fra den sammen-
lignende kreds én.

Nir en anden original herefter indfgres i den til sorteringsmaskinen koblede
kopieringsmaskine , og kopieringsknappen aktiveres, sker der igen ingen @ndringer,
fgr den fgrste kopi er fgrt ind i sorteringsmaskinen og danner et COPIE-signal.
Dette medfgrer de samme signal@ndringer som ved den fgrste original, dvs. signa-

let MMV bliver én, signalet TSMK bliver nul, signalet SM-PULS bliver ém, og
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signalet TP bliver nul,

Efter at den sidste kopi af den anden original er fgrt ind 1 sorteringsma~
skinen, bliver de ovenfor nzvnte signaler inverteret, hvilket medfgrer, at skridt-
motoren drejes et skridt, og at der indfgres det bin@re tal to i t=lleren 401.
Ved den na®ste original gentages det ovennzvnte forlgb, idet skridtmotoren drejes
endnu et skridt, og der adderes én i txlleren 401. Dette forlgh fortsztter pa
samme made, indtil den femtende original. Nir den femtende originals sidste kopi
er anbragt i1 den venstre sorteringskasses femtende og fglgelig sidste bakke, og
nir signalet MMV er blevet nul, vil tallet femten vere indfgrt i telleren ‘401,
hvorved kredsen 409's udgangssignal bliver nul. Som fglge heraf bliver kredsen
433's udgangssignal eller signalet BO én, fordi oscillatoren treder i funktion.
Oscillatorens impulser 0sC overfgres til den venstre skridtmotor gennem kredsen
413, hvorved den venstre kamaksel indledningsvis drejes nogle f& skridt for at
friggre transportvejen til de naste kopier. Da kredsen 400's udgange er forbun-
det med en af indgangene til vippekoblingen 420's kreds 421, bliver denne
vippekoblings udgangssignal Q11 én, eller anderledes udtrykt bliver signalet
SM én. Eftersom der er indfgrt en forsinkelseskreds { forbindelsesledningen mel~
lem vippekoblingen 420's udgang Q11 og afkoderen 308, aktiveres den hdjre
skridtmotor, efter at den venstre skridtmotor har udfgrt et antal skridt.

P3a samme tid som signalet 158T bliver nul, blokeres kredsen 414, s3 at
oscillatorimpulsen ikke overfgres til tzlleren 401. Den hgjre skridtmotor vil
nu begynde at arbejde og drejer kamakslen i den hgjre sorteringskasse, indtil
den nar den stilling, hvor den n®ste kopi transporteres ned i den fgrste bakke i
den hgjre sorteringskasse, eller den hgjre kamaksels sakaldte endestilling. Her-
ved dannes signalet Efﬁ5§f, hvorfor kredsen &35's udgangssignal bliver én,
hvilket tilbagestiller tzlleren 401, hvilket medfgrer, at sammenligningskred;
sens udgangssignal bliver nul, og kredsen 409ts udgangssignal bliver én, hvor;
ved kredsen 433's udgangssignal bliver nul, og oscillatoren blokeres, medens
kredsen 414 aktiveres. Nar kopierne af en sekstende original er indfgrt i sor;
teringsmaskinen, vil forldbet vere det samme som ovenfor beskrevet med hensyn til
den fgrste og den anden original. En s@rlig situation indtrader, nir der fortsat-
tes pd denne mdde indtil den niogtyvende original, svarende til den fjortende
original sorteret i den hgjre sorteringskasse.

Efter transporten af den sidste kopi af den niogtyvende original er signa-
let MMV blevet nul, og tzlleren 401 er stillet pd tallet fjorten, og fordi
signalet SM er én, bliver kredsen 410's udgangssignal nul, hvorved bade kred-
sen 411 og kredsen 412 blokeres, hvilket medfgrer, at det ikke er muligt at
danne et SM-IMPULS-signal. Alle kopier af eventuelt fglgende originaler vil nu
blive transporteret ned i den sidste og femtende bakke i den hfjre sorterings-

kasse.
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Fig. 21 viser skematisk virkemaden af kredslgbet ifglge fig. 19, nédr sorte-
ringsmdde B er valgt. Det antages atter som udgangspunkt, at sorteringsmaskinen
er fuldstendig tilbagestillet, dvs. venstre sorteringskasses kamaksel er i ende-~
stillingen eller anderledes udtrykt i den stilling, hvor den n®ste kopi bliver
fgrt ned i den fgrste bakke, og tmlleren 401, lagerindretningen 402 samt tel-
leren 311 er stillet pd det bin®re tal nul.

I det i fig. 19 viste elektriske kredslgb har signalerne de verdier, der er
anfgrt i fig. 21 ud for "NA RESET". I det fglgende beskrives det, hvordan denne
tilstand fremkommer.

Ved aktiveringen af kopieringsknappen dannes signalet PRT, eftersom sor-
teringsmade B er valgt. Som fglge heraf bliver vippekoblingen 423's udgang Q12
nul, og kredsen 432's udgangssignal bliver ogséd nul, fordi lagerindretningen er
stillet pa det binzre tal nul, hvorfor dems fire udgangssignaler er én. Udgangs-
signalet Q13 bliver ikke nul, fordi sammenligningskredsens udgangssignal er
nul til det tidspunkt. Da signalet NS bliver nul, bliver signalet RST ogsa
nul, hvorfor signalet BO bliver én, og oscillatoren startes. Som fglge heraf
begynder den venstre skridtmotor at dreje. Men signalerne SM-PULS bliver ikke
transmitteret til telleren 401, fordi kredsen 414 er blokeret, da signalet
Q12 er nul. S& snart den venstre kamaksel har nlet sin endestilling, dannes sig-
naler Eiﬁﬁgf, hvorved vippekoblingen 429 tilbagestilles, og signalet RST
derfor igen bliver én; hvilket standser oscillatoren og tilbagestiller vippekob-
lingen 423, og herved bliver signalet Q12 én, hvilket dbner kredsen 414,
Dette sker alt sammen inden for den tid, det tager at lave den fgrste kopi, s&
at der stadig ikke er dannet noget COPIE-signal.

Nar den fgrste kopi derefter tansporteres ned i den fgrste bakke, dannes
der et COPIE-signal, og eftersom sorteringsmide B er valgt, bliver signalet SMB
nul, medens signalet SM-PULS bliver én og signalet TP nul. S& snart den fgrste
kopi er helt nede i bakken, inverteres de nzvnte signaler, hvorved skridtmotoren
drejer et skridt, og t®lleren 401 stilles pa det bin®re tal én. Den n®ste kopi
bliver transporteret til den anden bakke. Da tzlleren 401 er stillet pa tallet
én, er tallet i tzlleren 401 forskelligt fra tallet i lagerindretningen 402,
hvorved signalet VGL bliver én. Nar den anden kopi transporteres ned i den
anden bakke, gentages det ovenn®vnte forlgb, idet telleren er stillet pa to og
signalet VGL er uzndret. Dette gentages indtil den femtende kopi, ifald der
fremstilles si mange kopier, hvorefter telleren er stillet p3 det bin=zre tal femten,
hvorved signalet 15ST bliver nul og signalet BO én, hvilket starter oscilla-
toren. Samtidig med at oscillatoren startes, blokeres kredsen 414, fordi signa-
let 15ST er blevet nul, medens signalet SM bliver én, fordi indgangssignalet
421b pa vippekoblingen 420 bliver én. Eftersom signalet SM overfgres med

tidsforsinkelse til omformeren 308, bliver de fgrste oscillatorimpulser over-
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fgrt til den venstre kamaksels skridtmotor, hvorved demne vil dreje endnu nogle
fé4 skridt og stoppe i en ikke-aktiv stilling, i hvilket #jeblik den hgjre skridt-
motor aktiveres, fordi signalet SM er blevet én, hvorefter denne motor drejer
et antal skridt, indtil den hgjre kamaksel nir endestillingen. Nir den indtager
endestillingen, dannes signalet 'Eiﬁﬁgf, hvorved kredsen 435's udgangssignal
bliver én, og talleren 401 tilbagestilles. Derved bliver signalet 15ST igen
én, og oscillatoren standser. Den sekstende kopi bliver nu tmnsporteret til den
fgrste bakke i den hfjre sorteringskasse. Idet den niogtyvende kopi transporteres
ned i den niogtyvende bakke, ifald der laves s& mange kopier, nar telleren 401
tallet fjorten, og signalet SM er én, fordi den hgjre skridtmotor er aktivefet,
hvorfor signalet 14ST bliver nul og derved blokerer kredseme 411 og 412. Den
tredivte kopi trangporteres ikke desto mindre ned 1 den tredivte bakke, men den
hgjre kamaksel kan ikke drejes yderligere, fordi signalet SMB til stadighed
forbliver én. Alle de fglgende kopler vil siledes blive transporteret ned i den
tredivte bakke.

Nar der derefter anbringes en ny original pi kopieringsmaskinen, og kopie-
ringsknappen aktiveres, og det antages, at der er fremstillet syv kopler af den
fgrste original, er dette den tilstand, som er fremstillet i fig. 21 til venstre
for "PRINT 2° ORIGM. Ved aktivering af kopieringsknappen dannes signalet PRT
igen, hvorved signalet SM bliver nul, signalet Q12 bliver nul og siledes blo-
kerer kredsen 414, signalet Qi3 bliver nul, fordi signalet VGL er én, og
hvorved signalet RST bliver nul fordi signalet NS er blevet nul.

Signalet BO bliver én, og oscillatoren begynder at fungere. Oscillatofeﬁs
impulser overfgres til den venstre skridtmotor, men ikke til te=lleren 401. Sam-
tidig tilbagestilles t®lleren 401 gennem kredsen 435 ved signalet ?ﬁf,
medens lagerindretningens udgangssignaler ved signalet RST's skift til nul til-
passes telleren 401's udgangssignaler, dvs. lagerindretningen tilbagestilles.
Den venstre kamaksel fortsztter sin drejning, indtil den nar endestillingen og
danner signalet ETEBEE, hvorved udgangssignalet RST fra vippekoblingen 429
igen bliver én, og udgangssignalet Q12 fra vippekoblingen 423 ogsd bliver én,
hvorved kredsen 414 &bnes. Samtidig optager signalet EINDST signalerne PRT
og RST med hensyn til kredsen 435. Sorteringsmaskinen er nu atter i en til-
stand, hvor den n®ste kopi bliver transporteret til den fdrste bakke 1 den venstre
sorteringskasse. Det videre forlgb er fuldstzndig identisk med forldbet ved sor-
teringen af kopierne fra den fgrste original som beskrevet.

fig. 22 viser skematisk virkemaden af styrekredslgbet ifglge fig. 19, nar
sorteringsmade B er valgt, og nir der er blevet fremstillet syv kopier af et be-
stemt antal originaler, og de er sorteret 1fglge sorteringsmide B, hvorefter op-
sorteringsknappen aktiveres for hver gang at fremstille fem kopier af et naste

s®t originaler og sortere dem efter sorteringsmide B. Ved aktivering af opsorte-
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ringsknappen dannes signalet DOORSRT, hvorved signalet RGH bliver én, hvor-
ved lagerindretningen 402 antager t®lleren 401's stilling, og signalet VeL
bliver nul. Signalerne har da de vardier, som er anfgrt i fig. 22 til venstre
for "PRINT 1° ORIG".

Nar kopieringsknappen pd kopieringsmaskinen dernast aktiveres, dannes sig-
nalet PRT, hvorved signalet RTL bliver én, signalet Q12 nul og signalet
Q13 nul, fordi sammenligningskredsens udgangssignal er én. Da lagerindretningen
402 ikke tilbagestilles, bliver signalet NS ikke nul. Fordi signalet Q12
bliver nul, blokeres kredsen 414, og da oscillatoren startes, fordi udgangssig~
nalet Q13 bliver nul, overfgres oscillatorens impulser til den venstre skridt-
motor, men ikke til tzlleren 401. Den venstre kamaksel fortsatter sin drejning,
indtil den nir endestillingen, i hvilket gjeblik signalet EINDST dannes, hvorved
udgangssignalet Q12 igen bliver én, og kredsen 414 3bnes. Oscillatoren arbej-
der fortsat, og dens impulser overfgres nu til skridtmotoren savel som til tzlle-
ren 401.

S3 snart telleren 401 nar det tal, der svarer til tallet i lagerindret-
ningen 402, bliver signalet VGL nul, hvorved signalet Q13 igen bliver én,
og oscillatoren standses. Da lagerindretningen som ovenfor navnt er stillet pa
tallet syv, nir tzlleren ogsd tallet syv, og skridtmotoren drejes til den stil-
ling, hvor n@ste kopi tranmsporteres til den ottende bakke. Det md bemzrkes, at
alt dette sker, i tiden fgr den fgrste kopi har forladt kopieringsmaskinen. Nar
den fgrste kopi derpd transporteres til den ottende bakke, er det videre forlgb
identisk med, hvad der er beskrevet i forbindelse med fig. 21, med den forskel
at telleren begynder at tzlle fra syv i stedet for fra nul. Nir den anden origi-
nal fgres ind i kopieringsmaskinen, forbliver forlgbet nzsten identisk med, hvad
der er beskrevet i forbindelse med fig. 21, dog med den forskel, at skridtmotoren
drejes til den stilling, hvor kopien transporteres til den ottende bakke.

Det er her blevet beskrevet ved hj®lp af eksempler, hvordan opsortering
fungerer i det tilfelde, hvor der er blevet fremstillet syv kopier af det fgrste
s®t originaler. Hvis der er blevet fremstillet mere end femten kopier af det
fgrste s@t originaler, er virkemdden lidt forskellig, fordi signalet SM ved opsor-
teringen er blevet én,og kredsen 419's udgangssignal,ndr nu signalet DOORSRT dan-
nes, bliver nul, hvorved signalet Q10 ogsd bliver nul, og signalet Qi1 for-
bliver én uanset vippekobling 420's indgangssignaler 422c og 422b.

Der foreligger ogsd et specielt tilfzlde, ndr der er fremstillet femten
kopier af den fgrste origimal, sorteringsmetode B er valgt, og den anden original
er fgrt ind i kopieringsmaskinen. Virkemiden af kredslgbet i fig. 19 er i dette
tilfelde vist skematisk i fig. 23a. Fordi der er fremstillet femten kopier af
den fgrste original, er signalet SM blevet én, og telleren er blevet tilbage-

stillet (se fig. 21 ud for den femtende kopi). Nar nu kopieringsknappen aktive-
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res, bliver signalet Q12 nul, hvorved kredsen 414 Dblokeres, signalet S
bliver nul, saledes at ogsé signalet RST bliver nul, 08 gignalet SM bliver
nul. Fplgelis aktiveres den venstre skridtmotor igen, O8 da den venstre kamaksel
er stoppet i en udefineret stilling, startes oscillatoren, og den venstre kam-
aksel drejes, indtil endestillingen nas. Pa denne made nas samme tilstand som be-
skrevet 1 forbindelse med fige 21 ud for wPRINT 2° ORIG". Nar den fgrste og fdl-
gende kopier dernzst afleveres, er forlgbet pa ingen made forskelligt fra forlgb,
som er peskrevet 1 forbindelse med fig. 21

Endelig viser fig. 23b o8 23¢ kredslgbets funktionsméde, nar sorteringsma-
skinen tilbagestilles, i fige. 23b, nar de fgrste sYV bakker eT blevet brugt og i
fig. 23¢, nar de fdrste enogtyve bakker er plevet brugt.

Det er herunder gvesentligt, OO disse tilstande fremkommex gennem sorterings-
made A eller sorteringsméde B. I det tilf=zlde, hvor de fgrste syv bakker er blevet
brugt, har signalerne de 1 fig. 23b viste verdier. Ved aktivering af tilbagestil-
1ingsknappen dannes signalet DOORSRT indledningsvis. Derved bliver kredsen
434's udgangssignal én, medens dette signal DOORSRT  ikke influerer pa kredsen
419's udgangssignal, fordi signalet gM er mnul. Eftersom kredsen 434's udgangs-
signal bliver én, bringes lagerindretningen 402 til at abnes, hvorved det i
telleren 401 indstillede tal optages af 1agerindretningen 402. Derefter dan-
nes signalet RESET, hvorved vippekoblingen 429's udgangssignal bliver nul,
dvs. kredsen 434's udgangssignal forbliver én, 0% kredsen 435's udgangssignal
bliver émn, hvorved telleren 401 tilbagestilles, og 1agerindretningen 402 op-
tager tzllerens stilling. P4 samme ridspunkt pliver kredsen 433's udgangssignal
én, hvorved oscillatoren startes, O8 dennes impulser overfgres £i] den venstre
skridtmotor gennem kredsen 413 og til telleren 401 gennem kredsene 414 og
415, idet telleren imidlertid er ien jkke-aktiv +ilstand. Den venstre skridt-
motoT fortsatter med at dreje, ipdtil den tilhgrende kamaksel nar sin endestil-
1ing. I det ¢jeblik tilbagestilles vippekoblingen 429, hvorved signalet RST
igen bliver én, hvilket bevirker, at kredsene 434ts, 435's ©8 433's udgangssig-
naler igen bliver nul, 08 at oscillatoren stoppere. Ved den gamtidige tilbagestil-
1ing af tzlleren 08 1ager1ndretningen bliver ogsa sammenligningskredsens udgangs-
signal igen nul.

Nar der er blevet brugt enogtyve pakker som vist 1 fig. 23c, er virkemaden
i princippet den samme, kxun med den forskel, at vippekredsen 429's udgangssig-
nal ved sit skift til nul rilbagestiller vippekoblingen 416 o0 derved bevirke:
at signalet sM bliver nul,

54 snart signalet EEEET er blevet dannet, dvse fér ogcillatoren gtartes,
aktiveres den venstre skridtmotor igen. Af ovenstaende fremgar det, at der altid
opstar den tilstand, som i fig. 20 erx fremstillet som gtartstilling.

1 tilf=zldet med enogtyve bakker dannes signalet DOORSRT indledningsvis,



som f4r nzvnt, Forg; signalet gy 4 det gjeblik er én og dep hgjre skridtmotoy
derfor aktivereg s bliver kredsen 4191¢ udgangssignal 0g fglgelig 0854 vippea
koblingen 4161g udgangssignal nul, Nir signalet RESET derefter dannes, p1j.
ver vippekoblingen 4161 udgangssignal igen én, T det gjeblik kan vippekoblin.
gen 420 tilbagestilles igen, dvs, signalet gy kan biive nul,

Opfindelsen er ikke begranset til det her beskrevne 0g viste udf¢relsesek-

man anvende modtagebakker, der f.eks. er monteret under ep vinkel i forhold til
Vandret, hvorhos skrabeorganerne 0g arkeneg transportmekanisme er anbragt pg og

n&r de gvre ender, Ogs3 andre arrangementer inden for opfindelseng sigte er mulige,

fototransistoren, der bliver ledende, Dette signal kan f.eks. veq hjzlp af en
Schmitt-trigger omformes i signalet EINDST,
Videre kan det bemarkes, at signalet SM som indgangssignal til kredsen

forbindelge med fig, 14,
Derudover er det muligt a¢ forbinde sorteringsmaskinens start/stop-knap med

et kredslﬁb, $& at der dannes et signal RESET, hver gang maskinen Startes, Dette

Endelig o det ogs3 muligt a¢ montere endny ep ydre kobler. Ved hver aktive.
ring af denne kobler kan sorteringsmaskinen forskydes en bakke, dvs. den aktivere.
de skridtmotor drejer et skride, Et sadant kredsl¢b kan vape identisk med det eje.
menterne 321, 323 og 325 omfattende kredsigp 1 fig, 13, idet fotomodstanden 291
er udskiftet med en kobler, Udgangssignalet fra kredsen 325 kan betegneg signa-
let §TZ§2 der kan anvendes som et fierde indgangssignal til kredsen 413 1 fig,
19,
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PATENTKRAV

1. Maskine til sorteret arkopsamling, omfattende mindst én rzkke p& hinanden
fo¢lgende opsamlingsbakker (215) anbragt i en ramme, transportorganer til enkelt-—
vis fremf¢ring af til sortering foreliggende ark langs en arkbevagelsesbane, der
passerer forbi indgangsdbninger for opsamlingsbakkerne, til hvilke opsamlingsbak-
ker der er knyttet ledeorganer (223), som ved hjzlp af en indstillingsmekanisme
(251) selektivt kan bringes til at indtage enten en fg¢rste stilling, i hvilken et
ledeorgan rager frem i arkbevagelsesbanen, eller en anden stilling, i hvilken le-
deorganet befinder sig uden for arkbevagelsesbanen, hvorhos der findes organer
til fremf¢ring af ark, som tilhgrer samme arkgruppe, til bevagelsesbanen med en
tidsafstand mellem p& hinanden f¢lgende ark, svarende til et forudbestemt, i ho-
vedsagen konstant f¢rste tidsinterval og til fremfg¢ring af pd hinanden fglgende
ark, der tilh¢rer forskellige arkgrupper og udg¢r henholdsvis sidste og ferste
ark i sadanne grupper, til arkbevegelsesbanen med en tidsafstand, der overskrider
et andet tidsinterval, som er langere end det fo¢rste tidsinterval, k en d e -
t e gne t ved kobleorganer (182, 183) til selektiv styring af indstillingsmeka-
nismen (251) i enten en f¢rste sorteringstilstand, i hvilken alle ark hgrende til
samme arkgruppe opsamles i samme opsamlingsbakke (215), medens forskellige ark-
grupper opsamles i hver sin opsamlingsbakke, eller en anden sorteringstilstand, i
hvilken p& hinanden f¢lgende ark hgrende til samme arkgruppe opsamles i pd hinan-
den fplgende bakker (215), begyndende med en fgrste bakke, og ved orgamer (325,
326, 376), der ved detektering af nmvnte andet tidsinterval i den f¢rste sorte-—
ringstilstand igangsztter et skift til den nzstfplgende bakke.

2. Maskine ifglge krav 1, k ende t e gn e t ved et yderligere kobleorgan
(184) til selektiv aktivering af en sorteringstilstand, i hvilken den nsestf¢lgen—

de ubrugte bakke benyttes til en ny sorteringspperation.

Fremdragne publikationer:
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