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Silnik elektryczny krokowy, reakcyjny
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Przedmiotem wynalazku jest silnik elektryczny
krokowy reakcyjny, przeznaczony do ukladéw na-
pedowych, w ktérych impulsy sterujace zostaja
przetwarzane na proporcjonalne do liczby tych
impulséw katy obrotéw watu.

Znane silniki krokowe reakcyjne zbudowane
przy wykorzystaniu sily przyciagania magnetyczne-
g0 wywieranej przez pole magnetyczne na wirnik
z materialu ferromagnetycznego — majg wirniki
uztobkowane. o

Wada znanych silnik6w krokowych reakcyjnych
jest znaczny moment bezwladnoSci wirnika co
ogranicza szybko$§é dzialania tych silnikébw i ob-
niza gbérng granice czestotliwoSci impulsowania,
przy ktérej silniki te moga pracowaé.

Celem wynalazku jest konstrukcja silnika kro-
kowego reakcyjnego zmniejszajagca niedogodnoSci
konstrukeji znanych.

Zadanie techniczne wytyczone dla osiagniecia te-
go celu zostalo rozwigzane Egodnie z wynalazkiem
tak, ze stojan silnika zlozony jest z dwdch nieru-
chomych cze§ci o wspllnej osi geometrycznej w
‘ksztalcie walcobw obrotowych, wlozonych jeden w
drugi, za§ miedzy nimi umieszczony jest wirnik
takze w ksztalcie cienko$ciennego walca, wzdluz
ktérego tworzgcych znajdujg sie paski z materia-
tu ferromagnetycznego w iloSci réwnej liczbie
‘biegunéw silnika.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
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. 2
przedstawia przekr6j wzdluzny silnika, a fig. 2
przekr6j wzdluz osi A-A silnika z fig. 1.

Stojan silnika sklada si¢ z dwéch nieruchomych
czeSci 1 i 2 w ksztalcie walcow obrotowych o
wspblnej osi geometrycznej, umieszczonych jeden
w drugim, przy czym w wyzlobieniach cze§ci 1
stojana umieszczone jest sterujace uzwojenie 3.
W szczelinie miedzy nieruchomymi cze$ciami 1 i2
umieszczony jest wirnik 4 w ksztalcie cienko-
Sciennego walca, wzdluz ktérego tworzgcych znaj-
dujg sie paski 5 z materialu ferromagnetycznego,
umieszczone na konstrukcji noSnej 6 osadzonej
na wale 7. Liczba paskéw wirnika 4 jest réwna
liczbie biegunéw silnika.

Dzialanie silnika wedlug wynalazku polega na
tym, ze kolejne zasilanie prgdem stalym poszcze-
gbélnych czeSci sterujacego uzwojenia 3 powoduje
kolejne zmiany poloZenia osi symetrii pola magne-
tycznego wytworzonego przez przeplywy magne-
tyczne tych czeSci uzwojenia. Wystepujgca w zwigz-
ku z tym sila przyciggania magnetycznego usta-
wia bieguny wirnika 4 w polozeniu, przy ktérym
osie symetrii tych biegunéw pokrywaja sie z osia-
mi symetrii pola wytworzonego przez uzwojenie.
Powoduje to obr6cenie wirnika 4 o kat, ktoéry
jest dla danego silnika staly.

Odmiane silnika wedlug wynalazku stanowi to,
ze silnik posiada stojan zlozony z dwéch nierucho-
mych czeSci, wykonanych w postaci réwnoleglych
tarcz prostopadlych do osi watlu silnika, z umiesz-
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czonym w szczelinie miedzy nieruchomymi tarcza-
mi wirnikiem o promieniowo rozmieszczonych
biegunach wykonanych z pask6éw z materialu fer-
romagnetycznego przymocowanych do konstrukcji
no$nej, osadzonej na wale silnika.

Silnik elektryczny krokowy reaKcyjny wediug
wynalazku zastosowany do sterowania dyskretne-
go kata obrotu mechanizméw napedzanych spelnia
nie tylko role elementu wykonawczego, ale takze
przetwornika sygnalu dyskretnego, podanego w
postaci liczby impulséw, na sygnal analogowy,
ktérym jest kat obrotu walu silnika. Silnik ten
mozna réwniez stosowaé w napedach urzadzen
perforacyjnych dla maszyn matematycznych cyfro-
wych. Zastosowanie w wirniku cienkich paskéw
ferromagnetycznych zezwala na uzyskanie matego
momentu bezwladno$ci, a takze poprawe wlasno$ci
dynamicznych silnika krokowego.
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Zastrzezenia patentowe

1. Silnik elektryczny krokowy reakcyjny, zna-
mienny tym, ze jego stojan zlozony jest z dwoéch
nieruchomych cze$ci (1, 2) o wspélnej osi geome-
trycznej, w ksztalcie walcow obrotowych wtozo-
nych jeden w drugi, pomiedzy ktérymi umieszczo-
ny jest wirnik (4) ré6wniez w ksztalcie cienkos$cien-
nego walca, wzdiuz ktérego tworzgcych umieszczo-
ne sg paski (5) z materialu ferromagnetycznego w
iloS§ci réwnej liczbie biegunéw silnika.

2. Odmiana silnika wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, Zze jego stojan zlozony jest z dwoéch nieru-
chomych cze§ci w postaci réwnolegltych tarcz,
prostopadlych do osi walu silnika, w szczelinie
ktérych umieszczony jest wirnik o promieniowo
rozmieszczonych biegunach wykonanych z pask6w
z materialu ferromagnetycznego, przymocowanych
do konstrukcji no$nej osadzonej na wale silnika.
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