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(54)实用新型名称

一种速度传感器

(57)摘要

一种速度传感器用于测量电力机车轮对速

度，解决速度传感器灵敏度、精确度、可靠性的问

题；其包含磁力传感器和电路板，其中电路板包

括信号滤波单元、电压基准发生器、前置偏线性

信号处理单元、信号门限处理及方波产生单元、1

路推挽输出单元、2路推挽输出单元、输出线路保

护单元；磁力传感器与电路板电性相连，电路板

包含的各电路单元间电性连通。该传感器具有检

测距离大、防错、防抖、工作温度范围宽的特点，

并进行了冗余设计，可靠性得到极大加强。
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1.一种速度传感器，其包含磁力传感器和电路板，其中电路板包括信号滤波单元、电压

基准发生器；其特征在于：电路板还包括前置偏线性信号处理单元、信号门限处理及方波产

生单元、1路推挽输出单元、2路推挽输出单元、输出线路保护单元；

所述磁力传感器分别与电压基准发生器、信号滤波单元电性相连，信号滤波单元的输

出端与前置偏线性信号处理单元的输入端连接，前置偏线性信号处理单元的输出端与信号

门限处理及方波产生单元的输入端连接，信号门限处理及方波产生单元的输出端分别与1

路推挽输出单元的输入端、2路推挽输出单元输入端连接，1路推挽输出单元的输出端、2路

推挽输出单元输出端分别与输出线路保护单元输入端连接。

2.根据权利要求1所述一种速度传感器，其特征在于：磁力传感器放置在速度传感器壳

体的强磁磁场平衡位置。

3.根据权利要求2所述一种速度传感器，其特征在于：所述速度传感器壳体包含放置磁

力传感器的由强磁材料做成的传感器端、尼龙托架和放置电路板的电路板端；尼龙托架放

置在传感器端与电路板端之间。
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一种速度传感器

技术领域

[0001] 一种速度传感器，适用于测量电力机车轮对速度。

背景技术

[0002] 现代电力机车逐渐将进入自动驾驶阶段，而速度传感器对速度测量的准确、可靠

是电力机车能够完成自动驾驶的重要环节。现在市场上使用的速度传感器在测量精确度、

可靠性方面难以满足电力机车自动驾驶的要求。

实用新型内容

[0003] 针对现在市场上使用的速度传感器在测量精确度、可靠性方面难以满足电力机车

自动驾驶的要求；本实用新型提供了一种解决方案。

[0004] 一种速度传感器，其包含磁力传感器和电路板，其中电路板包括信号滤波单元、电

压基准发生器、前置偏线性信号处理单元、信号门限处理及方波产生单元、1路推挽输出单

元、2路推挽输出单元、输出线路保护单元；

[0005] 所述磁力传感器分别与电压基准发生器、信号滤波单元电性相连，信号滤波单元

的输出端与前置偏线性信号处理单元的输入端连接，前置偏线性信号处理单元的输出端与

信号门限处理及方波产生单元的输入端连接，信号门限处理及方波产生单元的输出端分别

与1路推挽输出单元的输入端、2路推挽输出单元输入端连接，1路推挽输出单元的输出端、2

路推挽输出单元输出端分别与输出线路保护单元输入端连接。

[0006] 优选的，磁力传感器放置在速度传感器壳体的强磁磁场平衡位置。

[0007] 优选的，所述速度传感器壳体包含放置磁力传感器的由强磁材料做成的传感器

端、尼龙托架和放置电路板的电路板端；尼龙托架放置在传感器端与电路板端之间。

[0008] 有益效果：磁力传感器放置在由强磁材料做成的速度传感器壳体的强磁磁场平衡

位置，且尼龙托架放置在传感器端与电路板端之间；所以该速度传感器的防干扰性能好、灵

敏度高、测量距离大、工作温度范围宽。磁力传感器检测到测速轮盘的普通标准信号之后所

传回的原始电压信号经信号滤波单元、前置偏线性信号处理单元、信号门限处理及方波产

生单元处理后变成非常干净的方波信号，方波信号经推挽输出单元后变成强度很高的方波

信号，且输出单元经进行了冗余设计，并设置有输出保护单元；所以该速度传感器防错、防

抖、测量精度高、可靠性强。

附图说明

[0009] 图1是本速度传感器的外形图；

[0010] 图2是本速度传感器的结构图；

[0011] 图3是本速度传感器的电气原理图；

[0012] 图4是本速度传感器的电气原理框图；

[0013] 图5是本速度传感器的检测到的原始信号波形图；
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[0014] 图6是本速度传感器的原始信号经滤波放大后的波形图；

[0015] 图7是本速度传感器的1路推挽输出单元输出的波形图；

[0016] 图8是本速度传感器的2路推挽输出单元输出的波形图。

具体实施方式

[0017] 一种速度传感器，其包含磁力传感器和电路板，其中电路板包括信号滤波单元、电

压基准发生器、前置偏线性信号处理单元、信号门限处理及方波产生单元、1路推挽输出单

元、2路推挽输出单元、输出线路保护单元；

[0018] 所述磁力传感器分别与电压基准发生器、信号滤波单元电性相连，信号滤波单元

的输出端与前置偏线性信号处理单元的输入端连接，前置偏线性信号处理单元的输出端与

信号门限处理及方波产生单元的输入端连接，信号门限处理及方波产生单元的输出端分别

与1路推挽输出单元的输入端、2路推挽输出单元输入端连接，1路推挽输出单元的输出端、2

路推挽输出单元输出端分别与输出线路保护单元输入端连接。

[0019] 磁力传感器放置在速度传感器壳体的强磁磁场平衡位置。

[0020] 所述速度传感器壳体包含放置磁力传感器的由强磁材料做成的传感器端、尼龙托

架和放置电路板的电路板端；尼龙托架放置在传感器端与电路板端之间。

[0021] 磁力传感器检测到测速轮盘的普通标准信号之后传回原始电压信号，这个电压信

号的幅值非常低而且在这个信号中会叠加，造成干扰。原始电压信号经信号滤波单元、前置

偏线性信号处理单元、信号门限处理及方波产生单元处理后产生非常干净的方波信号分别

输出给1路推挽输出单元和2路推挽输出单元，方波信号经两路推挽输出单元和输出保护单

元后变成安全可靠、强度高的方波信号。
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图1

图2
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图3
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图4
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图5

图6

图7

图8
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