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(54) Induké&ni priib&Zna pec pro chiev kovovych obrobkii

1

Vynédlez se tykd indukéni prib&Zné pece
pro ohiev kovovych obrobkil, se zafizenim
pro prerusovanou dopravu obrobkidl prosto-
rem pece, kterym prochdzi nejméné jedna
kluznéd li$ta, po niZ klouZe jednotlivy ob-
robek p# prichodu prostorem pece, pfi-
em¥ dopravni zafizeni p¥eruSovand prendsi
na jednotlivy obrobek dopravni silu piiso-
bici ve sméru dopravy.

Zafrizeni tohoto druhu slouZi v automa-
- tickych vyrobnich linkdch pro ohfivani men-
gich kovovych blokdt kulatého nebo Ctver-
cového prifezu, priCemZ takové ohfivaci
stroje jsou v automatickych vyrobnich lin-
kach usporadéany pied kovacimi nebo jiny-
mi stroji. Prostorem induké&nich peci pro-
chézi dvojice kluznych 1ist, po kterych klou-
7ou kovové bloky sefazené ze sebou do
sloupce. Sloupec je pritom na vstupu pece
pomoci tlatky blokd, slouZici jako dopravni
dstroji, vZdy posunut o délku obrobku do
prostoru pece, potom doplnén poloZenim
nového obrobku na kluzné liSty na vstupu
pece a poté znovu posunut tlatkou blokil
do pece. Obrobky vychdzejici z pece po tak-
tech se odebiraji a p¥ivadéji k dalSimu zpra-
covani. _

7Zndma zafizeni tohoto druhu maji ten ne-
dostatek, Ze jednotlivé obrobky jsou pii do-
pravé prostorem pece piisobenim dopravni
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sily, ktera na n& pilisobi, a vlivem tepelného
roztahovéni, jemuZ b&hem dopravy podlé-
haji, pFitlatovany k sobé& relativné znaény-
mi silami a piipadné se vzdjemné svafi. Tim
se prerusi chod vyroby a naru8i pracovni
takt.

Pro odstranéni téchto nedostatkii byla
navrZzena Fada FeSeni. Napiiklad je zndmé
umistit mezi obrobky vloZky a tim zabrénit
jejich svaPeni. Tyto vloZky mohou byt p¥i-
padné vytvofeny nastFikdnim kapalnych
substanci. RovnéZ je zndmé dopravovat ob-
robky pPes nerovné kluzné liSty, takZe se
obrobky pii dopravé peci vii€i sob& pohy-
buji a znemoZni se jejich svaFeni. Konefné
je zndmé uvadst obrobky do kmitavého po-
hybu kmitavym uloZenim kluzngych liSt po-
moci vibratorfi, takZe vznikajici relativni
pohyby mezi obrobky zabrani jejich svafte-
ni. Zadné z téchto FeSeni v3ak neni spoleh-
live.

Uvedené nedostatky odstrafuje induk&ni
pribdZnéa pec pro chiev kovovych obrobki

‘podle vynéalezu, jehoZ podstata spoliva v

tom, Ze je opatFena vratnd v osovém sméru
pohyblivou dopravni ty¢i, prochézejici pro-
storem pece mezi kKluznymi liStami uloZeny-
mi nad dopravni ty&i, kterd je uloZena otoc-
né kolem své podélné osy Vv nastavitelném
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thlovém rozsahu a opatfena podéavacimi
dstrojimi pro dopravu obrobki. :

V induké&éni prGbé&Zné peci podle vynéle-

Zu neplisobi na sebe postupujici obrobky
pritlatnou silou, tifebaZe mohou prochézet
t8sné za sebou, takZe neni nebezpedi, Ze by
se spolu svarily. Mimo to je tfeni obrobkili
na Kkluznych liStdch znatné& sniZeno a po-
hyb obrobk@l plynulej$i. Pec nema tlatku
blokid, kterd je jinak pro dopravu nezbytna.

Priklad provedeni vynélezu je znédzorn&n
na vykresu, kde str. 1 je v fastetném rezu
bokorysny pohled na induk&ni prib&Znou
pec, obr. 2 Fez ve svislé roving II-—II z obr.
1 a obr. 3 Fez v téZe roviné II—II v jiné
fazi dopravy.

Na zdkladu 1 je upevnén podstavec 2
stroje (obr. 1), na n&mZ je na nosnikdch 3,
4 uloZeno téleso 5 indukéni civky tvotici
pec. Na podstavci 2 jsou ddle uloZeny sané
6 vratné pohyblivé ve sméru dvojité 3ipky
7. Pro vyvozovani vratného pohybu sani &
slouZi dva hydraulické pistové motory 8, 9,
jejichZ valce jsou pevné uloZeny na pod-
stavci 2 a pistnice 10, 11 jsou spojeny se
sanémi 6.

Sané 6 nesou dva sloupy 12, 13, mezi ni-
miZ je v loZiskdch 14, 15 uloZena dopravni
ty¢ 16 z austenitického materidlu. Doprav-
ni ty¢ 16 je uloZena otoén& kolem své po-
délné osy o nastavitelny whel, napfiklad
90°. .

K nataCeni dopravni tyfe 16 slouZi elek-
tromotor 17, ktery je uloZen na sloupu 12.
Dopravni ty¢ 16 je opatfena néastavci roz-
misténymi rovnomérné po jeji délce a tvo-
Ficimi podéavaci tstroji 18, kterd se pfi na-
tateni dopravni tyfe 16 pFemistuji z klidové
do dopravni polohy. Dopravni ty¢ 16 pro-
chazi prostorem 5A pece a je usporadana
mezi dvojici kluznych 1i§t 20, 21 pod jejich
rovinou.

Kluzné liSty 20, 21, které jsou zhotoveny
ve tvaru trubky a vyrobeny rovnéZ z auste-
nitického materidlu, jsou pevné& uloZeny na
dvou svislych nosnikdch 22, 23 na podstav-
ci 2. Probihaji navzdjem rovnob&Zné ve
vzdalenosti, kterd je p¥izplisobena §ifce ohii-
vanych obrobk®i 24. Obrobky 24 piivadéné
na dopravnim pésu 25 do nakladaciho Gstro-
ji 26 spadavaji skluznym Zlabem 27, uspo-
fadanym pFed vstupem pece, na sklonény
vstupni dsek 20A Kkluznych 1list 20, 21 a
klouZou po ném na vstup pece.

Na vystupu pece je uspofdaddn sklonénv
vystupni dsek 20B kluznych li§t 20, 21, po
némZ sklouznou obrobky 24 pro$lé prosto-
rem 5A pece na druhy dopravni pas 25A,
ktery je odvddi k dalS§imu zpracovani.

Hydraulické pistové motory 8, 9 a elektro-
motor 17 jsou uvadé&ny v &innost prostred-
nictvim neznézornéného spoletného Fidici-
ho uastroji. Vychédzeje z podatedni faze do-
pravnich pohybi, kdy sang & jsou ve vy-
chozi poloze podle obr. 1 a podéavaci dstro-
ji 18 na dopravni ty¢i 16 zaujimaji polohu
podle obr. 2, se nejprve uvede v &innost
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elektromotor 17. Dopravni ty¢ 16 se natodi
kolem své osy o pPFedem stanoveny tihel a
jeji podéavaci ustroji 18 dosednou zdola na
obrobek 24, spoc¢ivajici dosud na obou kluz-
nych listdch 20, 21, pod jeho t8%i§t&m a
nadzdvihnou jej z druhé kluzné liSty 21 do
polohy znéazornéné na obr. 3. V této poloze
spodivd tedy obrobek 24 na prvni kluzné
listg 20, tvorici dopravni liStu, a na pod&-
vacich ustrojich 18 dopravniity¢e 16.!

V této fazi se uvedou v ¢innost hydrau-
lické pistové motory 8, 9, které posouvaiji
sané 6 ve zndzornéném piikladd doprava a
spolu se san&mi i dopravni ty¢ 16. Doprav-
ni ty€ 16 posouvd svymi poddvacimi tstroji-
mi 18 obrobek 24 po kluzné li§t& 20 tak
dlouho, aZ sané 6 dojdou do Koncové-polo-
hy, kde se zastavi. Nato se znovu spusti
elektromotor 17, ktery nato¢i dopravni ty¢
16 zpét, takZe podédvaci dstroji. 18 se vrati
do paivodni nefinné polohy a poloZi ocbrobek
24 znovu na druhou kluznou lidtu 21, ktera
tvoFi odklddaci liStu. Poté se prostiednic-
tvim hydraulickych pistovych motord 8, 9
vrati sané 6 s dopravni ty¢i 16 do vychozi
polohy. ' I

Cely dil¢i dopravni cyklus se pak opaku-
je popsanym zplsobem. Doprava obrobkid
24 prostorem 5A pece je tedy preruSovand,
a na vystupu z pece sklouznou obrobky 24
po sklon&ném vystupnim tseku 20B kluz-
nych liSt 20, 21 na druhy dopravni pds 25A.

Dopravni ty¢ 186, poddvaci dstroji 18 a
kluzné liSty 20, 21 jsou s vyhodou zhotove-
ny ve tvaru trubek a protékdny chladivem,
naprtiklad vedou.

V obménéném provedeni milZe byt pred
vstupem pece umisténo nad sklonénym
vstupnim usekem 2DA kluznych 1ist 20, 21
pfidavné dopravni zaFizeni, které dopravu-
je obrobky 24 ze skloné&ného vstupniho tse-
ku 20A preruSované do pece. I na vystupu
pece miZe byt upraveno odebiraci zafizeni
k dopravé horkych obrobki 24.

Popsané ustroji md v kaZdém piipadé tu
vyhodu, Ze tfeni obrobkdl 24 na kluznych
listach 20, 21 je b&8hem dopravy prostorem
5A pece velmi malé. P¥itom miZe byt ddel-
né prizptsobit tvar podéavacich ustroji 18
dopravni tyfe 16 tvaru obrobki 24. Obrob-
ky 24 mohou mit kruhovy, ¢tvercovy nebo
mnohothelnikovy priifez. Dalsi vyhoda spo-
¢ivd v tom, Ze obrobky 24 nejsou p¥i dopra-
vé prostorem 5A pece tlafeny na sebe si-
lou. Nicméné lze udrZovat mezi obrobky 24
jen nepatrnou vzdalenost a tim zajistit je-
jich optimdlni vyhfivdni a souCasng opti-
mélni vyuZiti prostoru 5A pece. Mimo to
1ze peci dopravovat obrobky i jednotliva.

V alternativnim usporddédni mohou byt
obé kluzné listy 20, 21, prochézejici prosto-
rem 5A pece, nahrazeny jedinou lidtou. V
takovém pFipadé je tidelné, aby podavaci
ustroji 18 dopravni tyfe 16 zachycovala
jednotlivé obrobky 24 nikoli pod jejich tg&-
Zist&m, nybrZ vedle t&Zist& a dopravovala
obrobky 24 leZici na jediné 1i§t8. Usporad4-
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ni se dvéma kluznymi liStami 20, 21 méa tu
vyhodu, Ze jednotlivé obrobky 24 mohou
padng dopravovdny v indiferentni rovno-
vaze, klouzajice na jedné nebo druhé do-
pravni Kluzné listé 20, 21.

Vynéalez neni omezen ma popsany priklad
provedeni. Tak je napiiklad moZné mahradit
odkladaci kluznou listu 21, slouZici k podpi-
rani obrobkil 24, odkladaci soustavou odli§-
nou od popsané koustrukce trubek a list a
sestavajici z jednotlivych odkladacich ploch,
které jsou uspofadany v dréze dopravy ob-
robkh 24 vedle sebe.

Vynéalez miZe byt téZ realisovan tak, Ze
podévaci astroji 18 jsou nahrazena druhou

ty¢i, probihajici rovnobéZné s dopravni tyci
16 a pripadné rovnéZ chlazenou vodou.

Vzdélenost podavacich tstroji 18, procha-
zejicich prostorem 5A pece podél dopravni
drahy, je tFeba volit tak, aby odpovidala dél-
ce dopravovanych obrobkil 24. Aby bylo moZ-
no se oprostit od takového omezeni, je Gcel-
né umistit podavaci Gstroji 18 t&sné vedle
sebe bez mezer.

Jinak je uspotadani realisovano tak, Ze po-
déavaci astroji 18, zachycuji obrobky 24 s vy-
hodou pod jejich 18Zisté€m a zdvihaji je. Tim-
to opatfenim se zmensi tfeni na kluzneé 1iSté
20. Bod zabdru podavacich utstrojl 18 miZe
leZet v3ak i vedle t&8Zist® obrobki 24, pokud
pak poméry dovoll jejich kluzny pohyb.

PREDMET VYNALEZU

Indukéni prib&Znd pec pro ohfev kovo-
vych obrobki, se zafizenim pro preruSova-
nou dopravu obrobki{l prostorem pece, kte-
rym prochdzi nejméné jedna kluzné lista, po
niZ klouZe jednotlivy obrobek pfi prichodu
prostorem pece, priemZ dopravni zafizeni
preru$ovand prendsi na jednotlivy obrobek
dopravni silu ptisobici ve sméru dopravy, vy-

znadend tim, Ze je opatFena vratné v osovém
sméru pohyblivou dopravni ty¢i (16), pro-
chéazejici prostorem (5A) pece mezi Xluzny-
mi liStami (20, 21) uloZenymi nad dopravni
tyGi (16), kterad je uloZena ototné kolem své
podéiné osy v nastavitelném thlovém rozsa-
hu a opat¥ena podédvacimi ustrojimi (18) pro
dopravu obrobkl (24).

1 list v§krest

severografia, n. p., zdvod 7, Most
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