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Opis wzoru

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest mechanizm otwierania i zamykania bram segmentowych
z mechanizmem dzwigniowym, przeznaczony do skladania — otwierania/zamykania, skrzydet bramy
segmentowej, harmonijkowej, zwlaszcza ztozonych z jednej pary segmentéw (skrzydet bramy — segmentu
wewnetrznego przy stupku i segmentu zewnetrznego) lub dwoch par segmentéw bramy (dwéch skrzydet
bramy), sktadanych w potowie ich dtugosci lub w dowolnej dlugosci ostatniego skrzydta z mozliwoscig
catkowitej zabudowy urzadzenia ostonami, ktdre komponujg sie w obrys bramy i spetniajg jednoczesnie
norme bezpieczenstwa.

Znane sg konstrukcje bram skrzydtowych, ktére majg jedno albo dwa skrzydta zwieszone na zawia-
sach, ktére umozliwiajg otwarcie dwéch segmentéw bramy na zasadzie obrotu segmentéw. Umozliwia
to otwarcie bramy w dwaoch kierunkach recznie lub za pomocg sitownikéw. Problem bram segmento-
wych dwuskrzydtowych to ich duze wymiary. — Powierzchnia robocza zamykania zalezy od dtugosci
segmentow i znajduje sie przed bramag, patrzac od strony posesiji. Ze wzgleddéw bezpieczenstwa na po-
wierzchni roboczej pracujgcej bramy nie powinno sie nic znajdowacé. Z tego tez powodu powierzchnia
ta jest wylgczona z eksploatacji (dostepu do tej przestrzeni). Uzytkowanie bram dwuskrzydtowych
na posesjach o matej powierzchni moze by¢ bardzo utrudnione lub niemozliwe. Problemem dodatko-
wym jest réwniez kgt nachylenia terenu w obrebie powierzchni roboczej bramy. Gdy teren w kierunku
otwierania skrzydta bramy wznosi sig, to uniemozliwia to zastosowanie bramy rozwieranej dwuskrzy-
dtowej. Kolejny problem zwigzany z bramami rozwieranymi stanowi opadanie skrzydet na zawiasach
Z uwagi na duzg mase segmentow i ich odksztatcanie w wyniku czynnikéw pogodowych.

Innym rozwigzaniem sg bramy przesuwane. Brama przesuwana posiada sztywne skrzydio
umieszczone w mechanizmie przesuwajgcym, opartym na listwie zebatej i rolkach roboczych. Konstruk-
cja takiej bramy wymaga znacznej przestrzeni roboczej (dodatkowa dtugos¢ segmentu) na przedtuzeniu
skrzydta bramy w celu pomieszczenia przesunietego skrzydta w potozeniu otwartym bramy. W wypadku
gestej zabudowy posesiji przylegajacych, wymog zapewnienia przestrzeni roboczej bramy moze stano-
wic¢ problem, ponadto konstrukcja bramy przesuwnej wymaga zastosowanie przeciwwagi i dodatkowych
robét ziemnych. Moze to powodowac¢ powstawanie dodatkowego naprezenia w konstrukcji bramy.
Bramy takie z uwagi na wage przesuwanego skrzydfa, w wypadku braku zasilania sitownika sg bardzo
ciezkie do otwarcia, zamkniecia.

Wskazane powyzej problemy rozwigzujg bramy harmonijkowe, nazywane rowniez bramami tama-
nymi albo sktadanymi. Brama sktadana ma co najmniej jedno skfadane skrzydto ztozone z co najmniej
dwdch segmentdéw potgczonych ze sobg za pomocg zawiasu. Gdy brama harmonijkowa jest zamknieta,
segmenty sg rozlozone i réwnolegte zorientowane jeden obok drugiego, tworzac ptaska ptaszczyzne
skrzydta bramy. Podczas otwierania skrzydto bramy sktada sie tak, ze poszczegdlne segmenty obracajg
sie na zawiasach, zblizajg sie siebie i jednoczesnie przemieszczajg razem do potozenia otwarcia. W po-
tozeniu otwarcia bramy segmenty skrzydta sg zorientowane réwnolegle i sg zazwyczaj prostopadle skie-
rowane do wlotu bramy.

Dla bram stosowanych jako bramy wjazdowe na posesje, ktére muszg stanowi¢ bramy we-
wnetrzne, tj. otwierajgce sie na posesje, zaden element bramy nie powinien sie wysunaé poza posesje.
Problem stanowi zautomatyzowanie bramy harmonijkowej. W przypadku zaczepienia sitownika tylko
do jednego segmentu skrzydta bramy powoduje ograniczenie kontroli nad pozostatymi segmentami
skrzydta. Jezeli jest to pierwszy segment od strony zamocowania skrzydta bramy, to pozostate seg-
menty poruszajg sie zupetnie swobodnie. Zamocowanie sitownika do ostatniego segmentu skrzydta
powoduje, ze brak kontroli nad uktadaniem sie segmentéw miedzy sitownikiem a tym segmentem.
Aby zapewni¢ kontrole nad sktadaniem sie i rozktadaniem segmentéw skrzydta bramy harmonijkowej
stosuje sie zazwyczaj szyne prowadzacy, po ktérej lub w ktorej poruszajg sie kétka lub slizgacze, przy-
mocowane odpowiednio do segmentéw skrzydta. Wadg takiego rozwigzana jest to, ze gdy szyne sto-
suje sie u goéry bramy, to ogranicza ona wysokos¢ swiatta bramy, gdy szyne stosuje sie u dotu bramy,
to ma ona tendencje do zapychania sie lub blokowania, co utrudnia lub uniemozliwia prawidtowe dzia-
tanie bramy. Dodatkowym elementem w obecnych rozwigzaniach mechanizméw stuzgcych do otwiera-
nia/zamykania bram segmentowych jest brak, lub ograniczona mozliwo$¢ zabudowy urzadzenia
ze wzgledu na bezpieczenstwo uzytkownika.

Celem rozwigzania jest konstrukcja prostego i niezawodnego mechanizmu sktadania — otwiera-
nia/zamykania segmentéw bram, mocowanego do bramy od dotu, lub od géry do narozy segmentéw
i potgczonego za pomocgy tgcznika z zawiasem zamocowanym na elemencie nosnym bramy.
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Przeniesienie napedu (sity wykorzystanej do otwierania zewnetrznego segmentu skrzydta) w wy-
nalazku polega na konstrukcji mechanizmu otwierania umozliwiajgcej zamiane ruchu obrotowego otwie-
rania segmentu wewnetrznego bramy na ruch liniowy fgcznika, za pomocg dzwigni przy zawiasie
przy stupku a nastepnie zamianie ruchu liniowego tgcznika na ruch obrotowy zewnetrznego segmentu
przy zastosowaniu dzwigni przy zawiasie skrzydta zewnetrznego.

Istotg rozwigzania jest konstrukcja mechanizmu dzwigniowego usytuowanego w dwudzielnym
korpusie oraz sposob przeniesienia sit poprzez tgcznik usytuowany pod segmentem skrzydta wewnetrz-
nego bramy (w jego $wietle), przeznaczony do bram ztozonych z jednego lub dwéch par skrzydet, skta-
danych korzystnie w potowie ich dtugosci lub w innym podziale segmentdéw skrajnych, z mozliwoscig
catkowitej zabudowy urzgdzenia ostonami, ktére komponujg sie w obrys bramy i spetniajg jednoczes$nie
norme bezpieczenstwa.

Mechanizm otwierania i zamykania bram segmentowych z mechanizmem dzwigniowym, ztozony
jest z ptyty dolnej, potgczonej za pomocg dystansow z ptytg gérng, przy czym do ptyty dolnej 1 zamo-
cowane sg dystanse, oraz ptytka zderzaka ze $rubg regulacyjng, zas od spodu zamocowana jest listwa,
do ktérej zamocowane sg réwnolegle wspotosiowo, dwa fozyska slizgowe, w ktérych usytuowany jest
w plaszczyznie poziomej watek prowadnicy, ktéry zamocowany jest do dzwigni, zamocowanej na tarczy,
watek prowadnicy, usytuowany jest w dwdch tozyskach slizgowych, usytuowanych w korpusach, zamo-
cowanych do listwy i potgczony jest obrotowo z dzwignig, ktéra utozyskowana jest za pomocg kotka
prowadzgcego, pomiedzy dolng tarczg i gorng tarczg, ktére potgczone sg wzajemnie za pomoca srub,
przy czym tarcza ma wybranie na kotek i otwor na czop, ktéry utozyskowany jest w tozysku kotnierza
zamocowanego do piyty gérnej, ktéra ma centralnie usytuowany otwor na czop, zas na powierzchni
goérnej ptyty mocowana jest ptytka, potgczona z segmentem zewnetrznym bramy, oraz ptytka potgczona
z segmentem wewnetrznym bramy.

Mechanizm dzwigniowy wedtug wzoru usytuowany jest w dwudzielnym Kkorpusie, ztozonym
z dwéch piyt 1§ 4, potgczonych ze sobg wzajemnie, przy czym ptyta dolna 1 ma usytuowany centralnie
posrodku czop 2, ktory jest utozyskowany w kotnierzu 12, ktoéry przymocowany jest na state do ptyty
gornej 4 i potgczony jest centralnie za pomocg ptytki 3 ze skrajnym segmentem S2 bramy.

Watek prowadnicy 8 potgczony jest obrotowo z dzwignig 7, ktdra utozyskowana jest za pomocg
kotka 15 z tarczg 5 i tarczg 6, ktére za pomocg kotka 14 przenoszg moment obrotowy na czop 2.

Ruch prostoliniowy watka prowadnicy 8 powoduje obrét czopa 2, do ktérego poprzez ptytke 3
zamocowany jest zewnetrzny segment S2 bramy.

Krancowe potozenie segmentu zewnetrznego S2 regulowane jest za pomocg $ruby, ktéra zamo-
cowana jest w ptytce zderzaka 9, ktory przymocowany jest do ptyty dolnej 1.

Watek prowadnicy 8 usytuowany jest w dwéch tozyskach $lizgowych, ktére zamocowane sg
w korpusach tozysk 11, zamocowanych do listwy 10, ktéra zamocowana jest do ptyty dolnej 1.

Do ptyty gérnej 4 zamocowana jest ptytka 13, do ktérej zamocowany jest segment wewnetrzy S1
bramy usytuowany przy stupku 12.

Przedmiot wzoru przedstawiono na zatgczonym materiale ilustracyjnym, na ktérym:

Fig. 1, 2 przedstawia czesci sktadowe mechanizmu,

Fig. 3, 4 przedstawia mechanizm i cze$ci sktadowe osadzone na segmencie 1i 2,

Fig. 5 przedstawia mechanizm 5 a gtéwnie ztoZzenie tarcz i czopa,

Fig. 6 przedstawia zawias dolny urzgdzenia potgczonego z mechanizmem 5,

Fig. 7 przedstawia mechanizm w przekroju wzdtuznym w pozycji otwartej i zamknietej,

Fig. 8 przedstawia mechanizm w przekroju wzdtuznym, w pozycji zamknietej;

Zalety rozwigzania

Przeniesienie napedu w rozwigzaniu polega na zastosowaniu dzwigni osadzonej w dwdch tar-
czach, zamieniajgcej ruch prostoliniowy w ruch obrotowy i przenoszacy sity uzyskane przez ruch skrzy-
dta bramy na czop potgczony z ptytkg zamocowang do segmentu skrajnego bramy.

Mechanizm umieszczony jest pod skrzydtem bramy, co pozwala na obnizenie czesci bramy az
do poziomu mechanizmu lub ponizej jego dolnej krawedzi. Jest to rozwigzanie znacznie lepsze od do-
tychczasowych z uwagi na wielkos¢ urzgdzenia i prostote regulacyjng. Rozwigzanie umozliwia regulacje
zamocowania dzwigni, oddalajgc lub przyblizajgc watek prowadnicy do osi obrotu zawiasu, co pozwala
na zwiekszenie lub zmniejszenie kata otwarcia skrzydet bramy przy zachowaniu mozliwosci utozenia
podczas otwarcia petnej réwnolegtos¢ wobec siebie skrzydet. Regulacja mozliwa jest réwniez dzieki
przesunieciu osi obrotu dzwigni przy zawiasie przy stupku.
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Mechanizm ma mozliwos¢ regulacji ustawienia skrzydet wzgledem siebie, w pozycji zamkniecia
bramy, poprzez przesuwanie listwy zebatej zamocowanej do tgcznika. Zaletg rozwigzania jest bezpo-
Srednie przenoszenie sity wynikajacej z obrotu skrzydta bramy poprzez prace sitownika (lub site ludzka),
na watek prowadnicy potgczony z dzwignig znajdujgca sie w linii segmentu wewnetrznego bramy,
co daje mozliwo$é miniaturyzacji mechanizmu, obnizenia kosztow i zabudowy obudowy zabezpiecza-
jacej, ktora spetnia kryteria bezpieczenstwa.

Mechanizm otwierania bramy wedtug wzoru przedstawiono blizej w przyktadzie wykonania i dziatania.

Brama sktada sie z potgczonych ze sobg segmentéw: wewnetrznego S1 i zewnetrznego S2, przy
czym segment S1 z jednej strony zamocowany jest za pomocg zawiaséw gornego 6 i dolnego 1 do ele-
mentu statego — stupka 12, a z drugiej strony potgczony jest z segmentem zewnetrznym S2, w czesci
dolnej za pomocg mechanizmu sktadania 5, zas w czesci gornej potaczony jest za pomocg zawiasu 4.

Segment S1 potgczony jest z zawisem dolnym 1, za pomocg dzwigni 2 i fgcznika 3, przy czym
dzwignia 2 zamocowana jest obrotowo w zawiasie 1, po stronie, do ktérej otwiera sie skrzydto bramy S1.
Zawias srodkowy 4 zamocowany jest do goérnej czesci 13 skrzydta S1.

W dolnej czesci segmentéw S1 i S2 usytuowane sg ostony 7, 8, 9, i 10, kidre ostaniajg elementy
mechanizmu skiadania. W dolnej czesci segmentu S2 usytuowany jest ogranicznik 11, ruchu segmentu S2.

Mechanizm 5 usytuowany jest w dwudzielnym korpusie, ktory ztozony jest z dwoch ptaskich ptyt
dolnej 1, i gornej 2, potgczonych ze sobg wzajemnie za pomocg dystanséw. Mechanizm 5 jest w poto-
zeniu poczgtkowym tj. zamknietej bramy. Segmenty sg w potozeniu nieztozonym.

Ruch prostoliniowy watka prowadnicy 8 skierowany w kierunku mechanizmu 5, wynikajgcy z prze-
suniecia segmentu S1, powoduje poprzez obrét zmiane potozenia zespolonych tarcz 1i5 oraz 2i 6,
w ktorych usadowiony jest tozyskowany czop 2 w kotnierzu 12 i ktéry potgczony jest z ptytkg 3. Zmiana
potozenia ptytki 3 potaczonej za pomoca podkfadki z segmentem S2, powoduje ruch segmentu S2
w kierunku przeciwnym do segmentu S1.

Waltek prowadnicowy 8 potgczony jest z listwg podsegmentowg 9, ktdra poprzez dzwignie 23
zamocowang obrotowo na czopie 24 przenosi ruch obrotu segmentu S1. Zamocowanie czopa 24 w po-
dtuznym rowku kgtownika 25 zawiasu dolnego umozliwia regulacjg dtugosci ruchu liniowego listwy 9
potgczonego z watkiem prowadzgcym a zatem regulacje kata otwarcia segmentu zewnetrznego S2
bramy. Potozenie skrzydta bramy wewnetrznego S1 w pozycji zamknietej regulowane jest za pomocg
Sruby 26 i krzywki zderzaka 27 potgczonego z ptytkg 28, na ktérej zamocowany jest segment wewne-
trzy S1 bramy.

Zastrzezenie ochronne

1. Mechanizm otwierania i zamykania bram segmentowych z mechanizmem dzwigniowym, zna-
mienny tym, Zze zlozony jest z ptyty dolnej 1 potgczonej za pomocg dystanséw 16 z ptytg
gorng 4, przy czym do ptyty dolnej 1 zamocowane sg dystanse 16, oraz zderzak 9, za$
od spodu zamocowana jest listwa 10, do ktérej zamocowane sg dwa tozyska Slizgowe 17,
w ktérych usytuowany jest w ptaszczyznie poziomej watek prowadnicy 8, ktéry zamocowany
jest do dzwigni 7, zamocowanej na tarczy 6, watek prowadnicy 8, usytuowany jest w dwéch
tozyskach slizgowych, usytuowanych w korpusach 11, zamocowanych do listwy 10 i pota-
czony jest obrotowo z dzwignig 7, ktéra ulozyskowana jest za pomocag kotka prowadza-
cego 15, pomiedzy dolng tarczg 6 i gérng tarcza 5, ktére potgczone sg wzajemnie za pomocg
Srub, przy czym tarcza 5, ma wybranie na kotek 14 i otwor na czop 2, ktdry utozyskowany jest
w tozysku kotnierza 12 zamocowanego do ptyty gérnej 4, ktéra ma centralnie usytuowany
otwdr na czop 2, zas na powierzchni gornej ptyty 4 mocowana jest ptytka 3, potgczona z seg-
mentem zewnetrznym S2 bramy, oraz ptytka 13 potgczona z segmentem wewnetrznym S1
bramy.
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