OZET
DOVME MAKINESI

Bir dévme makinesi bir dévme ignesi ve bir tahrik motorunun bir dénme hareketini dévme ignesine
iletmek Gzere yukariya ve asagiya hareket etme araglan icermektedir. Yukariya ve asagiya hareket
etme araglari, bir dénme hareketini, bir tahrik motorunun dénme kuvveti araciifiyla bir dogrusal
harekete dénistirmek lizere bir kam yapisindan olusur ve titresimleri ve giraltileri azaltmak lzere

doner temas icin bir tasiyici eleman igerir.
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iSTEMLER

1.Bir dévme makinesi olup,

bir ddvme ignesi (60); ve

bir tahrik motorunun bir dénme hareketini dévme ignesine {60} iletmek Uzere yukariya ve asaglya
hareket etme araglar (20) icermekte olup,

burada yukariya ve asagiya hareket etme aracglar (20), bir dénme hareketini, tahrik motorunun (17)
bir donme kuvveti aracilhigiyla bir dogrusal harekete donlstiirmek lizere bir kam yapisindan
olusmaktadir, ve titresimleri ve guriltlleri azaltmak Gzere déner temas i¢in bir tasiyici eleman (129a,
129b, 229a, 229b} icermektedir,

burada yukariya ve asagl hareket etme araclar:

tahrik motoru ile déndirilebilir olan ve bir tarafa egimlenen bir kam levhasina (23, 123a) sahip olan
bir kam elemani (23, 123);

doévme ignesine bir glci iletmek lizere bir baglanti cubugu {30); ve

kam elemaninin rotasyonu ile baglantili olarak ileri geri hareket etmek lzere ve boylece de glicii

baglanti cubuguna iletmek Gzere bir kam baglantisi (27) icermekle karakterize edilmekte olup,

burada tasiyict elemanin (129a, 129b, 229a, 229b), kam levhasinin (23a, 123a) bir tarafinin Gst ve alt
uglari ile déner sekilde temas halinde olmasi igin kam baglantisinin bir tarafina yerlestirilmektedir, ve

burada kam baglantisinin:

bir baglanti situnu (27a, 127a);

baglanti stitununun bir tarafinda ¢ikinti yaptirilan ve baglanti gubugunun bir ucu ile menteseli olan
bir Gst baglanti gubugu (27b, 127b, 227b}); ve

baglanti stitununun (27a) bir tarafinda ¢ikinti yaptirilan ve kam levhasinin bir tarafinin buraya
eklenmesini saglamak icin birbirleri ile bosluklu bir baglantida yerlestirilen bir ¢ift destek cikintisi

(128a, 128b, 228a, 228b) icermektedir.

2. istem 1'e gbre dévme makinesi olup, burada tasiyici eleman {129a, 129b, 229a, 229b) bir kivrimli
bendin (124) iist ve alt uclari ile déner sekilde temas halinde olmasi i¢in sirasiyla destek cikintilarinin

ciftine donehilir sekilde baglanan bir cift tasiyici eleman icermektedir.
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3.Bir dévme makinesi olup:

bir dévme ignesi (60); ve

bir tahrik motorunun {17) bir dénme hareketini ddvme ignesine {60) iletmek Gzere yukariya ve
asaglya hareket etme araglari (20) icermekte olup,

burada yukariya ve asagiya hareket etme araclari, bir dénme hareketini, bir dogrusal harekete, tahrik
mctorunun bir ddnme hareketi aracih@iyla dénlGstiirmek (izere bir kam yapisindan olugsmaktadir ve
titresimleri ve giirGltdleri azaltmak Gzere déner temas igin bir birinci tasiyici eleman (329a, 329hb,) ve
bir ikinci tagiyici eleman (331), ve

doévme ignesine bir glicl iletmek lizere bir baglanti cubugu {330) icermektedir;

burada yukariya ve asagl hareket etme araclar::

bir tarafa egimlenmis bir kam elemani (324} icermekte olup, yukariya ve asagiya hareket etme
araglarinin ayrica asagidakileri icermesiyle karakterize edilmekte olup,

kam elemani arasindan gecmek (izere yerlestirilen ve tahrik ekseninin bir rotasyonu ile baglantil
olarak tahrik ekseni ile donmesi ve neticesinde glicli ddvme ignesine ileten, dévme ignesine bir giicii
iletmesi icin tahrik motorunun (17) bir tahrik ekseni ile koaksiyel olarak kayar sekilde araya
yerlestirilen bir arka uca sahip bir kam baglantisi (327} icermektedir,

burada birinci tasiyici elemani (329a, 329b), kam elemani ile déner sekilde temas halinde clmasi igin
kam baglantisinin bir tarafina yerlestirilmektedir ve ikinci tasiyici eleman (331), kam baglantisinin bir
on ucu ile ddner sekilde temas halinde olmasi i¢in baglanti gubugunun bir arka ucuna yerlestirilen bir

bilyeli rulmandir.
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TARIFNAME
DOVME MAKINESI

Tanim

[TEKNIK ALAN]

Mevcut bulus bir dévme makinesi ve bilhassa da motorun galistinlmasi ile tekrar eder sekilde geri ve
ileri hareket ettirilmek lizere tahriklenen, dévme igin deri igerisine bir pigmenti zerk etmek lizere deri
icine ve deriden disariya bir ddvme ignesini milkerrer sekilde sokup gikartan bir dévme makinesi ile

ilgilidir.

[TEKNIGIN GECMISI]

Genel olarak bir ddvme makinesi, isaretler, harfler ve sekiller gibi bir deseni ya da resmi, insanin cildi

Uzerine dévme igin bir pigment ve bir dévme ignesi kullanarak resmeden bir cihazdir.

US 2005/0010236 A1 dokiimani, bir el aletine cikarilabilir sekilde diizenlenmis tek kullanimhk bir
modul, bir igne milinde bir ucunda tutturulan ve tek kullanimlik medilde olusturulan bir igne
kilavuzunda hareket etmesi icin desteklenen ve diger ucunda rengin tahliye edilmesine ydnelik bir
igne piiskiirtme deligi boyunca uzanan bir igne, ve bir cok yapisal elemanlardan meydana gelen ve
ignenin ileri geri gitme hareketlerini baslatmak lizere igne miline baglanan bir tahrik mekanizmasi
iceren ve tahrik mekanizmasinin bahsedilen ¢ok sayidaki yapisal elemanlarinin tahrik aracini igne
miline baglamak lizere tahrik ve kaplin araci igerdigi, bir dévme ya da kalici makyaj uygulamaya iliskin

bir cihazi agiklamaktadir.

US 6,033,421 sayili dokliman, dUsuk titresimli bir tahrik Gnitesi ve bir ofset, ¢ikarilabilir tahrikli
kavrama borusuna sahip bir elle tutulan dévme makinesine iliskindir. Tahrik tinitesi bir donebilir
tahrik mili; milin uzak ucuna tutturulan, tahrik milinin uzunlamasina eksenine bir agida bir kam
yiizeyine sahip olan bir kam; ve tahrik mili ile kami saran bir tahrik muhafaza icerir. Tahrik
muhafazasi, kullaniciya kullanim kolayhg saglamak lzere tahrik muhafazasinin uzunlamasina
eksenine paralel ve bu eksenden ofset olan bir uzunlamasina eksene sahip olan bir tahrikli kavrama
borusunu kavrayan delik icerir. Cikarilabilir tahrikli kavrama borusu, yakin bir ucunda bir kam

izleyicisine ve bir uzak ucunda bir igne tutturma ylzeyine sahip olan bir karsihikl igne ¢ubugu icerir.
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EP 1958 659 Al sayili dokiiman, bir dénme hareketi Gretmeye yénelik bir tahrik Gnitesini ve deriyi
lokal olarak delmek Gizere tahrik hareketini bir igne (nitesi Gizerinde bir ilerifgeri harekete
dondstirmek icin tahrik Unitesine baglanan bir dénistiirme mekanizmasini ve islevsel elemanin
salinimini ya da donmesini saglayan bir manyetik kilitleme pistonuna baglanan bir serbest hareket

eden islevsel elemani agiklamaktadir.

Dévme yapma sireglerinin kolayligl bakimindan, bir konvansiyonel dévme makinesi, dévme ignesinin
otomatik olarak ileri ve geri hareket edecegi ve dévme pigmentinin dévme ignesi ileri geri hareket
ederken asagl dogru kayacagi sekilde yapilandirilir. Burada, dévme ignesi deriye belirli bir derinlikte
batarak hareket ettiginden, helirlenen seklin dévmesi bir uygulayicinin istedigi sekilde deri lizerine

resmedilir.

Bu gibi bir konvansiyonel dévme makinesinin bir yapimi asagidaki gibidir. SEKILLER 1 ve 2've
istinaden, konvansiyonel dévme makinesi 1, dis tarafi olusturan hir Gst ve alt karuma 1a ve 1b, (st
korumaya 1a takilan bir tahrik moteru 3, bir egim acisina sahip bir kam yilzeyinin 5a bunun (zerine
olusturuldugu tahrik motorunun 3 bir tahrik ekseni 3a, tahrik ekseninin 3 rotasyonuna gére kam
ylizeyi 5a tarafindan belirli bir aralikta sola ve saga dondiirllebilir olmasi igin bir mentese H1 ile alt
korumaya 1b takilan bir rotasyon cubugu 5, kir ucundan gikintl yapan ve burada olusturulan ve
rotasyon gubugunun 5 sola ve saga rotasyonuna gdre diiz bir ¢izgide ileri geri hareket etmek Gzere
bir mentese H2 aracihigiyla rotasyon cubugunun 5 bir ucu ile baglanan bir kaplin ucuna 7a sahip olan
bir diiz hareket ¢ubugu 7 ve diiz hareket cubugunun 7 diger ucuna baglanan bir dévme ignesi 9

icermektedir.

Yukarida aciklandigi gibi olusturulan konvansiyonel dévme makinesine 1 gére, tahrik motorunun 3
tahrik ekseni 3a dondiglinde, kam yiizeyinin 5a ylksek ve algak ylizey bolimleri ile tekrarl sekilde
temas eden rotasyon cubugu 5 belirli aralik icerisinde sola ve saga doner ve boylece diz hareket
cubugu 7, alt korumanin 1b bir alt ucunda bir tahliye deligi arasindan dévme ignesi 9 icine ve disina

ilerlemek lizere diz cizgide ileri geri hareket eder.

Ancak, yukarida aciklandigi gibi olan konvansiyonel dévme makinesi 1, diiz hareket cubugunu 7 diiz
cizgide ileri geri hareket ettirmek icin ayri rotasyon ¢ubugu 5 icerdiginden, rotasyon cubugunun 5
rotasyonu diiz hareket cubugunun 7 dogrusal hareketi ile senkranize olur ve bu nedenle
uygulayicinin dévmeyi hassas sekilde resmetmesini zorlastiran, dévme makinesinin siddetli

titresimler Gretmesine yol acar.
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Dahasi, titresimlerin, tahrik motorunun 2 bir tahrik ¢iktisini azaltmak igin tahrik motoruna 3 bir yik

bindirmesi ve giiriltiye yol acmasi bakimindan bir sorun clusmaktayd.

Ayni zamanda, konvansiyonel dévme makinesi 1, dévme ignesinin 9 acikta kalan bir uzunlugunu
ayarlayamadigindan, uygulayicinin, dévme ignesinin 9 agikta kaldigi bir uzunlugunun dévme
stireglerini gergeklestirmek icin farkli oldugu dévme makinesinin her modeline sahip olmasi

zorunlulugu bakimindan bir sorun olusmaktayd..

[ACIKLAMA]

[TEKNIK PROBLEM]

Mevcut bulusa ait 6rneksel dizenleme, en azindan yukaridaki problemleri ve/veya dezavantajlan
isaret etmekte ve en azindan asagida aciklanan avantajlar ortaya koymaktadir. Bu dogrultuda,
mevcut bulusun bir yénii, bir kam elemani ile bir baglanti cubugu arasindan Uretilen hir eylemsizlik
momenti dengelemek icin olan bir kam baglantisi iceren ve kam elemani ile kam baglantisi arasinda
ortaya cikan bir siirtiinme kuvvetinin en aza indirgenmesi ile titresimleri ve glirQltileri azaltabilen bir

ddvme makinesi ortaya koymaktir,

Mevcut bulusun diger bir yon(, bir ddvme ignesinin agikta kalan bir uzunlugunu ayarlayabilen bir

dévme makinesi ortaya koymaktir.

Ayrica, mevcut bulusun diger bir yon(, diiz bir ¢izgide ileri geri hareket etmek (zere bir dévme
ignesini tahrik etmek icin calistirilan pargalar tarafindan tretilen titresimlerin bir koruma kabina

iletilmesini engelleyebilen kir dévme makinesi ortaya koymaktir.

Ayrica, mevcut bulusun bir diger yani ise, montajlandiklarinda bir igne kaydinci ile bir baglanti
cubugu arasinda dayanikh bir birlesme saglayabilen ve demonte edildiklerinde igne kaydirici ile

baglanti cubugunu birbirinden hizlica ayirabilen bir dovme makinesi ortaya koymaktir.
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[TEKNIK ¢OZUM]

Mevcut bulusun bir ydniine gére, istem 1'e uygun bir ddvme makinesi saglanmaktadir,

Tasiyici eleman tercihen bir kivrimli bendin (st ve alt uclari ile ddner sekilde temas halinde olmasi
icin sirasiyla destekleme cikintilarinin giftine dénebilir sekilde baglanan bir gift tasiyici elemandan

meydana gelmektedir.

Ayrica, istem 3'e gére bir ddvme cihazi ortaya konmaktadir.

Bu durumda, tasiyici eleman tercihen, kam elemani ile doner sekilde temas halinde olmasi igin kam
baglantisinin bir tarafina yerlestirilir ve kam baglantisinin bir 6n ucu ile déner sekilde temas halinde

olmasi i¢in baglanti cubugunun bir arka ucuna yerlestirilir.

[AVANTAJLI ETKILERI]

Mevcut bulusun drneksel diizenlemelerinin ydnlerine gére, bir tasiyicinin, bir dévme ignesinin ileri
geri gitmesini saglamak, baglanti cubugu ile kam elemaninin birhirleri ile doner sekilde temas
etmesini tetiklemek ve béylece tahrikte ortaya ¢ikan titresimleri ve sesleri ve de tahrik ¢iktisinda
tahrik motorunun algaltiimasini engellemek adina kam baglantisi ile kam elemani arasindaki
sdrtiinme kuvvetinden dolayi tahrik motoruna iletilen yikleri en aza indirgemek ve gii¢ tiketimini
azaltarak kullanilabilirligi en yiiksek diizeye gikarmak lizere birbirleri ile baglantili sekilde calisan bir

baglanti gubugu ile bir kam elemani arasina yerlestirilmesinde bir avantaj bulunmaktadir.

Ayrica, birinci ve ikinci korumalar arasina yerlestirilen dévme makinesinin bir igne ayarlama araci
dondirildiginden dévme ignesinin acikta kalan uzunlugunun kolayca ayarlanabilmesi bakimindan

bir avantaj vardir.

Dahasi, dévme ignesini ileri geri hareket ettirmek icin birbirleri ile baglantil olarak calisan baglant
cubugunun goévdesinin bir klicik borudan clusmasi ve bunun cevrelerinde, titresimlerin korumaya
iletilmesini engellemek ve baglantinin diz llerlemesini saglamak ve béylece de titresimlerden
kaynakl clarak dévme makinesinin kullanimina herhangi bir engel olusmamasini saglamak Gzere

anti-titresim borusu ile koaksiyel olarak oturtulmasi bakimindan bir avantaj bulunmaktadir.
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Ayni zamanda, igne kaydirici ve baglanti cubuguna aynlabilir sekilde baglanan mafsalin kanca
baglantisi kullanilmasi ile baglanir ve ayrilir ve boylece de elemanlarin kolayca ayrilmasi ve montaj

icin ayri pargalar gerektirmemesi saglanir.

[CIZIMLERIN KISA ACIKLAMASI]

SEKIL 1, bir konvansiyonel dévme makinesinin bir 6rnegini gésteren bir yatay kesit gériinimdur,
SEKIL 2, kullamldigi bir durumda, SEKIL 1'de gdsterilen dévme makinesini gdsteren bir yatay kesit
goérinimdir,

SEKIL 3, mevcut bulusun &rneksel bir diizenlemesine gére bir ddvme makinesini gdsteren bir
perspektif gdérinimddr,

SEKIL 4, SEKIL 3'te gdsterilen A-A hatti boyunca alinan bir yatay kesit gériinimdur,

SEKIL 5, monte edilmeden &nceki bir durumunda, mevcut bulusun &rneksel diizenlemesine gore bir
dovme makinesinin bir mafsalini gbsteren parcalarina ayrilmis bir perspektif gériinimddr,

SEKIL 6, SEKIL 4'te gdsterilen B-B hatti boyunca alinan bir yatay kesit gériinimddir,

SEKIL 7, SEKIL 4'Un ana parcalarini gésteren bir biytilmis gérinimdar,

SEKIL 8, SEKIL 5'in ana pargalarini gdsteren bir biyitiilmis gdrinimdir,

SEKIL 9, mevcut bulusun &rneksel diizenlemesine gore bir dévme makinesini gdsteren parcalarina
ayrilmis bir perspektif gérinimdiir,

SEKILLER 10 ila 12, sirasiyla bir yan yiikselti, bir yatay kesit gdriiniim ve bir silindirik tasiyicinin
uygulandigl bir kam baglantisinin bir drnegini gdsteren pargalarina aynilmis bir perspektif
goriniamdur,

SEKILLER 13 ila 15, sirasiyla bir yan yiikselti, bir yatay kesit gériiniim ve bir bilyali rulmanin
uygulandigi bir kam baglantisinin bir drnegini gésteren pargalarina ayrilmig bir perspektif
goriniumdur, ve

SEKILLER 16 ila 19, mevcut bulusa uygulanabilen bir kam yapisinin cesitli drneklerini gésteren

goriniamlerdir.

[EN iYi YONTEM]

Buradan sonra, mevcut bulusa ait 8rneksel diizenlemelere gore olan bir ddvme makinesinin bir

yapilandirmasi, ekli cizimlere istinaden gok daha detayl olarak agiklanacaktir.
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Ekli ¢izimlerde SEKIL 3, mevcut bulusun &rneksel bir diizenlemesine gdre bir ddvme makinesini
goésteren bir perspektif gérinimdir, SEKIL 4, SEKIL 3'te gésterilen A-A hatti boyunca alinan bir yatay
kesit gdriinimdiir, SEKIL 5, SEKIL 4'te gdsterilen B-B hatti boyunca alinan bir yatay kesit
gériinimdiir, SEKIL 6, monte edilmeden &nceki bir durumunda, mevcut bulusun &rneksel
dizenlemesine gdre bir ddvme makinesinin bir mafsalini gésteren pargalarina ayrilmig bir perspektif
gorinimdiir, SEKIL 7, SEKIL 4'iin ana parcalarini gdsteren bir blyUtilmis gérinimdir, SEKIL 8, SEKIL
5'in ana parcalarini gdsteren bir biiyiitilmiis gériinimdir, ve SEKIL 9, mevcut bulusun érneksel

diizenlemesine gore kir dovme makinesini gdsteren pargalarina ayrilmis bir perspektif gériinimdur,

SEKIL 3'te gdsterildigi Uzere, mevcut bulusun drneksel diizenlemelerine gére dovme makinesi, bir
birinci koruma 12, bir ikinci koruma 13, bir ara koruma 14, yukari ve asagi hareket eden arag 20, bir

baglanti cubugu 30, bir igne kartusu 50 ve igne ayarlama araci 70 icermektedir.

SEKILLER 4 ve 5'e istinaden, birinci koruma 12, bir igne kaydiriciy1 53 ileri geri hareket ettirmek tizere

¢ahisan baglanti cubugunu 30 barindiracagi sekilde igne kartusuna 50 baglanir,

ikinci koruma 13, birinci koruma 12 ile baglanir ve baglanti cubugunun 30 ileri geri hareketi icin bir

kam yapisina ve bir tahrik motoruna 17 sahip olan yukan ve asagl hareket aracini 20 barindirir,

Ara koruma 14, birinci ve ikinci korumalar 12 ve 13 arasinda bir baglanti béliimiinde diizenlenen ve
igne ayarlama aracini 70 olusturan bir rotasyon scmununun 71 dénebilir sekilde baglandig bir tarafa
sahip clan bir rotasyon yivi 14b saglamaktadir. Bu durumda, ara koruma 14, baglanti cubugunun 30
bunun arasindan ge¢mesini saglar ve ayni zamanda baglanti cubugunun 30 kayabilir clmasini

destekler.

Yukari ve asagl hareket araci 20, bir sabitleme borusu 21, bir kam elemani 23, bir kivrimli bent 24 ve

bir kam baglantisi 27 icerir.

Sabitleme borusu 21, ara korumaya 14 sabit sekilde yerlestirilir ve kam baglantisinin 27 yukari ve
asagl hareketini yonlendirmek icin bir i¢c cevresel ylizeyinde olusturulan bir yukar ve asagi

yonlendirme yivine 22 sahiptir.

Bir kam islevini ylritmek Gzere, bir 6n ucundaki kam elemani 23, bir tarafa egimli bir kam plakasina

23a sahiptir ve bir arka ucunda tahrik motorunun 17 ¢caligmasina gére donmek lzere tahrik
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mctorunun 17 bir tahrik ekseni 17a ile baglanir.

Kivrimh bent 24, kam plakasinin 23a bir kenari boyunca (stlinde ve altinda bir dnceden belirlenmis
ylkseklikte olusturulur ve bu ylikseklikten cikinti yapar ve kivrimli bendin 24 st ve alt uglar,
bunlarin arasinda st ve alt baglanti cubuklari 27b ve 27c ile nokta temasinda bulunur.

Kam baglantisi 27, kivrimli bendin 24 bir ylzeyi boyunca kayabilir sekilde hareket eden list ve alt
baglanti gubuklar 27b ve 27¢, ve (st ve alt baglanti gubuklarini 27b ve 27c¢ entegre sekilde birlestiren
bir kare sekilli baglanti sGitunu 27a icerir. Bu durumda, bir ucundaki iist baglanti cubugu 27b, her iki
ucundan gikinti yapan ve baglanti cubugunun 30 bir alt ucunda ve ucu ile yerlestirilen mentese
gitkintilarina 27d sahiptir. Ayrica, baglanti siitunu 27a tercihen, yukari ve asagi hareket edecegi fakat

donemeyecegi sekilde bir kare slitun ya da bir oval situndan olusturulur.

Kam baglantisi 24, bunlarin arasinda st ve alt baglanti cubuklar 27b ve 27c ile nokta temasinda
olacag sekilde yerlestirildiginden, kam elemani 23 déndiglinde, (st ve alt baglanti cubuklar 27b ve
27¢, kivrimli bendin 24 yiizeyi boyunca yukari ve asagi hareket ettikge kam baglantisi 27, dnceden

belirlenen bir mesafede yukari ve asagl hareket eder.

Baglanti cubugu 30, ici bos bir borudan olusan bir govdeye sahiptir ve monte edilebilir ve ayrilabilir

olmasi adina igne kaydiricinin 53 bir ucu ile kancalanan ve baglanan bir mafsalli 31 yapiya sahiptir.

Bu durumda, bir anti-titresim borusu 40, baglanti cubugunun 30 bir dis tarafini sarmak izere
yerlestirilir ve boylece baglanti cubugunun 30, baglanti cubugu 30 ile ara koruma 14 arasinda bir
yukari ve asagl dogrusal hareketini ydnlendirir. Bu sirada, anti-titresim paketleri 41, bunlarin
arasindaki titresimleri ve kaymalari engellemek amaciyla anti-titresim borusunun 40 bir dig yiizeyine

ve ara korumanin 14 kir i¢ yiizeyine oturtulur.

Diger taraftan, birinci ve ikinci helisel yaylar 51 ve S2, sirasiyla baglanti cubugunun 30 bir (st tarafina
ve kam baglantisinin 27 bir st ucuna yerlestirilir. Birinci helisel yay S1, baglanti mekanizmasi bir
gerive dogru yonde hareket ettirildiginde eylemsizlikten kaynaklanan darbeleri absorbe eder ve ikinci
helisel yay S2, baglanti mekanizmasi bir ileriye dogru yonde hareket ettirildiginde eylemsizlikten
kaynaklanan darbeleri absorbe eder ve béylece titresimler ve sesler azaltilir. Mafsal 31, igne
kaydiricinin 53 bir alt ucunun her iki tarafindan gikintt yapan bir asili kancanin 55 yerlestirildigi bir
uzatilmis dikdértgen mafsal deligi 31a ve igne kaydirici 53 ile birlikte mafsal deliginin 31a tarafina

girdikge igne kaydirici 53 ile birlikte 90 derecelik bir acida dénddgiinde asili kancanin 55 buraya
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yerlestirilmesini saglamak tGzere mafsal deliginin 31a bir tarafina girmek i¢in olusturulmus bir kanca

deligi 31b icermektedir.

Ayrica, baglanti cubugu 30, yan duvarlarin 30c birbirlerine paralel olarak bakmalarini saglamak tGzere
bir alt ucunda olusturulan bir yariga 30a sahiptir ve mentese ¢ikintilarinin 27d yerlestirildigi mentese

delikleri ya da yivleri 39b birbirlerine bakan yan duvarlarda 30c olusturulur,

igne kartusu 50, dovme ignesi 60 ve dévme ignesini 60 tahriklemek lizere igne kaydirici 53 ile

donatilir.

igne ayarlama araci 70, birinci koruma 12 ve ikinci korumayi 13 baglar ve saat yoniinde ve saat
yonindn tersine déndiikce, birinci korumanin 12 ikinci korumaya 13 yaklasmasini ya da ikinci
korumadan 13 uzaklasmasini saglamak igin birinci ve ikinci koruma 12 ve 13 arasinda bir kaplin
uzunlugunun degistirilmesiyle dévme ignesinin 60 birinci korumadan 12 cikint) yaptigi bir dereceyi
avarlar. Yukarida aciklandigi gibi igne ayarlama araci 70 ayrica, ara korumanin 14 bir dis yizeyinde
rotasyon somunu 71 ile koaksiyel olarak vidalanan bir ic somun 73 icerir. ic somun 73, bir alt ucunda
disar dogru ¢ikinti yapan, rotasyonu ve rotasyon somununun 71 sabit konumlarini korumak iizere bir
stopere 73a sahiptir. Bu durumda, birinci korumanin 12 bir arka ucunun 12b bir digli ayarlama
bélimU 12a, ic somun 73 ile rotasyon somunu 71 arasindaki bir boslukta 71a rotasyon somunu 71 ile

vidalanir.

Yukarida tarif edildigi sekilde yapilandirilan dévme makinesinin monte edilmesinde, igne kaydincinin
53 bir alt ucu olan asili kanca 55, SEKIL 6'da gdsterildigi lizere mafsal deligine 31a dogru alcaltilir. Asil
kanca 55 alcaltildiktan sonra, bir kartus gévdesi 51, 90 derecelik bir aci ile déndaralir ve boylece asili

kanca 55 kanca deligine 31h oturmasi icin kancalanir ve baglanir.

Burada, dévme ignesini 60 belirli bir ¢ikinti yapmis ya da ¢ikariimis uzunlukta disan ¢ikarmak tizere
yonlendiren birinci koruma 12 ve buraya baglanan igne kartusu 50, i8ne ayarlama araci 70 ile uzunluk

bakimindan ayarlanir. Bu, dovme ignesinin 60 uzunlugunu azaltamaya ve artirmaya varar.

Ornegin, rotasyon somunu 71, vidalanmamis bir yénde déndiiriilirse, disli ayarlama b&limi 123,
sokilirken rotasyon somununun 71 déndiirilmesini hareket ettirmek yerine, birinci korumanin 12
uzunlugunu artirma islevi gérir. Buna bagh olarak bu, dévme ignesinin 60 agikta kalan uzunlugunun

azaltildigr anlamina gelir.
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Buna karsit olarak, rotasyon somunu 71, bir vidalanmis yonde dondurildiginde, birinci koruma 12,
rotasyon somununu 71 déndiirmeye bir cekme hareketi uygular ve béylece dévme ignesinin 60
acikta kalan uzunlugu nispeten uzatihr, Bu, ddvme ignesinin 60, uygulayicinin dévme yaptigi derinin
kisimlarina ve kosullarina gore cesitli sekilde acikta kalan uzunlukta ayarlanmasini ve kullanilmasini
saglar. Buna bagh olarak, dévme ignesinin 60 agikta kalan uzunlugunu cesitli sekillerde ayarlanmasi
ile dovme makinesi bir tane kullanarak ¢esitli modelleri kombine edebilir ve boylece ekonemik fayda

saglanir.

Diger tarafta, mevcut bulusun &rneksel diizenlemesinin dévme makinesi, yukaridan ve asagidan
kavislenen kivrimli bendin 24, (ist ve alt boliiminiin, Gst ve alt baglanti cubuklar 27b ve 27cile nokta
temasinda tahriklenmesini saglamak ve boylece baglanti cubugu 30 araciligiyla igne kaydirici 53 ve
dovme ignesine 60 bir karsilikli ileri geri hareket uygulayan, bu sayede glic tiiketimini azaltmak lizere
tahrik motorundaki 17 yiki azaltan ve giirtltiyd kaldiran, kam baglantisinin 27 yukari ve asagi dogru
bir hareket uygulamasini saglamak icin kam plakasinin 23a kenarinda olusturulacagi sekilde
yapilandirilir. Ayrica kam baglantisi 27, dikdértgen veya oval sekilde bigimlendirilir ve bu sayede
dondirilmeden her zaman yukari ve asagi hareket ettirilir ve boylece stabilite ve iyi

mcntajlanabilme kabiliyveti saglar.

Dahasi, Sekil 8'de gésterildigi lizere, mentese ¢ikintilar 274, {ist baglanti gubugunun 27b Ust ucunun
her iki tarafinda acikta kalir ve yarik 30a ile birbirlerinden ayrilan yan duvarlarin 30c mentese
oyuklarina 30b yerlestirilir, bdylece yan duvarlar 30c ve mentese ¢ikintilari 27d birbirlerinden
ayrilmaz ancak bir gdvdede yukari ve asag hareket ettirilirler. Diger bir deyisle, iist baglanti gubugu
27b, ayni boyuttaki yariga 30a yerlestirilir ve monte etmede yarik 30a, mentese ¢ikintilarimin 27d
mentese oyuklarinda 30b baglanmasini saglamak lzere biraz ayrilir. Sonunda, monte edilen mentege
ctkintilart 27d oldugu gibi kalir ve st baglanti gubugu 27b, yvangin 30a bir i¢ yizeyi ile temas halinde

oldugu bir durumu korur ve béylece stabil hareketi devam ettirir.

Diger taraftan, mevcut bulusun drneksel diizenlemesinin dévme makinesi, baglanti cubugunun 30
govdesinin, anti-titresim borusu 40 ile yerlestirilerek, kictk capli bir borudan ve bunun ¢evresinde
olusturulacag sekilde yapilandirilir ve anti-titresim borusu 40, ara korumanin 14 i¢ ylzeyinin
kaymalar olusturmasini engelledigi ve ara korumanin 14 i¢ ylzeyinin titresimleri absorbe etmesini
sagladigl bir durumda anti-titresim paketleri 41 araciligiyla ara koruma 14 ile baglanir ve boylece
baglanti cubugunun 30, diz ilerlemesini ve ayni zamanda titresimlerin birinci korumaya 12 bile

iletilmesini engellemek ve boylece kullamcinin kullamim hassashgini maksimize etmek ve
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titresimlerden kaynaklanan giriltileri yok etmek Gzere anti-titresim borusu 40 ve iki kez anti-

titresim paketleri 41 aracili@iyla darbe titresimlerini absorbe etmesini saglar.

Yukarida agiklandigi (izere mevcut bulusun 6rneksel diizenlemesinin dévme makinesinde, kolay
monte ve demonte etme adina, bir disli i¢c somun-sabitleme bdlimi 14a, i¢ somunu 73 rotasyon

somunu 71 ile koaksiyel olarak birlestirmek icin ara korumana 14 olusturulur.

Ayrica, bir stoper 73a ig somundan 73 ¢ikinti yapar, béylece rotasyon yivinde 14b oturtulan rotasyon
somununun 71 birinci kerumaya 12 hareket etmesini engeller ve bdylece demonte etmede, rotasyon
somunu 71, ilk olarak birinci korumayi 12 ayirmak icin sokiiliir ve daha sonra i¢ somun 73, rotasyon
somununu 71 ara somundan 14 ayirmak icin sékuldr, bu sayede dévme makinesinin monte ve

demonte edilmesi saglanir.

Ayni zamanda, birinci korumanin 12 arka ucu 12b, i¢ somun 73 ile rotasyon somunu 71 arasindaki
boslukta 71a yerlestirilir ve birinci korumanin 12 i¢ ve dis ylzeyinde baglanacak olan disli ayarlama
bolim 12a tarafindan rotasyon scmunu 71 ile vidalanir, bu sayede bunlarin arasindaki baglant

kuvveti maksimize edilir.

Mevcut bulusa ait érneksel dizenlemenin dévme makinesi, dévme icin dévme ignesi aracihgiyla deri
icine bir ddvme miirekkebinin islenmesi esasina dayanarak agiklanmasina karsin, ayni zamanda deri

icine enjekte edilebilir bir ¢ézeltinin ya da ilacin enjekte edilmesi igin de kullanilabilir.

Diger taraftan, yukarida agiklandigi gibi kam baglantisi 27, kam elemaninin 23 kivnimli bendi 24 ile
dogrudan nokta temasinda olarak gosterilmis olmasina kargin mevcut bulus bununa sinirh degildir ve
tastyicilar, kam baglantisi 27 ile kam elemani 23 arasindaki bir sdrtiinme kuvvetini en aza indirgemek

icin kam baglantisi 27 ile kam elemani 23 arasindaki temas blimlerine yerlestirilir.

Buradan sonra, cesitli tasiyici yapilari arasindan bir rulman yatagin kam baglantisinda uygulandigs bir
ornek, Sekiller 10 ila 12'ye istinaden detayl olarak agiklanacaktir. SEKILLER 10 ila 12, sirasiyla, rulman
yataklarin mevcut bulusun kam baglantisinda uygulandigi bir 6rnegi gbsteren hir yandan yukselti

géranimu, bir yatay kesit gériiniimU ve bir parcalarina ayrilmis géranimadar.

Bir Gist parcasindaki kam baglantisi 127, baglanti gubugu 30 ile menteseli olan iist baglant

gubugunda 127b olusturulur, Diger taraftan, bir gift destek cikintisi 128a ve 128b, (st baglanti
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¢ubugundan 127b asagi bosluk olustururken kam baglantisinin 127 bir uzunlamasina yénline yaklasik
olarak dik sekilde cikinti yapar ve rulman yataklar 129a ve 129hb, sirasiyla destek cikintilarina 128a ve
128b gegirilir ve baglanir. Bu sirada, asih agizlar 128¢ ve 128d, sirasiyla, rulman yataklarin 129a ve
129b destek cikintilarinin 128a ve 128b ciftinden saliverilmesini engellemek adina destek

cikintilarinin 128a ve 128b iftinin ug tepelerinde olusturulur.

Rulman yataklarinin 129a ve 129b ifti destek cikintilarina 128a ve 128b doner sekilde baglanir ve
kam elemaninin 123 kivrimh bendinin 124 bir béliimi rulman yataklarinin 129a ve 129b cifti arasina
sokulur. Bu durumda, kam elemam 123, tahrik motorunun 17 ¢alismasina gére dénerse, kivrimli
bendin 124 {ist ve alt uclari 124a ve 124b, rulman yataklarinin 129a ve 129b cifti ile sirasiyla temas
haline geldikleri bir durumda kaydirilir. Buna gore, kam elemani 123 ile kam baglantisi 127 arasinda
meydana gelen sirtinme kuvveti minimize edilebilir ve béylece tahrik motorunun 17 tahrik cikisi en

aza indirgenerek ayni zamanda titresimler ve garlltiler blyak 6lcide azaltilir,

Yukarida agiklandigi Gzere tasiyici yapisi, rulman yataklanini kullaniyor olarak agiklanmis clmasina

kargin ayni zamanda bundan farkh bilyali rulmanlari da kullanabilir.

Buradan sonra, bilyali rulmanlarin kam baglantisinda kullanildig) bir ornek, Sekiller 13 ila 15'e
istinaden detayl olarak agiklanacaktir. SEKILLER 13 ila 15, sirasiyla, rulman yataklarin mevcut
bulusun kam baglantisinda uygulandigi bir érnegi gosteren bir yandan ylikselti gdriiniima, bir yatay

kesit gériindimi ve bir par¢alarina aynlmig goérinimuadir.

Bir Gst parcasindaki kam baglantisi 227, baglanti cubugu 30 ile menteseli olan iist baglant
cubugunda 227b olusturulur. Diger taraftan, bir ¢ift destek ¢ikintisi 228a ve 228b, (ist baglanti
cubugundan 227k asagi bosluk olustururken kam bhaglantisinin 227 bir uzunlamasina yénine yaklasik
olarak dik sekilde cikinti yapar. Girintili oyuklar 228¢ ve 228d, destek ¢ikintilarinin 228a ve 228b
ciftinin i¢ taraflarinda birbirlerine bakan bir dogrultuda olusturulur ve bilyali rulmanlar 229a ve 229b,

sirastyla girintili oyuklarin 228a ve 228b icine donebilir sekilde sokulur.
Bu durumda, bilyali rulmanlarin 229a ve 229b ciftinin, kam baglantisinin 227 bir tarafina salinmasini

engellemek icin, bir stoper 228f, bilyali rulmanlarin 229a ve 225b ciftini bir ekleme deligi 228e icine

eklendigi durumda doner sekilde destekler.
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Buna gore, kam elemaninin 123 kivnimh bendinin 124 bir bolim rulman yataklarin 229a ve 22Sh
cifti arasina eklenir. Kam elemani 123, tahrik motorunun 17 ¢alismasina gére dénerse, kivrimli
bendin 124 (st ve alt uglan 124a ve 124b, rulman yataklarinin 228%a ve 229b cifti ile sirasiyla temas
haline geldikleri bir durumda kaydirilir. Sonug olarak, rulman yataklarin 129a ve 129k uygulanmasi
durumunda oldugu gibi, kam eleman 123 ile kam baglantisi 227 arasinda meydana gelen siirtinme
kuvveti minimize edilebilir ve bdylece tahrik motorunun 17 tahrik cikisi en aza indirgenerek ayni

zamanda titresimler ve giiriltiler biyiik dl¢lide azaltilir.

Diger yandan, Sekiller 16 ve 17'de gosterildigl (zere, mevcut bulusa ait kam yapisi, ¢esitli sekillerde
olusturulabilir ve bu durumda tasiyicilar da kam elemani ile kayar sekilde temas eden bilesenlere

uygulanabilir ve bu sayede titresimler ve giirGlti en aza indirgenir.

ilk olarak, Sekiller 16 ve 17'de gosterilen bir kam yapisi, tahrik motoerunun 17 tahrik ekseninin 173,
bir kam baglantisinin 328 bir arka ucunda olusturulan bir ekleme oyuguna 328 eklenecegi sekilde
yapilandirihr. Bu durumda, tahrik ekseni 17a ve ekleme oyugu 328, bir tarafinda kesilir ve boylece
tahrik ekseni 17a dondigiinde, kam baglantisi 327 tahrik ekseni 17 ile birlikte déner ve ayni zamanda

tahrik ekseninin 17a bir eksenel dogrultusu hoyunca ileri ve geri hareket eder.

Ayrica, bir baglanti cubugu 330, kam baglantisi 327 ile ayni eksenel gizgiye yerlestirilir ve bir ¢ift
destek gikintisi 327h ve 327c kam baglantisimin 327 bir tarafinda ayni degrultuda olusturulur. Destek
cikintilarinin 327b ve 327c ¢ifti, sirasiyla ddner sekilde lstlerine takilmis olan rulman yataklarina 329z
ve 329b sahiptir. Bu durumda, rulman yataklarinin 329a ve 329b yani sira bilyal rulmanlar da
uygulanabilir. Dahasi, baglanti cubugunun 330 bir arka ucuna takilan bir bilyali rulman 331, kam
baglantisinin 327 bir 6n ucu ile temas halinde dizenlendiginden, kam baglantisi 327 ve baglanti

cubugu 330 birbirleri ile déner temasta bulunur.

Bir kam elemani 323, bir tarafa egimlenmek Uzere yerlestirilir ve bunun bir ortasinda, arasindan kam
baglantisinin 327 gectigi bir penetre edilmis delik 325 olusturulur. Ayni zamanda, kam elemani 324,

ara korumaya 14 sabit sekilde takilir.

Yukarida aciklandigi gibi yapilandirilan kam yapisinda, tahrik motoru 17 déndiigiinde, kam baglantisi
327, kam elemani 323 tarafindan tahrik ekseni 17a ile birlikte dondirulir ve aym zamanda baglanti
cubugu da 330 kam baglantisi 327 ile birlikte iler ve geri hareket ettirilir. Sirasiyla, kam baglantis| 327

ile kam elemani 323 arasinda ve kam baglantisi 327 ile baglanti cubugu 330 arasinda clusan
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slirtinme kuvvetleri, rulman yataklar 329a ve 329b ve bilyal rulman 331 tarafindan biydk dl¢lide
azaltihr ve sonunda, sadece titresimler ve giriltiler azaltilmaz ayni zamanda tahrik motorunun 17

tahrik ¢ikisindaki bir azalma da engellenebilir.

Sekil 18'e istinaden, kam yapisinin baska bir 6rnegi, bir tarafa egimlenen ve bir merkezi, tahrik
motorunun 17 tahrik ekseni 17a ile baglanan, yaklasik olarak levha formunda bir kam elemani 423 ile
donatilir. Ayrica, bir kam baglantisi 427, baglanti gubugu 430 ile kam elemani 423 arasinda

dlzenlenir.

Ortasindaki kam baglantisi 427, tahrik ekseninin 17a merkez ekseninin bir ¢izgisi ile kargilasmasi igin
bir mentese H1 ile sabitleme borusuna 21 (bk. $Sekil 5) baglanir ve bir tarafinda bir mentese H2 ile
baglanti cubuguna 430 baglanir. Ayrica, kam baglantisi 420, her iki tarafindan kam elemanina 423
dogru bikilen bir gift uzatilmis bélimlere 427a ve 427b sahiptir. Uzatilmis bolimlerin 427a ve 427b

cifti, kam elemani 423 ile temas ettikleri béllimlerde takilan bilyal rulmanlara 429a ve 429b sahiptir.

Yukarida aciklandigi gibi olan kam yapisinda, tahrik motorunun 17 tahriklenmesinde, kam elemani
423 dondurildigiinde, kam baglantisi 427, mentesede H1 kam elemani 423 tarafindan scla ve saga
dondirilirken, karsihginda dévme ignesini 60 ileri ve geri hareket ettirmek icin baglanti cubugu 430

ileri ve geri hareket ettirilir.

Bu gibi bir kam yapisinin durumunda bile, bilyah rulmanlarin 429a ve 429b ¢ifti, kam baglantisi 427 ile
kam elemani 423 arasindaki temas béliimlerinde dizenlendiginden, titresimler ve glriltiler

azaltilabilir ve tahrik cikisindaki bir azalma engellenebilir.

Sekil 19'e istinaden, kam yapisinin diger baska bir drnegi, Sekil 18'de gosterilen kam yapisi gibi, bir
tarafa egimlenen ve hir merkezi, tahrik motorunun 17 tahrik ekseni 17a ile baglanan, yaklasik olarak

levha formunda bir kam elemani 523 ile donatilr.

Diger yandan, yaklasik olarak bir orta noktasindaki bir kam baglantisi 527, bir mentese H ile
sabitleme borusuna (bk. Sekil 5) baglanir ve bir alt ucunda bir bilyali rulman 529 aracibgiyla kam
elemaninin 523 bir st yiizeyi ile temas halindedir. Ayrica, bir 6n ucundaki kam baglantisi 527,
baglanti cubugunun 530 bir arka ucuna takilmis olan diger bir bilyali rulman 531 aracihgla bir

baglanti gubugu 530 ile temas halindedir.
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Yukarida agiklandigi Gzere kam baglantisi 527, bilyal rulmanlar 529 ve 531 aracilifiyla kam elemani
523 ve bunlarin arasindaki baglanti cubugu 530 ile déner temasta yerlestirilir. Buna bagl olarak, Sekil
19'da gdsterilen kam yapisinin durumunda bile, titresimler ve girlltiiler azaltilabilir ve tahrik

cikisindaki bir azalma engellenehbilir.

Yukarida agiklanan tasiyici yapilarinin, bilyal rulmanlari kullanmis olarak aciklanmis olmalarina
kargin, mevcut bulus bununla sinirh degildir ve bunlar ayni zamanda rulman yataklari da

kullanabilirler.
Mevcut bulusun temsil edici diizenlemesi, mevcut bulusun prensibini drneklendirmek amaciyla
gosterilmis ve aciklanmis olmasina karsin meveut bulus, spesifik drneksel dizenleme ile sinirh

degildir.

Cesitli modifikasyonlarin ve degisikliklerin, ekli istemler ile tanimlandigi Gizere bulusun kapsamindan

¢tkmadan, teknikte uzman bir kisi tarafindan yapilabilecegi anlasilacaktir.

14
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