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一种空中双轨道专用检修车

(57)摘要

一种空中双轨道专用检修车，包括检修平

台、悬挂框架和吊装立柱，所述的检修平台通过

吊装立柱固定在悬挂框架上，悬挂框架上安装有

驱动钢轨轮、滑动钢轨轮和行走驱动电机，行走

驱动电机连接传动驱动钢轨轮，驱动钢轨轮和滑

动钢轨轮都能够套装在空中双轨道上在空中双

轨道上滑动行走，检修平台上安装有控制行走驱

动电机的操作台、控制柜和电池箱。本实用新型

利用现有空中双轨道、方便检修人员空中操作检

修、安全无危险、自动行走防撞，是空中双轨道必

备的专用检修车。
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1.一种空中双轨道专用检修车，其特征在于：包括检修平台、悬挂框架和吊装立柱，所

述的检修平台通过吊装立柱固定在悬挂框架上，悬挂框架上安装有驱动钢轨轮、滑动钢轨

轮和行走驱动电机，行走驱动电机连接传动驱动钢轨轮，驱动钢轨轮和滑动钢轨轮都能够

套装在空中双轨道上并在空中双轨道上滑动行走，检修平台上安装有控制行走驱动电机的

操作台、控制柜和电池箱。

2.根据权利要求1所述的空中双轨道专用检修车，其特征在于：所述的悬挂框架的两端

安装有与空中双轨道平行方向的防撞结构。

3.根据权利要求2所述的空中双轨道专用检修车，其特征在于：所述的防撞结构为弹性

物体。

4.根据权利要求2所述的空中双轨道专用检修车，其特征在于：所述的防撞结构为橡胶

柱或弹簧体。

5.根据权利要求1所述的空中双轨道专用检修车，其特征在于：所述的悬挂框架顶部安

装有供行车吊装使用的吊环。

6.根据权利要求1所述的空中双轨道专用检修车，其特征在于：所述的检修平台上安装

有工作台或座椅。
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一种空中双轨道专用检修车

技术领域：

[0001] 本实用新型涉及一种检修设备，具体涉及一种空中双轨道专用检修车。

背景技术：

[0002] 在装配式建筑的PC生产工厂，厂房内的混凝土运输，大都采用空中双轨道子弹车

进行，既方便又快捷，而且充分利用工厂空间，但是针对这种空中双轨道子弹车的检修，却

没有专用的检修车，检修人员需要徒手爬到轨道上或子弹车上进行作业，这是非常危险和

不安全的，而且检修人员无作业平台，检修很不方便，因此，亟需研制一种既有作业平台、又

方便使用、安全作业的专用检修车。

实用新型内容：

[0003] 本实用新型所要解决的技术问题是：解决上述现有技术存在的问题，而提供一种

利用现有空中双轨道、方便检修人员空中操作检修、安全无危险、自动行走防撞的空中双轨

道专用检修车。

[0004] 本实用新型采用的技术方案是：一种空中双轨道专用检修车，包括检修平台、悬挂

框架和吊装立柱，所述的检修平台通过吊装立柱固定在悬挂框架上，悬挂框架上安装有驱

动钢轨轮、滑动钢轨轮和行走驱动电机，行走驱动电机连接传动驱动钢轨轮，驱动钢轨轮和

滑动钢轨轮都能够套装在空中双轨道上并在空中双轨道上滑动行走，检修平台上安装有控

制行走驱动电机的操作台、控制柜和电池箱。

[0005] 上述技术方案中，所述的悬挂框架的两端安装有与空中双轨道平行方向的防撞结

构。

[0006] 上述技术方案中，所述的防撞结构为弹性物体。

[0007] 上述技术方案中，所述的防撞结构为橡胶柱或弹簧体。

[0008] 上述技术方案中，所述的悬挂框架顶部安装有供行车吊装使用的吊环。

[0009] 上述技术方案中，所述的检修平台上安装有工作台或座椅。

[0010] 当空中双轨道上的运输车辆如子弹车需要进行检修或调试时，只需要用行车将本

实用新型的空中双轨道专用检修车吊到双轨道上，驱动钢轨轮和滑动钢轨轮在双轨道上套

好，检修人员站在空中双轨道专用检修车的检修平台上，即可开始作业，需要专用检修车前

进或后退时，检修人员只要按下操作台的前进、后退按键，即可通过控制柜内的电器实现行

走驱动电机正反转工作，传动驱动钢轨轮转动，使专用检修车在空中双轨道上前进或后退。

检修完毕后，用行车通过钢丝绳吊起专用检修车上的吊环，将专用检修车吊起从空中双轨

道上吊下，放置在厂房内备用。

[0011] 本实用新型的空中双轨道专用检修车不仅给检修人员提供了作业平台，而且能控

制专用检修车的前进、后退，并在专用检修车的两端安装有防撞结构，安全无危险，使用时

或不使用时只需用行车将这种专用检修车吊起即可，方便灵活，既保证了检修人员的安全

和方便，又不影响空中双轨道的正常运输，是空中双轨道运输的必备检修设备。
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附图说明：

[0012] 图1为本实用新型结构示意图。

[0013] 附图标注说明：

[0014] 1—检修平台，2—悬挂框架，3—吊装立柱，4—驱动钢轨轮，5—滑动钢轨轮，6—行

走驱动电机，7—操作台，8—控制柜，9—防撞结构，10—吊环，11—工作台。

具体实施方式：

[0015] 参见图1，本实用新型的空中双轨道专用检修车，包括检修平台1、悬挂框架2和吊

装立柱3，所述的检修平台1通过吊装立柱3固定在悬挂框架上，悬挂框架2上安装有驱动钢

轨轮4、滑动钢轨轮5和行走驱动电机6，行走驱动电机6连接传动驱动钢轨轮4，驱动钢轨轮4

和滑动钢轨轮5都套装在空中双轨道上在空中双轨道上滑动行走，检修平台1上安装有控制

行走驱动电机的操作台，控制柜8和电池箱(图中未标出)。

[0016] 悬挂框架2的两端安装有与空中双轨平行方向的防撞结构9；这种防撞结构为橡胶

柱或弹簧体；悬挂框架2顶部还安装有供行车吊装使用的吊环10；检修平台1上安装有工作

台11或座椅。
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图1
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