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(54) Zapojenie obvodu pre rekonstrukeiu indukovaného

napétia trojfézoveého indukdného motora

Vyhodou zapojenia je, %e spravne pra-
_cuje nezdvisle na vnitorrnom vinuti motora, 4
ako aj pri nesymetrickych zataZeniach v P T — : B
Sirokom frekvendnom rozsshu napdjania ne- N L ; '
harmonickymi prudmi a napatiami. Induko- : Rt rﬁr - i
vané napatlie sa vypoditava zo svorkového N N |

.o

napatia tak, %e konce sekundérného vinu- , i hH ﬁT

tia snimacich transformétorov /TY/, /T2/, o
/T3/ su pripojené jednak na kompenzalny . g
obvod tvoreny sériove zapojenymi indukd- = = — N
postami /I1/, /12/, /L3/ a odpormi /R1l/, > ifi. -
/R2/, /R3/ zapojen}mi_do spolodného uzla I

/F/ a Jjednak na sekundérne vinutie do G

trojuholnika zapojenych sekundérnych R
vinuti snimacich transformdtorov pridu _qu“'zd:h>

/T1/, /T12/, /T13/ motora.
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Vyndlez sa tyka zapojenia obvodu pre rekondtrukeiu indukova-
ného napdtia trojfédzového indukdného motora pre zlepSenie reguléd-
cie pohonov g indukdnymi motormi napdjenymi z menidov frekvensie.

Doteraz pouZivané zapojenia pre snimanie indukovaného napé-
tia motora pouZivaji samostatné pomocné vinutia zabudované do in-
dukdného motora, aslebo hallové sonly snimajice megneticky tok mo-
tora, ktorému je Vimerné indukované napéitie, pripadne aj iné po-
merne zloZité elektronické korekdné zapojenia. PouZitie samostat-
nych pomoenych vinuti, resp. hallovych sond vyZaduje zésah do kon-
Strukcie beZne vyrdbanych motorov a nutnost dialkového vedenia
signdlu indukovaného napitia do reguladnych obvodov menida frek-
vencie.

_ Vys8sie uvedené nedostatky podstatne odstratinje rieSenie pod-
Ya vyndlezu, kiorého podstata spodivg v tom, Ze prid zo snima-
cich transformdtorov pridu vytvdra dbytok napdtia na kompenzal-
nych indukSnostiach a odporoch, ktory sa oddituje od snimaného
gvorkového napitia, Uoytok napdtia je v kaZdom Sasovom okem¥iku
‘merny Ubytku napidtia ne odporoch a rozptylovych indukénostiach
motora. Takymto spdsobom sa ziska trojfdzové napdtie vmerné in-
dukovanému napétiu motora.

Zapojenie podla vyndlezu umoZiiuje ziskat sprdvnu velkost
indukovaného napdtia motora v kaZdom casovom okamziku aj pri
napédjani motora neharmonickymi napétiami a pridmi z menilov frek-
vencie. Presnd hodnote indukovaného napidtia motora , &o do vel-
kosti a féze je potrebnd pre kvalitni reguldciu motorov napdjanych
z meniéov frekvencie , hlavne v oblasti nizkych frekvencii.

' Vyndlez je zndzorneny na. pripojenych vykresoch, kde na obr,

1 je zndzornené zapojenie obvodu pre rekonftrukeiu indukovaného
napétia trojfézového indukiného motora a na obr. 2 si zndzornené
vektory napdti-a pridov zapojenis podla vynilezu. Zapojenie podla
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obr. 1 obsshuje transformétory pridu T11, T12, T13, transformé-
tory svorkového nepdtia T1, I2, I3, kompenza&né tlmivky L1, L2,
L3, kompenzalné odpory gi, R2, R3 a trojfédzovy indukiny motor M.
Na obr. 2a si znézornené vektory napdjacich napdti e pridov mo=-
tora. Na obr. 2b sd zndzornené vektory transformovanych nap#ti

a pridov motora. Na obr. 2¢ sd szndzornené vektory indukovanych
napét{ a spdsob ich ziskania z vektorov transformovaného svorko-
vého napitia, '

v zapejenm podla obr. 1 pridy motora I1, I2, I3 st snimané
pridovymi transformétormi T11, 212, 113 , ktorych sekunddrne vinu-
tia sl zapojené do trojuholnike , &im sa ziskavaji signdly zdru-
Zenych prudov k, (=I1 + 1I3), k, (-I2 + I1) a ky (=I3 + I2), kde
kon¥tanta k2 Je prevod TransTOrmAtorov prudu. Tleto signaly
zdruzenych pridovo vytvéraju na kompenzaénych indukdnostiach L1,
L2, L2 a odporoch El, R2, R3 tbytky napétia tmerné dbytkom napé-
tia na odporo¢h a rozptylovych indukdnostiach motora. Tieto d-
bytky napéitia sa odéitajd od transformoveného svorkového napétia
motora M transformdtormi I1, I2, I3. Nastavenlmvelkostl kompen- |
zadnyoh indukdnosti a odporov sa ziska bd vystupe transformdtora
nepitia 71, T2, T3 signdly Uil, Ui2, Ui3 tmerné indukovanému
nepétiu motofa-g. Ziskenie prisludnych vektorov signdlov napéti
a pridov je nézorne vidiet na obr. 2a, b, c.

Vyhodou zapojenia podIa vyndlezu je, Ze sprévne pracuje
nezdvisle na vnitornom prepojeni vinut{ motora, ake aj pri ne-
gymetrickych zataZeniach v S8irokom frekvencnom rozgahu napdjenia
neharmonickymi prdidmi a napdtiami. Zapojenie vyuz1va spolahlivé
pasivne prvky nendrodné na uWdrzbu.

-
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Zapojenie obvodu pre rekonStrukciu indukovaného napétia
trojfdzového indukiného motora vyzmadujdceho sa tym, Ze ha svor-
ky motora sl zapojené oddelovacie transformétory (T1), (T2), (13),
ktorych konce sekunddrnych vinuti sd pripojené jednsk na kompen-
zadny obvod tvoreny sériove zapojenymi indukdnostami (I1), (L2),
(13) a odpormi (R1), (R2), (R3), zapojenymi do spolo¥ného uzla
(F) a jednak na sekundérne vinutia do trojuholnika zapojenych se-
kundérnych vinuti enfmacich transformétorov pridu (T11), (212),
{TP13) motora,‘

2 vykresy
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Obr 4.
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Obr. 2
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