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Posukovaci hlava posukovaciho ustrojf
s obfihajicimi h¥ebeny, které se v pracovnich
oblastech pohybujf v jedné rovin& po obou
strendch zpracovdvaného textilnfiho rouna.
Podélné okraje hornich a dolnich h¥ebend (1)
le2{ jednak v pohyblivém magnetickém poli
linedrniho motoru (14), tvoriciho pohon
h¥ebend (1) posukovenym wateriélem v podél-
ném sméru, a jednak v pohyblivém magnetickém
poli lineérniho motoru (15), ur&eného pro
zp&tny pohyb h¥ebend (1). Dréha zp&tného
pohybu hornich h¥ebeny (1) leZi s vyhodou
nad rovinou jejich pracovni oblasti, a dréha .
zp&tného vedeni dolnich hiebend (1) leZi
pod rovinou jejich pracovni oblasti, prilemz
na obou koncich rovin pracovnich oblasti
jsou umistdny ve dvogjicich ¥neky (11, 12)
s nucengm ob&hem pro zdvihédni nebo spoudténi
h¥ebend (1) z roviny nebo do roviny precovni
oblesti, usporddané kolmo k rovindm pracovnich
oblasti a zabirajici do vybréni (7) v hiebe-
nech (1).
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Vynélez se t¥kd posukovaci. hlavy pro posukovaci dstrojl s obfhajfcfmi hfebeny, které
se v pracovnich oblastech pohybujf v jedné roving po obou strandch zpracovdvaného textilni-
ho rouna.

Posukovacl hlavy uvedeného druhu slou?i k posukovéni vln&ného rouna a podobnych textil-
nich materidld a zpravidla zshrnuji horni a dolni jehlové pole, sestdvajici vidy z v&tdi-
ho po&tu hfebenti; H¥ebeny jsou opatieny vidy jednou ¥adou v odstupu od sebe uspoiddanych
ocelovych jehel.

U zndmych provedeni jsou h¥ebeny osazeny na obfhajicich vélecich nebo tyto vélce p¥i-
padn& pfimo nesou jehly. Jehly tak vykondvaji pohyb po kruhové obloukové drdze a na této
dréze zasshujl do zpracovédveného textilniho materidlu. P¥i takto Pedendm uspofddédni Jehly
p#i vystupu z textilniho meteridlu s sebou und¥ejf ¥dstice tohoto materidlu, nebof k n&mu
nejsou orientovédny kolmo, coZ vede k tvorb& ndvind na vélcich. Tim Je snifen pracovni vykon.
Krom& toho vznikejil v t¥chto provedeni obti%e s dal#i dopravou materidlu po opu3t¥ni zpracové-
vaci dréhy, nebol ustroji pro jeho del#f vedeni nemohou zssehovat vzhledem k obloukovitd se
pohybujfeim jehldm bezprostfedn¥ na konec této zpracovdvaci dréhy. Krat3{ vldkna proto &asto
nejsou prebirdna.

P¥i provedeni, které je z uvedenych hledisek pon¥kud vyhodn&j3f, jsou niebeny uloZeny
na ozubeném Fet¥zu, ktery je veden pres kladky tak, %e hiebeny se pohybujf v podélném sméru
pracovni oblasti po del&im udseku zpracovédvenym materidlem po primé drdze, a na konci této
dréhy jsou vedeny pres kladku pom&rn¥ malého prim¥ru sm¥rem vzhiru mimo Zpracovéveny materidl,
Tato mechenicky ndrond konstrukce je ndchylnd k opot¥ebeni, a vyznaduje se krom¥ toho
Jjako v pFedchozim prf{pad¥ nedostatkem spolivejicim v tom, Ze jehly vyndZeji vldkna z posuko-
vaného materidlu.

Kone®n& je té% zndmo, Ze se hiebeny vedou v podélném sm¥ru posukovenym meteridlem a
sm&rem zp&t nad touto.pracovni rovinou pomoci Znekd, pridem¥ konce h¥ebeny zasshuji do
Sroubovych zévitd 3nekd a zdvihéni h¥ebeni na konci pracovni oblasti je zaji¥¥ovéno vadka-
mi upevn¥nymi na h¥idelich, oblhajicimi synchronizovan& s podélnym pohonem a vyrdfejicimi
hiebeny do roviny zp&tného vedeni. PFi tomto provedeni je sice zaji¥t¥no, %e jehly vystupujf
z posukovaného materiélu kolmo, tekZe je vyloudeno zachycovédni vldken, avdak pouZitim 3rou~
bového pohonu a vyréZenim hi¥ebeni sm¥rem vzhiru vedkemi je provoz takovych strojl spojen
s velkou hludnosti a pom¥rn& zna¥nym mechanickym nemghénim hiebeni.

Vyndlez si klade za uUkol odstrenit nedostatky znémych provedeni a vytvo¥it posukovaci
hlavu, zajistujici{ klidny a rychly chod, bez néroki na ddrZbu, e pomdrn¥ piiznivé vy¥robni
néklady.

Tohoto cile Je u posukovaci hlavy vy3e uvedeného typu dosafeno podle vyndlezu tfm, e
podélné okraje hornich a dolnich h¥ebent le#f jednak v pohyblivém megnetickém poli linedr-
niho motoru, tvoXfciho pohon hifebenl posukovenych materidlem v podélném sm&ru, a jednak
v pohyblivém megnetickém poli linedrniho motoru, urdeného pro zpstny pohyb hi*ebeni.

Takové elektromegnetické linedrni motory s odpovidajifcim vykoném pro dopravu kovovych
souddsti na trhu snadno dostupné jeko hotové prvky. Hodf se velmi dob¥e pro podélny pohon
kovovych h¥ebend, pri¥emZ se vyznadujl tou prednosti, Ze Jjako takové pracujl zcela bezhludn¥
a Jjsou velmi snadno ovladatelné elektronickou cestou s ohledem na pot¥eby. kaZdého jednot-
livého p¥ipadu. Ve srovnéni s vedenim pomoci Fet¥zl jsou h¥ebeny p¥i ¥efeni podle vynélezu
mechanicky mélo namghény e vykazuJi proto v&tif ¥ivotnost.

S obvzldstni vyhodou Je moZné umistit na obou koncich pracovni roviny po jedné dvojici
Snekl, orientovenych kolmo k této pracovni roving a zesbirsjici ¥roubovym zdvitem do vybréni
h¥ebent. Tyto ¥neky zajistujf zdvihéni h¥ebend z roviny precovni oblasti a jejich spouténi
do této riviny na zae¥dtku pracovni oblasti. Zdvihéni e spou¥tdni hi¥ebeni pomoci otd&ejfcich
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se 3nekl se bioti znémym konstrukcim, u nichZ jsou hfebeny vyréZeny smérem vzhiru vadkanmi,
vyznaduji podstatnym sniZenim hludnosti, coZ je obvzlé3td dileZité s ohledem na platné hygie-
nické predpisy. Krom& toho dochézi pHi ¥eleni podle vyndlezu k men3fmu opot¥ebeni hiebeni.

Jako obvzld¥t& vyhodnd se ukezuje takovd kombinace, kdy se pro.vodosrovny podélny pohon
pouZijé linedrnich motord & pro zdvihdni a spoust&ni hi¥ebenti 3nekli. Oba druhy vodorovného
‘s svislého pohonu se velmi dob¥e doplhujf a zerizeni p¥itom miZe pracovat p¥i minimélnt
hludnosti velkou pracovni rychlosti.

P¥i del3im provedeni vyndlezu jsou na hiebenech v oblasti zdb¥ru Znekl uloZeny vym&ni-
telné tladné &leny. Tyto tla¥né &leny mohou byt osazeny ve sklonu v souladu se stoupdnim
Sroubovych zdvitd Znekl. S obvzld3tni vyhodou Jjsou tyto tlainé ¥leny vyrobeny z plastické
hmoty odolné proti oddru. Tyto &dsti, podléhajfici opotfebeni, Jsou tak s minimélnimi nékla-
dy vymsnitelné a pou%itf plastické hmoty souZamsn& umo¥nuje sni¥it hlulnost zdb&ru &nek
i opotfebeni, Jsou tak s minimdlnimi ndklady vym&nitelné a pouZiti plastické hmoty soulasné
umoinuie suiZit hludnost zdébdru Fnekd i opotPebeni Znekl stykem s hiebeny,

5 vyhodou Jsou h¥ebeny v podélném suadru vedeny po stranéch v riznych rovindch. Tim
je zaji¥t¥no, %e jsou hPebeny udrZovény i pPi vyskytu magneticky podminnych klopnych momentd
svisle. Vedeni mi¥e byt kupfikledu Feeno tak, %e na hibebenech jsou se svislymi vzdjemnymi
odstupy upraveny smdrem do stran vyblhajici vodici ¥epy, zabilhajici do odpovidajicich podél-
nych vodicich dréZek, které probihaji rovnob&in& s rovinou pracovni oblasti.

Konednd se'ukazuje jeko obvzlditg priznivé, predbihd-li rychlost zdvihu a popPipadd
spoudténi podélnou dopravni rychlost linedrnich motord., JelikoZ linedrni motory n&kdy nepo-
skytuji{ zcela homogenni pohonny pohyb, je timto zpisobem zajist¥no, %e hiebeny budou na konci
pracovni oblasti v keZdém pFipad¥ spolehliv® odebirdény.

Vyndlez je bliZ%e vysv&tlen v nédsledujicim popise na p¥iklad® proveden{ s odvolénim na
pripojeny vykres, kde zna¥f obr. 1 podélny ¥ez horni Zdésti posukovaci hlavy (horni posukova -
ci hlava), obr., 2 ¥ez rovinou II-II z obr. ! a na obr. 3 schematicky pohled shora na posuko-
vaci hlavu podle vyndélezu.

Na obrézcich je zndzorndna posukovaci{ hlava s hornfm jehlovym polem., KaZdé jehlové pole
Jje tvo¥eno mnoZstvim t&sn& k sob& pPiléhajicich hiebent 1.

KaZdy h¥eben 1 nese fadu vedle sebe uspoPddanych jehel, nep¥fklad zslitych v dréZce.
majici v prifezu tvar pismene U. Horni ¥dst kaZdého hiebenu | mé obdélnikovy zdkladni tvar.
Na kaXdé u%3{ strané 3, 4 horni &&sti h¥ebend 1 jsou upraveny smérem ven vystupujic{ vodici
%epy 5, usporddané v pracovnim postaveni hi‘ebent svisle nad sebou. Tyto vodici Zepy 3

jsou obklopeny objimkemi § z Zdruvzdorného teflonu, stélého vidi pisobeni tepla. Vnitini
prostor obdélnfkovité hornf ¥ésti hitebenu 1 je upraven jako vybréni 7. Na levém a pravém
konei horni hrany 8 vybrdnf ] je vsazeno po jednom tledném &lenu 9 z plastické hmoty odolné
proti oddru, p¥ilem? spodni streny tlainych ¥lenl 2 jsou pon&kud neklon&ny vi&i vodorovné

pracovni fovind&.

Vodicf Zepy 5 hitebend 1 se pohybuji ve vodorovnych, navzdjem rovnobééhych vodicich dréi-
kéch 10. Dv& vodicl dréiky 10g pro hfebeny 1 umoZhuji, aby hiebeny 1, uspoFddané t¥sn¥ ze
sebou a zasshujici do t¥chto vodicich drédfek vytvoFily udtvar pPivrdceny rovin& pracovni
oblasti, zatimco vodici drdZky 10b, le%fci po dvojicich na obou strandch h¥ebend 1 nad vodi-
cimi drédZfkami 10g slouZi k veden{ smdrem zp&t dopravovanych hiebeni 1. Hfebeny 1, vedené
v dréfkdch 10p, tvo¥{ hornf jehlové pole. Odpovidajicim zplsobem miZe byt symetricky k ro-

vin& pracovni oblasti sestaveno dolnf jehlové pole.
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Na obou koncich jehlovych poli tvo¥enych h¥ebeny | je umist¥no vidy po jedné dvogjici
Snekd 11, 12, VZdy jeden zévit )13 Znekd 11, 12 zebird do vybréni 7 h¥ebeni 1 v oblasti spodni
strany tlednych &lemd 9, jejichZ sklon odpovidd stoupdni zdvitu 13 ¥nekd 11, 12.

Po obou strendch jehlovych poli tvo¥enych hitebeny 1 jsou umist¥ny linedrni motory 14,
12. U t¥chto linedrnich motord 14, 15 se Jednd o detailn¥ neznézorn¥néd na trhu b&in& dostup-
né provedeni. Linedrni motor 14 zajizfuje posun jehlového pole zasshujfciho do roviny pracov-
n{ oblasti, zatimco linedrn{ motor 13 slouZi pro zp&tné vedeni hiebent 1.

Cely prib&h pohybu v horni posukovaci hlav& probihd nédsledovn&: H¥ebeny 1, nachézejici
se na obr. 1 v horn{ rovin¥ a ndsledujici t¥sn¥ Jjeden za druhym, Jsou posouvény linedrnim
motorem J4 ve sm&ru 3ipky, pridemZ jehly 2 t&chto h¥ebeny 1 zabiraji do zpracovédveného textil-
ntho materidlu, nap¥fklad vin&ného rouna, H¥ebeny 1 jsou piitom zaji¥ltovény proti preklopend
vedenim ve vodicich dréZkdch 10g. PPi dosaZeni konce pracovni drdhy zabird vidy jeden zévit
13 %nekd 11 do vybréni 7 hiebend 1, v disledku &ehoZ pak hiebeny | spo&ivaji prost¥ednictvim
tladnych ¥lent 9 vidy na Jednom #neku 11 a synchronizovenym otéZenim obou Zneki 11 jsou zdvi-
hény sm¥rem vzhiru. V oblasti roviny zp&tného vedeni, tj. vodicfch drédZek 10b, zabird do
hfebend 1 linedrni motor 13, snimé Je ze Znekd 11, pPipoJjuje Je ke sm&rem zp&t dopravovanému
Jjehlovému poli a vede je zp&t ve sméru vyznafenéd Sipky. Na konci drdéhy zp&tného vedeni zebire-
Ji analogickym zpisobem 3neky 12 znovu do vybréni ] h¥ebend 1 a spoudti je protib&Znym oté-
tenim vzhledem k otd¥eni 3nekd 11 sm&rem dold do oblasti vodicich dréZek 10s.

Jeliko# linedérni motory 14, 15 se mohou vyznadovat urditou nepstrnou petrfitosti posunu,
obfhajl dvojice Znekd 11, 12 takovou rychlosti, Ze svisld dopravni rychlost je o n¥éco v&tif,
ne% vodorovnd dopravni rychlost, tekZfe jakékoli véznuti v disledku petrZitosti posund je
vyloudeno.

V zdvislostl na konkrétnich podminkdch provedeni se té% miZe ukdzat Jeko vhodné umistit
na konci vodorovnych dopravnich dreh koncovy spins¥, slouffef k tomu, aby prost¥ednictvim
ovlédaciho elektronického ustrojf ¥fdil posun linedrnich motord 14, 13 o piipadn¥ podet
otéd¥ek pohdn&cich dstroji ¥nekd 11, i2.

Pouitim linedrnich motord 14, 15 pro vodorovny pohon a ¥nekd 11, 12 pro svisly pohon je
ve spojeni s objiﬁkami 6 a tladnymi &leny 9 z plastické hmoty zaji¥t¥no, %e se zd provozu
dosdhne velmi nizké hladiny hluku.

V rémeil vyndlezu je ssmoziejm& moZnd poudit pro svisly pohon misto Bnekd jinych wme-
chanickych dstroji nebo teké rFed3it svisly pohon elektromsgnetickou cestou, phidem? se v tomto
poslednim pripad® vysta®i v celkovém uspofdddni v zésad¥ bez mechanickych pohdn&cich prvki,

PREDMET VYNALEZU

1. Posukovaci hlave posukovaciho ustrojf{ s obihajicimi h¥ebeny, které se v pracovnich
oblastech pohybujl v jedné rovin& po obou strandch zpracovévendho textilniho rouna, vyzna-
gend tim, Ze podélné okraje hornich a dolnich hiebend (1) le¥{ Jjednak v pohyblivém magnetic-
kém poli linedrniho motoru (14), tvo¥iciho pohon h¥ebend (1) posukovenym materidlem v'podél-
ném sm¥ru, a jednak v pohyblivém magnetickém poli linedrniho motoru (1!5), ur¥eného pro
zp&tny pohyb hi*ebend (1),

2. Posukovac{ hlava podle bodu 1, vyzna¥end tim, Ze drsha zpd§tného pohybu hornich hie-
bent (1) leZf nad rovinou jejich pracovni oblasti, a dréha zp&tného vedeni dolnich h¥ebent
(1) le%{ pod rovinou Jejich pracovni oblasti, p¥#ilemZ na obou koncich rovin pracowvnich oblasti
Jsou umistény ve dvojicich #neky (11, 12) s nucenym obdhem pro zdvihéni nebo spou¥t&ni hie-
bend (1) z roviny nebo do roviny pracovni oblasti, uspofddané kolmo k rovindm pracovnich
oblasti a zabirajicf do vybréni (7) v hiebenech (1).
'
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3. Posukovaci hlava podle bodu 2, vyznafend tim, Ze na obvodu vybréni (7) hfebent n
jsou umistEny vym¥nitelnd tla®né &leny (9) zprost¥edkujici zéb¥r zévitd (13) 3neku (11, 12) do
vybréni (7) h¥ebend (1), prifem? sklon tladnych glend (9) vidi vodorovné rovind odpovidé
sklonu zdévitd (13).

4. Posukovaci hlava podle n&kterého z bodd 1 aZ 3, vyznalené tim, Ze h¥ebeny (1) jsou po
strandch opst¥eny nejmén& dvima vodicimi Zepy (5), zesshujicimi do dvou nad sebou leZicich
vodicich dréZek (10a, 10b).

1 vykres
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