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obr.3

pistnice (5) pFimodarého motoru (7) spo=
jené prostfednictvim vloiky (4) prochd- ) - 2
zejlci vyrezem (8) ve vedeni (2) a posuv- 5 ? .
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ozubeny segment (13), zapadajici do ozu~- - 5 i
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konstrukéni uspofddani je vhodné pro pre- !
kladate kitehkého zbozi, zejména keramic-
kého, a to i v nevypaleném stavu.
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Vynélez se tykd zaitizeni pro pieved pshybu motoru na kyvavy pohyb otoéného hicidele,

Zarizeni zahrnuje motor, spojeny se sk¥ini a s vedenim nejméné jednoho unéSeciho élenuy,
je oto&nd upevndn na Sepu a zapa-

ktery je spojen s piimodai‘e pohyblivym Slenem a ktery
da do vyifezu kulisy, ktera je pevné spojena s ptoénym hiidelem.

Dosavadni zafizeni pro kyvavy pohyb otodného hiidele nejdastdji sestdvaji z piimo-
Zarého motoru nebe dvojice piimoEarych motord na spoleéné pistnici, prigemZ pistnice je
opatfena ozubenim, zabirajicim do czubeni pastorku, spojeného s otodnym hitidelem. Pohyb
pistnice, vyvozeny tlakem média na pist, je pFendsen ve stédlén pFevednim poméru na atal-
ny hitidel, piti%emz rozsah pohybu je dén zdvihem piimodaréhe motoru a pfevodenm z pistnice
na pastarek. Nevyhodou tohoto uspoiddani je, %e pii predpakladu linedrnihs pohybu pfime-
garého motoru je vystupni rotadni pohyb ctodnéhe hitidele tés linedrni. Upravit pribdh po~-
hybu lze jen ndroénym zptischem, napitiklad pomoci progresivnd ptisobicich ventild a gloZité

elektroniky.

Je znémo té% uspoitédéni, kde pist pFima&aréha motoru pascbi prostitednictvin pistniha
oto¥nd spajencu s ojniénim Eepem klikového oto&ného hitidele, ktery vykond
Prabéh tchoto pohybu je viak nevyhodny, protoZe kroutici mo-
kdy ojnice svird s klikou pravy thel a smérem k tvratim kle-

gepu na ojnici
nerovnomérny otadivy pchyb.
ment je maximdlni v poloze,
sé k nule. )

V &s. autorském csvéddeni &. 243330 je popséns zafizeni pro pFevad piimedarého pshy~
bu pomoci ozubené pistnics na otadivy ozubény pastarek s vestavénym hydraulickym tlumi&em
ke zpemaleni pohybu v koncovych polohdch pistnice. Nevyhodou tshoto zaiizeni je, e zpo=-

naluje pouze dojiZdéci rychlesti v bezprostiednich blizkestech koncavych poloh, pitidemz

prob&h zbyvajici &asti pohybu je linedrni. Spclu se zpomalenim pshybu klesa téz vyuZitel=

ny kroutici moment a energie se zbytedné maii v tlumiich pohybu.

V jiném 8s. autorském osviddeni &. 211524 je popsdno zafizenl pro pootéeni stoéného
h#idele o 90° pomeci pi*imodaréhe motoru prostifednictvim kulisového mechanismu, S stoénym
hitidelem je pevné spajena kulisa, spoluzabirajici s und$ecim &lenem, uloZenym na rameni
kliky. Klika se pootadi pomoci kloubovs pitipojenéha piimoaréhe motoru v kruhové vyse&i
v sazsahu 90%. Pohyb ctoénéhe hiidele s pifipojensu kulisou je nerovnomdrny s max. rych=

losti a min., krouticim momentem uprostied zdvihu a nulovou rychlosti a maximalnim krou-

ticim mamentem v Gvratich.

Nedostatksm tohoto FeSeni je pFilis velké Uhlové zrychleni a zpomaleni pied a za
stiFedni polohou a omezeny rozsah pchybu. Pre rozsah pchybu biiZici se 180° nebo v&t3i by
byla nutno vifadit dal$i, napiiklad ozubeny pieved, &imz by se vSak hodnota zrychleni,
respektive zpomaleni, op&t zvySila a% do extrémnich hodnot, které by mchly mit za nasle-

dek rozkmitani pghdngnych mechanismi a v ptipadé pneumatického pohanu i zp&tné rozkmitd-

ni hnaci soustavy.

Pro pohon ctodnych pireklddacich zaiizeni s nevratnym pohybem je znémo mncho uspoia-
dini nshond s maltézskymi mechanismy. Jejich nevyhodou je sloZitost, vyrobni ndrocnost
a potieba rotadniho zdroje pshonu. ’

Je zndma té fada pifevadi s vyuZitim kulisevych mechanism@ napfiklad v oboru obré-
b&cich strojé, dopravnich a poddvacich mechanismd atd. Zakladnim znakem t&chto zaifize~
ni je kyvava kulisa spojend s otoZnou h¥ideli, pohdn&nd rotujici klikou se spoluzabi~
rajicim unadecim &lneme. Polom&r, na kterém unadeci &len vedeny klikou na kulisu plso-
bi, se méni a tim se méni silovd a rychlostni pomdry na oto¥ném hifideli kulisy a jsou
odli%né pro kaZdy sm&r jehs otdleni. Toho se ¢ vyhodou poufivd k urychleni zp&tnéhe cho-~
du naprézdno pohéndnych zafizeni, ale k pohonu otoénych vratnych preklada&d ginnych v
obou smérech otadeni nejsou vhodné. Kyvavy pohyb kulisy neni cilem téchto mechanismi,
jeji pohyb se didle mEni pFipsjenym smykadlem na proménlivy pesuvny piimcdary pohyb, kde
rychlosti vpfed a vzad jsou rozdilné. Zdrojem pohybu zde je rotatni nsdhon kliky.

b S
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V patentovém spisu USA &, 4,537,087 je popsédno zarfizeni s kulisou pohdngnou undse-
cim &lenem spojenym s Fet&zem, vedenym soustavou Fetdzovych kol a vodicim segmentem tak,
Ze undSeci &len plynule prechidzi z mendiho Uinného polomdru zdbdru s kulisou v jednom
sméru pohybu na v&tSi ulinnym polomdr zdb&ru v opadném smé&ru pehybu kulisy. Pre pchon
vratnych otoénych prfekladadd jsou nevyhodou opdt r@zné silové a rychlostni poméry pro
kazdy smé&r otdgeni, které jsou vdak v prabdhu trvani pohybu kenstantni. Pohon tohoto za=-
*izeni je op&t motorem rotadnim,

Ve francouzském patentovém spisu &. 2 231 076 je popsdng zaifizeni s vyuZitim kuli-
sového mechanismu pro ovladani ventilu apod. s rozsahem otadeni 900, kde je kulisa po=-
hén&na undSecim &lenem, posouvanym vratnd po pfimé dréze pomoci zdvitové hi#idele. Pohon
této hnaci zévitové hi*idele je rotadni pomoci elektromotoru, Otoénd kulisa je spojena
s otodnym hfidelem, vykondvajicim nerovnomérny pohyb, piidem vratny pohyb md stajny pri-
b&h,. Nevyhodou Je nutnost reverzace chodu hnacihe motoru pro zpétny pohyb,

Spoleénou nevyhodou uvedenych zafizeni s rotaénimi pohony je nesnadnéd regulace rych-
losti pohybu, resp. taktu pohan&ného zarizeni zm&nou rychlesti otadeni hnacich matord »
nutnost zastavovat pohon vidy v okamZiku dosaZeni krajni polohy pohybu otodného hﬁidalet

Uvedené nevyhody se odstrani nebo podstatnd zmen$i zafizenim podle tohote vyndlezu,
zahrnujicim motor spojeny se sk¥ini a s vedenim nejménd jednoho undsaciho &lenu, spojend-
ho s ‘pfimoSafe pohyblivym &lenemea otodn& upevnéného na &epu, zapadajicim do kulisy, pov-
né spojené s stoénym hfidelem, Podstata tshoto vyndlezu spodivé v tom, Ze motor je pli=
modary a jeho pistnice je pevné piipojens na nastavec s vloZkou, prochéazejici podélnym
vyitezem ve vedeni. PFimodary pohyblivy &len tveii objimka na p#imodarém vedeni.

Je vyhodné, kdyZ s kulisou je spojen pzubeny segment zapadajici do czubeného kola
upsvnéného na pfevedovém hiideli,

Hlavni vyhodou konstruk&niho fefeni podle tohoto vynalezu je dosafeni Zaddandho ne~
rovnomérnéhs prib&hu pohybu a krouticiho momentu oto&ného hifidele pi moZnosti jednodu-
ché a pfesné regulace rychlosti pracovniho cyklu #izenim rychlosti pohybu pfimoéardho
metoru Skrcenim pritaoku tlakového média. ReSeni spliiuje podminku eptimdlnihe nerovnomdr-
néha pohybu a krouticiho momentu oto&ného hifidele a zajistuje pozvolny rozbdh pohanénych
zafizeni malou rychlosti, dosaieni maximdlni rychlosti uprostifed a pazvolné zpomaleni
na konci tohoto pohybu, pFidem? zrychleni, rasp. zpomaleni, nepifesahuje pFfijatelnou mez,
Koncové pelohy pohybujicich se gasti jsou jednozna&nd uréeny koncovymi polohami pFimoda~

~rcho motoru a nejsou zapotifebi Z3dné daldi souddsti k okamZitému zastaveni pohonu zafi-

zeni pfi dokondeni pohybu jako u rota&nich pohonfi. Pistnice primodarého motoru je staveb-
né pripojena k posuvné objimce nastavcem s vloZkou, co2 je konstrukéné a prostorové
Usporné FeSeni, Ndstavec se pohybuje uwnit# dutého pifimoCaréhes vedeni a je spojen s po=
suvnou objimkou uloZenou na vnéjsim povrchu pFimodaréhe vedeni prostifednictvim vloiky,
kterd zaroven zajistuje polohu objimky, aby nedodlo k jejimu pootodenl. Objimka nese uns-
Seci &leny, které se pohybuji pFimodafe a plsobi na rameno kulisy, &imZ je zajistén po-
Zadovany rychlostni a silovy prib&h otacivéhe pohybu otoéného hiidele, pevnd spojendho

s kulisou.

Zarizeni podle vyndlezu je vhodné prb vyuZziti na pFekladadich kfehkého zboZi kera-
mického pifipadnd skléFského jako napt. talirfe, §8lky a pod$dlky apod., a to i v nevypé=
leném stavu, kdy zbo%i je velmi choulestivé nejen na vnéjdi mechanické podkozeni, ale i
na deformaci tvaru,

Uspofddani pFimodarého motoru s piimodaie posuvnou objimkou je urdenc pro kyvavy
pohyb oto&néhe hF*idele v rozsahu cca 120° pro tifipolchové oteéné vratné prekladade. Pro
obdobné dvoupolaohové prekladade je vhodné doplnit toto zaFizeni ozubenym prevadem, jim:
se zvyS8l rozsah pohybu pirevodového hitidels na 180°%. Tento ozubeny pifevod,; jehsZ zakladem
Je ozubeny segment zapadajici do ozubeného kola na pFfevodové hFidoli zlep$uje funkci uvew
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donéhe zikladniho kenstrukéniho feseni piimoéaréha motoru s pitimodaife vaedenou objimkou

a zabezpeduje i pro dvoupolohové prekladade dosazeni bezpe&ného pohynu otodného hifide=-
le p#i zachavdni paZadovanych hodnot zrychleni, pitiemZ nedochdzi k razkmiténi pripsje-

nych navaznych mechanismd a hnaci soustavye.

Piikladné provedeni vyndlezu je popséno dale a je schematicky zndzorn&nc na vykre-
sach, z nichZ pFedstavuje obr. 1 nsrysny pohled na zaiizeni pro pohyb otodného hiidele
v rezsahu 1200, gbr. 2 ez zaifizenim v rovind A = A 2 obr. 1, obr. 3 narysny pohled na

zafizeni pro pohyb atoéného hi*tidele v rozsahu 180° a cbr. 4 Fez zarfizenim v roviné B - 8

z obr. 3. )
Zatizeni {obr. 1, obr., 2), vhodné pro t#ipolohové prekladade keramickéhe zboZi,
v ni% je pevnd uloZeno vedeni 2 opatiené posuvnou sbjimkou 3; pev-

sestdva ze skfing 1,
garého motoru 7, upevnéného v ose

n& spojenou vlieZkou 4 s néstavcem § s pistnici § pitimo
vedeni 2 ve skFini 1, pfiSemZ vloZka 4 prochdz{ vyrfezem 8 tvaru podélné draZky ve vede-
patitena protilehlymi Zepy 8 s otoén& uloZenymi unadecimi

ni 2. Posuvnd gbjimka 3 je o
gleny 10 zapadajicimi do vyfezl kulisy ll, pevné spojené s otolnym htidelem 12, uloZe-

nym v loZiskach 14,

Zatizeni funguje nésledujicim zplsobems

Tiakem média na jednu nebo druhou stranu nezndzarngného pistu p¥im
nictvim nistavece 5 a vlaZky 4 pienasi po-

séaréhe motoru 7

vysouvd nebo zasouvé se pistnice 6 a prostied
suvwny pohyb na sbjimku 3. Vlezka 4 vedena vyrezem 8 zabrafuje pootddeni posuvné objimky
Posuvnd objimka 3 posobl prostifednictvim undfecich élent
10, uleZenych na otodnych &epech 8, na kulisu 11l a p¥i posuvném pohybu ji spolu s otolnym
hiidelem 12 pootdéi, pfifenZ se n&ni G&innd délka ramen kulisy 11 a Ghel pod nimZ na ni
pGscoi unsdeci leny 10. Tim se m&ni Ghlovd rychlost otddeni gtolného hitidele 12 od mi-
nima na podatku a konci pshybu, v hodnoté poloviny stfedni thlové rychlosti otdéeni,

pa maximum v poleving pohybu v hodnotd dvejndsobku stFedni Ghlové rychlesti otiéend, tj.

I3

v peméru 1 : 4 a kroutici moment v gbréceném poméru 4 : 1,

ci moment otoného hifidele 12 md opadny prabgh hodnot neZ probéh thlové rychlosti
otdteni, coZ je pro vyuiti u prekladadd kitehkého zboZi velmi vyhaedné. Po&steéni a kon-
coveu rychlost pohybu otoéného hifidele 12 1ze jedtd v kratkém useku sniZit obvyklym
pitimodarého motoru 7, takZe je mo¥no zajistit bezrdzovy rozbdh pohdné-

3 spolu s piipgjenymi &astmi,

Kreuti

tlumenim hnaciho
nych zarFizeni.

fizeni (obr. 3, sbr. 4}, vhodné pro dvoupolohové pFekladade keramického zbo-
a 2, je navic

Jiné za
31, sestdvéd z abdobnych &asti jake zafizeni znézorndné a popsané na obr. 1
daplnéno ozubenym segmentem 13 pevné spojenym s kulicou 11, jehoZ ozubeni zapadd ds ozu-
beného kola 15 pevn& prfipojenéhs k pitevodovému h¥ideli 16 uloZenému ve sk¥fini 1 v loZis-
kich prevedového hitidele 17. )

Funkce tohoto zafizeni je rovnd obdebna jako v pfedchozim pripadg, pohyb kulisy 11
se viak ddle pFendSi ozubenym segmentem 15 na pievodovy hiidel 16, piifemZ jeho rozsah
se zvétiuje v pomdru pouZitéhe pfevodu mezi ozubenym segmentem 13 a ozubenym kolem is
a pomér minimdlni a maximdlni Uhlové rychlesti, resp. maximdlniho a minimdlnihe krou-
ticiho momentu pFevadavé hifidele 16 v3ak zlistdvé zachovén.

Pro porovndni napi. se zaiizenim dle &s. autorského osv&déeni &. 211524 a podub-'
nych je po&steéni a koncovd rychlest otédeni otoéného h¥idele nulova, maximum uprestied
pohybu dosahuje hodnaty 2,41 nasobku stFedni Ghlové rychlesti und$aciho &lonu. Po Upra-
vE pifevadem 2 : 1 pra rozsah otaceni 180°% se mezni hodnoty zm&ni na O aZ 4,82 ndsobek
stiedni Ghlové rychlosti atddeni unddecihs &lenu. Tasovy prabsh tohata pohybu pfindsi
nepfijatelné zrychleni resp, zpomaleni pfed a za stifedem pohybu.

U zatizeni podle francouzského patentového spisu &. 2 231 076 je tthlovd rychlost

ot3ceni otodnéhs hitidele na po&dtku a konci pohybu revna 0,707 nésobku a uprastied po-
hybu 1,414 ndscbku stifedni Ghlové rychlasti ctadeni. Pomér minimdlni a maximalni ¢hlo-

i
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vé rychlesti otddeni otodndho hitidele je 1 : 2, respe 2 ¢ 1 a opa&né hodnoty pro krou-
tici moment a je pro dané vyufiti nevyhovujici, jelikoZ peddteéni dhlové rychlest otd-
tont jo prilid vysoks., Zajistit pozvelny bezrdzovy rozbdh piipojenych machanismi pomo-
ci tohoto zatizeni s rota&nim pohonem lze jen pomaci ndrodnych technickych prostitedkd
k Fizeni otddek hnaciho elektromotoru.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro pfevod pohybu motoru na kyvavy pohyb otodnéha hiidele, zahrnujici motor
spojeny- se skiind a s vedenim nejméng jednoho unddecihs &lenu, spojeného s piimodafe
pohyblivym &lensm a oto&nd upevn&ného na Sepu, zapadajiciho de kulisy, pevné spsjené
s otatnym hiidelem, vyznadené tim, Ze mator (7) je primoSary a jeha pistnice (5) je
pevnd spojena s nadstavcem (5) s vlozkou (4), prochézejici podélnym vyiezem (8) ve ve-
deni (2) a primodary pohyblivy &len tveii objimka (3) na pfimedarém vedeni (2).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznadené tim, %e s kulisou (11) je spojen ozubeny segment (13),

zapadajici do ozubeného kola (15) upevndnéhe na pFevodavém hiideli (16).

2 vykresy
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