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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie mani-
pulacyjne, przeznaczone glownie do przeladunku
ampulek z preparatami radioaktywnymi z po-
jemnikéw transportowych do glowic defektoskopo-
wych i odwrotnie.

Podobne lub takie same urzgdzenia jak wedlug
wynalazku nie sg znane. Natomiast inne, spotyka-
ne manipulatory sg mniej przystosowane do tych
specjalnych czynno$ci przeladowywania promie-
niotwérczych preparatow.

Stél manipulacyjny wedlug wynalazku przezna-
czony do przeladowywania radioaktywnych pre-
paratéw z pojemnika do defektoskopu na zasadzie

pneumatycznej przez zasysanie ampulki, przed-
stawiony jest na rysunku.
Na fig. 1 rysunku przedstawiono urzgdzenie

w widoku z boku, a fig. 2 w widoku z géry.
Urzadzenie jest umieszczone za ochronng, pél-
okragla scianka 1 i sklada sie z zamocowanej na
czopie 5 obrotowej poéiki 2, na ktérej umieszcza sie
glowice defektoskopu 24 przeznaczong do zalado-
wania lub wyladowania ampulki z preparatem ra-
dioaktywnym, i z zamocowanej na wydrgzonym
czopie 4 poiki obrotowej 3, na ktérej umieszcza
sie ‘pojemnik 6 z preparatem promieniotwoérczym,
ktéry ma byé przetransportowany do glowicy de-
fektoskopowej lub na odwrét. Obracajgce sie nie-
zaleznie w dwoéch réznych plaszczyznach pozio-
mych poétki 2 i 3 poruszane i nastawiane sg przy
pomocy dowolnych znanych mechanizméw (np. §li-
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makiem i §limacznicg, lub kolami zebatymi stoz-
kowymi, wzglednie ciernymi) napedzanych draz-
kami 20 i 21, ktore wychodzg poza Scianke ochron-
ng 1.

Otwoér komory pojemnika 6, umieszczona2gd na
polce 3, nastawiany jest centrycznie, kolejno pod
manipulatory 7, 7a, 7b z ktérych kazdy stuzy do
wykonywania jednej okre§lonej czynnosci stuzgcej
do wyjecia ampulki z preparatem radioaktyw-
nym.

Glowica defektoskopowa 24, umocowana na pol-
ce 2 uchwytami 23 jest nastawiana centrycznie,
przy pomocy pokretta 20, pod manipulatory 8, 8a,
8b zamocowane na wspornikach. Dokladne usta-
wienie otwordéw pojemnika i glowicy defektosko-
powej pod odpowiednie manipulatory, zapewnia-
ja zaskakujgce rygle, zamontowane w $ciance
ochronnej 1. Po otworzeniu pojemnika 6, przy po-
Jmocy manipulatora, np. 7a, przesuwa sie go na na-
stepne stanowisko pod manipulator 7 posiadajgcy
przesuwng pionowo rure z koncéwkg lejkowg 10,
ktoéra polgczona jest wezem metalowym z drugg
koncowka 14, zamocowang roOwniez przesuwnie
pionowo w manipulatorze 8, pod kté6rym dokladnie
osiowo ustawiony jest otwarty otwor glowicy de-
fektoskopowej 24.

Przetransportowanie ampulki z preparatem ra-
dioaktywnym odbywa sie w ten sposéb, iz dosuwa
sie koncowke lejkowg 10 z przeciwciezarem 18 do
otwartego otworu komory ‘pojemnika 6, przy po-
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mocy linki 25 prowadzonej na rolkach 17, 16, na-
stepnie dosuwa sie drugg koncowke 14 do otwar-
tego otworu glowicy defektoskopowe]j, przy pomo-
cy dzwigni 15 i przez rurke 11 osadzong z boku na
stozku 10 wpuszcza sie sprezone powietrze stycznie
do bocznej $ciany komory ‘pojemnika, co powoduje
podskakiwanie ampulki, ktéra po wigczeniu pod-
ci$nienia do rurki 12 zostaje zassana przez waz
" metalowy 9 do koncowki 14. Amputka zatrzymuje
sie w koncoéwce 14 na sprezynujgcej zawiasowo
zapadce 13, od ktérej mozliwe jest dowolne, elek-
tryczne sygnalizowanie obecno$ci ampuiki.

W tym potozeniu jest mozliwe réwniez obserwo-
wanie przy pomocy luster lub innych optycznych
przyrzadéw ustawienia amputki z preparatem ra-
dioaktywnym, .

Po stwierdzeniu prawidlowego ustawienia am-
puitki w koncéwce 14 opuszcza sie jg pod wlasnym
ciezarem do komory glowicy defektoskopu przez
.0dciggniecie zapadki 13, przy pomocy linki 19. Po
zaladowaniu gtowicy defektoskopu 24 przesuwa sie
ja przy pomocy pokretta 20 pod nastepny manipu-
lator-wkretak, ktéry nakreca ochronny kapturek
na glowice defektoskopu, zamykajgc radioaktyw-
ng ampultke w komorze defektoskopu.

Urzadzenie to nadaje sie do przeladowywania
preparatéw promieniotwérczych o maksymalnej
aktywnosci Co60-5g.Ra.
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Zastrzezenia patentowe,

Stél manipulacyjny przeznaczony do przeladun-
ku preparatéw radioaktywnych, za ochronng
$ciang, znamienny tym, ze posiada zamocowane
obrotowo na czopach (4)1i(5) dwie, niezalezne, na
réznych poziomach tarcze nosne (3)i(2) stuzgce
do ustawiania w zgdanych miejscach pod ma-
nipulatorami (7) i (8) pojemnika transportowego
(6) i glowicy defektoskopu {24).

Sté! manipulacyjny wedtug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze nad obrotowymi, poziomymi, tar-
czami no$nymi (2) i (3), umocowane sg nierucho-
mo dwie lub wiecej grup manipulatoréw (7) i (8)
stuzgcych do otwierania i zamykania pojem-
nika transportowego i glowicy defektoskopu.
St6t manipulacyjny wedtug zastrz. 1 i 2, zna-
mienny tym, Ze posiada urzgdzenie do pneuma-
tycznego przetransportowywania preparatow
radioaktywnych z pojemnika do glowicy defek-
toskopu, ktore sklada sie z lejkowatej koncow-
ki (10) tloczgcej nie osiowo strumien powietrza
do komory pojemnika, gdzie znajduje sie am-
pulka z preparatem i z drugiej stozkowej kon-
coOwki (14) ssacej powietrze oraz z weza meta-
lowego (9) laczacego obydwie koncowki, ktéry
stanowi tor transportowy dla przenoszonej ssg-
co amputki.
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