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Dwustronhna przésuwnica do przemieszczania palet w wytwoérniach
zelbetowych elementéw budowlanych

. : . 1 o

Przedmiotem wynalazku jest dwustronna prze-
suwnica  do przemieszczania palet w wytwérniach
zelbetowych -elementéw budowlanych zwlaszcza
z roboczych ‘stanowisk do' grzewczych. komér i na
inne robocze stanowiska.

- Dotychczas znane dwustronne przeauwnlce skla-
daly sie z podwoz1a i z ruchomej ramy przesuwaja-
cej sie wzgledem podwozia przy uzyciu mechaniz-
moéw z ukladami linowymi i weiggarkami linowymi.
Takie rozwigzanie przesuwnic wymagalo uzycia
znacznej ilosci stali a samo ich dzialanie bylo za-
wodne z powodu duzej zlozonosci mechanizméw ru-
chowych. Jednak gléwna wada stosowanych do-
tychczas przesuwnic dwustronnych wynikata z ko-
_ni_ecznbs’ci recznego wpychania przemieszczanych
palet ze stanowisk roboczych na przesuwnice
i z przesuwnicy na stanowiska robocze. Trudno$é ta
byla rozwigzywana przez stosowanie na kazdym
_stanowisku wytwarzania zelbetowych elementéw
budowlanych oddzielnych mechanizméw do przeta-
czania palet co z kolei powodowalo duze podrozenie
wyposfaienia stanowisk roboczych.

" ‘Celem wynalazku jest rozwiazanie dwustronnej
przesuwnicy przemieszczajacej 'palety z zelbetowy-
mi elementami pomigdzy stanowiskami roboczymi
i komorami grzewczymi zapewniajacej peing me-
'chanizacje przemiesiczania palet ze stanowisk ro-
boczych na przesuwniceg i z przesuwnicy na stano-
wiska robocze bez koniecznofeci wyposazania kaz-
dego stahowiska roboczego 'w samodzielne, ruchowe
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mechanizmy do wpychania i weiggania palet z prze-
suwnicy na stanowisko robocze.

Dwustronna przesuwnica do przemieszczania pa-
let w wytwoérniach zelbetowych elementé6w budow-
lanych wedlug wynalazku posiada popychacze o ru-
chu posuwisto-zwrotnym i ‘czeSciowo obrotowym
oraz lancuchowy transporter z zaczepami i bloku-
jacy mechanizm. Popychacze - posiadaja obrotowe
mechanizmy, zespoly prowadzgcych rolek, oraz su-
waki wyposazone w zaczepowe uklady.

Obrotowy mechanizm popychacza posiada tuleje
z uszami wewnatrz ktoérej znajduje sie sworzen
z tulejg przesuwajacy sie w podiluznym otworze
suwaka. Uszy tulei sg polaczone przegubowo z hy-
draulicznym silownikiem.

Suwak popychacza sprezony z hydraulicznym si-
townikiem przesuwa sie w zespole prowadzacych
rolek. W suwaku popychacza jest wykonany po-
dluzny otwor w ktéorym przesuwa sie sworzen ob-
rotowego mechanizmu.

' Zaczepowy uklad sklada sie ze stalego zaczepu
i z ruchomego zaczepu, kiéry posiada zapadke ze
sprezyna.

Zastosowanie popychacza o ruchu posuwisto-
-zwrotnym o zasiegu dzialania poza przesuwnice
i lancuchowego transportera na przesuwnicy roz-
wigzuje zagadnienie pelnej mechanizacji wciggania
i wypychania palet z elementami budowlanymi z
przesuwnicy na stanowiska robocze bez konijecznosci
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wyposazania kazdego z tych stanowisk w samo-
dzieine, ruchowe mechanizmy oraz obniza koszty
przesuwnic na skutek ‘'wyeliminowania ruchomej
ramy znajdujgcej si¢ na podwoziowej ramie w do-
tychczas znanyclh przesuwnicach™ dwustronnyc¢h.

Obrotowy mechanizm ze suwakiem wyposazonym
w uklad zaczepowy zapewniajg niezawodnosé
dzialania popychacza w czasie wcigqgania i spycha-
nia palet z przesuwnicy przy bardzo prostej ob-
studze.

Stosowanie dwustronnej przesuwnicy w wytwér-
niach. zelbetowych elementéw budowlanych powo-
duje obnizenie kosztéw budowy tych wytworni
przez ograniczenie kosztéw wyposaienia tych wy-
twérni. i umozliwia zmniejszenie powierzchni ich

zabudowy a uproszczenie konstrukeji przesuwnic

zapewnia latwg i tanig eksploatacje przesuwnic.

. Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia schemat wytwérni zelbetowych elemen-
téw budowlanych, fig. 2 — dwustronna przesuwnica
do przemieszczania palet w wytwérniach Zelbeto-
wych elementéw budowlanych, w widoku z géry,
czesciowd bez plyt pomostu fig. 3 — ta sama prze-
suwnica w widoku z boku, czeSciowo bez ostono-
wych plyt, ﬁg 4 — fragment przesuwnicy w prze-
kroju A-A zaznaczonym hna fig. 3, fig. 5 — mecha-
nizm obrotowy popychacza, fig. 6 — zaczepowy
ukiad popychacza.

Jak pokazano na rysunkach dwustronna przesuw-
nica do przemieszczania palet w wytwoérniach zel-
beiowych elementéw budowlanych wedlug wyna-
lazku jest wykonana w postaci stalowej, podwo-
ziowej ramy 1 z kolami 2 jezdigcymi po torze 3
ulozonym pomigdzy formujacymi stanowiskami 4,
grzewczymi komorami 3 i wykonczeniowymi sta-
nowiskami 6. Na ramie 1 znajdujg sie lancuchowe
transportery 7 z zaczepami 8 napedzane hydraulicz-
nymi silnikami 9 przy czym kierunek ruchu trans-
porterdw 7 jest prostopadly do toru 3.

Przesuwnica jest wyposazona w popychacze 10
stuzace do popychania palet 11 z wytwarzanymi
elementami budowlanymi 12, z przesuwnicy na ro-
bocze stanowiska 4 i 6 lub do grzewczych komor 5
poza zakres roboczy larficuchowych transporteréw 7.
Popychacze 10 stuzg réwniez do wciggania palet 11
na przesuwnice ze stanowisk 4, 5, 6 znajdujgcych
si¢ poza zasiggiem laficuchowych transporterow 7.

Popychacze 10 s3 polaczone z hydraulicznymi
silownikami 13 zapewniajgcymi pracg popychacza
10 w ruchu posuwmto-zwrotnym ‘Popychacze 10 sa
réwniez polaczone poprzez obrotowe mechanizmy 14
z hydraulicznymi silownikami 15, ktére wykonujg
éwieré obroty suwak{)w_ 16 wyposazonych w za-
czepowe uklady 17 znajdujace sig na wychodzacych
poza przesuwnice korficach suwakéw 16.

Przesuwnica jest réwniez wyposazona w blokuja-
ce mechanizmy 18 stuzace do blokowania przepu-
stnic w odpowiednim miejscu na torze 3.

Obrotowy mechqnizm 14 popychacza 10 posiada
tuleje 19 z uszann 20 i z umieszczonym w tej
tulei 19 sworzmerp 21 na ktérym znajduje sle tu-
leja 22 przesuwajaca sl«; w podluinym otworze 23
wykonanym wzdiuz suwaka 16. Uszy 20 tulei 19 s3
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polgczone przegubowo z hydraulicznym silowni-
kiem 13. Suwak 16 popychacza 10 jest umieszczony
w dwoch ;espolach 24 prowadzgcych rolek 25.

Zaczepowy ukiad 1T popychacza 10 posiada dwa

“zaczepy: staly zaczep 26 i ruchomy zaczep 27 skia-

dajgcy si¢ z zapadki 28 sprezyny 29 i podstawy 30.

Przesuwnica jest zasilana w energie elektryczng
kablem nawijanym na beben 81, ktéra napgdza:
hydrauliczne silhiki 32 napedu jazdy przesuwnicy,
hydrauliczne silniki 9 napedu taficuchowego trans-
portera 7, hydrauliczne silowniki 13 popychaczy 10,
hydrauliczne sitowniki 15 obrotowych mechaniz-

“méw 14 i hydrauliczne silowmiki 34 blokujqcych

mechanizméw 18.

Przesuwnica podjeidza po torze 3 pod jedno ze
stanowisk 4, 5, 6, na ktérym znajduje sig paleta 11.
Suwaki 16 popychacza 10 z zaczepowymi ukitadami
17 znajdujacymi si¢ w poloieniu poziomym s3
wysuwane z przesuwnicy pod rame¢ palety 11, po
czym suwaki 16 sg obrocone o éwieréobrotu tak,
ze zaczepowe ukiady 17 zmieniajg polozenie z po-
ziomego na pionowy. Powr6t suwakéw 16 powoduje
zaczepienie zaczepowego ukiadu 17 za rame palety
11 i dociggnigcie tej palety 11 do przesuwnicy
a nastepnie po uruchomieniu laincuchowych trans-
porter6w T paleta 11 jest wciggnigta na przesuw-
nice. Przesuwnica z paletg 11 przejéidia pod jedno
ze stanowisk 4, 5, 6 i po uruchomieniu 1ancucho-
wych transporterOw 7 wjeidia na stanowisko 4,
5, 6.

Uruchomienie popychacza 18 powoduje przepcha-
nie palety 11 na stanowisko 4, 5, 6, poza zasigg tan-
cuchowych transporteréw 7 konczgc cykl przemiesz-
czania palet 11. Nastepnie przesuwnica przejeidia
pod stanowisko 4, 5, 6, z ktérego zabiera nastepna
palete 11 i powtarza cykl przemieszczania palet 11.

W czasie weciggania lub wpychania palet 11
z przesuwnicy na robocze stanowiska 4, 5, 8, prze-
suwnica jest zablokowana na torze 3 przy uiyciu
blokujacego mechanizmu 18.

Zastrzezenia patentowe

1. Dwustronna przesuwnica do przemieszczania
palet w wytwoérniach zelbetowych elementéw bu-
dowlanych, znamienna tym, ze posiada popychacze
(10) o ruchu posuwisto-zwrotnym i czeSciowo obro-
towym oraz tancuchowy transporter (7) z zaczepa-
mi (8) i blokujgcy mechanizm (18) przy czym po-
pychacze (10) posiadajg obrotowe mechanizmy (14),
zespoly (24) prowadzace rolek (23) i suwaki (16) wy-
posazone w zaczepowe uklady (17).

2. Przesuwnica wediug zastrz. 1, znamienna tym,
ze obrotowy mechanizm (14) popychacza (10) posia-
da tuleje (19) z uszami (20) wewnatrz ktorej znaj-
duje sie sworzen z tulejg przesuwajacy si¢ w pod-
luznym otworze (23) suwaka (16) przy czym uszy
(20) tulei (19) sy polgczone z hydraulicznymi silow-
nikami (15).

3. Przesuwnica wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze suwak (16) popychacza (10) sprzezony z hydrau-
licznym sitownikiem (13) jest umieszczony prze-
suwnie w zespole (24) prowadzqcych rolek (25) przy
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czym w suwaku (16) p.opychAacza (10) jest wykona-
ny podiuzny otwér (23) w ktoérym przesuwa sig

sworzen (21) z tuiejg (22) obrotowego. mechanizmu
(18). :

8
4. Przesuwnica wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze zaczepowy uklad (17) sklada sie ze stalego za-
czepu (26) i z ruchomego zaczepu (27) posiadaja-
cego zapadke (28) ze sprezyng (29).
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