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Uzwajarka stojanéow z utajonymi biegunami
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Przedmiotem wynalazku jest uzwajarka stoja-
noéw przeznaczona do maszynowego uzwajania
silnikéw elektrycznych posiadajgcych utajone bie-
guny.

‘W istniejacych dotychczas uzwajarkach do sto-
janéw z utajonymi biegunami wprowadzenie dru-
tu nawojowego jest wykonane przez urzgdzenia,
posiadajace np. z dwoch stron stojana, specjalne
dzwignie z pazurkami, kfére przy wysuwie suwa-
dia w punktach zwrotnych, chwytaja drut nawo-
jowy i wprowadzaja go do zlobka. Diwignie te
zwiekszajg gabaryt maszyny.

W innej znanej konsbtrukcji nawijarki suwadto,
posiadajgce stale wysunieta wrurke prowadzaca
drut nawojowy, umieszczone jest na profilowa-
nym lozu, ktére to loze sterujgc przy nawrotach
pochyleniem suwadla ulatwia prowadzenie drutu
do zlobka stojana. Ruch suwadla o duzej masie
powoduje drgania maszyny.

Uzwajarka wedlug wynalazku wprowadza drut
do zlobka za pomoca malej wysuwajgcej sie Tur-
ki nie powodujacej ani zwiekiszenia gabarytu ma-
szyny, ani zbednych drgan.

Istota wynalazku jest zestaw konstrukcyjny, w
ktérym glowica uzwajarki wyposazona jest w za-
dlo, w postaci rurki z umieszczonymi na niej
skrzydelkami, wysuwane prostopadle do osi sto-
jana w punkiach zwrotnych suwadla i wprowa-
dzajgce drut nawojowy do zlobkéw. Wysuwanie
tego zgdla uzyskuje sie za pomoca podiuinych
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otworoéw znajdujacych sie w prowadnicy, o takim
samym nachyleniu w stosunku do osi Poziomej
glowicy jak nachylenie skrzydelek ma ‘zadle.

W osi suwadla znajduje sie rurka, ktéra nadaje
prowadnicy ruch wymuszony, powodujgc przesu-
wanie sie, wraz z prowadnicg, wspomnianych
otworéw. Rurka ta jest sterowana dZwignigag w
ksztalcie teownika. Pionowe ramie dzZwigni opiera
sie o wystep umieszczony na rurce, a dwie rolki
znajdujace na poziomym (réwnoleglym do osi su-
wadla) ramieniu, §lizgajgc sie po krzywkach osa-
dzonych na korpusie uzwajarki, powodujg w poto-
zeniach krahcowych suwadla wychylenie sie dZiwi.
gni dokola osi utwierdzonej w suwadle. Pionowe
ramie dZwigni wychyla sie, uderza w wystep na
rurce, nadajgc jej odpowiednio wymuszone ruchy.

Przedmiot wynalazku jest wyjasniony w Dprzy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia schemat uzwajarki,
fig. 2 przedstawia zakohczenie suwadla wraz z za-
diem w przekroju wzdiuz linii B—B, pokazanej na
fig. 1, a fig. 3 przedstawia drugostronne zakoncze-
nie suwadla w przekroju wzdluz linii A—A, poka-
zanej na fig. 1.

Kolo pasowe klinowe 1 uruchamiane przez nie-
uwidoczniony na rysunku silnik elektryczmy, na-
pedza kotem zebatym 2 tarcze zabierakowg 3 po-
siadajgcg na swym wieficu nacigte zeby. W tarczy
zabierakowej 3 zamocowany jest kolek 4 mogacy
przesuwaé sie wzdluz promienia tarczy 3. Kolek 4



obracajac si¢ wraz z tarczg 3 i majgc umieszczony
wolny kioniec w prowadnicach 6, przymocowanych
do suwadla 5, nadaje suwadilu ruchy nawrotne
wzdluz osi uzwajanego stojana. Suwadlo porusza
sie w cprawach 7. Wewnatrz suwadla 3 znajduje
sie wydrazony watek 8 z osadzonym na nim na
wpuscie kolem zebatym 9. Walek 8 posiada dwa
ruchy — jeden wazdluzny wraz z suwadlem 5 i
drugi obrotowy zwrotny, na skutek ruchéw kota
zebatego 9 poruszanego przez zgbatke 10.

Ruch zebatki 10 jest Zsynchronizowany z ruchem
suwadta 5 przez pare két zebatych 11 i 12, ktérych
przekladnia jest réwna przektadni kola zebatego
2 i kola zebatego na tarczy zabierakowej 3. Walek
13 na jednym koficu ma zamocowane kolo zebate
12, a z drugiej strony krzywke 14 stefujqca diwig-
nig 15 poruszajaca rytmicznie zebatke 10. Diwig-
nia 15 ma zmienng 0§ obrotu, przez co moze ona
zmienja¢ diugosé skoku zebatki. Wewnagtrz watka
8 znajduje sie rurka 16. Rurka 16 posiada trzy ru-
chy — ruch wzdluzny wraz z suwadlem 5, ruch
obrotowy wraz z walkiem 8 oraz ruch dodatkowy
wzdluzny wymuszany przez dwie krzywki (fig. 3).

Do rurki 16 jest wiprowadzany drut nawojowy
z kierunku K. Rurka ta ma na swoim zakoriczeniu
-wystep 17, o ktéry opiera sie¢ wolny koniec diwi-
gni 18 w Kkisztalcie teownika. Punkt obrotu 22
d2wigni 18 jest zwigzany z suwadlem 5; 2z tego
wzgledu dZwignia posiada ruchy wzdluzne na-
wrotne. Do dwoéch kohcow ramienia dZwigni 18,
polozonego Téwnblegle do osi suwadla 5, umoco-
wane sg rolki 19 i 20, Jezeli suwadlo 5 i dZwignia
18 przesuwa sie w kierunku I, to z chwilg dojscia
do punktu zwrotnego rolka 19 §lizgajge sie po
krzywce 21, przechyla diwignie w punkcie 22 i
dodatkowo przy$piesza wysuw rurki 8 w kierun-
ku ruchu suwadla. Odwrotnie, jezeli suwadlo 5
przesuwa si€ przy nawrdcie w kierunku II to z
chwila doj$cia rolki 20 do krzywki 28, dZwignia
18 przesuwa rurke 18 w kierunku przeciwnym do
ruchu suwadla. .

Ruchy rurki 16 powoduja w punktach nawrot-
nych wysuw zadla wprowadzajgcego drut nawojo-
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wy do zlobka (fig. 2). Do walka 8 przymocowana

jest glowica nawojowa 28, ktéra wraz z suwadlem
wchodzi ruchem posuwowo zwrotnym do stojana
28. Glowica ta posiada w punktach zwrotnych
ruch obrotowy wraz z walkiem 8 i obraca si¢ o

kat rowny poskokowi uzwajanych ztobkéw. Drut -

nawojowy przechodzac przez rurke 16 jest skiero-
wany przez rolki 30, 31 i 32 do zadla 33. Zadlo

Jjest uksztaltowane jako rurka posiadajgca na ze-

. o 4

wnetrznej $rednicy skrzydelka 34 pochylone pod
katem do osi Zadla. Skrzydelka 34 wchodza do
podluznych otworéw wykonanyeh w prowadnicy
35, ktére to podiuzne otwory maja katy pochyle-
nia jednakowe z pochyleniem skrzydelek 34.

Prowadnica 35 jest przymocowana do rurki 16
i wraz z jej wymuszonym przez dfwignie 18 ru-
chem, przesuwajac sie w glowicy 28 zawsze w kie-
runku ‘I, wysuwa na zewnatrz tej glowicy Zadlio
wraz z drutem nawojowym. Ruchy obrotowe gto-
wicy i wysuw zgdla sg mynchronizbwane i wyste-
puja w punktach zwrotnych suwadla. Bezposred-
nie wprowadzanie drutu do zlobka jest wykony-
wane przez plytki sterujace nie uwidocznione na
rysunku.

Zastrzezenia patentowe

1. Uzwajarka stojanéw z utajonymi biegunami,
skladajgca sie z silnika elekitrycznego, kot paso-
wych klinowych, uzebionej tarczy zabierakowej,
k6t zebatych, krzywki, zebatki i «dZzwigni porusza-
jacej zebatke oraz suwadla przesuwajgcego sie ru-
chem posuwisto-zwrotnym, wewnatrz ktorego to
suwadla znajduje sie wydrazony walek oraz rurka
przez ktorg wprowadzany jest drut nawojowy,
znamienna tym, ze w glowicy (28) zamocowanej
na watku (8) posiada Zadlo (33) wysuwane w kie-
runku prostopadtym do osi stojana (29) w pun-
ktach zwrotnych suwadia (5), uksztaltowane jako
rurka ze skrzydetkami (34) umieszczonymi na zew-
netrznej powierzchni” rurki, ktére to zgdlo powo-
duje wprowadzanie drutu mawojowega do zlobka.

2. Uzwajarka wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
e ma podluzne otwory wykonane w prowadnicy
(35), a pochylone w stosunku do osi poziomej gto-
wicy (28) jednakowlo z pochyleniami skrzydelek
(34) stanowigeych jedng cato$§é z zadiem (33), kto--
re to podlugne otwory, przesuwajac sie z prowad-
nicg (35) ruchem wymuszonym przez rurke  (16),
przesuwaja skrzydetka (34) i zadlo (35) w kierun-
ku proistopadlym do osi stojana (29).

3. Uzwajarka wediug zastrz. 1, znamienna tym,
Ze wyposazona 'jest w diwignie (18) w ksztalcie
teownika, ktorej o§ obrotu zwigzana jest z suwa-
dlem (5) i posiadajacga na swym ramieniu, polozo-
nym réwnbolegle do osi suwadta (5), dwie rolki (19
i 20), ktére to rolki pod wplywem tuchéw posu-
wisto-zwrotnych, $§lizgajgc sie po krzywkach (22
i 21), pochylajg ramie pionowe dzwigni (18) i ra-
mie to uderzajge w wystep (17), umocowany na
rurce (16), nadaje jej odpowiednio wymuszone ru-

chy.
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