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Przedmiotem patentu jest kolanowy mechanizm
kroczgcy na prowadnicach pryzmatycznych w tran-
sporcie wokélpiecowym i w piecach tunelowych
zwlaszcza do wypalu wyrobéw ceramicznych.”

Dotychczas do transportu wokélpiecowego i do
transportu w piecach tunelowych stosuje sie r6z-
ne mechanizmy kroczace, jak na przyklad rozwia-
zanie objete patentem francuskim nr 1283948, w
ktérym naped trzonu pieca nastepuje przy pomocy
urzgdzenia mimosrodowego. Urzgdzenie to otrzy-
muje naped z silnika elektrycznego poprzez prze-
kladnie ciegnows.

Wadg i niedogodno$cig dotychczasowych rozwig-

zal jest to, ze w urzadzeniach tych nie ma moz- -

liwosci regulacji dlugo$ci skoku trzonu a regula-
cja wysokosSci podnoszenia oraz predkosci ruchu
trzonu jest bardzo skomplikowana i wymaga za-
trzymania urzadzenia na dluzszy okres. Ponadto
urzadzenia te posiadaja duizg bezwladno$é i duze
przyspieszenia oraz opéznienia co powoduje ude-
rzenia i wstrzasy ‘ niekorzystnie wplywajgce na
trzon i wsad w piecu. '

Celem wynalazku jest zapewnienie duzej doklad-
noSci wszystkich ruchéw, spokojnej pracy oraz
eliminacja wstrzaséw i uderzefi niekorzystnie wpty-
wajgcych na wsad. )

Roéznica pomiedzy dotychczas stosowanymi urzg-
dzeniami tego rodzaju a wynalazkiem polega na
zasadzie dzialania, ktére umozliwia réwnoczesnie
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regulacje diugosci skoku trzonu w kierunku pio-
nowym i poziomym. .

Wyzej przytoczone wady i niedogodnosci elimi-
nuje rozwigzanie wedlug wynalazku, ktérego isto-
te stanowi zastosowanie pionowych podno$nik6w
kolanowych i poziomych prowadnic Slizgowych
pryzmatycznych plaskich. Caly mechanizm sklada
sie z podstawy na ktérej zamocowane sg szyny
§lizgowe, jedna pryzmatyczna i jedna — réwnolegla
do niej — plaska, przy czym po szynach §lizgajg
si¢ sanie, na ktérych przez podnoéniki kolanowe
i prowadnice umocowany jest st6! ruchomy za$
sita potrzebna do unoszenia i przesuwania stolu
ruchomego przylozona jest w kolanie i zawsze dzia-
la prawie poziomo niezaleznie od kierunku ruchu
mechanizmu napedowego.

Istotnym elementem rozwigzania wedlug wyna-
lazku jest samoczynna zmiana ruchu poziomego
cylindra ‘hydraulicznego na ruch pionowy trzonu
pieca a nastepnie na ruch poziomy.

Mechanizm wedlug wynalazku pokazany jest w
przykladzie wykonania na zalgczonym rusunku na
ktérym fig. 1 do 6 przedstawiaja schemat ruchéw
mechanizmu.

Na podstawie 1 zamocowane s3 szyny 2. Poszy-
nach 2 §lizgajg sie sanie 4 na ktérych przez pod-
no$niki 5 kolanowe i prowadnice 6 umocowany jest
st6t 7 ruchomy, poruszany znang sila popychajgca
na przyklad cylindrem hydraulicznym 3. Dzialanie
mechanizmu wedlug wynalazku polega na tym, ze
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przedmiot 9 transportowany ulozony jest na stole
8 stalym z ktérego pobiera go stét 7 ruchomy, uno-
si i przenosi w nowe polozenie a po przemieszcze-
niu przedmiotu 9 st6t 7 ruchomy obniza sig, zosta-
wia przedmiot 9 i dolerx:l wraca do polozenia wyj-
Sciowego. .

Mechanizm wedlug ivynalazku charakteryzuje
duza precyzja ruchu kréczacego, to znaczy zapew-
nia dokladno§¢ wszystkich ruchéw, odznacza sie
spokojna praca, nadaje sie do duzych obciazen, jest
bardzo trwaly i prosty w budowie.

4
Zastrzezenie patentowe

Kolanowy mechanizm kroczacy na prowadaicach
pryzmatycznych, poruszany znang silg popychajgca
na przyklad cylindrem hydraulicznym, znamienny
tvim, ze posiada st6t (7) ruchomy umieszczony przez
podnoéniki (5) kolanowe i prowadnice (6) na sa-
niach (4) slizgajacych sie po szynach (2), przy czym
jedna szyna §lizgowa jest pryzmatyczna i jedna,
réwnolegla do niej, plaska.
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