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Wynalazek niniejszy dotyczy maszyn
do dodawania większej ilości liczb oraz
drukowania tych liczb i rezultatów doda¬
wania na pasku lub arkuszu papieru. For¬
ma wykonania wynalazku jest przedsta¬
wiona dla przykładu, jako maszyna o dzie¬
sięciu klawiszach.

Maszyna według wynalazku wyróżnia
się prostą budową i sprawnym w działa¬
niu mechanizmem do otrzymywania i dru¬
kowania rezultatów dodawania liczb.

Wynalazek dotyczy maszyny o me¬
chanizmie sumującym, składającym się z
licznych części roboczych, ruchomego
przyrządu zatrzaskowego w połączeniu z
każdą częścią roboczą nieruchomej grupy
zatrzymów, środków do łączenia zatrzy-

mów oraz środków do współdziałania wy¬
mienionych ruchomych narządów zatrza¬
skowych z grupami zatrzymów.

Wynalazek dotyczy również takiej ma¬
szyny do dodawania, w której nieruchoma
grupa zatrzymów jest umieszczona poza
płaszczyzną ruchu narządów zatrzasko¬
wych, mieszczących się zazwyczaj po jed¬
nej stronie wymienionej nieruchomej gru¬
py i współdziałających z szeregiem za¬
trzymów tejże.

Wynalazek dotyczy maszyny do doda¬
wania, w której każdy działający narząd
porusza się w płaszczyźnie pionowej, przy-
czem ruchomy narząd zatrzymowy jest o-
sadzony na ramieniu obracającem się tak¬
że w płaszczyźnie poziomej.



Maszyna według wynalazku jest zaopa-
tizana w środki, grupujące zatrzymy, za¬
wierzające znacżn^ilość sztyftów, wahają¬

cych się zbiorowo wpoprzek nieruchomej
grupy zatrzymów i współdziałających z
temi sztyftami.

Maszyna według wynalazku zawiera
mechanizm wywołujący jednoczesny,
wspólny, poprzeczny ruch wahadłowy
znacznej ilości sztyftów względem nieru¬
chomej grupy zatrzymów, zmusza również
ruchome narządy do współdziałania z sze¬
regami zatrzymów wymienionej grupy nie¬
ruchomej.

Maszyna według wynalazku jest przed¬
stawiona na załączonych rysunkach, przy-
czem fig. 1 wyobraża przekrój pionowy
wzdłuż maszyny, fig. 2 wskazuje czę¬
ściowy widok od frontu okienka obserwa¬
cyjnego i wskaźnika, fig. 3 wskazuje prze¬
krój pionowy wzdłuż maszyny po linji
3 — 3 fig* 5, przyczem pokrywa oraz
wspornik podtrzymujący wałek są usunię¬
te, fig. 4 wyobraża widok tegoż przekro¬
ju ze strony przeciwległej fig. 3 bez po¬
krywy, fig. 5 wskazuje rzut poziomy ma¬
szyny bez pokrywy, fig. 6 wskazuje prze¬
krój poziomy maszyny po linji 6 na fig. 1,
fig. 7 wskazuje pionowy poprzeczny prze¬
krój maszyny po linji pionowej 7 na fig.
1 i 3, fig. 7a wskazuje częściowy przekrój
mechanizmu, wprawiającego w ruch taśmę
papierową, fig. 8, 9 i 10 wskazują części
mechanizmu do podawania taśmy papie¬
ru, fig. 10a wskazuje widok zboku tegoż
mechanizmu, fig. 10* wskazuje połączenie
cewki taśmy z mechanizmem napędowym,
fig. 11 i 12 wskazują elastyczne połącze¬
nie pomiędzy korbą i wałem głównym,
wprawiającym w ruch mechanizm, zabez¬
pieczający całkowity obrót wymienionego
wału, w jednym kierunku, zanim korba
zacznie się obracać w kierunku odwrot¬
nym, oraz mechanizm do przytrzymywania
klawiszów podczas ruchu korby naprzód,

fig. 13 wskazuje częściowy przekrój me¬
chanizmu dodającego i drukującego, fig.
14 wskazuje części do włączania i wyłą¬
czania kół zębatych, fig. 14a wskazuje wi¬
dok ztyłu części mechanizmu drukującego,
fig. 15 wskazuje położenie części maszyny
podczas drukowania sumy, fig. 16 wskazu¬
je położenie części podczas dodawania
liczb, przyczem zębnica znajduje się na
początku swego ruchu do góry, fig. 17
wskazuje położenie części osiągnięte po
wykonaniu działania i do czasu powrotu
działającego mechanizmu do normalnego
położenia, fig. 18 wskazuje położenie
pewnych części tuż przed zaczepieniem
kółek zębatych za .zęby przy dodawaniu
liczby, fig. 19 wskazuje położenie części
gdy korba kończy swój ruch postępowy,
wyznaczając ostateczny rezultat, fig. 20
wskazuje położenie części, gdy korba znaj¬
duje się na początku ruchu powrotnego,
fig. 21 wskazuje mechanizm do cofania
zatrzymów do normalnego położenia wraz
z mechanizmem do wprowadzania popra¬
wek i wykonywania powtórzeń, fig. 22
wskazuje częściowy rzut poziomy urzą¬
dzenia do szeregowania zatrzymów, fig. 23
wskazuje rzut pionowy ztyłu zatrzymów
z odnośnemi urządzeniami/fig. 24 wskazuje
podłużny przekrój jednego z zatrzymów,
fig. 25 wskazuje przekrój podług linji
25 — 25 na fig. 24, fig. 26 wskazuje widok
w przekróju drążków drukujących, fig. 27
wskazuje przekrój podług linji 27 — 27 na
fig. 26, fig. 28 wskazuje rzut poziomy
wspornika wahadłowego oraz poruszają¬
cej się wraz z nim prowadnicy, fig. 29 —
widok mechanizmu do odbijania znaku.

Arkusz lub pasek papieru, na którym
odbijają się poszczególne pozycje i rezul¬
taty, można umieścić w jakikolwiek pro¬
sty i odpowiedni sposób. W danym wypad¬
ku zwój a papieru spoczywa na wózku /
umieszczonym na ramie maszyny w taki
sposób, by mógł on przesuwać się w celu
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odbijania ila papierze szeregu liczb. Na
wózku 1 osadzony jest obracający się wa¬
łek (drukarski) 2.

Odbijanie liczb uskuteczniają pionowe
suwaki 3, po jednym na każde miejsce
wartości; Przedstawiona maszyna przezna¬
czona jest do dodawania i drukowania
liczb stanowiących sumę do 999.999,999,
ponieważ posiada dziewięć suwaków 3, u-
mieszczonych obok siebie.

Każdy suwak prowadzi z jednej stro¬
ny krążek o obwodzie żłobkowym, osa¬
dzony i obracający się na osi 5, umocowa¬
nej w ramie maszyny, przyczem krążek
ten jest umieszczony w pionowym wykroju
6 suwaka 3, z drugiej zaś strony wskaza¬
ny suwak prowadzi rajmię 7 połączone
przegubowo z końcem dolnym suwaka i o-
sadzony na nieruchomej osi 8.

Na końcu górnym każdego suwaka o-
sadzone są czcionki 9 do odbijania cyfr od
zera do dziewięciu. Czcionka najwyższa
drukuje zera, następnie jedynki i t. d.
Między każdemi dwiema sąsiedniemi
czcionkami mieści się sprężyna 9a (fig.
26), która przy pomocy sztyftu 9b cofa
czcionkę po odbiciu do położenia pier¬
wotnego.

Do wywołania pionowego ruchu, w ce¬
lu postawienia każdego suwaka 3 w poło¬
żenie czynne i zpowrotem, służy ramię 10
zaopatrzone w kółko, umieszczone w wy¬
kroju 11 suwaka. Ramię 10 osadzone jest
luźno na nieruchomej osi 12 i połączone
sztywno z ramieniem 13, do którego końca
jest przymocowana sprężyna spiralna 11,
przytwierdzona drugim swym końcem do
o&i 15 osadzonej w dwu bocznych wspor¬
nikach 16 (fig. 3 i 6), prowadzonych pra¬
wie pionowo krążkami 17 obracającemi
się na osi nieruchomej maszyny i wcho-
dzącemi w podłużne wykroje wsporników
16. Górne końce wsporników 16 połączo¬
ne są przegubowo ramionami 19 (fig. 3 i 4),
osadzonemi swobodnie na osi 12. Z ramio¬

nami 19 połączone są sztywno dwa ramio¬
na 20 i 21, podtrzymujące oś 22 złączoną
drążkami 23 (fig. 4, 6 i 11) z dwoma ra¬
mionami 24 i 25, umocowanemi na głów¬
nym wale napędowym 26, wprawianym
w obrót umocowaną na nim korbą 27. Żeby
korba mogła cokolwiek poddawać się przy
jakimkolwiek oporze ze strony mechani¬
zmu, jest ona przymocowana do tulejki 28
(fig, 6), połączonej ze wspornikiem 29 za¬
opatrzonym w wykrój 30, w który wchodzi
trzpień 31, osadzony w ramieniu 24. Sprę¬
żyna lub sprężyny 32 (fig- 6) umieszczo¬
ne między trzpieniem 31 a trzpieniem 33,
osadzonym we wsporniku 29, przyciskają
normalnie pierwszy z nich do dna 34 wy¬
krój u 30 (fig. 11). Przy obracaniu korby
27 naprzód sprężyny 32 odchylają ramio¬
na 24 i 25 ku górze, wskutek czego wał
22 pociągnie się naprzód, wsporniki zaś 16
i wał 15 przesuną się nadół. Ruch osi 15
przenosi się elastycznie zapomocą sprężyn
14 oraz ramion 13 i 10 na te suwaki 3, któ-
Ae mogą być podniesione.

Korba, zwolniona po wykonaniu obro¬
tu naprzód, wraca samoczynnie do poło¬
żenia pierwotnego (przedstawionego na
fig. 3 linjami przerywanemi) pod wpły¬
wem mechanizmu opisanego poniżej.

Mechanizm do opuszczania nadół su¬
waków podniesionych poprzednim ruchem
korby składa się z ramion 35, obracają¬
cych się na osi 12 (fig. 1).

Każdy suwak 3 porusza osobne ramię
35, do którego są przymocowane sztywno
dwa występy 35° i 35b (fig. 13), opierają¬
ce się o odpowiednie sąsiednie ramiona 10
i 13, przyczem sprężyna 35 przyciska wy¬
stęp 35b do ramienia 13. Podczas ruchu
wstecznego korby, oś 22 przesuwa się ku
i amionom 35 połączonym z suwakami 3,
podniesionemi przy ruchu zwykłym korby.
Gdy oś 22 przesunie wymienione ramiona
35 wtył, to sprężyna 35c, czyli występ
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35* cofa stiwaM 3 do ich pierwotnego po¬
łożenia "(dolnego)/

Mechanizm cofający korbę do położe¬
nia normalnego, ćżyli początkowego, skła¬
da się ze sprężyfiy 36 (fig. 5 i 111, przy¬
twierdzonej jednym kofifcfcan do mporrifea.
29, drugim zas —* do kolanka przegubo¬
wego 37, osadzonego i e&ratsafccego się
jednym końcem na waite 12 i flrngkn —
na koiicu osi 22. Por6wftanie fig. 11 i 12
wskazuje, że sprężyn* 36 Zostaj* podczas
mchu korby naprzód naciągnięta.

Ruch korby 'naprzód ogranicza ze^
tknięcie się -części 38 tfiś' 12) 2 powferzch-
tóą oporową 3$ t^- 5J podstaWki 40, a
rtrch jej powrotny ogranicza zetknięcie
się ramion 2? i 25 ^ Oportcanri 41 (fig. 4
i 12).

Mediańiżm, ogi^ićzafący skok wgó-
rę suwaków 3 i wyznaczajmy w ten
sposób cyfry, które mają być wysunięte
w połażenie tszyime, zawiera soeneg za*
trzymów 12 Iftig. 1, 13, 23, 24 i 25^ ; każdy
zatrzym przesuwa Się iraprfcód i *wtył w
płaszczyźnie p»oziott*ej ^w nieruchomej o-
prawie prtttfaótLTZTe) 43. ©k" kaAsflego
fttiefd&a *wasftesci j^&t wyznaczona j^raa
kołamna pionowa, ułożona « -dziewięciu
zatrzyttfdfŁ Ztttr&fcsk $ig, -24), wniesacao-
ny na każdym *a*reymie, zaciska g© ela-
słyowifte w ka&dej z obu #wycyj> Prcy ru¬
chu wstecznymi z fwłoćenia f>r»eds4aw*on«-
go na fig. 1 i 24 zatrzymy ustawiają *ię tva
drodze narządów znajdujących się na su¬
wakach 3, ograniczając w ten sposób prze¬
sunięcie tychże wgórę. Narządy te składa¬
ją się z ramion 45 (fig. 15), osadzonych i
obracających się w części dolnej suwaków
3, oraz żeberek 46 z wykrojami, przez któ¬
re przechodzą ramiona 45. Żeberka 46
przesuwają się pionowo w prowadnicy
47 osadzonej na nieruchomym pręcie pro-
wa^nym 48, przechodzącym wipoprzek
maszyny. Pręt 48 jest tak umieszczony
Względem oprawy prowadłtej 43, że pro¬

wadnica 47 przesuwa żdbteffca 46 z kih po¬
łożenia normalnego czyli p&cząjtkowego
przy znajdującej się z lewej strony gru¬
pie zatrzymów 42, umożliwiając współ¬
działacie z szeregami zatazymów. tHa u-
możliwienia tego ruchu ramiona 45 są, jak
już poprzednio Baznaozofto, połączone z
suwakowi 3 tak, fce fciogą się odchylać,
przesuwając się w otworach dolnych koń¬
ców żeberek 46.

Suwaki 3 znajdują się normalnie w po¬
łożeniu <c*yn*nwn ^fig. 29). Gdy jakikol¬
wiek strwak 3 fcostanie podniesiony, by je¬
go żefceiko 46 -oparło się ^ wystający za-
trzytn 42 *w drugim od dołu poziomym
szeregu, to drążek ten znajdzie się w po-
feżenkl ćfeynnem odpowiednietti do obi¬
cia cyfry 1. Zatrzytny 42 w trzecim s*ere*
gu od dołu drukują cyfrę 2 i t. d. Gdy ko¬
niec jednego x ramion 45 oprze się o dół
prowadnicy 47, to suwak 3 złączony z Ifcm
ramieniem' żiiajAzłe się W położeniu gtfto-
wem do odbicia cyfry 'S./W położeniu tre¬
ści przedslawióhetń lia "fig. 23 mofce %y£
odbita liczba S3W. Suwaki 3 nieczynne
przy odbijafitu liczby 1&19 ^mianowfcie
suwaki, złączone pięcioma żeberkami 46,
znaj dującemi się po stronie prawej tia fig.
23) zabezpiecza od polriifesfenia ich przy
ruchu kotfby naprzód jfty&ra oporowa 48*,
przesuwająca się poziomo i półą*2fcraa ze
sztywną ramą 48* ramieniem 48* Ifig. i>).
Rama ij^może się wahać około osi 5 (fig.
14); normalnie przyciąga ją sprężyna 48*
do przodu. Gdy prowadnica 47 zajmuje
położenie początkowe ffig. *>1■ t& płytka
oporowa 48° znajduje się nazewiiżflrz pio¬
nowej płaszczyzny żeberek 46. Skoro tyl¬
ko prowadnica przesunie się cfcjkcftwłek
na 'prawo, to przymocowany do niej ktią-
źek oporowy 4T* popydha ramię 48* ła¬
my ¥8' i wskutek tego płyta 48° fc&^fcj*
odciągnięta wtył o tyk, że praykrywfc że¬
berka 46 z wyjątkiem -ostateief0 z prt^ei
stretny.
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MechaaiziB wysuwający zatrzyoLY 42
usb drogę przebiega źebeiak 46 /uwiera
pewną ilość klawiszów 4$^ oznaczonych
cyframi od 0. da £ (fig. 5). Trzonki 5& ilig.
1) klawiszów przesuwają się pionowo w
ramią prowad»ej na końcu przedcum pod¬
stawy 40. Każdy trzonek klawiszowy za¬
opatrzony jest w sprężyną spiralną 52, co¬
fającą klawisz pa piwyciśnięciu <k> jego po¬
łożenia normalnego zaś ruch klawiszów do
góry ogranicza sztyft zatrzymujący 53, Q-
pierający się o część ramy 51. Każdy trzo¬
nek 50 zaopatrzony jestw klinowe lub u-
kośne występy 54. Występy pierwszych
trzech od przodu (z lewej strony fig. 1)
trzonków klawiszowych stykają się z wy¬
stępami trzech poziomych dźwigni 56, ob¬
racających się koło cizopa 57 (fig. 6), przy-
czem każdy klawisz odchyla fedną z wymie¬
nionych dźwigni. Występy 54 pozostałych
sześciu trzonków stykają się z występami
55 sześciu poziomych prętów 58 o ruchu
zwrotnym naprzód i wtył w ramie pro-
wadnej 5/, połączonych zapomocą prze¬
gubów końcami tylnemi z sześciu dźwi¬
gniami 56, obracaj ącemi się około czopa
57. Z dźwignią górną 56 łączy się wspólny
drążek 59, przymocowany końcem prze¬
ciwległym do dźwigni 60, osadzonej na
czopie 57. Drążek 59 przechodzi wtpobli-
żu dźwigni 56 i w ten sposób zostaje uru¬
chomiony za kaźdem przyciśnięciem jed¬
nego z klawiszów 49. Sprężyna 61, połączo¬
na z dźwignią górną 56, służy do cofania
do położenia pierwotnego wszystkich
dźwigni 56 i prętów 58 po przyciśnięciu
klawiszów.

Wspornik 62 (fig. 5 i 28) umocowany
i odchylany na osi 63 (fig. 5) podtrzymuje
prowadnicę 64 (fig. 1), w której są osa¬
dzone przesuwane końce tylnych dziesię¬
ciu trzpieni 65. Koniec przedni każdego z
nich jest połączony przegubem z jedną z
dźwigni 56, Trzpienie są ułożone w szere¬
gach pionowych i wszystkie, z wyjątkiem
najwyższego, przeznaczone są do wypy¬

chani* zafrzymów 42 z. położenia przed¬
stawionego m fig. li na dr^gę przebiegu
żeberek 4$. przy n*chu "&■ <&* £&>.

Wszelki rud; wspornika, 6% praeupsi
na prowadnicę 47 tropień $6, usaocowany
aa wspornika % wchodzący w rowek wystę¬
pu 67 tei prowadnicy. Za przygniecie^
klawiszów z źądaueuu cyframi prowądai-
ca 47 i wspornik 62 zostają wp*awione w
*ueb (zapotgocą mechaiiiwtów opisanych
poniżej), p*«e$uwając się o4 ję^nog^ pio¬
nowego szeregu zatrzyraśw 42 ffe nąiWi^
szego, w miarę przyciskania i cofania kla¬
wiszów. Cel tego ruchu żeberek 46. i
trzpieni 65 polega na umożliwieniu wybija*
nia liczb w porządku zwykłym (a nie od¬
wrotnym), t. f. cyfr porządku nafwyśsze*
go najpierw, najbliższego niższego petem
i t. d., ponieważ drążek 3, najdalej poło¬
żony po stronie lewej, odpowiada najwyż¬
szemu miejscu wartości, które maszyna
może drukować; również szereg pionowy
zatrzymów 42 najdalej położony po stro^
nie lewej odpowiada najwyższemu miej¬
scu wartości liczby, jaka ma być od¬
bita.

Grupa trzpieni znajduje się normalnie
zprzędu pionowego szeregu zatrzymów naj¬
dalszego z lewej strony i przesuwa się do
następnych szeregów zatrzymów w mia¬
rę tego, jak postępuje drukowanie liczb.
Grupa żeberek 46 przesuwa się od strony
lewej ku prawej stopniowo; jeden stopień
odpowiada każdemu miejscu porządkowe¬
mu cyfr w liczbie, mającej być wydruko¬
waną, i wskutek tego konieczna ilość że¬
berek 46 zetknie się z zatrzymami, uru-
chomionemi trzpieniem 65.

Pręt prowadny 48 i wspornik 62 pocią¬
ga na prawo sprężyna 68 (fig. 5, 28) regu¬
lowana hamulcem, składającym się z
trzpieni najwyższego 65 (fig. 6), zęba 64*
utworzonego na końcu górnym prowadni¬
cy 64 oraz z łuku zaporowego 69 (fig. 5 i
22) umocowanego i odchylanego na ramię
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na osi 70 i przyciskanego do trzpieni 65,
czyli zęba 64a sprężyną. Dźwignia górna
56, połączona ze wspólnym drążkiem 59,
uruchomia przy naciskaniu klawiszów
trzpień 65. Gdy trzpień 65 zwolni ząb łu¬
ku zaporowego 69 od zęba 64at to spręży¬
na 68 odciąga wspornik 62 na prawo, aż
trzpień zatrzyma wymieniony ząjb łuku/
Za odciągnięciem trzpienia od wymienio¬
nego łuku sprężyna 68 odciąga wspornik
62 dalej na prawo, aż do ponownego zaha¬
czenia zęba 64 za najbliższy ząb łuku.

Pręt prowadny 48 i wspornik 62
przesuwają na lewo do położenia począt¬
kowego mechanizm, zawierający prowadni¬
cę 72 (fig. 6, 21 i 28), połączoną z ramie¬
niem 62a (fig. 28) wspornika 62 zapomo-
cą trzpienia, ślizgającego się w rowku w
występie prowadnicy 72. Na końcu przed¬
nim tejże znajduje się rolka 73. Drążek 74
ślizga się wzdłuż prowadnicy 72 między
rolkami 75. Koniec tylny drążka 74 jest
przymocowany do jednego z ramion 76
tak, że może odchylać się, przyczena sprę¬
żyna 77 utrzymuje go w położeniu, wska¬
zańem na fig. 21. Działanie tej sprężyny
ogranicza sztyft 78. Drążek 74 przesuwa
naprzód ramię 25, działające na jedno z
ramion korby 26. Przy ruchu naprzód drą¬
żek 74 uderza o sztyft 78, który cofa pro¬
wadnicę 47 oraz wspornik 62 do pozycji
początkowej. Gdy drążek 74 zbliża się do
końca swego ruchu postępowego, to ząb
79 uderza o nieruchomy oporek 80, wsku¬
tek czego drążek 74 opuszcza się dopóty,
aż zostanie zwolniona rolka 73, poczeoi
sprężyna 68 przyciska ząb 64a (fig. 6) do
najbliższego zęba łuku zaporowego 69.

Przy ruchu wspornika 62 i prowadnicy
47 do położenia początkowego odnośne za-
trzymy 42 zostają popchnięte naprzód do
pozycji początkowej drążkiem 81 (fig. 6
i 23), przymocowanym do prowadnicy 47
i posiadającym ściętą powierzchnię, która
popycha zatrzymy do ich położenia po¬

czątkowego. Skoro tylko drążek 74 opuści
się tak, że zwolni rolkę 73, to sprężyna
68 posuwa ząb 64a ku najbliższemu zębo¬
wi łuku 69 i w ten sposób przesuwa pręt
84 na prawo o tyle, że zatrzymy w pierw¬
szym rzędzie pionowym mogą być urucho¬
mione.

Wskutek zetknięcia się trzpień 80 spy¬
cha drążek 74 nadół, przesunięcie tego
drążka do góry ogranicza rolka oporowa
82 (fig- 21), umocowana na trzonie klawi¬
sza powtarzalnego 84. Sprężyna 85 u-
trzymuje zwykle klawisze w pozy¬
cji podniesionej; za naciśnięciem tu¬
dzież lekkiem odchyleniem tego kla¬
wisza wtył ząb na jego trzonie wchodzi
pod ściankę górną ramy prowadnej 51 i u-
trzymuje klawisze (a przeto i drążek 74)
w położeniu dolnem, w którem przy swym
ruchu naprzód nie naczepia rolki 73, wsku¬
tek czego prowadnica 47 i wspornik 62
nie zostaną cofnięte, jak również nie zo¬
stanie cofnięty drążkiem 81 szereg zatrzy-
mów. Przeto ostatnia liczba może być od¬
bita ponownie.

Jeżeli przy odbijaniu liczby zostanie u-
derzony klawisz niewłaściwy, to omyłkę
można sprostować przez cofnięcie zapo-
mocą specjalnego klawisza 86, prowadni¬
cy 47 i wspornika 62 do położenia, jakie
zajmowały przed popełnieniem omyłki,
gdyż w ten sposób zostaje cofnięty niewła¬
ściwie uderzony zatrzym. Sprężyna po¬
dobna do sprężyn 52 (fig. 1) utrzymuje
zwykle trzonek 87 klawisza korekcyjnego
86 w położeniu podniesionem. Do trzon¬
ka 87 przymocowany jest tak, że może od¬
chylać się* zatrzym 88 (fig, 4, 21) wcho¬
dzący pomiędzy zęby 89 górnej krawędzi
prowadnicy 72. Sprężyna 90 utrzymuje za¬
trzym w położeniu, przedstawionem na fig.
21. Za pociągnięciem klawisza korekcyjne¬
go 86 zatrzym 88 zahacza, za prowadnicę
72 i przesuwa ją o tyle, że prowadnica 47
i wspornik 62 zostają cofnięte na odległość
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równą jednemu skokowi tego urządze¬
nia.

Dla zapobieżenia ruchowi prowadnicy
72 podczas przyciskania klawisza korek¬
cyjnego, na zatrzymie 88 znajduje się ząb
91, zaczepiający jeden z zębów prowadni¬
cy 72, gdy ta posunie się dostatecznie na¬
przód pod działaniem zatrzymu 88.

Mechanizm, sprowadzający zetknięcie
się czcionek 9 z taśmą barwiącą, zawiera
szereg młoteczków 100 (fig. 13) dla każ¬
dego suwaka 3, oraz szereg tłuczków 101
do przenoszenia uderzeń młoteczków na
czcionki. Zespół młoteczków zostaje uru¬
chomiony za każdym obrotem korby na¬
przód. Tłuczki 101 znajdują się zwykle po¬
za szeregiem młoteczków. Skoro ma zostać
odbita jakaś liczba, to tłuczki odpowiada¬
jące suwakom 3, które wykonywują dru¬
kowanie, ustawiają się w szeregu odpo¬
wiednich młoteczków.

Tłuczki 101 mogą przesuwać się, jak
to wskazują fig. 1 i 13, w grzebieniastej
płytce prowadnej 102 i każdy z nich przy¬
mocowany jest ńa przegubie do ramienia
103, osadzonego luźno na osi 104. Każdy
suwak 3 posiada w przedniej swej krawę¬
dzi wykrój 105, w który wchodzi swobod¬
ny koniec sąsiedniego ramienia 103. Gdy
suwak 3 znajduje się na dole (jak wska¬
zano na fig. 11), to wolny koniec ramie¬
nia 103 mieści się w wycięciu 105, a tłu¬
czek pozostaje poza płaszczyzną wahania
główki młoteczka 100°. Gdy zaś suwak
3 zostanie podniesiony, to dolna krawędź
końcowa wykroju 105 podnosi ramię 103
do pozycji, przedstawionej na fig. 13, tak
że główka 101a znajduje się na wysoko¬
ści główki młotka 100*% zaś ostrze 10V—
w położeniu gotowem do uderzenia czcion¬
ki 9. Sprężyna 106 umieszczona poza tłucz¬
kami 101 (fig. 7) cofa je po każdem ude¬
rzeniu młoteczków.

Jak wskazano wyżej, suwaki 3 zajmu¬
ją normalnie położenie czynne (drukujące),
przeto skoro cyfra ma być wydrukowana,

nie są one podnoszone i wskutek tego nie
mogą uruchomić tłuczków. Mechanizm do
podnoszenia tłuczków w pozycj ę do druko¬
wania cyfr składa się z uszek 107 (fig*
14a) u dolnego końca każdego ramienia
103, urządzonych w ten aposób, że każde
uszko mieści się naprzeciwko ramienia
najbliższego po stronie prawej. Za podnie¬
sieniem któregokolwiek ramienia 103 u-
szko 107 podnosi najbliższe po stronie pra¬
wej ramię 104, o ile ramię to nie zostało
podniesione swoim suwakiem 3. Tłuczki
wracają do położenia pierwotnego (dolne-
go) pod wpływem własnego cięźam.

Młoteczki 100 są osadzone na osi 108
i obciążane sprężynami 109. Mechanizm
do odchylania młoteczków naprzód przy
wzrastaj ącem napięciu sprężyn 109 i do
zwalniania ich składa się z dwu ramion
110 (fig. 1, 3, 4 i 5), odchylanych na osi
108. W ramionach 110 osadzana jest tak,
że może obracać się oś 111, do której są
przymocowane dwie dźwignie 112, połą¬
czone sztywno ze sobą zapomocą prętów
poprzecznych 113, 114 (fig. 13). Pręt 113
zaczepia, haczyki 115 młoteczków 100, zaś
sprężyna 116 utrzymuje go w połażeniu
zaczepienia z wymienionemi haczykami.
Gdy ramiona 110 zostaną podniesione z
położenia, przedstawionego na fig. 13, to
pręt 113 zaczepia haczyki 115 (fig. 1).
Przy następnem odchyleniu nadół ramion
110, pręt 113 odchyla młoteczki 100 na¬
przód, wbrew działaniu sprężyny 109 do
chwili kiedy dolne końce dźwigni 112 u-
derzą o nieruchomy pręt 117. Przy dal¬
szym ruchu ramion 110, pręt 113 zwalnia
haczyki 115 i sprężyny 109 pociągają
młoteczki ku tym tłuczkom 101, które ma¬
ją być uruchomione.

Ramiona 110 uruchomiają kolanka 118,
umieszczane między niemi oraz ramiona¬
mi 119, połączonemi sztywno z ramionami
20 (fig. 7).

Gdy nie zamierza się drukować sum,
to mechanizm odbijający można wyłączyć
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źń ^redtifctW&fo klawisza Wyłączającego
120 (fłg; % 4), Dfr tfzonka te&& klawisza
p*zyfliooó%ane \&t MMię 121, połączone
pręteitt 722 z" raJnfeftieM i23, ósadzonem
i ddehflatf&« ńa ośś /08. Ratfiię 123 znaj¬
cie się rfad |tfętetfL //l Za przyciśiiię-
ciefii klawisza /20/ **mię J23- wprowadza
sztfmb ftołąezaae óź$6eł f/2, Ji3; 114 w
nich dhróftdwy ifaoktflo 3Si (jak to wskaza¬
no lifijanif ptż&yw$ń$tiA ria fig. 1), wsktH
tek czego po Odchylenia rairiióń 110 do gó-
r.jr pręt 113 nie zaczepi haczyków 115 i
młoteczki nić zostaną pociągnięte neCprzód,
czyli nie ttderzą tłuczków /O/. Klawisz /20
ritdżńa w razie potrzeby prżftrzyióać w
położefohi prgytiśhięteni zajpomotą zęba
/20" zapadającego pod górną śeidnkę r&-
ińy 51.

Mechanizm sumujący zawiera szereg
kółek zębatych 125 osadzonych i cfaraea-
fąfeyćh się na wale 126, umieszczonym W
famie JZ7^ odchylanej ria osi 118 (fig. 15).
Kółka zębate 115 (po jednem dla każdego
stiWaka 3) zaczepiają zębnice 129, nacię¬
te na suwakach 3. Przy dodawaniu liczb,
i&bA. 127 zdstaje odchylona ku. przodowi,
wył&jżftjąc w ten sposób kółfta zębate 125
(fłg. 1) ź zębflic 129 przed podnieisieniem
drążkÓ# 123, i cofnięta zpowrotem przed
Sairiem Opuśzcztarieni tychże drążków. Su^
ńtowartió wi^c odbywa się przez prźfcsdnięr-
cte ftadół stcwakóW 3, ^rzyczem kąt obrotti
kółek zębatych zależy natufolntó od dłu¬
gości ruchu tych siiwakóW.

Ramę 127, łącząc** i tofełąćzającel kół¬
ka zębałfe 125 i zębnicami 129, odchyla
dźwignia 130 (fig. 3), osadzona w podsta¬
wie maszyriy na osi 131. W dźwigni 130
znaj duj fe się szczelina 132, W której ślizga
się krążek 134, osadzony na końcu Wału
126 kółek zębatych 125. Na Wolnym końcu
dźwigni 130 osadzony jest krążek oporom
wy wchodzący w wykrój 135 (fig. 14)
dźwigni 136, umocowanej i odchylanej ria
wale głównymi 26 i posiadającej raniię 137,
opierające się przy odchyleniu o kołeczek

138 na ramieniu 24. Sprężyny 139 pesłą*
gają dźwignię w—ten sposób, by wyłączać
kółko zębate z zębnic. Za obfócenieM kor¬
by 21 naprzód sztyft 138 zwalnia ramię
137 i wskutek tego pozwala sprężynom
139 na rozłączenie kółek zębatych z zębni¬
cami; Za powrotem korby 27 do położę^
nia zwykłego kółka zębate łączą się ż zęb*
nicami, co sprawia mechanizm opisany po¬
niżej.

Na dźwigni 136 tiińocowany jest tak, że
może odchylać się haczyk 140* obciąźfctfy
sprężyną 141 (fig. 18) i zaczepiający sztyft
142 na mamieniu korby 24, któfy Wskutek
tego obfćtca się wraz z korbą w kierunku
naprzód i pozostaje W ^ołąfcżenfti spręży-
sterti, gdy koriba śkoffcjźy SWój *&& **&'
przód. Podczas i-ućłlu odwrotnego kotiry
haczyk 140 pociąga dźwignię 136 Wraz z
tą korbą, Wskutek czego kółka zębate za¬
czepią zębnicę. W odp^Wiedtftem iftiejscu
odwrotnej dragi famienia korbowego 24,
dźwignia 136 zostaje odłączona od tego
raihieńia pfźfez podniesienie haczyka 1Ś0,
na sfelitek oparcia śię palca 143 jego d 0-
porefc 144 na nieftichdffiym pffełe 145. Gdy
haczyk 140 zostanie w ten sposób zwolnio¬
ny, dźwigała 136 nie ńioże być odchylona
naprzód prze* spfężyhę 139, wskutek dzia¬
łania zapadki 146, odchylającej się ria osi
147 i zaopatrzonej w krawędź zapadkową
l4tł. Sprężyli* 149 pfżycfeka zapadkę 146
Aó kołeczka 150 na ramieniu 137. Zapad¬
ka 146 posiada palec 151, który ttioie za¬
czepiać sztyft 138 na ramieniu kofrby 24.
Podczas drogi ptfwfOtnej ramienia korby
24 kołeczek 150 wfchodzi pod ktawędź za¬
padkową 148 przed sameitt odłączeniem
haczyka 140 od ramienia 24. Skóro tylko
ramię 24 skończy swój fuch powrotny,
sztyft 138 zaczepi za patee 151, e*dpyfeha>-
jąe zapadkę od kołeczka 15Ó; sztyft 138
służy więc do opuszczenia nadoł faffifetti&
137.

Z tego wynika, że gdy dodawanie ma
być wykonane, to sprężyna 139 odciąga

■— 8 —



kółka zębate, zanim te zaczną swój ruch
do góry, zaś sztyft 13& działając za po¬
średnictwem haczyka </40, łączy kółka zę¬
bate z zębnicami przed samym ich ruchem
nadół.

Niekiedy pożądane jest wydrukowanie
liczby bez dodawania jej do sumy już o-
trzymanej. Cel ten można osiągnąć zapo-
mocą mechanizmu, zatrzymującego haczyk
W0, dzięki czemu kółka zębate nie mogą
-być włączone w zębnice na początku ru¬
ch* nadół; Wymieniony mechanizm skła¬
da się z klawkza 152, na którego trzonku
753 umieszczony jest kołeczek 154, opie¬
rający ś*ą o przedni koniec dźwigni 155,
osadzonej na czopie 145. Tylny koniec
dźwigni 155 dochodzi do kołeczka 156 na
haczyku ł40. Klawisz i52 moce być przy¬
trzymany w położeniu przyciśniętem przez
zaczepienie zęba 153* (fig, 3) za £óroą
ściankę Tamy SI. Gdy klawisz 152 zosta¬
nie przyciśnięty, to tylny koniec drążka
155 podnosi haczyk i40 i przytrzymuje go
w położeniu podniesionem, wskutek czego
gdy ramię korbowe 24 przebiega dwigę po¬
wrotną, to sztyft 142 me może zaczepić
haczyka 140. Wobec tego kółka zębate 125
zostają wyłączone z zębnic, dopóki koie-
czdk 139 przez nacisk na ramię 137 nie
włączy tółek zębatych w zębnice, które
tymczasem zajęły swe zwykłe (dolne) po¬
łożenie.

Poniżej objaśniono sposoby przecho¬
dzenia od jednego miejsca cyfr w liczbie
do najWiŻRzego wyższego. Powyżej wyja¬
śniono, że suwaki 3 przesuwają się do zwy¬
kłego (dolnego) położenia zajpomocą osi 22,
działającej za pośrednictwem ramion 35,
spręźryn 35* oraz ramion 13 i 10 (fig. 1,
13). Skoksiwaków 3 nadół jest "ograniczo¬
ny (z wyjątkiem czynności przenoszenia)
przez zetknięcie się ramion 157 (fig, 16)
na suwakach 3 z oporkami 158. Gdy j akaś
liczba ma być przeniesiona z jednego miej¬
sca na iiafbU&6ze wyższe, to oporek 158
suwaka 3, należącego do tego wyższego

miejsca, zostaje odciągnięty, wskutek cze¬
go suwak 3 pod działaniem właańegp cię¬
żaru oraz sprężyny 35' opuszcza się dp
chwili, kiedy górna jego część oprze się p
wałek 4 (fig. 1). Wielkość tego opuszcza¬
nia się drążka 3 wystarcza do obrócenia
sumującego kółka zębatego tego drążka 0
jeden ząbek, Kaidy oporek 158 znajduje
się na prowadnicy 159, przesuwanej po¬
ziomo w jedną i drugą stronę. Do każdsi
prowadnicy 159 przymocowana j$$t teksŚ£
może odchylać się zapadka 160* którsj TĄr
bek 161 (fig. 17) zaczepia $ię o pjrzsd#ią
krawędź iMerudaomej płytki zaporowej
162. Sprężyna 163 przyciska ząbek 161 dp
płytki 162, odciągając zapadkę 16Q i £zęŚ£
159 wiył. Gdy ząbek 161 zaczepi przednią
krawędź płytki 162, ło oporek 158 zajwe
położenie ograniczające dolne prz^esuj&is-
cie przyległego drążka 3ą gdy zaś zsfc&
zwolni płytkę, sprężyna 163 .cofnie m&sd-
kę i prowadnicę 159 wstecz tak, że opo¬
rek 158 wyjdzie poza drogę przebiegi* su¬
waka 3.

Mechanizm do rozłączenia ząbka 161
z płytką 162 składa się z dwu przeciwle¬
głych sztyftów 164, przenocowanych djo
kółka zębatego, najbliższego niższego miej¬
sca wartości. W wykonaniu, wydbrajspneei
na rysunku, znajdują się dwa sztyfty, po¬
nieważ każde kółko zębate posiadła dwa¬
dzieścia ząbków. "Gdy suma zebrana »a
kółku zębatem dosięgnie dziewięciu, to
przy następnem obróceniu kółka, gdy zęb-
nica opuszcza się, jeden z kołeczków 1&4
zaczepia za koniec zapadki 160 i ciśnie ją
nadół do chwili, kiedy ząbek 161 ;snaj.dz£e
się .poniżej przedniej krawędzi płytki 162,
poczem sprężyna 163 pociąga zapadkę i
prowadnicę 159 wstecz do chwili, kiedy to¬
porek 158 oprze się o płyikę 142 i znaj¬
dzie się poza drogą przebiegu zębnicy naj¬
bliższego wyższego miejsca wartości i wsku¬
tek tego przesunie się nadół pod działa¬
niem sprężyny 35' na odległość ograni¬
czaną wałkiem 4 (fig. 4).
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Po każdej takiej zamianie prowadnica
159 zostaje cofnięta do swego zwykłego
(przedniego) położenia wspólnym drążkiem
165, osadzonym w dwu ramionach 166, u-
mocowanych i odchylanych na wale 12. Do
drążka 165 są przyłączone dva drążki 167,
których wycięte końce górne opierają się
o pręt 168, umieszczony na wspornikach 16
i utrzymywany elastycznie w wyżłobie¬
niach bocznych wymienionego wspornika
sprężynami 169 (fig. 3 i 5). Sprężyny 170
przyciskają drążki 167 do pręta 168 i od¬
ciągają drążek 165 wstecz.

Przy przesuwaniu nadół wsporników 16
(i wskutek tego przy górnem przesunięciu
suwaków 3) ipręt 168 popycha wycięte koń¬
ce drążków 167 i przesuwa drążek 165 ku
prowadnicom 159', cofając te z nich, które
mogłyby być użyte przy poprzedniem prze¬
noszeniu. W chwili gdy prowadnica lub
prowadnice 159 zostały cofnięte, ramiona
171 (fig. 13) na drążkach 167 znajdują się
w zetknięciu z kołeczkami oporowemi 172.
Dalszy ruch wdół drążków 167 jest unie¬
możliwiony, zaś prowadnice 16 opuszcza¬
ją pręt 168 o tyle, że tenże może przejść
pod wyciętemi końcami drążków 167, po-
czem sprężyny 170 odciągają drążek 165
od prowadnic 159. Działanie sprężyn 170
ograniczają sztyfty zaporowe 173 (fig. 15).

Urządzenie do przenoszenia cyfr dzia¬
ła więc w następujący sposób. Kółka zę¬
bate zostają odłączone od zębnic, które
podnoszą się, uruchomiona prowadnica lub
prowadnice 159 cofają się (przesuwając się
naprzód) i pręt uruchomiający je cofa się,
gdy zębnice podnoszą się. Skoro zaś zęb-
nice podnoszą się, to zanim kółka zębate
zaczną się opuszczać zębnice te zostają
włączone; zębnice opuszczają się, obraca¬
jąc kółko zębate i sztyft 164 zaczepia o
zapadkę 160, odłączając ją od przedniej
krawędzi płytki 162. Po wyłączeniu zapad¬
ki prowadnica 159 cofa się, odciągając o-
porek 158 od zębnicy najbliższego wyższe¬
go miejsca wartości, dzięki czemu wymie¬

niona zębnica otrzymuje dodatkowe prze¬
sunięcie wystarczające do pokręcenia od¬
powiedniego kółka zębatego o jeden zą¬
bek.

Gdy pożądane jest wydrukowanie sumy
częściowej lub ostatecznej, to kółka zębate
nie odłączają się od zębnic podczas prze¬
sunięcia do góry suwaków 3, zaś wielkość
ich ruchu wgórę ograniczają sztyfty 164 o-
pierające się o dolną stronę przednich koń¬
ców zapadek 160. Do utrzymania połącze¬
nia pomiędzy kółkami zębatemi a zębnica-
mi podczas obrotu korby 27 naprzód, słu¬
ży zapadka 174 (fig. 19, 20) obracająca
się około osi 147. Koniec dolny wymienio>-
nej zapadki przylega zgóry do sztyftu 150
i w ten sposób przytrzymuje ramię 137 w
położeniu dolnem, podczas ruchu naprzód
korby 27 i ramienia korbowego 24. Sprę¬
żyna 175 przytrzymuje zapadkę 174 w po¬
łożeniu czynnem przy sztyfcie 176, osa¬
dzonym na ramie 48° (fig. 16). Gdy na
klawjaturze nie zostanie wyznaczona żad¬
na liczba (jak to ma miejsce podczas dru¬
kowania sumy), to rama wahadłowa 48c
znajduje się w swem położeniu przedniem,
a przeto zapadka 174 przytrzymuje kółka
zębate w połączeniu z zębnicaniL

Gdy jakiekolwiek kółko zębate stoi na
zerze, to jeden ze sztyftów tegoż uchodzi
tuż pod jedną z zapadek 160. Wskutek
tego, gdy ma być wydrukowana pewna su¬
ma, to zębnice zaczepiające kółka zębate
stojące na zerze nie mogą się pomieścić,
pozostałe zaś zębnice podnoszą się dopó¬
ty, dopóki wskutek pokręcenia kółek zę¬
batych sztyfty ich 164 nie zetkną si^ zod-
powiedniemi zapadkami 160. Wtedy su¬
waki 3 znajdują się w położeniu właściwem
do odbijania sumy, wyznaczonej zapomo-
cą kółek zębatych.

Jeżeli maszyna po odbiciu sumy nie po¬
trzebuje być ponownie nastawiona, to kół¬
ka zębate mogą zaczepiać zębnice podczas
ich przesuwania nadół i wskutek tego pod¬
czas tego ruchu różne kółka zostają po-
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hr&om do połtóenia, jakie zajmowały
przed złożettieni sumy. Gdy jednak maszy¬
na ma być nastawiona, to kółka zostają
wyłączone Z zębnic, zanim te się opu¬
szczą, i w teft sposób wszystkie kółka li¬
stowiają się ria zerze, Ta czynność zosttf-
je wykonana przez odciągnięcie zapadki
174 od kołeczka 15& przed s*rn«» Opu¬
szczeniem zęhróc. Wymieniona zapadka m-
staje odciągnięta mecfeafftemetai, zawiera¬
jącym klawisz sumujący /77 (fig. 3) o
trzonku /78 zaopatrzonym w SBtyft 179, ?t-
plerająćy się Zgóry 0 przedffł konteć dźwi¬
gni 180 [lii. lS, 19, 207, zaopattfżtfttef W po¬
dłużny otwór J8J, prż^ż który praechodfci
pręt f45. Dźwignię /g0 możaa frfecoprze¬
suwać w kierunki podłuźftym w sposób
następujący. Spłyną 182 odciąga dźwi¬
gnia 180 wtył, tfa caęśei tylnej dzwoni
znajduje *ią ząb JM (fig. 19), a w dźwigni
180 tkwi sztyft 184 tak, źe zaczepia kołe¬
czek 138, umocowany w ramieniu korbo-
weńi 24, gdy klawisz sumujący zostanie
przyciśnięty. Dla wydrukowania ostatecz¬
nego rezultatu i Wprowadzenia maszyny
w stan nieczynny, należy przycisnąć klah
wisz sumujący 177, wskutek czego dźwi¬
gnia 80 oprze się o sztyft 165 na zapadce
174 (fig. 19) 1 wypćhfiie oporek 184 na
drogę przebiegu sztyftu 138. Przy ruchu
korby 27 naprzód, ramię 24 zostaje odchy¬
lone i sztyft 138 napotyka oporek 184 i
popycha dźwignię 180 naprzód, aź ramię
183 przeydzie poza sztyft 185 (fig. 20).
Skoro tylko korba rozpocznie ruch powrot¬
ny, sprężyna 182 cofa dźwignię 180
zpowrotem, przyczem ramię 183 ze¬
tknie się ze sztyftem 185, i zapad¬
ka 174 zostanie odchylona od ko¬
łeczka 150i poećeni sprCćyha 130 Wyłą¬
cza natychmiast kółko zębate z zębnic i te
ostatnie podnofezą się pod wpływem sprę¬
żyli 14 do krańcowego swego położenia.
Przy dalszym riifchu wstecznym korby źęb-
nice cofają się do zwykłego swego półoze-

ffia dział*fffcffl osi 22 w sposób opisany
poprzednio*

Powyżej opisano, w jaki sposób-rozłą-
<jzają się kółka zębate z zęfenfcantf n& pet-
czątkt* tuNku powrotnego korby 24, dfa 0-
trzymania rt^ttltatu ostatecznego fcółka zę¬
bate zostają zabezpieczone od połączenia
t zełmk^mi działaniem sztyftu oporowego
142 (fig. 18) meciranłzfflfiT wywołującego
odłączenie haczyka 140 od sztyftu. Mecha¬
nizm ten zawtara sztyft 180* na drążku
186, opierającym się zgóry o drążek 135.
Za przyciśnięciem klawisza sumującego
drążek 155 wyłącza haczyk 140.

Przy tworzeniu ostatecznego* reztłłtatn
kfawite sumujący należy prżycianąć, zanim
korba 27 fcośtatfkr uruchomiona. Do przy¬
trzymywania klawisza tego w położenia
przyciśrlięteffi po pokręceniu korby na¬
przód służy zapadka 186 (tlg, 3), obraca¬
jąca ślę około mi 131 i pokładająca sztyft
187, wchodzący w wykrój 188 w tylnym
końcu dźwigni 1Ś0> Sprężyna 189 utrzyma-
je zapadkę w położemiu ezynnem, Z zagad¬
ką połączony j«st sztywno palec 190 t&-
ćsepłany przez oś 22, co powoduje wyłą¬
czenie zapadki z położenia czynnego, gdy
oś 22 i korba 27 znajdują się w połażeniu
zwykłem. Gdy korba 27 zaczyna się poru*
sżać naprzód, zapadka 186 przesuwa się i
zaczepia wykrój 188, w celu zabezpieczę*
nia dźwigni 180 od poruszenia* Jeżeli ta o-
statnia zostanie uruchomiona zanim korba
27 przesunie sfę naprzód, to zapadka 186
praesuwa się, by zaczepić wykrój 191 w
dźwigni 180 (fig. 20) i przytrzymać ją w
tem położeniu, wobec czego przytrzyma¬
nie klawisza sumującego jest zbyteczne.

W celu zabezpieczenia odbicia pewnej
liczby składowej lecz nie sumy służy wy¬
krój 192 (fig, 14) dźwigni 180, w który
wchodzi sztyft 176, znajdujący się na ra¬
mie wahadłowej 48 . Rama ta znaj¬
duje się w swem połażeniu przed-
rtiem na początku nastawiania licz¬
by i skoro tylko jakikolwiek kla-
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wisz liczbowy zostaje przyciśnięty, to
wałek 47a odchyla ramę wtył. Gdy ra¬
ma 48 zajmuje swe położenie przednie,
to sztyft 176 znajduje się zewnątrz wykro¬
ju 192, gdy jednak rama odchyli się wtył,
to sztyft 176 wchodzi w wykrój 192 i
przytrzymuje dźwignię sumującą 180.

Gdy zapadka 160 znajduje się w po¬
łożeniu, przed&tawionem na fig. 17, to
przedni jej koniec nie zatrzymuje sztyftu
przy tworzeniu sumy. Przeto należy umoż¬
liwić tworzenie sumy/ gdy jakakolwiek z
zapadek 160 znajduje się poza swem po¬
łożeniem normalnem. Do tego celu służą
występy 3* (fig. 17) na suwakach 3. Gdy
jakikolwiek suwak 3 opuści się poniżej
swego położenia zwykłego podczas prze¬
noszenia na wyższe miejsce wartości, wów¬
czas występ 3* jego zaczepi pręt 481 na
ramie wahadłowej 48' i przesunie ją
wtył tak daleko, żeby ustawić płytkę za¬
porową 48* na drodze przebiegu sztyf¬
tów 46. Próba otrzymania częściowej su¬
my przez przesunięcie korby 27 naprzód
doprowadzi jedynie wszystkie sztyfty 46
do oparcia się o płytkę 48 \ bez przesu¬
nięcia do góry jakiegokolwiek suwaka 3,
z wyjątkiem tego lub tych suwaków, któ¬
re znajdowały się niżej swego położenia
normalnego. Ruch powrotny ramy 48c
odpycha zapadkę 174 od sztyftu 150 tak,
że kółka zębate zostają rozłączone z zęb-
nicami do chwili, kiedy podniosą się poło¬
żone nienormalnie nisko zębnice, czyli kół¬
ka zębate zostają wyłączone i włączone,
jakgdyby liczba miała być dodana. Ruch
powrotny ramy 486 wtłacza więc sztyft
176 w wykrój 192 dźwigni sumującej 180,
zabezpieczając ją od uruchomienia.

By zapobiec wypadkowemu pokręcaniu
kółek zębatych wyłączonych z zębnic, słu¬
ży pręt 793 (fig. 15), przymocowany do
zębnic i zaopatrzony w ząbek zaporowy
194 dla każdego kółka zębatego. Pręt 193
przymocowany jest swemi końcami do
dwóch ramion 195, odchylanych na osi 128.

Zanim kółka zębate zostaną całkowicie
wyłączone z zębnic, ząbek 194 przesuwa
sięr by zaczepić kółko zębate i pokręcać się
wraz z niem aż do końca jego ruchu wy¬
łączającego. Gdy kółko zębate powraca,
by zaczepić zębnicę, pociąga ono ząbek
194 aż do chwili zaczepienia, poczem zą¬
bek ten zostaje wyłączony (przesunięty
naprzód). Ruchów tych udziela ząbkowi
194 krążek oporowy 196 (fig. 18) na końcu
pręta 193, wchodzący w szczelinę 197
dźwigni 130.

Maszyna według wynalazku może dru¬
kować liczby i sumy w różnych barwach,
np. Kczby — niebieskie, sumy zaś — czer¬
wone. W tym celu taśma 798 (fig. 10)
składa się z dwóch pasem, dolnego czerwo¬
nego i górnego niebieskiego. Część taśmy,
znajdująca się bezpośrednio poza suwakiem
3, podtrzymuje i prowadzi rama sztywna,
zawierająca dwa Roczne wsporniki 199
(fig. 13), przyazem ramę tę prowadzą pio¬
nowo pręty 200 i 201, współdziałające z
z wykrojami tych wsporników. Liczby 202
oznaczają dwie dźwignie kolankowe, obra^-
cające się około osi 203. Jedno ramię każ¬
dej z nich jest przyłączone do jednego ze
wsporników 199 za pośrednictwem śruby
204, przechodzącej przez podłużny otwór
205 w wymienionem ramieniu. Sprężyny
206 podciągają ramę 199 z taśmą ku dźwi¬
gni 202. Drugie ramię każdej dźwigni 202
zaczepia oś 22 i przesuwa ramę 199 w kie¬
runku podnoszenia taśmy. Sprężyny 207
(fig. 15) odciągają ramę taśmy do położe¬
nia dolnego. Każdy ruch osi 22 naprzód
podnosi taśmę, nastawiając ją do druku
czerwonego. By taśma była podnoszona
tylko przy drukowaniu sumy, służy mecha¬
nizm przesuwający ramę taśmy nadół przy
drukowaniu liczby. Mechanizm ten posia¬
da występy zaporowe 208 na ramie waha¬
dłowej 48c, które zaczeipiają podobne wy¬
stępy 209 na bocznych wspornikach 199.
Gdy rama wahadłowa 48c znajduje się w
położeniu przedniem, wtedy, gdy na kla-
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wiszach nie zastała nastawiona żadna licz¬
ba, ta występy 208 nic zaczepiają poru¬
szających się ku górze występów 209, wsku¬
tek czego drukowanie odbywa się w bar¬
wie czerwonej; lecz gdy ma być odbita
liczba, wówczas rama 48° zajmuje poło¬
żenie tylne i występy 208 zapobiegają
podniesieniu się ramy z taśmą, sprężyny
zaś 206 naprężają się przy przesunięciu
osi 22 naprzód.

Taśma 198 (fig. 10) może być prowa*
dzona w jakikolwiek odpowiedni sposób i
w razie potrzeby kierunek jej ruchu moż¬
na zmieniać zapomocą dowolnego odpo¬
wiedniego mechanizmu. W opisywanej ma¬
szynie zastosowano mechanizmy do samo¬
czynnego przesuwania taśmy i zmiany kie¬
runku jej ruchu, gdy taśma zwinie się z
jednej z cewek.

Cewki 210 do taśmy (fig, 8 i 10) są osa¬
dzone na górnych końcach osi pionowych
211. Na każdej osi mieści się kółko zapad¬
kowe 212 (fig. 10*). Cewka obraca się
wraz z asiią zapomocą sztyftu 213 na cew¬
ce, opierającej się o pętelkę 214, obraca¬
jącą przez tarcie piastę kółka 212. Każda
z osi 211 jest pokręcana za pośrednictwem
sprzęgła zębatego 215 (fig. 7), osadzonego
luźno na dolnej jej części. Do każdego
sprzęgła przymocowane jest nieruchomo
ramię 216 połączone drążkiem 217 (fig.
3) z ramieniem 218, związanem z ramie¬
niem 119. W ten sposób obrót korby 27
uruchomia sprzęgła zębate 215.

Sprzęgła 215 współdziałają z podobne-
mi sprzęgłami 219, które nie obracają się
na osiach 211, lecz mogą się przesuwać na
nich pionowo. Sprężyny 220 podciągają
sprzęgła 215 ku sprzęgłom 219, przyczem
ruch do góry każdego sprzęgła 215 ogra¬
nicza zgrubienie 221 (fig. 7a) osi 211.
Sprzęgła 219 kolejno podnoszą się do góry
i wyłączają się ze sprzęgieł 215 zapomo¬
cą dźwigni 222, odchylanych około osi 223
(fig. 4). Dźwignie te posiadają sztyfty 224
wchodzące w pierścieniowe wyżłobienia w

sprzęgłach 219. Każdy sztyft służy do pod-
noszenia i opuszczania sprzęgła 219;
sztyfty są uruchomiane ramionami 226,
wchodzącemi w odpowiednie haczyki na
górnych końcach dźwigni 222. Z ramiona¬
mi 226 zwiąizane są ramiona 227 (fig. 9 i
10), połączone drążkiem 228. Skoro ra¬
miona 227 zostają wprawione w ruch,
sprzęgła 219 podnoszą się i opuszczają. Do
przytrzymania sprzęgieł 219 w położeniu
włączonem służy zapadka 229 (fig. 9), od¬
chylana około osi 230 na drążku 228 i za¬
opatrzona w zęby, pomiędzy które wcho¬
dzi nieruchomo sztyft 231. Sprężyna 232
utrzymuje zapadkę 229 w elastycznem po^
łączeniu ze sztyftem 231.

Mechanizm zmieniający kierunek ruchu
cewek zapomocą drążka 228 i sprzęgieł
zębatych 219, zawiera pręt 233, obracają¬
cy się na czopie 230, przechodzącym przez
jego środek i przymocowanym do drążka
228. Na każdym końcu pręta 233 znajduje
się ząb 234, zaczepiany przez przyległa
kółko zapadkowe 212. Do końców pręta
233 są przymocowane odchylane ramiona
235 (fig. 10), zaopatrzone w końcówki 236
stykające się z kołnierzami dolnemi cewek
210. Sprężyny 237 przyciskają końcówki
236 do kołnierzy cewek i utrzymują pręt
233 w takiem położeniu, by oba zęby 234
nie zaczepiały kółek zapadkowych 212.

Na każdej cewce osadzona jest zwrotni¬
ca 238, przyczem sprężyna 239 dąży do
utrzymania zewnętrznego końca zwrotnicy
w położeniu wystającem, w którem koniec
ten zachodzi za przyległą końcówkę 236.
Zwykle zaś nawinięta taśma utrzymuje
zwrotnicę 238 wewnątrz obwodu cewki.

Gdy taśma na jednej z cewek zostanie
prawie zupełnie odwinięta, zwrotnica 238
tej cewki wyskakuje nazewnątnz i przy dal-
szem pokręcaniu cewki natrafia na odpo¬
wiednią końcówkę 236, popycha przeto
pręt 233 i nastawia ząb 234 na przeciwle¬
głym końcu pręta 233 na drogę przebiegu
ząbków kółka zapadkowego, przylegają-
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cego do cewki pełnej. Wymienione kółko
zapadkowe zaczepia podczas swego obrotu
za ząb 234 i popycha pręt 233 oraz koniec
drążka 228 dopóty, ai sztyft 237 przej¬
dzie z jednego wycięcia w zapadce 229 w
drugie* Takiruch końcowy drążka 228 wy¬
łącza sprzęgło 279 pełnej cewki z: przyle¬
głego sprzęgła 275 i włącza sprzęgło 279
pustej cewki we współdziałająca z mcm
sprzęto 275/ wskutek czego kietunek ru-
dm taśmy zostaje odwrócony, wówczas
sprężyny 2^ cofają pfęt 233 w położenie
obojętne. Płytki cierne 222° (fig. 3, 4)
przytrzymują dźwignię 222, wskutek swe¬
go ciśmenia w położeniach nastawionych.

Wałek 2 może być obracany w cehi
rozmieszczenia wierszy druku ząpomocą
odpowiedniego mechanizmu, nieprzedsta-
wionego szczegółowa na załączonym ry¬
sunku, lecz którego połączenie czynne
wyobraża fig, 4 Mechanizm powyższy skła¬
da się z ramienia 240, zaopatrzonego w
sztyft 241, umieszczony między dwoma
uszkami pręta 242. Przedni koniec ramie¬
nia połączony jest tak, że może wahać się,
zaś jego tylny koniec łączy się z ramie¬
niem 21, wskutek tego właściwy ruch zo¬
staje udzielony wałkowi przy łtażdem po
ruszeniu korby 27.

Do zabezpieczenia korby 73 od ruchu
wtył przed zakończeniem jej obrotu służy
odpowiedni mechanizm. W danym wypad-
ku zastosowano zapadkę 243 (fig. 11 i 12),
osadzoną i odchyloną na ramieniu 24, oraz
współdziałającą z nieruchomym łukiem za¬
padkowym 244 przy odchyleniach ramie¬
nia 24. W jakimkolwiek kierunku zostanie
odchylone ramię 24, zapadka 243 będzie
tamowała ruch odwrotny, dopóki nie przej¬
dzie otia poza płaszczyznę roboczą łuku.

Jak opisano poprzednio, korba 27 po¬
łączona jest sprężyście z ramieniem 24,
przenoszącem napęd ząpomocą sprężyn
32. Szybkość działania wału 26, na któ¬
rym osadzone jest ramię 24, może być re¬
gulowana ząpomocą hamulca pneumatycz¬

nego 245 (fig. 4)r którego tłok przymoco
wa»y jest ząpomocą przegubu da. dźwigni
246, odchylanej na czopie 247. Drugi ko¬
niec tej dźwigni podłużny posiada rozwi¬
dlenie, w które wchodzi krążek oporowy
248 osadzony na krzywem ramieniu 25,
przymocowanem do wału 26, Hamulec za¬
bezpiecza wał 26 od zbyt szybkiego obra¬
cania.

Jeżeli korba 27 przesunie się naprzód
zbyt szybko, tak że sprężyny 32 podda¬
dzą się i trzpień 31 pozostanie wtyle za
ramieniem 34, to mechanizm uruchomiony
przez wał może nie skończyć swego całko¬
witego ruchu naprzód, gdy korba zacznie
już swój ruch powrotny. Dla uniknięcia
tej możliwości stosuje się mechanizm za¬
pobiegający powrotnemu ruchowi korby do
chwili, kiedy ramię 24 skończy swój ruch
naprzód. Wymieniony mechanizm posiada
dźwignię 249 (fig, 11), przymocowaną zą¬
pomocą przegubu 250 do łuku 244. Tylny
koniec dźwigni 249 posiada wypukłość 251,
wchodzącą w żłobek krążka przeciwcierne-
go 252 na osi 22 (oś 22 łączy się, jak wska¬
zano uprzednio, z ramieniem 24 za po¬
średnictwem drążka 23). Przed łukiem
prowadnym 254 znajduje się Wykrój 253.
Sprężyna 254 przyciska dźwignię 249 do
krążka 252. Do przedniego końca dźwigni
249 jest przymocowane ząpomocą przegu¬
bu 250 ramię zaporowe 255, odciągane
sprężyną 256 do góry, które jes* tak wy¬
gięte, że sztyft 257 na wsporniku 29 może
swobodnie poruszać się. Gdy korba 27 jest
pociągnięta naprzód z należytą szybko¬
ścią, to krążek 252 zbiega z łuku 257 i
wchodzi w wykrój 253, gdy tylko sztyft
257 minie przedni koniec ramienia zapo¬
rowego 255, poczem ramię to podnosi się
pod działaniem sprężyny 256 i nie tamuje
niezwłocznego ruchu powrotnego korby 27.
Jeżeli jednak korba zostanie obrócona na¬
przód z taką szybkością, że sztyft pozosta¬
nie wtyle za ramieniem 34, to krążek 252
nie może wejść w wykrój 253 dopóty, do-
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przedniego koń¬
ca ramiema zaporowego 255; to ramię p©d
działaniem sprężyny 256 zapada więc za
sztyft 257 i tamuje powrotny ruch dopóty,
dopóki krą£ek 252, a przeto i raarię 24 nie
ukeńiczą -swego rucha naprzód.

Do zabezpieczenia klawiszów liczbo¬
wych 49 od ttftiehotniettia podczas działa¬
nia korby sfaży dźwignia 258 (fig. 5, 11 i
12), tjsradzona tak, te mofee odchylać się
na osi 259. Przedni koniec dźwigni moie
się przesttwać do potofeenia poza gema
dźwignią 56 i w ten sposób przeszkadza
przyciśnięciu fclaw&za 'Sczbowege. Spfęćy-
na 260 wyprowadzi dźwignię 258 z półcie¬
nia zafazymującego ktawisz 49. Na końcu
tylnym dźwigni 258 znajda
26/, który zaczepia sztyft Ji. £a ^poofe^
giriędtem korby 27 rapraód sztyft W, 'dzia¬
łając "na powtteracJiciAę 362, «łchyfe dźwi¬
gnię 258 do <cłrwiłi -wflknięria *ię jej preed-
niego końca z górną dźwignią 56. Dźwi¬
gnię 258 przytttyfttttje w twn położeniu
z^tenęcie -srtyftti 3* z ^ow&radiinią J62
dóp6ty, dopóki k«*fea 27 *ie *p*w**ci do
swego pfrtofeenia zwykłego.

©o zabeft)pkiecz€f!ffa ktanuftesów liczbo¬
wy^ *w kaiadej *diw&i wA WHckocnienia
służy pręt 263 (fig. 3 i 6), umieszczony pio¬
nowo «wipobKs»ti -swfcfbfcdnycfo końców dźwi¬
gni 56 i -osadzany na sztyfcie 264, ^ąrctoda^
cym -w nakośmy *ryk»j 865, *vśfci&ek icaego
mtfzna pręt 963 [przysuwać %fr obuwać
od dźwigni 56. P^t 263 łolraym^fo #udh*©d
klawisza zaporowej 26* • tiwrtku 267
za&pertrziwym w sztyft 268, *rch*feący ^
rowek na poziomcfm wydfctfmiti pręta £6A.
Kflawfez 266 może byt: sseti^głowsany w po-
łeSctóu ^przycwniętem *w *jefo przytrzymy¬
wania'pręta 263 iprzy fceńcsoh dźwigni 56
zapomocą zęba 269 na trzonku 267 zacze¬
piającego -aa <gantą pokrywkę ramy S#.

W rasie po^zeby mogą hyc At^fflm^
ne środki do drukowania «mafeów wpołąr
czemu z saiwą 4dfe> liczbą, kftóra izG^tałaod-
bifea lecz nie dodana do lieflb poprzednich.

Ha załączonym rysudku przedslawiegy
jest specjalny merockomy drążak J1 do
drukowania znaku {fig. 6 i 29) zaopatrzo¬
ny tylko w jedną czcionkę 9ł. Tiucaek
/M1 przenoszący uderzenia młoteczka
1U01 na oztńonkę 9l opuszcza fab podnosi
dźwignia 279 (fig. 3), •bracająca saę na
pręcie 145. Tykty koniec tej dźwigni jest
przyłączony do tłuczka tOJ1 zapętaocą xa-
mienia 27/; przedni jej koniec posiada
sztyft 272 {fig. 6), przylegający zdołu A?
nieeunmjącego drążka 155, Sprężyna 273
(fig. 3) ciśnie na dźwignię 27$ w cełu opu-
szczenią ttuozka J011. Ilekroć niesumuja¬
cy klawisz 152 sostatiie przyciśnięty przez
klawisz srmittjący 177, zawsze ftłucaek Ml1
zostaje podniesiony do ptfło&oam czyoae-
go, obijając w ten sposób znak w barnie
odrębnej naprzeciw każdej liczby n|edo-
danej lufe każdej $«my.

Wszystkie »echaniz«y mifflar.7^. się w
skrzynce 274. W -goraej przedniej części
skrziyriki ffiajduje «ię oczklmy ;o4wór JZS,
na Łtórego eżyfcce /«ą auencaoae odpo¬
wiednie ssaki w trarizagłi ategadsctajwa^wk
na iig, 3. Wflkutfwnka 276 na .prowadnicy
47 -wskazuje jej położenie, a więc i cyfe4
ktwe acrstaiy ttastjpfcriooe.

'Opieany ywryżej tfaBczegółom* wąmaJa-
z«k stocaje^aę.iiiet^Hco do fxraeidfilajwiioa£łj
na rysunku maszyny, siecz może kyć zasto¬
sowany ds> maszyn cło idadawama różwycŁ
mrrydi typów.

£ia<s4T z ei^^i i* p a/t*mio wb.

4. Maszyna ido dodawania diczb i jsar
pisywania utrzymańycŁ sum, znamienna
tern, że jej mechanizm sunmjący posiada
dużą ikść suwaków i(3) v zairzyiaay jaacbp-
me f46j/ dla każdego suwaka, gnupę aa-
traymów stałych '(42), aneckamzan f^ft, Jfl,
54, S8, 59, 53, 64, 65) d^ .sacr^owrona
(według nriejec waartoeci) i«skazanydh za-
trzymów stałych .(41) x>ma jnfichaEniwn
sprmva;dzający AącaEmfe pomwmoB^ch za-
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trzyinów ruchomych (46) ze stałemi za¬
trzymana uszeregowanemi (42).

2. Maszyna według zastrz. 1, zna¬
mienna tern, że grupa zatrzymów stałych
(42) mieści się w płaszczyźnie znajdują¬
cej się zewnątrz normalnej płaszczyzny
ruchów zatrzymów (46), pozostających
normalnie po jednej stronie grupy zatrzy¬
mów stałych (42) i przestawia się wspól¬
nym ruchem poprzecznym w położenie, w
którem uskutecznia się zetknięcie zatrzy¬
mów ri'chomych (46) ze stałemi zatrzyma-
mi uszeregowanemi (42).

3. Maszyna według zastrz. 1 i 2, zna¬
mienna tern, że każdy suwak (3) mecha¬
nizmu sumującego porusza się pionowo, a
odpowiadający mu zatrzym ruchomy (46)
mieści się w ramieniu (45), połączonem
przegubowo ze wskazanym suwakiem (3),
i porusza się w płaszczyźnie poziomej.

4. Maszyna według zastrz, 1, zna¬
mienna tern, że mechanizm szeregujący za-
trzymy posiada dużą ilość trzpieni (65)
ślizgających się zbiorowo w kierunku po¬
przecznym względem grupy stałych za¬
trzymów (42), współdziałając w ten spo¬
sób z niemi*

5. Maszyna według zastrz, 4, zna¬
mienna tern, że jeden koniec trzpienia
(65) mechanizmu szeregującego jest po¬
łączony, przegubem z dźwignią (56) uru¬
chomianą klawiszem, a przeciwległy koniec
wolny spoczywa na wspólnej ramie obro¬
towej (62), odchylanej od położenia nor¬
malnego sprężyną lub częścią podobną i
podtrzymującej końce wolne wskazanych
trzpieni (65) w kierunku poprzecznym
względem grupy zatrzymów stałych (42).

6. Maszyna według zastrz. 5, zna¬
mienna tern, że wahliwe ruchy ramy (62)
około położenia normalnego kontroluje
mechanizm zaporowy (64a, 69), przyczem
trzpień szczytowy (65) porusza wspólny
drążek (59), uruchomiany dźwignią (56)
celem usunięcia zapory,

7. Maszyna według zastrz, 4 i 5, zna¬

mienna te.nl, że zatrzymy (42) grupy sta¬
łej szeregują się poziomo, a trzpienie (65)
są umieszczone pionowo w ramieniu, któ¬
rego wahania wprowadzają te trzpienie
(65) w położenie, w którem wskazane za¬
trzymy (42) ustawiają się w rozmaitych
szeregach pionowych.

8. Maszyna według zastrz, 1 i 4, zna¬
mienna tern, że mechanizm sprowadzają¬
cy ruch zbiorowy trzpieni (65) w kierun¬
ku poprzecznym względem grupy stałej
zatrzymów (42) sprowadza również prze¬
sunięcie zatrzymów ruchomych (46) w po¬
łożenie współdziałania ze stałemi zatrzy-
mami uszeregowanemi (42).

9. Maszyna według zastrz, 6 i 8, zna¬
mienna tern, że zatrzymy ruchome (46)
wszystkich suwaków (3) mieszczą się w
prowadnicy (47) połączonej ze wspólną
ramą (62) trzpieni (65), przyczem pomie-
nioną prowadnicę i ramę uruchomia wspól¬
nie sprężyna (68).

10. Maszyna według zastrz. 5 i 6,
znamienna tern, że ruch powrotny ramy
(62) do pozycji początkowej uskutecznia
mechanizm cofający, sczepiający część
(72) połączoną z tą ramą (62) i rozłączany
z nią samoczynnie, gdy rama (62) cofnęła
się,

11. Maszyna według zastrz. 10, zna¬
mienna tern, że część (72) połączona jest
z ramą (62) zapomocą sztyftu i żłobka Ur
możliwiających ruch prostolinjowy wska¬
zanej części (72), przyczem drążek cofają¬
cy (74) wykonywa ruchy zwrotne tuż przy
wskazanej części (72) i równolegle wzglę¬
dem niej, zaczepiając sztyft (73) lub inną
podobną część wystającą, a samoczynne
wyłączanie wskazanego drążka (74) usku¬
tecznia ząb (79) zaczepiający oporek stały
(80).

12. Maszyna według zastrz. 10 i U,
znamienna tern, że część (72) posiada ząb¬
ki (89), które zaczepia zapadka (88), uru¬
chomiana klawiszem korekcyjnym (86).

13. Maszyna według zastrz. 10, zna-
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mienna tern, że posiada mechanizm powta¬
rzający zmieniający kierunek ruchu drąż¬
ka cofającego (74) tak, aby nie zaczepiał
on części (72) połączonej z ramą (62).

14. Maszyna według zastrz. 1, zna-
rtiienna tern, że zaopatrzona jest w za¬
trzask (48°), zapobiegający ruchom czyn¬
nym zatrzymów ruchomych (46), które
nastawia się w położeniu czynnem zapo-
mocą mechanizmu (49, 50, 51, 54, 55, 56,
58, 59, 61, 62 i 47) wywołującego współ¬
działanie wymienionych ruchomych za¬
trzymów (46) z uszeregowanemi zatrzyma¬
ni! grupy stałej (42).

15. Maszyna według zastrz. 1, zna¬
mienna tern, że posiada prowadnicę (159)
z oporkiem (158), ograniczającym ruch
jednego z kilku suwaków (3), podczas gdy
zapadka (160) lub część podobna służy
do przytrzymywania pomienionej prowad¬
nicy w pozycji czynnej wbrew działaniu

sprężyny (163), usiłującej przesunąć ją W
kierunku pociągania oporka (158), przy-
czem wskazana zapadka (160) lub część
podobna wprawia w stan nieczynny sztyft
(164)- uruchomiany drugim suwakiem (3).

16. Maszyna według zastrz. 9, zna¬
mienna tern, że prowadnica (47) zaopa¬
trzona jest w część (81), wywołującą przy
ruchu powrotnym prowadnicy cofanie u-
szeregowanych zatrzymów stałych (42) do
ich położenia normalnego.

17. Maszyna według zastrz. 1, zna¬
mienna tern, że posiada drążek (263) uru¬
chomiany klawiszem (266), celem ryglo¬
wania mechanizmów ustawiających za>-
trzymy.

Sundstrand Corporation,
Zastępca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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