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Wynalazek niniejszy dotyczy maszyn
do dodawania wickszej ilosci liczb oraz
drukowania tych liczb i rezultatéow doda-
wania na pasku lub arkuszu papieru. For-
ma wykonania wynalazku jest przedsta-
wiona dla przykladu, jako maszyna o dzie-
sieciu klawiszach.

Maszyna wedlug wynalazku wyréznia
sie prosta budowa i sprawnym w dziala-
niu mechanizmem do otrzymywania i dru-
kowania rezultatébw dodawania liczb.

Wynalazek dotyczy maszyny o me-
chaniZmie sumujacym, skladajacym si¢ z
licznych  czeéci  roboczych, ruchomego
przyrzadu zatrzaskowego w polaczeniu z
kazda cze$cia robocza nieruchomej grupy
zatrzymow, srodkow do laczenia zatrzy-

moéw oraz srodkéw do wspotdziatania wy-
mienionych ruchomych narzadéw zatrza-
skowych z grupami zatrzymoéw.

Wynalazek dotyczy réwniez takiej ma-
szyny do dodawania, w ktorej nieruchoma
grupa zatrzyméw jest umieszczona poza
plaszczyzna ruchu narzadéw zatrzasko-
wych, mieszczacych si¢ zazwyczaj po jed-
riej stronie wymienionej nieruchomej gru-
py i wspoéldzialajagcych 2z szeregiem za-
trzymow tejze.

Wynalazek dotyczy maszyny do doda-
wania, w ktérej kazdy dzialajacy narzad
porusza si¢ w plaszczyznie pionowej, przy-
czem ruchomy narzad zatrzymowy jest o-
sadzony na ramieniu obracajgcem sig tak-
ze w plaszczyznie poziomej.



Maszyna wedlug wynalazku jest zaopa-
trizona w S$rodki, grupujace zatrzymy, za-

wierajace znaczng-iloé¢ sztyftéw, wahaja-

.cych sie zbiorowo wpoprzek nieruchomej

grupy zatrzyméw i wspoldzialajacych z -

temi sztyftami.

Maszyna wedlug wynalazku zawiera
mechanizm  wywolujacy  jednoczesny,
wspélny, poprzeczny ruch wahadlowy

znacznej ilosci sztyftow wzgledem nieru-
chomej grupy zatrzyméw, zmusza réwniez
ruchome narzady do wspéldzialania z sze-

regami zatrzyméw wymienionej grupy nie-:

ruchome;j. . .
Maszyna wedlug wynalazku jest przed-
stawiona mna zalaczonych rysunkach, przy-
czem fig. 1 wyobraza przekr6j pionowy
wzdluz maszyny, fig. 2 wskazuje cze-
Sciowy widok od frontu okienka obserwa-
cyjnego i wskaznika, fig. 3 wskazuje prze-
kréj pionowy wzdluz maszyny po linji
3 — 3 fig. 5, przyczem pokrywa oraz

wspornik podtrzymujacy walek sa usunie-:

te, fig. 4 wyobraza widok tegoz przekro-
ju ze strony przeciwleglej fig. 3 bez po-
krywy, fig. 5 wskazuje rzut poziomy ma-
szyny bez pokrywy, fig. 6 wskazuje prze-
kr6j poziomy maszyny po linji 6 na fig. 1,
fig. 7 wskazuje pionowy poprzeczny prze-
kréj maszyny po linji pionowej 7 na fig.
11i 3, fig. 7* wskazuje czeSciowy przekréj
mechanizmu, wprawiajacego w ruch tasme
papierowa, fig. 8, 9 i 10 wskazuja czesci
mechanizmu do podawania taSmy papie-
ru, fig, 10 wskazuje widok zboku tegoz
mechanizmu, fig. 10> wskazuje potaczenie
cewki tasmy z mechanizmem napedowym,
fig. 11 i 12 wskazuja elastyczne potacze-
nie pomiedzy korba i walem gléwnym,
wprawiajacym w ruch mechanizm, zabez-
pieczajacy calkowity obrét wymienionego
waluy, w jednym kierunku, zanim korba
zacznie si¢ obracaé w kierunku odwrot-
nym, oraz mechanizm do przytrzymywania
klawiszéw podczas ruchu korby naprzéd,

. polozenia,

fig. 13 wskazuje czeSciowy przekréj me-
chanizmu dodajacego i drukujacego, fig.
14 wskazuje czeéci do wlaczania i wyla-
czania ko6t zebatych, fig. 14 wskazuje wi-
dok ztylu czesci mechanizmu drukujacego,
fig. 15 wskazuje polozenie cze$ci maszyny
podczas drukowania sumy, fig. 16 wskazu-
je polozenie czeséci podczas dodawania
liczb, przyczem zebnica znajduje si¢ na
poczatku swego ruchu do gory, fig. 17
wskazuje polozenie czesci osiqgniete po
wykonaniu dzialania i do czasu powrotu
dzialajacego mechanizmu do normalnego
fig. 18 wskazuje potozenie
pewnych czesci tuz przed zaczepieniem
kotek zebatych za zeby przy dodawaniu
liczby, fig. 19 wskazuje polozenie czesci
gdy korba kornczy swo6j ruch postepowy,
wyznaczajac ostateczny rezultat, fig. 20
wskazuje polozenie czgsci, gdy korba znaj-

‘duje si¢ na poczatku ruchu powrotnego,

fig. 21 wskazuje mechanizm do cofania
zatrzyméw do mormalnego potozenia wraz
z mechanizmem do wprowadzania popra-
wek i wykonywania powtérzen, fig. 22
wskazuje cze$ciowy rzut poziomy urza-
dzenia do szeregowania zatrzyméw, fig. 23
wskazuje rzut pionowy ztylu zatrzymow
z odno$nemi urzgdzeniami, fig. 24 wskazuje
podluzny przekréj jednego z zatrzymoéw,
fig. 25 wskazuje przekroj podlug linji
25 — 25 na fig. 24, fig. 26 wskazuje widok
wprzekroju drazkéw drukujacych, fig. 27
wskazuje przekréj podlug linji 27 — 27 na
fig. 26, fig. 28 wskazuje rzut poziomy
wspornika wahadlowego oraz poruszaja-
cej si¢ wraz z nim prowadnicy, fig. 29 —
widok mechanizmu do odbijania znaku,

Arkusz lub pasek papieru, na ktérym
odbijaja si¢ poszczegélne pozycje i rezul-
taty, mozna umieéci¢ w- jakikolwiek pro-
sty i odpowiedni sposéb. W danym wypad-
ku zw6j a papieru spoczywa na wézku 1
umieszczonym na ramie maszyny w taki
sposéb, by mégl on przesuwaé sie w celu



odbijania ha papierze szeregu liczb. Na
woézku 1 osadzony jest obracajacy si¢ wa-
lek (drukarski) 2.

Odbijanie liczb uskuteczniajg pionowe
suwaki 3, po jednym na kaide miejsce
wartoéci. Przedstawiona maszyna przezna-
czona jest do dodawania i drukowania
liczb stanowigcych sume do 999.999.999,
poniewaz posiada dziewieé suwakéw 3, u-
mieszczonych obok siebie.

Kazdy suwak prowadzi z jednej stro-
ny krazek o obwodzie zlobkowym, osa-
dzony i obracajacy sie na osi 5, umocowa-
nej w ramie maszyny, przyczem krazck
ten jest umieszczony w pionowym wykroju
6 suwaka 3, z drugiej za$ strony wskaza-
ny suwak prowadzi ramie 7 polaczone
przegubowo z koricem dolnym suwaka i o-
sadzony na nieruchomej osi 8.

Na koricu gérnym kazdego suwaka o-
sadzone sa czcionki 9 do odbijania cyfr od
zera do dziewieciu. Czcionka najwyzsza
drukuje zera, nastepnie jedynki i t. d.
Miedzy kazdemi dwiema sasiedniemi
czcionkami miesci si¢ sprezyna 92  (fig.
26), ktéra przy pomocy sztyftu 9° cofa
czcionke po odbiciu’ do polozenia pier-
wotnego, '

Do wywolania pionowego ruchu, w ce-
lu postawienia kazdego suwaka 3 w polo-
zenie czynne i zpowrotem, stuzy ramie 10
zaopatrzone w kétko, umieszczone w wy-
kroju 11 suwaka. Ramie 10 osadzone jest
luzno na nieruchomej osi 12 i potaczoune
sztywno z ramieniem 13, do ktérego korica
jest przymocowana sprezyna spiralna /4,
przytwierdzona drugim swym koricem do
osi 15 osadzonej w dwu bocznych wspor-
nikach 16 (fig. 3 i 6), prowadzonych pra-
wie pionowo krazkami 17 obracajacemi
si¢ na osi nieruchomej maszyny i wcho-
dzacemi w podluine wykroje wspornikow
16. Gérne kotrice wspornikéw 16 potaczo-
ne sa przegubowo ramionami 19 (fig. 3 i 4),
osadzonemi swobodnie na osi 2. Z ramio-

hami 19 polaczone s4 sztywno dwa ramio-
na 20 i 21, podtrzymujace 0§ 22 zlaczona
drazkami 23 (fig. 4, 6 i 11) z dwoma ra-
mionami 24 i 25, umocowanemi na glow-
nym wale napedowym 26, wprawianym
w obrét umocowang na nim korbg 27. Zeby
korba mogta cokolwiek poddawac si¢ przy
jakimkolwiek oporze ze strony mechani-
zmu, jest ona przymocowana do tulejki 28
(fig. 6), polaczonej ze wspornikiem 29 za-
cpatrzonym w wykréj 30, w ktéry wchodzi
trzpien 31, osadzony w ramieniu 24, Spre-
zyna lub sprezyny 32 (fig. 6) umieszczo-
ne migdzy trzpieniem 31 a trzpieniem 33,
osadzonym we wsporniku 29, przyciskaja
normalnie pierwszy z nich do dna 34 wy-
kroju 30 (fig. 11). Przy obracaniu korby
27 naprzéd sprezyny 32 odchylaja ramio-
na 24 i 25 ku gorze, wskutek czego wal
22 pociagnie sie naprzéd, wsporniki zas 16
i wal 15 przesuna si¢ nadél. Ruch osi 15
przenosi sig elastycznie zapomoca sprezyn
14 oraz ramion 13 i 10 na te suwaki 3, kto-
+e moga by¢ podniesione. ‘

Korba, zwolniona po wykonaniu obro-
tu naprzéd, wraca samoczynnie do poto-
Zenia pierwotnego (przedstawionego na
fig. 3 linjami przerywanemi) pod wply-
wem mechanizmu opisanego ponizej.

Mechanizm do opuszczania nadél su-
wakow podniesionych poprzednim ruchem
korby sklada si¢ z ramion 35, obracaja-
cych sig na osi 12 (fig. 1). _

Kazdy suwak 3 porusza osobne ramie
35, do ktorego sa przymocowane sztywno
dwa wystepy 35% i 35 (fig. 13), opieraja-
ce si¢ o odpowiednie sasiednie ramiona 70
i 13, przyczem sprezyna 35 przyciska wy-
step 35° do ramienia 13. Podczas ruchu
wstecznego korby, o§ 22 przesuwa sie ku
tamionom 35 polaczonym z suwakami 3,
podniesionemi przy ruchu zwyklym korby.
Gdy o§ 22 przesunie wymienione ramiona
35 wtyl, to sprezyna 35¢, czyli wystep



33 cofa suwaki 3 do ich pierwotnego po-
lozenia (dolnego).

Mechanizm cofajacy korbe do poloze-
nia normalnego, ¢zyli poczatkowego, skta-
da sie ze sprezyny 36 (fig. 5 i 11), przy-
twierdzonej jednym koficemn do wspornika
29, drugim zas — do kolanka przegubo-
wego 37, osadzonego i obracajatepo sie
jednym koficem na wale 12 i drogim —
na koficu osi 22. Porswnunie fig. 11 i 12
wskazuje, Ze sprezyna 35 Zostaje podezas
rachu korby naprz6d maciagnieta,

Ruch korby ‘naprz6d ogranicza ze-
tknigcie sie ‘czesci 38 1fig. 12) 2z powserzch-
nia oporowa 39 {fig. 5) podstawki 40, a
roch jej powtotny ovgramicza zetknieste
si¢ ramion 22 1 25 2 oporkami 47 (fig. 4
i 12). .

Mechahizm, ograhiczajacy skok wgo-
r¢ suwakéw 3 1 ‘wyznaczajacy w den
sposéb cylfry, ktdre maja byt wysunigte
w- poldzenie tzyme, zawiera sweref za-
trzymow 22 {fig. 1, 13, 23, 241 25); kazdy
zatrzym przesuwa Sie waprzod 1 wiylt w
plaszczy¥nie poziomej w mieruchomej o-
prawie prowadniczej 43. Dla kaddego
fiiejova ‘wartoéci jest wyzmaczoma jedwa
kolumna pionewa, zlosena 2z dsiewieciu
zatrzyméw, . Zatrsask (fig. 24), wmieszczo-
ny na kasdym eetreymie, zaciska geo ela-
styoewie w kaddej 2 obu pezycyy. Pray ru-
chu wstecznym z pelozenia proedstawione-
go na fig. 1 i 24 zatrzymy ustawiajq sig na
drodze narzadéw znajdujacych sie na su-
wakach 3, ograniczajac w ten speséb prze-
suniecie tychze wgore. Narzady te sklada-
ja si¢ z ramion 45 (fig. 15), osadzonych i
obracajacych sie w cze§c1 dolnej suwakow
3, oraz zeberek 46 z wykrojami, przez kto-
re przechodza ramiona 45. Zeberka 46
przesuwaja si¢ pionowo w prowadnicy
¥7 osadzonej ha nieruchomym precie pro-
wadnym 48, vprzechodzacym wpoprzek
maszyny. Pret 48 jest tak wumieszczony
wzgledem oprawy prowadnej £3, e Ppro-

wadnica 47 przesuwa Zeberka #8 2 ich pa-
loZenia normalnego czyli peocratkowego
przy znajdujacej sie z lewej stromy gru-
pie zatrzymoéw 42, umozliwiajac wspol-
dzialanie z szeregami zatrzyméw. Dia u-
mozliwienia tego ruchu ramiona 45 sa, jak
juz poprzednio waznaczomo, polaczone z
suwakami 3 tak, be mogy si¢ wichylag,
przesuwajac si¢ w otworach dolnych kori-
cow zeberek 46.

Suwaki 3 znajduja sie normalnie w po-
fozeniu crynmem {fig. 23). Gdy jakikol-
wiek strwak 3 vostanie podniesienry, by je-
go icberko #§ opario sie » wystajacy za-
trzeym 42 w drugim od delu poziemym
szeregu, to drazek ten snajdzie sie w po-
totemin czynnem odpowiedniem do -odbi-
cia cyfry 1. Zatrzymy 42 w trzecim seere-
gu od dotu drukuja cyfrg 21 t. d. Gdy ko-
niec jednego % ramion 45 eprze sig o dét
prowadnicy ¥7, Yo suwak 3 2hytzony 2 tem
ramieniem znajdzie si¢ w poloZenin goto-
wem do odbicia cyfry 9. W potozeniu tze-
ci przedstawiohem ma ¥ig. 23 moke byt
olbita liczba 5319. ‘Suwaki 3 nieczymme
przy odbijantu liczby 5819 {mimmowisie
suwaki, zlaczone piecioma Zeberkami 75,
znajdujacemi si¢ po stronie prawej na fig.
23) zabezpiecza od podlriesienia ich przy
rucha kotby naprzéd plytka oporowa #8e,
przesuwajaca si¢ poziomo i polatzona ze
sztywna rama ¥8" ramieniem 48° (fig. 6).
Rama ¥8°moze si¢ wahaé okolo osi 5 (Fig.
14); normalnie przyciaga ja sprezyna #8¢
do przodu. Gdy prowadnica 27 zajmrje
polozenie poczatkowe {fig. ©), to plytka
oporowa 48° zhajduje sie mazewmrgtrz pio-
nowej plaszezyzny ¥%eberek #5, Skoro tyl-
ko prowadnica przesunie sie cokolwiek
na prawo, to przymocowany ‘do niej ktg-
zek oporowy 47¢ pepycha ramic 48 fm~
my #8° i wskutek tego phyta 43° zodtaje
odciggnieta wtyl o tyle, ze przykrgwa -
berka 46 z wyjstkiem ostaintege z pramwes
streny.

-



Mechanizm wysuwajacy zatrzymy 42

ba drege przebiegu iebewek 46 zawiera:

pewna iloé¢ klawiszéw 49, oznaczonych
cyframi od 0 do 9 (fig. 5). Trzemki 5@ {fig.
1) klawiszéw przesuwajq sie pianowo w
ramiq prowadnej na konicu przednim pod-
stawy 40. Kazidy trzonek klawiszowy za-
opatrzony jest w spreZynq spiraing 53, co-
fajaca klawisz pa przyciénieciu do jego po-
lozenia normalnego, za$ ruch klawiszéw do
gory ogranicza sztyft zatrzymujacy 33, o-
pierajacy sig o ¢zes¢ ramy 51. Kazdy trzo-
nek 50 zaopatrzony jestw klinowe lub u-
kosne wystepy 54. Wystepy pierwszych
trzech od przodu. (z lewej strony fig. 1)
trzonkéw klawiszowych stykaja si¢ z wy-
stepami trzech poziomych diwigni 56, ob-
racajacych si¢ kolo czopa 57 (tig. 6), przy-
czem kazdy klawisz odchyla jedna z wymie-
nionych dzwigni. Wystepy 54 pozostalych
szeSciu trzonkow stykaja si¢ z wystepami
55 szesciu poziomych pretéw 58 o ruchu
zwrotnym naprzéd i wtyl w ramie pro-
wadnej 51, pofaczonych zapomoca prze-
gubéw koficami tylnemi z szesciu dizwi-
gniami 56, obracajacemi sie okoto czopa
'57. Z diwignig gorna 56 laczy sie wspélny
drazek 59, przymocoewany koricem prze-
ciwlegltym do dzwigni 60, osadzonej na
czopie 57. Drazek 59 przechodzi wpobli-
2u dZwigni 56 i w ten sposéb zostaje uru-
chomiony za kazdem przyci$nieciem jed-
nego z klawiszéw 49. Sprezyna 61, potaczo-
na z diwignia gérna 56, stuzy do cofania
do polozenia pierwotnego wszystkich
dzwigni 56 i pretéw 58 po przyciénigciu
‘klawiszéw. .

Wspornik 62 (fig. 5 i 28) umocowany
i odchylany na osi 63 (fig. 5) podtrzymuje
prowadnice 64 (fig. 1), w ktorej sa osa-
dzone przesuwane korice tylnych dziesie-
ciu trzpieni 65. Koniec przedni kazdego z
nich jest polaczony przegubem z jedna z
dZwigni 56. Trzpienie saulozone wszere-
gach pionowych i wszystkie, z wyjatkiem
najwyzszego, przeznaczone sa do wypy-

chania zatrzymow 42 -z polozenia, przed-
slawionego na fig. 1, na drege przeblegu
zeberek 46 przy ruchy ich do géry.
Wszeki ruch wspornika 62 ptaeuom
ra prowadnice 47 trzpied 66, umocowany
na wsporniky i wehodzacy w rowek wyste-
pu 67 tej prowadnicy. Za przyeisnigeiem
klawiszow z zadanemi cyframi, prowadni-

ca 47 i wspornik 62 zestaja wprawione w

ruch (zapomoca mechanizméw opisanych
ponizej}, praesuwajac sie od jednege pio-
rowego szeregu zatrzyméw 42 de najblii-
szego, w miare przyciskania i cofania kla-
wiszéw. Cel tego ruchu zeberek 46 i
trzpieni §5 polega na umozliwieniu wybija-
nia licab w perzadku zwyklym (a nie od-
wrotnym}, t. §. cyfr porzadku rajwyidsze-
go najpierw, najblizszego nizszego petem
i t. d., poniewas draiek 3, najdalej polo-
Zeny po stronie lewej, odpowiada najwyz-
szemu miejscu wartodci, ktére maszyna
moze drukowaé; réwniez szereg pionowy
zatrzyméw 42 najdalej poloteny pe stro-
nie lewej odpowiada najwyizszemu miej-
scu wartosci liczby, jaka ma byé od-
bita. A

Grupa trzpieni znajduje si¢ normalnie
zprzodu plonowego szeregu zatrzyméw naj-
dalszego z lewej strony i przesuwa sie do
rastepnych szeregow zatrzyméw w mia-
re tego, jak postepuje drukowanie liczb.
Grupa zeberek 46 przesuwa si¢ od strony
lewej ku prawej stopniowo; jeden stopien
odpowiada kazdemu miejscu porzadkowe-
mu cyfr w liczbie, majacej by¢ wydruko-
wang, i wskutek tego konieczna iloié ze-
berek 46 zetknie si¢ z zatrzymami, uru-
chomionemi trzpieniem 65.

Pret prowadny 48 i wspornik 62 pocia-
ga na prawo sprezyna 68 (fig. 5, 28) regu-
lowana hamulcem, skladajacym sie z
trzpieni najwyzszego 65 (fig. 6), zebar 64¢
utworzonegy na koricu gérnym prowacni-
cy 64 oraz z tuku zaporowego 69 (fig. 5 i
22} umocowanego i odchylanego na ramie



na osi 70 i przyciskanego do trzpieni 65,
czyli z¢ba 64° sprezyna. DzZwignia gérna
56, polaczona ze wspélnym drazkiem 59,
uruchomia przy naciskaniu klawiszéw
trzpienn 65. Gdy trzpieri 65 zwolni zab lu-
ku zaporowego 69 od zeba 64°, to sprezy-
na 68 odciaga wspornik 62 na prawo, az

trzpien zatrzyma wymiéniony zab tuku.

Za odciagnigciem trzpienia od wymienio-
riego luku sprezyna 68 odciaga wspornik
62 dalej na prawo, az do ponownego zaha-
czenia zeba 64 za najblizszy zab tuku.
Pret prowadny 48 i wspornik 62
przesuwaja na lewo do polozenia poczat-
kowego mechanizm, zawierajacy prowadni-
ce 72 (fig. 6, 21 i 28), polaczona z ramie-
niem 62° (fig. 28) wspornika 62 zapomo-
ca trzpienia, $lizgajacego sie w rowku w
wystepie prowadnicy 72, Na koricu przed-
nim tejze znajduje si¢ rolka 73. Drazek 74
slizga si¢ wzdluz prowadnicy 72 miedzy
tolkami 75, Koniec tylny drazka 74 jest
przymocowany do jednego z ramion 76

tak, ze moze odchyla¢ si¢, przyczem spre-

Zyna 77 utrzymuje go w polozeniu, wska-
zanem na fig. 21. Dzialanie tej sprezyny
ogranicza sztyft 78. Drazek 74 przesuwa
naprzéd ramie¢ 25, dzialajace na jedno z
ramion korby 26. Przy ruchu naprzéd dra-
zek 74 uderza o sztyft 78, ktéry cofa pro-
wadnice 47 oraz wspornik 62 do pozycji
poczatkowej. Gdy drazek 74 zbliza sie do
korica swego ruchu postgpowego, to zab
79 uderza o nieruchomy oporek 80, wsku-
tek czego drazek 74 opuszcza sie dopbty,
az zostanie zwolniona rolka 73, poczem
sprezyna 68 przyciska zab 64¢ (fig. 6) do
najblizszego zg¢ba luku zaporowego 69.
Przy ruchu wspornika 62 i prowadnicy
47 do polozenia poczatkowego odnosne za-
trzymy 42 zostaja popchnigte naprzéd do
pozycji poczatkowej drazkiem 81 (fig. 6
i 23), przymocowanym do prowadnicy 47
i posiadajacym S$cieta powierzchnie, ktora
popycha zatrzymy do ich polozenia po-

czatkowego. Skoro tylko drazek 74 opusci

‘sie tak, ze zwolni rolke 73, to spreiyma

68 posuwa zab 64° ku najblizszemu z¢bo-
wi tuku 69 i w ten sposéb przesuwa pret
84 na prawo o tyle, ze zatrzymy w pierw-
szym rzedzie pionowym moga byé urucho-
mione.

Wskutek zetkniegcia sig trzpieri 80 spy-
cha drazek 74 nadét, przesuniecie tego
drazka do géry ogranicza rolka oporowa
82 (fig. 21), umocowana na trzonie klawi-
sza powtarzalnego 84. Sprezyna 85 u-
trzymuje zwykle klawisze w pozy-
cji podniesionej; za naciénieciem tu-
dziez lekkiem odchyleniem tego kla-
wisza wtyl zab na jego trzonie wchodzi
pod $cianke goérna ramy prowadnej 51 i u-
trzymuje klawisze (a przeto i drazek 74)
w polozeniu dolnem, w ktérem przy swym

ruchu naprzéd nie zaczepia rolki 73, wsku-

tek czego prowadnica 47 i wspornik 62
nie zostana cofnigte, jak réwniez nie zo-
stanie cofniety drazkiem 81 szereg zatrzy-
moéw, Przeto ostatnia lmba moze byc od-
bita ponownie.

Jezeli przy odbijaniu hczby zostanie u-
derzony klawisz niewlasciwy, to omytke
mozna sprostowaé przez cofnigcie zapo-
moca specjalnego klawisza- 86, prowadni-
cy 47 i wspornika 62 do poloZenia, jakie
zajmowaly przed popelnieniem omylki,

gdyz w ten sposéb zostaje cofniety niewtla-

$ciwie uderzomy zatrzym. Sprezyna po-
dobna do sprezyn 52 (fig. 1) utrzymuje
zwykle trzonek 87 klawisza korekcyjnego
86 w polozeniu podniesionem. Do trzon-
ka 87 przymocowany jest tak, ze moze od-
chyla¢ sie zatrzym 88 (fig, 4, 21) wcho-
dzacy pomiedzy zgby 89 gérnej krawedzi
prowadnicy 72. Sprezyna 90 utrzymuje za-
trzym w polozeniu, przedstawionem na fig.
21. Za pociagnieciem klawisza korekcyjne-
go 86 zatrzym 88 zahacza za prowadnice
72 i przesuwa ja o tyle, ze prowadnica 47
i wspornik 62 zostaja cofniete na odleglosé



réwna jednemu skokowi tego urzadze-
nia. ' ’

Dla zapobiezenia ruchowi prowadnicy
72 podczas przyciskania klawisza korek-
cyjnego, na zatrzymie 88 znajduje si¢ zab
91, zaczepiajacy jeden z zebéw prowadni-
cy 72, gdy ta posunie si¢ dostatecznie na-
przéd pod dzialaniem zatrzymu 88.

Mechanizm, sprowadzajacy zetkniecie
sie czcionek 9 z tas$ma barwiaca, zawiera
szereg mloteczkéw 100 (fig. 13) dla kaz-
dego suwaka 3, oraz szereg tluczkow 101
do przenoszemia uderzeri mloteczkéw na
czcionki. Zesp6l mloteczkéw zostaje uru-
chomiony za kazdym obrotem korby na-
przéd. Tliuczki 101 znajduja si¢ zwykle po-
za szeregiem mloteczkéw. Skoro ma zostacé
odbita jaka$ liczba, to ttuczki odpowiada-
jace suwakom 3, ktére wykonywuja dru-
kowanie, ustawiaja si¢ w szeregu odpo-
wiednich mloteczkow.

Ttuczki 101 moga przesuwaé sig, jak
to wskazuja fig. 1 i 13, w grzebieniastej
plytce prowadnej 102 i kazdy z nich przy-
mocowany. jest na przegubie do ramienia
103, osadzonego luzno na osi 104. Kazdy
suwak 3 posiada w przedniej swej krawe-
dzi wykréj 105, w ktéry wchodzi swobod-
ny koniec sasiedniego ramienia 103. Gdy
suwak 3 znajduje si¢ na dole (jak wska-
zano na fig. 11), to wolny koniec ramie-
nia 103 miesci si¢ w wycieciu 105, a tlu-
czek pozostaje poza plaszczyzng wahania
gtowki mloteczka 100°. Gdy za$ suwak
3 zostanie podniesiony, to dolna krawedz
koricowa wykroju 105 podnosi ramie 103
do pozycji, przedstawionej na fig. 13, tak
ze gléwka 101° znajduje sie na wysoko-
$ci glowki mlotka 1007, za$ ostrze 101°*—
w polozeniu gotowem do uderzenia czcion-
ki 9. Sprezyna 106 umieszczona poza thlucz-
kami 101 (tig. 7) cofd je po kazdem ude-
rzeniu mloteczkow. - ’

Jak wskazano wyzej, suwaki 3 zajmu-
ja normalnie polozenie czynne (drukujace),

przeto skoro cyfra ma byé wydrukowana,

nie sa one podnoszone i wskutek tego nie
moga uruchomié¢ tluczkéw. Mechanizm do
podnoszenia ttuczkéw w pozycje do druko-
wania cyfr sklada si¢ z uszek 107 (fig.
14%) u dolnegs konca kaidego ramienia
103, urzadzonych w ten sposéb, ie kazde
uszko mieéci si¢ naprzeciwko ramienia
najblizszego po stronie prawej. Za podnie-
sieniem ktéregokolwiek ramienia 103 u-
szko 107 podnosi najblizsze po stronie pra-
wej ramie 104, o ile rami¢ to nie zostalo
podniesione swoim suwakiem 3. Ttuczki
wracaja do polozenia pierwotnego (dolne-
go) pod wplywem wlasnego cigzaru,
Mtoteczki 100 sa osadzone na osi 108
i obciazone sprezynami 109. Mechanizm
do odchylania- mloteczkéw naprzéd przy
wzrastajacem napieciu sprezyn 109 i do
zwalniania ich sktada sie z dwu ramion
110 (fig. 1, 3, 4 i 5), odchylanych na osi

'108. W ramionach 110 osadzona jest tak,

Ze moze obracaé sie o§ 111, do ktérej sa
przymocowane dwie dzwignie 112, pola-
czone sztywno ze soba zapomoca pretéw
poprzecznych 113, 114 (fig. 13). Pret 113
zaczepia haczyki 115 mloteczkéw 100, zas
sprezyna 116 utrzymuje go w poloZeniu
zaczepienia z wymienionemi haczykami.
Gdy ramiona 110 zostanga podniesione z
poloZenia, przedstawionego na fig. 13, to
pret 113 zaczepia haczyki 115 (fig. 1).
Przy nastepnem odchyleniu nadét ramion
110, pret 113 odchyla mloteczki 100 na-
przéd, wbrew dzialaniu sprezyny 109 do
chwili kiedy dolne korice dzwigni 712 u-
derza o nieruchomy pret 117. . Przy dal-
szym ruchu ramion 110, pret 113 zwalnia
haczyki 115 i sprezyny 109 pociagaja
mloteczki ku tym ttuczkom 101, ktére ma-
ja byé uruchomione.

Ramiona 7110 uruchomiaja kolanka 118,
umieszczone miedzy niemi oraz ramiona-
mi 119, polaczonemi sztywno z ramionami
20 (fig. 7).

Gdy nie zamierza si¢ drukowaé sum,
to mechanizm odbijajacy mozna wylaczyé



zd posreditictwem klawisza wylgczajacego
120 (#8: 5, 4). Do tfzonka tego klawisza
ptzyilocowaiie jest ramiie 121, polgczome
pretent 122 ¢ ramienient 123, osadzonem
i 6deh§lamém ha osi 108. Ramiie 123 znaj-
dujé sié nad pretem 113. Za przycishie-
ciefi klawisZza 730; ramie 123 -wprowddza
sztywhiio polaczone czeSel 112, 113; 114 w
riich obrotowy Aaokots s8i (jak to wskaza-
no lifijdiii prepyWanent na fig. 1), wsku:
tek c2egb po bdehylentu ramioh 110 do go-
ry piét 113 nie zaczepi haczykéw 115 i
mlotéczki nie zostang pociggnieté ndprzod;
czyli nie itiderza tluezkéw 104 Klawisz 120
mMézna w razie potrzeby priytrzymaé w
polozehini pr2ytiSnietent - zapomots zZeba
120 zapadajaeegb pod gorna Seidnke ra~
niy 51, ) i

Mechanlzm simujacy zawiera sZereg
kotek zebatych 125 6sadZonycH i ébrdca-
jgtych si¢ na wale 126, umiészczoym W
tamie 127, odcliylanej na osi 128 (fig: 15].
Ké6tka zgbate 125 (po jednem dla kazdego
suwaka 3) zaczepiaja zebnice 129, nacie-
té na sawakach 3. Przy dbdawaniu liczb,
tama. 127 zéstaje odchyloda ku prrzodowi,
wyldczajac w ten spustb kotka zebate 125
(fig. 1) 2 zebnic 129 przed podniesieniem
drashtow 123, i cofnieta zpowrotem przed
sanfein bpuszczenieni tychze drazkéw. Su-
fiowanié widc odbywa sie przez piiésunier
cie hadot suwakéw 3, przyczem kat obroth
kotel zebatych galety natufulnié od dhi-
posél ruchu tych siwakow. ‘

Rame 127, laciach i tozlaczajacd kdl-
ka zebate 125 % zebmicami 129, odchyla
dfwignia 130 (fig. 3), osddzona w podsta-
wie maszyd¥ na osi 131. W dzwigni 130
zndjduje sig $zczelina 132, w kidrej §lizda
sie krazek 7134, osadzony na korcu walit
125 kétek zebatych 125. Na wolnym Kéricu
dZwigni 130 osadzony jest krggek oporo-
wy wehodeacy w wykrsj 135 (fig. 14)
dzwigni 136, umocowanej i odchylanej ifa
wale gléwnyni 26 i pusiadajacej ramie 137,
‘oplerajace si¢ przy odchyleniu o koleczek

138 na ramieniu 24. Spreiyny 139 pociy:
gaja dzZwigni¢ w--ten sposéb, by wylaczaé
kétko zebate z zebnic. Za obtéoeniesi kor-
by 27 naprzod sztyft 138 zwalmig raniie
137 i wskutek tégo pozwala spreiynom
139 na rozlaczenie kélek zebatyeh z zebni-
cami:- Za powrotem korby 27 do pé6loze-
nia zwyklego kétka zebate lgcza sie z zeb-
nicami, €o sprawia mechanizm opisan¥ po-
misej.

Na dzwigni 136 dthocowany jest tak, ze
moze odchylaé si¢ haczyk 140, obciadbtry
sprezyng 141 (fig. 18} i zaczepiajgey setyft
142 na ramieniu korby 24, kt6ty wskutek
tego obraca sie wraz z Korba w kierunku
naprzéd i pozostaje w polaczenit sprezy-
stem, gdy korba skeficzy swéj ruch na-
przéd. Podczas ruchu odwrothego kotby
haczyk 140 pociaga diwignie 136 wraz z
ta korba, wskutek ciego kotka zebate za-
czepia zebnice. W odpuowiedtiem miejscu
odwrothej drogi famienia korbowego 24,
dzwighia 136 zostaje odiaczotia od tego
ramienia ptrzez podniesietiie haczyka 140,
na skutek oparcia si¢ palca 143 jego o o-
porek 144 na niiettichofmiym precie 145. Gdy
haczyk 140 zostahie w ten sposéb zwoliiin-
ny, déwigtiia 136 niie moze byé odchylona
naprzéd pries sprezyhe 139, wskutek dzia-
tania zapddki 146, odchylajacej sie ha osi
147 i zavpatizoriej w krawedz zapadkowsa
148. Spreiyna {49 przyciskd 2upadhe 146
dd koteczka 150 na ramieniu 137. Zapad-
ka 146 posiada palec 151, ktéry mote za-
czepiaé sztyft 138 na ramieniu kotby 24.
Podczas drogi powtroinej ratfenia korby
24 koleczek 150 wehodei pod ktawedZ za-
padkowa 148 przed sameri odlaczehiem
hactyka 140 od ramienia 24. Skoto tylko
raittie 24 skoriczy sw6j fuch powrotny,
sztyft 138 zaczepi za palet 151, sdpythar
jae zapadke od koleczka 150; sztyft 138
stuzy wiec do opuszczettia nadé! ramienia
137.

Z tego wynika, e gdy dodawanie maa
byé wykohane, to sprezyna 139 odcigia



kélka zebate, zanim te zaczna swoéj ruch
do gory, zas sziyft 138, dzialajac za po-
$rednictwem haczyka 140, laczy kolka zz-
bate z zebnicami przed samym ich ruchem
nadél.

Niekiedy pozadane jest wydrukowanie
liczby bez dodawania jej do sumy juz o-
trzymanej. Cel ten moina osiagnaé zapo-
moca mechanizmu, zatrzymujacego haczyk
140, dzieki czemu kolka zebate nie moga
byé wiaczone w zebmice na poczatku ru-
chu nadél. Wymieniony mechanizm skla-
da sie z klawisza 152, na kiérego trzonku
153 umieszcrony jest koleczek 154, opie-
‘rajgey si¢ o przedni koniec dzwigni 155,
osadzonej ma czopie /45. Tylay koniec
dzwigni 155 dochodzi do koleczka 156 na
haczyku 140. Klawisz 152 moce byé przy-
trzymany w polozeniu przycisnietem przez
zaczepienie zeba 153° (fig 3) za g(orna
scianke ramy 51. Gdy klawisz 152 zosta-
nie przyciéniety, to tyley komiec drazka
155 podnesi haczyk 140 i przytrzymuje go
w pologeniu podniesionem, wakutek czego
gdy ramie korbowe 24 przebiega droge po-
wrotng, t0 sziyft 142 mie moZe zaczepic
hacryka 140. Webec tego kéolka zebate 125
zostaja weyleczone z zebaic, dopoki kole-
vzek 738 przez nacisk ma ramig 737 nie
whacry bilek »zebatych w zehmice, ktore
tymczasem zajely swe zwykle (dolme) po-
lozemie,

Ponigej -objaénione sposoby przecho-
dzenia od jednego miejsca cyfr w liczbie
do najblisszego wyzszego. Powyiej wyja-
$niomo, #e suwaki 3 przesuwajq si¢ do zwy-
kiego {delnegs) poloZenia zapomoca osi 22,
dziatajacej za poéredniciwem ramion 35,
spreéya 35 .oraz ramion 73 i 20 {kg. {,
13). Skok suwakéw 3 nadél jest'ograniczo-
ny (z wyjatkiem czynnoéci przemeszenia)
przez retkmiecie si¢ ramion 157 {fig. 16)
na suwakach 3 z oporkami 158. Gdy jakas
liczba ma by<¢ przemiesiona z jednego miej-
‘sea na majblibeze wyZsze, to oporek 158
suwaka 3, nalezacego do tego wyiszego

niem sprezyny 35°

miejsca, zostaje odeiagniety, wekutek cze-
go suwak 3 pod dziataniem wiasnego eie-
Zaru oraz sprezyny 35/ opuszeza sig do
chwili, kiedy gorna jego czes$é oprze sig o
walek 4 (lig. 1). Wielkoéé tego opuszeze-
nia sie drazka 3 wystarcza de obréesnia
sumujacego kétka zebatego tego dratka o
jeden zabek. Kazdy opeorek 758 znajduje
si¢ na prowadnicy 159, przesuwsnsj po-
ziomo w jedna i druga strone. Do kazdei
prowadnicy 159 przymocowana jest iak, Ze
moze odchylaé sie zapadka 160, kiérej za-
bek 161 (fig. 17) zaczepia si¢ ¢ prredmia
krawed: mieruchomej plytki zaporowej
162. Spreiyna 163 przyciska zabek 161 do
plytki 162, odciagajac zapadke 160 i czgst
159 wtyt. Gdy zabek 161 zaczepi przedaia
krawedz plytki 162, to oparek 158 zaimie
polozenie ograniczajace dolne przesunig-
cie przyleglego drazka 3, gdy zss zehek
zwolni plytke, sprezyna 163 cofnie zegnd-
ke i prowadnice 159 wstecz tak, ze opo-
rek 158 wyjdzie poza droge przgbisgu su-
waka 3.

Mechanizm de rozlgczemia zebka 167
z plytka 162 skiada sig z dwu przeciwle-
glych sztyftéw 164, przymecowanyeh do
kotka zebatego, najblizszego nizszego miej-
sca wartosci, 'W wykonaniu, wyebragonem
na rysunku, znajduja si¢ dwa sztyfty, po-
niewaz kazde kétkko zchate -posiada dwa-
dziescia zabkéw. Gdy suma zebrene ga
kotku zebatem dosiegaie dziewigciw, 4o
przy nastepnem obrécendu kotke, gdy zeb-
nica opuszcza sig, jeden z koleczkéw 164
zaczepia za keniec zapadki 160 i cisnie ja
nadol do chwili, kiedy zabek 161 znajdzie
sie poniZej przedniej krawedzi plytki 762,
poczem sprezyna 163 pociaga zapadke i
prowadnice 159 wstecz do chwili, kiedy -
porek 158 oprze sie¢ o plytke 762 i znaj-
dzie si¢ poza droga przebiegu zebnicy gaj-
blizszego wyzszego miejsca wartosei i wsku-
tek tego przesunie si¢ madét pod deiala-

na odleglosé oga'mu
crana watkiem ¢ (fig. {).



Po kazdej takiej zamianie prowadnica
159 zostaje cofnieta do swego zwyklego
(przedniego) polozenia wspélnym drazkiem
165, osadzonym w dwu ramionach 166, u-
mocowanych i odchylanych na wale 12. Do
drazka 165 sa przylaczone dwa drazki 167,
ktorych wyciete korice gorne opieraja, sie
o pret 168, umieszczony na wspornikach 16
i utrzymywany elastycznie w wyzlobie-
niach bocznych wymienionego wspornika
sprezynami 169 (fig. 3 i 5). Sprezyny 170
przyciskaja drazki 167 do preta 168 i od-
ciagajg drazek 165 wstecz.

Przy przesuwaniu nadét wspornikéw 16
(i wskutek tego przy gérnem przesunieciu
suwakow 3) pret 168 popycha wycigte koii-
ce drazkéw 167 i przesuwa drazek 165 ku
prowadnicom 159, cofajac te z nich, ktore
moglyby byé uzyte przy poprzedniem prze-
noszeniu. W chwili gdy prowadnica lub
prowadnice 159 zostaly cofnigte, ramiona
171 (fig. 13) na drazkach 167 znajduja sie
w zetknieciu z koleczkami oporowemi 172.
Dalszy ruch wdél drazkéow 167 jest unie-
mozliwiony, za$ prowadnice 16 opuszcza-
ja pret 168 o tyle, ze tenze moze przejsc
pod wycietemi koricami drazkéw 167, po-
czem sprezyny 170 odciagaja drazek 165
od prowadnic 159. Dzialanie sprezyn 170
ograniczaja sztyfty zaporowe 173 (lig. 15).

Urzadzenie do przenoszenia cyfr dzia-
ta wiec w nastepujacy sposéb. Kolka ze-
bate zostaja odlaczone od zebnic, kiore
podnosza, sie, uruchomiona prowadnica lub
prowadnice 159 cofaja sie (przesuwajac sie
naprzéd) i pret uruchomiajacy je cofa sie,
gdy zebnice podnosza sie. Skoro za$§ zeb-
nice podnosza sie, to zanim koéltka zebate
zaczng si¢ opuszczaé zebnice te zostaja
wlaczone; zebnice opuszczajg sie, obraca-
jac kotko zebate i sztyft 164 zaczepia o
zapadke 160, odlaczajac ja od przedniej
krawedzi plytki 162. Po wylaczeniu zapad-
ki prowadnica 159 cofa sie, odciagajac o-
porek 158 od zebnicy najblizszego wyzsze-
go miejsca warto$ci, dzieki czemu wymie-

niona zebnica otrzymuje dodatkowe prze-
suniecie wystarczajace do pokrecenia od-
powiedniego kétka zebatego o jeden za-
be‘k. :

Gdy pozadane jest wydrukowanie sumy
czeSciowej lub ostatecznej, to kétka zebate

- nie odlaczaja si¢ od zebnic podczas prze-

sunigcia do gory suwakéw 3, zas wielkosé
ich ruchu wgére ograniczaja sztyfty 164 o-
pierajace sie¢ o dolna strone przednich koni-
cow zapadek 160. Do utrzymania potacze-
nia pomiedzy kétkami zebatemi a zebnica-
mi podczas obrotu korby 27 naprzéd, stu-
zy zapadka 174 (fig. 19, 20) obracajaca
si¢ okolo osi 147. Koniec dolny wymienio-
nej zapadki przylega zgory do sztyftu 150
i w ten sposéb przytrzymuje ramig 137 w
polozeniu dolnem, podczas ruchu naprzéd
korby 27 i ramienia korbcwego 24. Spre-
zyna 175 przytrzymuje zapadke 174 w po-
tozeniu czynnem przy sztyfcie 176, osa-
dzonym na ramie 48° (fig. 16). Gdy na
klawjaturze nie zostanie wyznaczona zad-
na liczba (jak to ma miejsce podczas dru-
kowania sumy), to rama wahadlowa 48
znajduje si¢ w swem polozeniu przednier,
a przeto zapadka 174 przytrzymuje koltka
zebate w polaczeniu z zebnicami.

Gdy jakiekolwiek kotko zebate stoi na
zerze, to jeden ze sztyftow tegoz uchodzi
tuz pod jedna z zapadek 160. Wskutek
tego, gdy ma byé wydrukowana pewna su-
ma, to zg¢bnice zaczepiajace kélka zgbate
stojace na zerze nie moga si¢ pomiesci,
pozostale zaé zebnice podnosza sie dopu-
ty, dopdki wskutek pokrecenia kolek ze-
batych sztyfty ich 164 nie zetlna siz zod-
powiedniemi zapadkami 160. Wtedy su-
waki 3 znajduja si¢ w polozeniu wlasciwem
do odbijdnia sumy, wyznaczonej zapomo-
ca kotek zebatych.

Jezeli maszyna po odbiciu sumy nie po-
trzebuje byé ponownie nastawiona, to kot-
ka zebate moga zaczepiaé zgbnice poaczas
ich przesuwania nadét i wskutek tego pod-
czas tego ruchu rézne kétka zostaja po-
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kréeons do puloienia, jehie zajmowaly
przed zlozenien sumy. Gdy jednak maszy-
ria ma. byé nastawiona, to kétka zostaja
wylacione 2 Zcbnic, zanim te sie opu-
szezq; i1 w ten sposob wezystide kétka -
stawiajg sie da zerze, Ta czyanos$e zosta-
je wykomana przez odciggniecie zapadhi
174 od koleczka 150 przed ssmem opu-
szcZeniem zebmic. Wymieniona zapadka zo-
staje odclagnieta mechamizmiem, zawiera-
jacym klawlsz sumivjacy 1277 (fig. 3) o
trzonku 178 zaopatrzonym w setyft 179, o-
pietajacy sig zg6ry ¢ przedii kontec diwi-
gni 180 (fg. 18, 19, 20], zaopatr2onef w po-
dluzny otwér 181, przer ktéry przechodri
pret 145. Diwignie 180 mozna rifeco prze-
suwaé w kierunky podlunym w sposéb
nastepujacy. Sprezyna 182 odeiaga diwi-
gnie 180 wiyt. Na cresct tylne] dzwigni
znajduje si¢ zab 183 (Hg. 19), 2 w dZwigni
180 thwi sztyft 184 tak, fe zaczepia kole-
czek 138, umocowany w ramieniu kotbo-
wem 24, gdy klawisz suttujaey zostanie
przyciéniety. Dla wydtukowanla ostatecz-
nego rezultatu i Wprowadzema maszyny
w stafi niecZynny, naleZy przycisnaé klar
wisz sumujacy 177, wskutek czego dzwi-
gnia 80 oprze si¢ o sztyft 185 na zapadce
174 (fig. 19) | wypchnie oporek 784 na
droge przebiegu sztyftu 38. Przy ruchu
korby 27 naprzéd, ramig 24 zostaje edchy-
lone i sztyft 138 napotyka oporek 184 i
popycha dzwignie 180 naprzéd, az ramie
183 przejdzie peza sztyft 185 (fig. 20).
Skoro tylko korba rozpocznie ruch powrot-
ny, sprezyna 182 cofa diwignie 180
zpowreotem, preyczem tamie 183 ze-
tkhie sig ze satyftem 185, i - zapad-
ka 174 zostanie odchylona od ko~
teczka 150; peedent spréiyna 130 wqu-
cza natychmiast kétko zebate z zebnic i te
ostatnie podnokzg sie pod wplywem spre-
2yh 14 do krahdcowego swego polozenia.
Przy ddlszym ruchu wstecznym korby zeb-
nice cofaja si¢ do zwykledo swego polode-

Za przycismigciem klawisza

tia dziabarmiem osi 22 w spus(rb opisamy
pUprZedmo.

Powyzet opisano, w jaki sposob .rozlar
czajg si¢ kotka zebate z zebnicansi na po-
czitka ruchu powrotnego korby 24, dla o

trzymania rezultatu ostatecznego kotka ze-

bate zostejs zabezpieczone od potgczenia
Z z¢bnicami dzislsniem sztyfta operowego
142 (fig. 18y mechanizma, wywolujgeego
odlaczenie haczyka 140 od sztyfta. Mecha-
nizm ten zawiera sztyft 180+ na drazhu
180, opiersjscym si¢ zgéry o drazek 155.
surnufgcego
drazek 155 wylacra haezyle 140.

Przy tworzeniu ostatecznego rezultatu
klawisz stmujacy nalezy prrycianaé, zanim
korba 27 zostanle unruchomiona, Do przy-
trzymywanias klewisza tego w polozeniu
ptzycisnietettt po pokreceniu korby - na-
przéd stuzy zapadka 186 (fig. 3), obraca-
jaca sle okole osl 131 { posiadajaca sztyft

187, wehodzacy w wykrsj 188 w tylnym
koricu diwignt 180. Sprezyna 189 utrzymu-

je zapadke w polozeniu ezynniem, Z zarad-

ka polqczony jest sztywno palec 190 za-
czeptany przez o 22, co powoduje wyls-
czerle zapadki z polo2enia ezynnego, gdy
o8 22 i korba 27 znhajduja sie w polozeniu
rwykiem. Gdy korba 27 zaczyna si¢ poru-
s2aé naprz6d, zapadka 186 przesuwa sig i
zaczepia wykrd; 188, w celu zabezpiecze-
nin dZwigni 180 od poruszenia. Jezeli fao-
statnia zostanie uruchomiona zanim korba
27 przesunie sfe naprzéd, to zapadka 786
przesuwa sig, by zacrepié wykréj 191 w
diéwigni 780 (fig. 20) { przytrzymaé fja w
fem polodeniu, wobec czego przytrzyma-
nte klawisza sumujicego jest zbyteczne.

W ¢elu zabexpieczenia odbicia pewnej
Hezby sktadowej lecz nie sumy stuiy wy-
keoj 192 (fig. 14) dfwigni 180, w ktéry
wchodzi setyft 176, znajdujacy sig na ra-
mie wahadlowej 48 . Rama fa rnaj-
duje si¢ w swem polofemin przed-
fiem mna pocegtku nastawianim  licz-
by i skoro tylko jekikolwiek kila-
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wisz liczbowy zostaje przycidniety, to
walek 47° odchyla rame wtyl. Gdy ra-
ma 48° zajmuje swe polozenie przednie,
to sztyft 176 znajduje si¢ zewnatrz wykro-
ju 192, gdy jednak rama odchyli si¢ wtyl,
to sztyft 176 wchodzi w wykréj 192 i
przytrzymuje dZwigni¢ sumujaca 180.

Gdy zapadka 160 znajduje si¢ w po-
‘fozeniu, przedstawionem na fig. 17, to
przedni jej koniec nie zatrzymuje sztyftu
przy tworzeniu sumy. Przeto nalezy umoz-
liwié tworzenie sumy, gdy jakakolwiek z
zapadek 160 znajduje si¢ poza swem po-
lozeniem normalnem. Do tego celu sluza
wystepy 3¢ (fig. 17) na suwakach 3. Gdy
jakikolwiek suwak 3 opusci sie ponizej
swego polozenia zwyklego podczas prze-
noszenia na wyzsze miejsce wartosci, wow-
czas wystep 3* jego zaczepi pret 48' na
ramie wahadlowej 48" i przesunie ja
wtyl tak daleko, zeby ustawié plytke za-
porowa 48° na drodze przebiegu sztyf-
tow 46, Préba otrzymania czeSciowej su-
my przez przesunigcie korby 27 naprzdd
doprowadzi jedynie wszystkie sztyfty 46
do oparcia. sie o plytke 48', bez przesu-
nigcia do goéry jakiegokolwiek suwaka 3,
z wyjatkiem tego lub tych suwakéw, kté-
re znajdowaly sie niZej swego polozZenia
normalnego. Ruch powrotny ramy 48
odpycha zapadke 174 od sztyftu 150 tak,
ze koétka zebate zostaja rozlaczone z zeb-
nicami do chwili, kiedy podniosa si¢ polo-
tone nienormalnie nisko zebnice, czyli kol-
ka zebate zostaja wylaczone i wlaczone,
jakgdyby liczba miata byé dodana. Ruch
powrotny ramy 48 wtlacza wigc sztyft
176 w wykréj 192 dzwigni sumujacej 180,
zabezpieczajac ja od uruchomienia.

By zapobiec wypadkowemu pokrecaniu
kétek zebatych wylaczonych z zgbnic, stu-
zy pret 193 (fig. 15), przymocowany do
.zebnic ‘i zaopatrzony w zabek zaporowy
194 dla kazdego kétka zebatego. Pret 193
przymocowany jest swemi koricami do
-dwéch ramion 195, odchylanych na osi 128.

naprzédd).
194 krazek oporowy 196 (fig. 18) na koricu

Zanim kotka zebate zostang caltkowicie

wylaczone z z¢bnic, zabek 194 przesuwa

sig, by zaczepi¢ kéltko zebate i pokrecaé sie
wraz z niem az do korica jego ruchu wy-
laczajacego. Gdy kétko zebate powraca,
by zaczepi¢ zebmice, pociaga ono zabek
194 az do chwili zaczepienia, poczem za-
bek ten zostaje wylaczony (przesunigty
Ruchéw tych udziela zabkowi

preta 193, wchodzacy w szczeline 197

dzwigni 130. . ' '
Maszyna wedlug wynalazku moze dru-

kowaé liczby i sumy w.réznych barwach,

np. liczby — niebieskie, sumy za$§ — czer-

wone. W tym celu tasma 198 (fis. 10)
sktada si¢ z dwéch pasem, dolnego czerwo-
nego i gérnego niebieskiego, Czesé. tasmy,
znajdujaca si¢ bezposrednio poza suwakiem
3, podtrzymuje i prowadzi rama sztywna,

zawierajaca dwa boczne wsporniki 199
(fig. 13), przyczem ramg te prowadza pio-

nowo prety 200 i 201, wspéldzialajace =z
z wykrojami tych wspornikéw. Liczby 202
oznaczaja dwie dzwignie kolankowe, obra-
cajace si¢ okolo osi 203. Jedno ramie kaz-
dej z nich jest przylaczone do. jednego ze
wspornikéw 199 za posrednictwem $ruby
204, przechodzacej przez podluzny otwér
205 w wymienionem ramieniu. Sprezyny
206 podciagaja rame 199 z tasma ku dzwi-

‘gni 202. Drugie ramie kazdej dZwigni 202

zaczepia o§ 22 i przesuwa rame 199 w kie-
runku podnoszenia tasmy. Spreiyny . 207
(fig. 15) odciagaja rame tasmy do poloze-
nia dolnego. Kazdy ruch osi 22 naprzéd
podnosi ta$me, nastawiajac ja do druku
czerwonego. By tasma byla podnoszona
tylko przy drukowaniu sumy, stuzy mecha-
nizm przesuwajacy rame tasémy nadét przy
drukowaniu liczby, Mechanizm ten posia-
da wystepy zaporowe 208 na ramie waha-
dlowej 48¢, ktére zaczepiaja podobne wy-
stepy 209 na bocznych wspornikach 799.
Gdy rama wahadlowa 48° znajduje sie¢ w
polozeniu przedniem, wtedy, gdy na kla-
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wiszach nie zostala nastawiona zadna licz-
ba, to wystepy 208 nie zaczepiaja poru-
szajacych si¢ ku gérze wystepow 209, wsku-
tek czego drukowanje odbywa sie w bar-
wie czerwonej; lecz gdy ma byé odbita
liczba, wéwczas rama 48° zajmuje polo-
zenie tylne i wystepy 208 zapobiegaja
‘podniesieniu si¢ ramy z tasma, spreZyny
za§ 206 naprezZaja sie przy przesunieciu
osi 22 naprzéd,

Tasma 198 (fig. 10) moze byé prowa-
dzona w jakikolwiek odpowiedni sposéb i
'w razie potrzeby kierunek jej ruchu moz-
na zmieniaé zapomoca dowolnego odpo-
wiedniego mechanizmu. W opisywanej ma-
szynie zastosowano mechanizmy do samo-
czynnego przesuwania tasmy i zmiany kie-
runku jej ruchu, gdy tasma zwinie si¢ z
jednej z cewek.

Cewki 210 do tasmy (fig. 8 i 10) sa osa-
dzone na gérnych koricach osi pionowych
211. Na kazdej osi miesci sie kétko zapad-
kowe 212 (fig. 10%). Cewka obraca sie
wraz z osia zapomoca sztyftu 213 na cew-
ce, opierajacej si¢ o petelke 214, obraca-
jaca przez tarcie piaste kétka 272. Kazda
z osi 211 jest pokrecana za posrednictwem
sprzegla zebatego 215 (fig. 7), osadzonego
luzno na dolnej jej czesci. Do kazdego
sprzegla przymocowane jest nieruchomo
rami¢ 216 polaczone drazkiem 217 (fig.
3) z ramieniem 218, zwigzanem z ramie-
niem 119. W ten sposéb obrét korby 27
uruchomia sprzegla zebate 215.

Sprzegla 215 wspéldziatajg z podobne-
mi sprzegltami 219, ktére nie obracaja sie
na osiach 211, lecz moga sie przesuwaé na
nich pionowo. Sprezyny 220 podciagaja
sprzegla 215 ku sprzegltom 219, przyczem
ruch do géry kazdego sprzegla 215 ogra-
nicza zgrubienie 221 (fig. 7a) osi 211.
Sprzegla 219 kolejno podnosza sie do géry
i wylaczaja sie ze sprzegiel 215 zapomo-
ca dzwigni 222, odchylanych okolo osi 223
(fig. 4). Dzwignie te posiadaja sztyfty 224
wchodzace w pierécieniowe wyzlobienia w

sztyfty sa uruchomiane ramionami
‘wchodzacemi w odpowiednie haczyki na
‘gérnych konicach dZwigni 222. Z ramiona-

sprzeglach 219. Kazdy sztyft stuzy do pod-
noszenia i opuszczania sprzegla @ 219;
226,

mi 226 zwiazane sa ramiona 227 (fig. 9 i
10), potaczone drazkiem 228. Skoro ra-
miona 227 zostaja, wprawione w ruch,
sprzegla 219 podnosza, sie i opuszczaja. Do
przytrzymania sprzegiel 219 w polozeniu
wlaczonem stuzy zapadka 229 (fig. 9), od-
chylana okolo osi 230 na dratku 228 i za-
opatrzona w zeby, pomiedzy ktére wcho-
dzi nieruchomo sztyft 237. Sprezyna 232
utrzymuje zapadke 229 w elastycznem po-
laczeniu ze sztyftem 231.

Mechanizm zmieniajacy kierunek ruchu
cewek zapomoca drazka 228 i sprzegiel
zebatych 219, zawiera pret 233, obracaja-
cy sig na czopie 230, przechodzacym przez
jego Srodek i przymocowanym do drazka

228. Na kazdym koricu preta 233 znajduje

sie¢ zab 234, zaczepiany przez przylegle
kotko zapadkowe 212. Do koricow preta
233 sa przymocowane odchylane ramiona
235 (fig. 10), zaopatrzone w koricowki 236
stykajace si¢ z kolnierzami dolnemi cewek
210. Spreiyny 237 przyciskaja korcowki
236 do kolnierzy cewek i utrzymuja pret
233 w takiem polozeniu, by oba zeby 234
nie zaczepialy koétek zapadkowych 212.

Na kazdej cewce osadzona jest zwrotni-
ca 238, przyczem spreiyna 239 dazy do
utrzymania zewnetrznego korica zwrotnicy
w polozeniu wystajacem, w ktérem koniec
ten zachodzi za przylegla koficéwke 236.
Zwylkle za$ nawinieta tasma utrzymu]e

‘zwrotnice 238 wewnatrz obwodu cewki.

Gdy ta$ma na jednej z cewek zostanie
prawie zupelnie odwinieta, zwrotnica 23R
tej cewki wyskakuje nazewnatrz i przy dal-
szem pokrecaniu cewki natrafia na odpo-
wiednia koricbwke 236, popycha przeto
pret 233 i nastawia zab 234 na przeciwle-
glym koricu preta 233 na droge przebiegu
zabkéw kotka zapadkowego, przylegaja-
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.cego do cewki peine;. Wymienione kétko
zapadkowe zaczepia podczas swego ebrotu
za zab 234 i popycha pret 233 oraz kemiec
dratka 228 dopoty, aZ sztyht 231 przej-
dzie z jednego wyciecia w zapadce 229 w
drugie. Taki ruch koficowy drazka 228 wy-
lacza sprzeglo 219 pelnej cewki z przyle-
flego sprzegia 215 i wldcza sprzeglo 219
pustej cewhi we wspéldzialajace 2z niem
sprzefio 215, wskutek czego kiesumek ru-
chu tasmy zestaje  odwrécomy, wéwezas
sprezyny 237 cofaja pret 233 w peloZenie
obojetne. Plytki cierme 222° (fig. 3, 4)
priytrzymujg dzwignie 222, wskutek swe-
go cismienta w poloZénmiach nastawionych.

Watek 2 moze byé obracany w celu
rozmieszczenia wierszy druku  zapomoca
odpowiedniego mechanizmu, nieprzedsta-
wionego szczegblowo na zalaczonym  ry-
sunku, lecz ktérego polaczenie czynne
wyobraza fig. 4 Mechanizm powyzszy skla-
da’ si¢ z ramiemia 240, - zaopatrzonego w
sztyft 241, umieszczony miedzy dwoma

uszkami prefa 242, Przedni komiec ramie-'

nia polaczony jest tak, Z¢ moze wahaé sie,
za$ jego tylny komiec Iaczy si¢ z ramie-
niem 21, wskutek tego wlasciwy ruch zo-
staje udzielony walkowi przy kazdem po
ruszeniu korby 27.

Do zabezpieczenia korby 27 od ruchu
wtyl przed zakosczeniem jej obrotu stuzy
odpowiedni mechanizm, W danym wypad-
ku zastosowano zapadke 243 (fig. 11 i 12),
osadzong i odchylong na ramieniu 24, oraz
wapédldzialajacq z nieruchomym lukiem za-
padkowym 244 przy edchyleniach ramie-
nia 24, W jakimkolwiek kierunku zostanie
odchylone ramig 24, zapadka 243 bedzie
tamowala ruch odwrotny, dopéki nie przej-
dzie ona poza plaszczyzne¢ robocza luku.

Jak opisano poprzednio, korba 27 po-
laczona jest sprezyscie z ramdeniem 24,
przenoszqcem naped' zapomoca Spreiyn
32. Szybkoéé¢ dzialania walu 26, na kté6-
_rym osadzone jest ramig 24, moze byé re-
gulowana zapomoca hamulca pneumatycz-

nego 245 (fig. 4), kiérego tlok przymaco-
wany jest zapomoca psregubu de. diwigmi
246, odchylanej na czopie 247. Drugi ko-

niec tej dZwigni podluiny pesiada rozwi-

dlenie, w ktére wchodzi kraick operowy
248 osadzony na krzywem ramieniu 23,
przymocowanem do watu 26. Hamulec za-
bezpiecza wal 26 od zbyt szybkwgo obrap

.cania.

Jezeli korba 27 przesunie si¢ naprzéd
zbyt szybko, tak Ze sprezyny 32 podda-
dzg si¢ i trzpiern 3! pozostamie wtyle za
ramieniem 34, to mechanizm uruchomiony
przez wal mioze nie skosiczyé swego catko-
witego ruchu naprzéd, gdy kerba zacznie
juz swéj ruch powretny. Dla uniknigcia
tej mozliwosci stosuje si¢ mechanizm za-
pobiegajacy powrotnemu ruchowi korby de
chwili, kiedy rami¢ 24 skoriczy swéj ruch
naprzéd. Wymiemiony mechanizm posiada
dzwigni¢ 249 (fig. 11), przymocowana za-
pomoca przegubu 250 do luku 244. Tylny
koniec dzwigni 249 posiada wypuklosé 251,
wchodzaca w zlobek krazka przeciwcierne-
go 252 na osi 22 (0§ 22 taczy sig, jak wska-
zano uprzedmio, z ramieniem 24 za po-
Srednictwem drazka 23). Przed lukiem
prowadnym 254 znajduje si¢ wykréj 253.
Sprezyna 254 przyciska diwignie 249 do
krazka 252. Do przedniego konica dzwigni
249 jest przymocowane zapomoca przegu-
bu 250 rami¢ zaporowe 255, odciagane
sprezynd 256 do gory, ktore jest tak wy-
giete, ze sztyft 257 na wsporniku 29 moie
swobodnie poruszaé si¢. Gdy korba 27 jest
pociagnieta naprzéd z nalezyta szybko-
§cia, to krazek 252 zbiega z tuku 251 i
wchodzi w wykréj 253, gdy tylko sztyft
257 minie przedni koniec ramienia zapo-
rowego 255, poczem rami¢ to podnosi si¢
pod dzialaniem sprezyny 256 i nie tamuje
niezwlocznego ruchu powrotnego korby 27.
Jezeli jednak korba zostanie obrécona na-
przdd z taka szybkoscig, ze sztyft pozosta-
nie wtyle za ramieniem 34, to krazek 252
nie moze wej$é¢ w wykréj 253 dopéty, do-

— M =



pbid sztyft 237 nie winte prrzedmiego koii-
ca ramienia raporowego 255; to ramie¢ ped
dziataniem sprefyny 256 rapada wiec za
sztyft 257 1 tamuje powrotny ruch dopéty,
- dopoki krytek 252, a przeto i ramie 24 nie
ukofczy swepo rucha naprzad.

Do zabezpieczenia klawispdw liczbo-
wych 49 od wrechomienia podczas dzéala-
nia korby slazy dfwigmia 258 (fig. 5, 11 i
12), osadzona itak, #e mode vdchylad sie
na osi 259. Przedni komiec diwigni moie
si¢ przesawac do polobenia poza géma
d3wignia 56 1 w ten sposéb prreszkadza
przytisnieciu klawisza $icrbowege. Spresy-
na 260 wyprowadzi dfwigwie 238 z polede-
nia zatrzymujacego kiawisz 49. Na korcu
tylnym d%wigni 258 rnajduje sie wystep
261, ktéry zaczepia srty#t 31, Za pocia-
gnieciem korby 27 mapraod sziytt 31, dzia-
lajat ma ‘powierachnte 262, edchyla diwi-
gnie 258 do chwili zetkniecia sie jej praed-
niego kofica z gorng dzwignia 56. DDiwi~
gni¢ 258 przytrzymeuje w tem poledeniu
zethrtiecie sztyftu 31 z powierzolemis, 262
dopbty, dopoki ketba 27 mie pewsbci do
sweo polodenia zwyklege.

Po zabempieczenia klawisziw hiczbo-
wych w kaidej chwili ed mruchomienia
stuzy pret 263 (fig. 3 i 6), umieszczony pie-
‘nowo wpobkizu swobednych kehcow diwi-
gmmi 56 1-osad¥eny ma setyicie 264, wohodza,
cym ‘w ‘ukosmy wyks] D65, wskastek caego
mo¥na pret 263 prozysewaé  hib edsuwac
od Afwigni 56. Pret 263 wireymeje ruchod
Klawisza raporowego ‘366 ‘@ trwonku 267
zaopatrzonym w sZtyht 268, wchodzgoy w
rowek ma poziomem wydideniu preta 863.
Klawisz 266 moze by zaryglowmany w po-
loZeniu preycidnietem w velu przytrzymy-
wanin prete 268 przy kericach déwigni 56
zapomoca z¢ba 269 na trzonku 267 zacwe-
piajacego za $6rng pokrywke rany 5.

YW ragie potrzeby mogn byré susiosmwe-
ne érodki do drukowania znakéw w ola-
czerttu iz vum, lub ticzby, ktéra zostala.od-
b#ta lecz nie dodana do liceb peprzednich.

a ralacwonym rysusku  przedstawiony
jest specjalny mieruchomy drazek 3' do
drukowania raaku (fig. 6 i 29) zaopatrzo-
ny tylko w jedna czcionke 91, Tiuczek
101* przemoszacy wderzepia mioteczka
100! na czuionke 9! opuszcza lwb podnesi
dewignia 279 (fig. 3), ebracajaca si¢ na
precie 145. Tylay keniec tej diwigni jest
przylaczony -do ttuczka M0I' zapomocy Ta-
mienia 27f; wprsedni jej koniec posiada
sztyft 272 (fig. 6), przylegajacy zdolu do
niesunrujacego dratka 155. Sprezyma 273
(fig. 3) ciénie na diwignie 270 ‘w celu opu-
szczenia ttuczka 101%. Ilekroé¢ niesumuja-
cy klawisz 152 rostanie przycismigty praer.
klawisz semujacy 777, zawsze tiucaek 101
zostaje podniesiony do peloZenia czyame-
go, -odbijajuc w ten sposéb znak w barmie
odrgbnej naprzeciw kaizdej liczby njedo-
danej lub kezdej swmy. -

Wszystkie mechanizmy mieszacra sie w
skrzynce 274, W gévnej praedniej czesa
skrzynki majduje sig oszklony otwér 275,
nu kiérego szybce 55 mmiesmcaone GAPO-
wiednie znaki w redlzagu prasdstawiongoh
na #ig. 2. Wekaximakca 276 na prowadnicy
47 wskazuje jej poloZenie, a e i cyhr,
ktére zostaty mastmwicne.

"Opisany pewyzej sexzegolown wndn.
zok stesuje siv mietyln do praedsiamions;
na rysunku maszyuy, decz made by¢ zasto-
sowany do maszyn do dedawsnia néimych
inmryoh typow. .

Zastrzeizzmia patemiowe.

4. Maszyna o dodlawania Siczb i za-
pisywania -otrzymanych som, zoamiepma
tem, Ze jej :mechamizm summjacy posiada
ducy Thoéé suwakow /(3) i zatrzsmay mchoe-
me {46) dla kaidego suwaka, gnupe za-
trzyméw ‘statych {¢2), meckanizm (49, 54,
54, 58, 59, $3, 64, 65) do szeregowarin
(wedlug mriejsc wartoéci) wskaranydh za-
trzyméw stalych .(42) omez .mechaniem
sprowadzajacy deczente womiemsmych. za-
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trzyméw ruchomych (46) ze statemi za-
trzymami uszeregowanemi (42).

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze grupa zatrzyméw stalych
(42) miesci si¢ w plaszezyZnie znajduja-
cej si¢ zewnatrz normalnej plaszczyzny
ruchéw zatrzyméw (46), pozostajacych
normalnie po jednej stronie grupy zatrzy-
moéw stalych (42) i przestawia si¢ wspél-
nym ruchem poprzecznym w polozenie, w
ktorem uskutecznia si¢ zetkniecie zatrzy-
méw rvchomych (46) ze stalemi zatrzyma-
mi uszeregowanemi (42).

3. -Maszyna wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tem, Ze kaidy suwak (3) mecha-
nizmu sumujacego porusza si¢ pionowo, a
odpowiadajacy mu zatrzym ruchomy (46)
miesSci si¢ w ramieniu (45), polaczonem
przegubowo ze wskazanym suwakiem (3),
i porusza si¢ w plaszczyznie poziomej.

4, Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze mechanizm szeregujacy za-
trzymy posiada duza ilosé trzpieni (65)
slizgajacych si¢ zbiorowo w kierunku po-
przecznym wzgledem grupy stalych za-
trzymow (42), wspoltdzialajac w ten spo-
s6b z niemi. .

5. Maszyna wedlug . zastrz, 4, zna-
mienna tem, ze jeden koniec trzpienia
(65) mechanizmu szeregujacego jest po-
taczony. przegubem z dzwignia (56) uru-
chomiang klawiszem, a przeciwlegly koniec
wolny spoczywa na wspélnej ramie obro-
towej (62), odchylanej od polozenia nor-
malnego sprezyna lub czeScia podobna i
podtrzymujacej korice wolne wskazanych
trzpieni (65) w kierunku poprzecznym
wzgledem grupy zatrzyméw stalych (42).

6. Maszyna wedlug zastrz. 5, zna-
mienna tem, ze wahliwe ruchy ramy (62)
okolo polozenia normalnego kontroluje
mechanizm zaporowy (64°, 69), przyczem
trzpienn szczytowy (65) porusza wspdlny
drazek (59), uruchomiany dzwignia (56)
celem usunigcia zapory.

1. Maszyna wedlug zastrz, 4 i 5, zna-

mierina tem, Ze zatrzymy (42) grupy sta-
tej szereguja si¢ poziomo, a trzpienie (65)
sa umieszczone pionowo w ramieniu, kto-
rego wahania wprowadzaja te trzpienie
(65) w polozenie, w ktérem wskazane za- .
trzymy (42) ustawiaja si¢ w rozmaitych
szeregach pionowych.

8. Maszyna wedlug zastrz, 1 i 4, zna-
mienna tem, Ze mechanizm sprowadzaja-
cy ruch zbiorowy trzpieni (65) w kierun-
ku poprzecznym wzgledem grupy stalej
zatrzyméw (42) sprowadza roéwniez prze-
sunigcie zatrzyméw ruchomych (46) w po-
lozenie wspéldzialania ze stalemi zatrzy-
mami uszeregowanemi (42). :

9. Maszyna wedlug zastrz, 6 i 8, zna-
mienna tem, Ze zatrzymy ruchome (46)
wszystkich suwakéw (3) mieszcza sie w
prowadnicy (47) polaczonej ze wspdlna
rama (62) trzpieni (65), przyczem pomie-
niona prowadnice i rame uruchomia wspdl-
nie sprezyna (68).

10. Maszyna wedlug zastrz. 5 i 6,
znamienna tem, Ze ruch powrotny ramy
(62) do pozycji poczatkowej uskutecznia
mechanizm cofajacy, sczepiajacy czes¢
(72) potaczona z tg rama, (62) i roziaczany
z nia samoczynnie, gdy rama (62) cofnela
sie.

11, Maszyna wedlug zastrz. 10, zna-
mienna tem, ze cze$¢ (72) polaczona jest
z rama (62) zapomoca sztyftu i zlobka u~
mozliwiajacych ruch prostolinjowy wska-
zanej czesci (72), przyczem drazek cofaja-
cy (74) wykonywa ruchy zwrotne tuz przy
wskazanej czesci (72) i rownolegle wzgle-
dem niej, zaczepiajac sztyft (73) lub inna
podobna, cze$é¢ wystajaca, a samoczynne
wylaczanie wskazanego drazka (74) usku-
tecznia zab (79) zaczepiajacy oporek staly
(80).

12, Maszyna wedlug zastrz. 10 i 1J,
znamienna tem, ze cze$¢ (72) posiada zab-
ki (89), ktére zaczepia zapadka (88), uru-
chomiana klawiszem korekcyjnym (86).

13. Maszyna wedlug zastrz, 10, zna-
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mienna tem, Ze posiada mechanizm powta-
rzajacy zmieniajacy kierunek ruchu draz-
ka cofajacego (74) tak, aby nie zaczepial
on czesci (72) polaczonej z rama (62).

14. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze zaopatrzona jest w za-
trzask (48?), zapobiegajacy ruchom czyn-
nym zatrzyméw ruchomych (46), ktére
nastawia si¢ w poloZeniu czynnem zapo-
moca mechanizmu (49, 50, 51, 54, 55, 56,
58, 59, 61, 62 i 47) wywolujacego wspol-
dzialanie wymienionych ruchomych za-
trzyméw (46) z uszeregowanemi zatrzyma-
mi grupy stalej (42).

15. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze posiada prowadnice (159)
z oporkiem (158), ograniczajacym ruch
jcdnego z kilku suwakéw (3), podczas gdy
zapadka (160) lub cze$¢ podobna sluzy
do przytrzymywania pomienionej prowad-
nicy w pozycji czynnej wbrew dziataniu

sprezyny (163), usilujacej przesunaé ja w
kierunku pociagania oporka (158), przy-
czem wskazana zapadka (160) lub czes¢
podobna wprawia w stan nieczynny sztyft
(164).uruchomiany drugim suwakiem (3).

16. Maszyna wedlug zastrz. 9, zna-
mienna tem, Ze prowadnica (47) zaopa-
trzona jest w czesé¢ (81), wywolujaca przy
ruchu powrotnym prowadnicy cofanie u-
szeregowanych zatrzyméw stalych {42) do
ich potozenia normalnego.

17. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze posiada drazek (263) uru-
chomiany klawiszem (266), celem ryglo-
wania mechanizméw ustawiajacych za-
trzymy.

Sundstrand Corporation.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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