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Zwijacz taSmy, zwlaszcza w elektronicznych maszynach
~ cyfrowych

1

Przedmiotem wymalazku jest zwijacz taSmy pa-
pierowej 5-cio lub 8-mio Sciezkowej, bedacy urza-
dzeniem pomocniczym do elekitronicznych masAyn
cyfrowych.

Znany jest zwijacz taSmy, w kitbrym na osi sil-
nikia elektrycznego jest rozlgczna szpula. Na szpule
ta nawijana jest taéma 5-cio lub 8-mio $ciezkowa,
Zatrzymywanie rozpedzonej szpuli realizowane jest
na drodze mechanicznej lub elektrycznej.

Znany jest réwniez inny zwijacz tasmy, posiada-
jacy sprzeglo wieloptytkowe miedzy szpulg zamo-
cowang na wspblnej osi silnika elektrycznego a sil-
nikiem. Sprzeglo wiaczane jest recznie przez na-
ciskanie reka ma szpule w caltym cyklu nawijania.

Wedlug wynalazku zwijacz posiada dwa uktady
prowadzenia ta$my, uklad nawijania w postaci
szpuli roztacznej, ukiad napedowy oraz uklad ste-
rowania napedu szpuli w postaci diwigni, ktéra
oddzialywujgc na tarcze sprzeglowa powoduje
przenoszenie napedu na szpule.

Takie rozwigzanie zapewnia nawijanie tasmy w
lewa lub prawg strone oraz umozliwia odpowied-
nio ciasne nawinigcie taémy w krazek o $rednicy
200 mm, przy czym pod pojeciem ciasnego nawi-
niecia uwaza ksie takie zwinigcie krazka tas$my,
w ktérym po przyklejeniu konca zewnetrznego
i uchwyceniu za $rednice wewnetrzng nie nastapi
nadmierne obsuwanie sie zwojow. Wysokos¢ po-
wstatego w ten spos6b stozkia Scietego nie jest
wieksza niz 38 mm dla tasmy 8-mios$ciezkowej jak
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réwniez nie jest wigksza od 27 mm dla tasmy 5-cio
Sciezkowej.

Wynalazek schmatycznie zostat pokazany na za-
taczonym rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
widok urzgdzenia z przodu a fig. 2 schemat kine-
matyczany urzagdzenia. Zwijacz taémy pokazany na
fig. 1 i 2 sklada sie z czterech podstawowych ukla-
déw realizujacych poszczegélne funkcje urzadze-
nia.

Pierwszym jest uklad prowadzenia tasmy, skla-
dajacy sie z prowadnicy 1, kotké6w hamulcowych 2
oraz rolek kierujacych 3. Zwijacz wyposazony jest
w dwa jednakowe uklady prowadzenia ta§my usy-
tuowane symetrycznie do osi mawijacza, ktére za-
pewniajg nawijanie tasmy w lewg lub prawg stro-
ne. Drugim jest uklad nawijania taSmy, sktadajacy
sie ze szpuli roztgcznej 4 osadzonej ma walku 8.

Trzecim jest uklad napedowy skladajacy sie
z silnika, elekirycznego, przekladni pasowej 5, 6
i 7, walka 8 oraz tarczy sprzeglowej 9 osadzonej
przesuwnie — nieobrotowo na walku 8. Naped
z silnika elektrycznego s poprzez koito mapedowe 5
i pas 6, przenoszony jest na kolo napedowe 7, kt6-
re osadzone jest luino — qbrotowo na walku 8.

Ostatnim jest uklad sterowania napedu skiada-
jacy sie z dzwigni dwuramiennej 10 podpartej
i utozyskowanej w podporze 11 oraz dwoéch spre-
zyn 12 i 13 dociskajgcych dZwignie 10 do tarczy
sprzeglowej 9. Sprezyny 12 i 13 usytuowane sa po
przeciwnych stronach dzwigni 10 w stosunku do
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podpory 11. DZwignia 10 ma po sm'ome sprezyny
przycisk mechaniczny P.
Sita naciggu sprezyny 13 wywoluje obrécenie sie

dzwigni 10, ktéra naciaga sprezyne 12 oraz naciska

na tarcze sprzeglowa 9. Ten nacisk powoduje prze-
suniecie tarczy sprzegiowej 9 po watku 8 w kie-
runku kola 7 i polaczenie sie jej z tym kotem 7.
To polaczenie umozliwia przeniesienie napedu
z kola napedzanego 7 na watek 8 i tym samym
na szpule 4. Po przyciSnieciu przycisku mecha-
nicznego P dZwignia 10 obraca sie¢ w drugim kie-
runku. z jednoczesnym rozciggnieciem sprezyny 13.
Nastepuje woéwczas przesuniecie tarczy sprzeglo-
wej w kierunku od kota 7 i zwolnienie naciggu
sprezyny 12. Tarcza sprzegiowa 9 nie wspélpracuje
wéwczas z kolem napedzanym 7 i naped na wa-
tek 8 i szpule 4 nie jest przenoszony.

Zastrzezenia patentowe

1. Zwijacz tasmy, zwlaszcza w elektronicznych
maszynach cyfrowych, posiadajgcy naped silnikiem
elektrycznym, znamienny tym, Ze ma dwa jedna-
kowe uklady prowadzenia tasmy, a kazdy z nich
sklada sie¢ z prowadnicy (1), kolkéw hamulco-
wych (2) i rolek kierujacych (3) oraz ukiad na-
wijania tasémy w postaci szupli rozigcznej (4).

2. Zwijacz tasSmy wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze ma dwa lub wiecej kolk6bw hamulco-
wych (2).

3. Zwijacz tasmy wedtug zastrz. 1 albo 2, zna-
mienny tym, Ze ma conajmniej dwie rolki kieru-
jace (3) tasme o réinycﬁ szerokoéciach.

4. Zwijacz taSmy wedlug zastrz. 1 albo 2, zna-
mienny tym, ze ma uklad napedowy sktadajacy
si¢ z przekiadni (5, 6 i 7), walka (8) oraz tarczy
sprzegtowej (9) osadzonej na wal‘ku (8) przesuw-
nie-nieobrotowo.

5. Zwijacz taSmy wedlug zastrz. 3, znamienny
tym, ze ma uklad napedowy skladajacy sie z prze-
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kladni (5, 6 i 7), walka (8) oraz tarczy sprzeglo--
wej (9) osadzonej na waltku (8) przesuwme-'me-
obrotowo.

6. Zwijacz tasmy wedlug zastrz. 4, znamienny
tym, Ze przekladnia sklada sie-z kola pasowego
napedowego (5), paska (6) oraz kola pasowego na--
pedowego (7), przy czym kolo pasowe napedo-
we (7) jest osadzone mna walku (8) luzno-obrotowo..

7. Zwijacz ta§my wedtug zastrz. 5, znamienny
tym, ze przekladnia sklada sie z kola pasowego na-
pedowego (5), paska (6) oraz kola pasowego nape-
dowego (7), przy czym kolo [pasowe napedowe (7)
jest osadzone na watku (8) luZno-obrotowo.

8. Zwijacz tasmy wedlug zastrz. 1 albo 2 albo 5
albo 6 albo 7, znamienny tym, Ze ma uktad stero--
wania napedu skladajacy sie z diwigni dwura-
miennej (10) podpartej i ulozyskowanej w pod-
porze (11) oraz dwoéch sprezyn (12 i 13) dociskajg-
cych dZwignie (10) do tarczy sprzeglowej (9).

9. Zwijacz taémy wedlug zastrz. 3, znamienny
tym, ze ma uklad sterowania mapedu skladajacy
sie z dzwigni dwuramiennej (10) podpartej i ulo-
zyskowanej w podporze (11) oraz dwéch sprezyn
(12 i 13) dociskajgcych dzwignie (10) do tarczy
sprzeglowej (9). ’

10. Zwijacz ta$my wedmg zastrz. 4, mmenny
tym, ze ma uklad sterowania napedu skladajacy
sie z dzwigni dwuramlanneJ (10) pcdpartej i uio-
zyskowanej w podporze (11) oraz dwéch sprezyn
(12 i 13) dociskajgcych dzwugme (10) do tarczy
sprzeglowej (9).

11. Zwijacz taSmy wedlug zastrz. 8, znamienny
tym, ze sprezyny (12 i 13) ma usytuowane po
przeciwnych stronach dizwigni (10) w stosunku do-
podpory (11).

12.. Zwijacz taémy wedlug zastrz. 9 albo 10, zna-
mienny tym, Zze sprezyny (12 i 13) ma usytuowane
pe przeciwnych stronach dzwigni (10) w stosunku
do podpory (11).
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