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vanych /pPesnych/ otédek 1 p#i proménném
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pétko zajiBténé proti otdéeni vodieim
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Axidlni polohou Boup4tka se reguluje
zdkledn{ velikost kruhové Btérbviny, kte-
rou protékd médium ( napto.stladeny vzduch)
8 kterd urduje polet otddek pneumatického
. motoru, udrZovanych odstPedivych regulé-
torem i p¥i proméuném zat{Zeni motoru
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Uvedené zaiizeni lge pouzit 1 u brusek,
kde se umo¥n{ snadné nastaveni pofedova-
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Vynilez Fe¥{ zafizen! k ovldddni bezstupnové zmény otédek, zejména pneumatickych mo-

tord, pro plynulou regulaci podtu otécek.

Dosud se mnoistvi vzduchu do pneumatického metoru privddélo pies reguldtor otédek ,
ktery se odstfedivou silou posunoval k nepohyblivému Boupdtku, pevnd zalisovanému do té-
lesa pneumatického motoru. Mezi ¥oupdtkem & reguldtorem otddek vznikle mezera, kters se
ménila v nep¥{mé zdvoslosti na podtu otdSek motoru, ale uméraé k jeho zatifeni, Zat{Zemim
motoru poklesly jeho oté8ky, reguldtor se vraci zpét do oteviené polohy, Timse zdrovem
zvétdile mezera, kterou se prividélo médium do motoru, stoupl pofet otddek na maximum
a piivienim pfivodu vzduchu do reguldtoru nebyle moino mnoistvi otddek regulovats Nevyho-
dou dosavadniho proveden{ je, Ze reguldtor otddek udriuje pouze jediny rozsahk otdlek,
které nelze béhem provozu potfebnd ménit. Tato nevyhoda se projevila pfl vét8im zatiZeni,
nap¥, poufitim vrtdku vétdiho primdru.

Uvedené nedostatky odstranuje zafizeni k ovlidddni bezstupnové zmémy otdSek, zejméma
pneumatického mosoru podle vyndlezu, jeho podstata spodivd v tom, Ze Houpdtko, axidlnd
posuvné uloZené v tdlese pneumatického motoru, je na stramd odvrdcené od reguldtoru opatie-
no vnit¥nim zdvitkem pro 3roudb fixovany v uzdvéru e pevné spojeny s rutnim stavitkem, p#i-
Sem¥ na Soupdtku je vytvorena lruhovd drdika pro vodfei kolik vyivoFeny na uzdvéru, pevné
uchyceném pomoci zdvotu v télese pneumatického motorue

Na pFilo¥eném vykrese je schematicky zndzormén prifez pmeumatickym motorem, opatfemym
zarizenim k ovlddéni bezstupnové zmény oté¥ek podle vyﬁélezu.

Zarizeni k ovl4ddni bezstupnové zmény otddek, zejméms pneumatického motoru je opatiemo
reguldtorem 12, k némui jednou stranou ee piisouvd Boupdtko 5. Na této strend je na Houpht-
ku 5 vytvofeno rotedn{ vybrdni 10, vytvéfejici mezi reguldtorem 12 & Soupdtkem 5 kruhovou
stérbinu 11 pro pritok média.

Na druhé strand, odvrdcenéd od reguldtoru 12, je Soupdtko 5 opatieno vnit¥nim zévitem 6 pro
froub 7 fixovany téanénim B v uzdvéru L a pevmé spojeny s rulnim stevitkem 3. Na t&le Zoupdt-
ka 5 je vytvofena podélnd drdike 4, do které zapadd vodfcf{ kolik 3 zalisovany v uzdviru l.
Uzdvér ) je pomoci zévitu pevnd spojen s t&élesem 2 pneumatického motorue

Zefizen{ podle vyndlezu pracuje tak, Ze otddenim rudniho stavitka 9 se soudasné otdd{
8 nim pevnd spojeny &roub 7, na ktery se nadroubovdvd Zoupdtko 5 zajidténé proti otdéem{
vodicIm kolfkem 3 a podélnou drdikou 4, dovolujicimi pouze axidlni posuv Soupdtke 5 v tdle-
se 2 pneumatického motorue Axidlni polohou Soupdtke 3 se reguluje zékladni velikost kruho-
vé Btérbiny 11, kterd urduje podet obrdtek pneumatického motoru, udriovanych odstfedivym
reguldtorem 12 i pFfi proménném zatiZeni moboru.

V¥hodou zarizeni podle vyndlezu je, Ze axidlnd posuvnym uloienim Soupdtke v télese
pneumatického motoru lze prakticky v nekomedéném poctu polokh ménit zdkladni rozmér kruhové

§térbimy & tim i plynule mémit otddky motorue V pPipadd, Ze motor neni zatiZem, tod{ se
volné maximdlnimi otdlkemi, piidem# kruhovd Stérbinm se téméF uzavie a k chodu motoru
bostaéi neximdini muofstvi energie ( stlafeného vzduchu ), cof je 1 ekonomicky vyhodné,
Dal&{ vyhodou provedeni podle vyndlezu je, Ze zefizeni 1ze pouZit i u pneumatickych
motord, u kterych je t#eba bdhem proveozu ménit otdéky, mapf. pfi vrtdnf v rozdilnych me~
teridlech,

‘ Uvedeného zarizemi lze vyuiit i u brusek, kde se umoZml snedné nastaveni poradovanych
(presnych) otdlek, PFfpadnd umoini poudit do brusky i jiny ndstroj, napbe technickou fré-
zu, vrtdky, lesticl kotouS a podobmés Déle 1ze pomalych otdek pouift jako pohom pro
pneumaticky progremiator jednotidelovych strojue .
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Zafizen{ k ovidddni bezstupnové zmdny otdlek, zejméma pneumatickyoh motory, opatiemé
pohyblivym reguldtorem piivodu energie a doupdtkem, mezi nimlZ je v télese pneumatického °
motoru vytvofena kruhovd #t&rbime pro pritok média, vyznadené tim, Ze Zoupdtko (5).!:141-;
né posuvné uloiené v t&lese (2) pneumatického motoru je na strané odvrdcené od reguldtoru
(12) opatfeno vnitFmim zdvitem (6) pro #roubdb (7) fixovany v uzdvéru (1) a pevné spojeny
8 rudnim stavitkem (9), pFiemi na Boupdtku (5) je vytvorems podélmd dré¥ke (4) pro vo-
dfef kolik (3) vytvoreny na uzdvéru (1) pevmé uchyceném pomosi zévotu v télese (2) pneu~
matického motorue '
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