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Urzadzenie do chlodzenia materialéw sypkich
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzemie do chlo-
dzenia materialéw sypkich budowlanych po ich
obrébce cieplnej, a zwlaszcza po ich wypaleniu
w piecach, a takze do chlodzenia rud po ich- pra-
zeniu.

Obecnie znane sg urzgdzenia do chlodzenia ma-
terialow sypkich z komora, posiadajaca ruszta
i §cianki boczne, w ktérej odbywa si¢ przemiesz-
czenie materialéw sypkich i przedmuchiwanie ich
czynnikiem chlodzgcym. Urzadzenia te maja réw-
niez zbiornik zasypowy, rozdzielajacy wplywajacy
do niego gorgcy materiat sypki w czeSci roboczej
tej komory oraz posiadaja urzadzenie wytadunko-
we umieszczone pod ta komora, przy czym w urza-
dzeniu wyladunkowym znajduje sie czujnik do kon-
troli i regulowania poziomu materialu w zbiorni-
ku zasypowym, wyposazonym w wycinek zwrotny
i w styki elektryczne. Gdy poziom materialu osig-
gnie wycinek zwrotny, to wowczas wycinek ten
przekreca sie i zwiera styki, a sygnal elektryczny
jest przekazywany do mechanizmu wykonawczego,
umieszczonego w urzadzeniu wyladunkowym.

Przy chlodzeniu materialéw sypkich w warun-
kach wysokich temperatur i zapylenia, wycinki
zwrotne czujnikéw dziataja niepewnie, poniewaz ich
ruchome cze§ci lgczgce zakleszczaja sie. W wyniku
tego nie zapewnia sie. utrzymania potrzebnego po-
ziomu materialu, co zakléca z kolei na ogé6t prace
calégo urzgdzenia.

Do regulowania poziomu chlodnych materiatow
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sypkich w przemy$le stosowane sg oprbez tego
czujniki indukcyjne i fotoelektryczne, ktére jednak
w warunkach wysokich temperatur i za.py&erilia za-
wodzg. .

Zadaniem wynalazku jest opracowanie urzgdze-
nia do chiodzenia materialéow sypkich o takim
ukladzie konstrukecyjnym czujnikéw do kontroli i
regulowania poziomu materiatu, aby mozliwe bylo
funkcjonowanie urzadzenia w warunkach wysokich

temperatur i zapylenia, oraz aby urzadzenie to za- -

pewnialo przy tym normalng prace cieplnag.
- Zadanie to rozwigzane jest wedlug wynalazku
dzieki temu, Ze w urzgdzeniu do chlodzenia ma-
teriatéw sypkich, zawierajagcym komore, w ktérej
odbywa sie przemieszczenie wmaterialéw sypkich
i przedmuchiwanie ich czynnikiem chlodzacym, zbio-
mik zasypowy, rozdzielajgcy w czesci roboczej ko-
mory wplywajgcy goracy malteriat sypki i posia-
dajgcy czujnik kontroli poziomu materiatu i urzag-
dzenie wyladunkowe, jest umieszczony pod komorg
a jako czujnik kontroli poziomu materiatu jest za-
stosowany termoelement, kt6érego sygnal jest prze-
kazywany przez przetwornik do mechanizmu wy-
konawczego, umlieszczonego w urzadzeniu wyla-
dunkowym. . :
Takie rozwigzanie kionstrukcyjne pozwala na pra-
ce w warunkach wysokich temperatur i zapyle-
nia. : . : '
W urzadzeniu tym, do chlodzenia termoelementu

stuzy rura, przylgczona do zrédia czynnika chto-
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dzgcego i ksztaltujaca strumien tego czynnika, skie-
rowany na cze$é¢ roboczg tego termoelementu. Za-
pewnia to niezawodne regulowanie poziomu gorg-
cego materiatu sypkiego w warunkach, gdy tem-
peratura w zbiorniku zasypowym zbliza si¢ do tem-
peratury materialu sypkiego.

Wynalazek jest wyjasniony blizej na przykla-
dzie wykonania, uwidocznionym na rysunku sche-
matycznym, na ktérym fig. 1 przedstawia urzgdze-
nie do chlodzenia materiatow, a fig. 2 1 3 — usta-
wienie termoelementu W zbiorniku zasypowym.

Urzadzenie do chlodzenia materiatdéw zawiera ko-
more 1 (fig. 1) do przemieszczania materiatéw i do
przedmuchiwania ich czynnikiem chlodzacym oraz
posiada zbiornik zasypowy 2, rozdzielajacy w czesci
komory roboczej 1 wplywajgcy do niego material
i wyposazony w termoelement 3, stanowigcy czuj-
nik do kontroli materiatu w zbiorniku 2, jak ré6w-
niez ma urzgdzenie wyladunkowe 4, umieszczone
pod komorg 1.

Urzadzenie wyladunkowe 4 stanowi beben obro-
towy 5 i umieszczona obok bebna 5 zasuwa 6 re-
gulujgca wydatek wychodzacego z komory 1 mate-
riatu.

Termoelement 3 posiada ostone ochronng oraz jest
tak umieszczony w zbiorniku zasypowym 2, Ze przy
podniesieniu '‘poziomu gorgcego materialu sypkie-
go styka sie z nim.

W .urzgdzeniu znajduje sie przetwornik 7, w kto6-
rym impuls termoelementu 3 przetwarza sie w dy-
spozycje dla mechanizmu wykonawczego, ktérg sta-
nowi. obracany zwrotnie przez silnik elektryczny
krazek 8, osadzony mna jednym wale z kotem zeba-
tym 9 i z zazebiajaca sie z kolem zebatym 9 ze-
batkg 10 zasuwy 6.

"W celu zwiekszenia niezawodno$ci regulowania
w przypadku, gdy temperatura w zbiorniku 2 zbli-
za sie do temperatury materialu, w urzadzeniu za-
instalowana jest rura 11 do ichlodzenia termoele-

.mentu 3, przylgczona do wentylatora 12, stanowig-

cego zr6dio czymnika chtodzacego.

W komorze 1 znajduja sie otwory 13 i 14, przez-
naczone odpowiednio do wlotu i wylotu czynnika
chlodzacego. W komorze tej sa tez umieszczone
pochyle ruszty 15, podtrzymujace warstwe mate-
riatu sypkiego. Material sypki wplywa do zbiorni-
ka 2 z umieszczonego u goéry pieca obrotowego 16.

Urzgdzenie dziata w sposéb opisany ponizej.

Gorgcy materiat sypki wplywa z pieca 16 do
zbiornika zasypowego 2, a nastepnie do komory 1,
gdzie przesuwa sie w postaci zwartej warstwy na
rusztach 15. Do komory 1 doprowadza sie jed-
nocze$nlie przez otwory 13 z wentylatora 12 czyn-
nik chtodzacy, ktéry, przechodzac przez zwartg war-
stwe materiatu, 'chtodzi go. Ochlodzony material
sypki jest wytadowywany z urzadzenia za pomo-
cg bebna obrotowego 5.

Wiarunkiem normalnej pracy urzgdzenia jest
utrzymanie okre§lonego poziomu materialu sypkie-
go w zbiorniku zasypowym 2. Poziom ten jest kon-
trolowany za pomoca termoelementu 3. Jego tem-
peratura znacznie sie zmienia przy zblizeniu don
warstwy gorgcego materialu sypkiego. Po przekro-
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czeniu najwyzszego, okre§lonego poziomu materia-
lu, przetwornik 7 daje dyspozycje nie uwidocznio-
nemu’ na rysunku silnikowi elektrycznemu, ktéry
obraca krazek 8 w kierunku strzalki A.

Krazek 8 podnosi za poSrednictwem kola zeba-
tego 9 zasuwe 6, dzieki czemu zwieksza sie odplyw
ochlodzonego materiatu sypkiego, wychodzacego z
komory 1. Przy obnizeniu poziomu materiatu po-.
nizej najniZszego poziomu wuprzednio okref§lonego,
sita elektromotoryczna termoelementu 3 jest nizsza
od sily uprzednio zalozonej i przetwornik 7 daje
dyspozycje do opuszczenia zasuwy 6, wskutek cze-
go zmniejsza sie odplyw materialu sypkiego, wy-
chodzacego z komory 1.

W wypadku, gdy temperatura w zbiorniku zasy-
powym 2 jest zblizona do temperatury materialu
na przyklad przy bardzo dobrej izolacji zbiornika
lub w obecnodci bezpoSredniego promieniowania
z pieca, przyblizenie poziomu materialu do termo-
elementu 3 wywoluje matg zmiane jej sily elek-
tromotorycznej. Taka mala zmiana sity elektro-
motorycznej jest miewystarczajgca dla sprawnej
kontroli poziomu materiatu. Niedogodnosé tg usu-
wa sie poprzez chlodzenie roboczego konca termo-
elementu 3 za pomocg strumienia czynnika chto-
dzgcego.

Czynnik ten doprowadza sie albo osiowo wzdluz
termoelementu 3, jak jest to uwidocznione ma fig. 2
lub pod katem do niego, (fig. 3). Termoelement
3 chlodzony powietrzem ma temperature znacznie
nizszag niz material. Przy zasypaniu konca robo-
czego termoelementu 3 gorgcym materialem syp-
kim, ktérego poziom umownie oznaczono ma fig. 3
symbolem a-a, strumien czynnika chlodzgcego nie
osiggnie juz wiecej termoelementu 3 i jego tem-
peratura gwaltownie wzrod$nie. Jest to wystarcza-
jacym sygnalem do regulowania ochlodzonego ma-
teriatu sypkiego.

W ten sposéb zastosowanie termoelementu 3 za-
pewnia kontrole poziomu goracego materialu syp-
kiego i normalng prace urzadzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do chtodzenia materialéw sypkich,
zawierajgce komore w cze$ci roboczej, w ktoérej
odbywa sig¢ przemieszczenie materiatéw sypkich i
przedmuchiwanie ich czynnikiem chlodzacym, oraz
wyposazone w zbiornik zasypowy, rozdzielajagcy w
czesci roboczej komory wplywajgcy do niej gora-
cy material sypki i posiadajacy czujnik kontroli
poziomu materiatu i wurzadzenie wytadunkowe,
umieszczone pod ta komorg, znamienne tym, ze
czujnik kontroli poziomu materialu stanowi termo-
element (3), przekazujacy sygnal poprzez przetwor-
nik (7) do mechanizmu wykonawczego, umieszczo-
nego w urzadzeniu wytadunkowym (4).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze jest wyposazone w rure (11) do chlodzenia ter-
moelementu (3), przylaczong do zrédia (12) czynmi-
ka chtodzacego i ksztaltujgca strumien czynnika
chlodzgcego, skierowany ma koniec roboczy termo-
elementu (3).
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