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Vynalez se tyka zapojeni pro samoobsluZné zaiizeni pro pri=
jem doporuéenych zéasilek, které mé vstupni cast tvorenou indika=-
tory a spinati, za kterou je pripojena rozhodovaci, vykonova a
navéstni Cast.

Znéma zapojeni pro samoobsluZnd zarizeni pro prijem doporu=~
tenych zasilek slouzi pro ovladani ¢innosti téchto zarizeni pod~-
le variantniho programu na zakladé vyhodnoceni vstupnich podmi-
nek, Jejich hlavni nevyhoda spoiva v tom, Ze nejsou schopna ri-
dit funkci zminéného samoobsluiného. zarizeni pro omezenou, resp.
odlidnou technologii ¢innosti ovléadanych zaiizeni, t.j. ve dvou
moznych variantach vykonu funkci.

Vynalez si klade za tikol odstranit uvedené nevyhody a vytwo-
tit zapojeni pro samoobsluiné zafizeni pro prijem doporucenych -
zasilek, které bude ridit &¢innost tohoto zafizeni a vykon funkce
motord ve dvou variantach na zékladé vyhodnoceni splnéni vstup~
nich podminek odesilatelem a to bud prijem minci a zdsilky s je~
jim oraZenim a vydej podaciho listku, nebo vriaceni vSech vloZe-
nych predméti.

Vytéeny ukol je vyreSen zapojenim podle vynilezu, jehoZ pod~-
%gptﬁlspoéivé v tom, Ze jednak]jsoujk vystupu indikatoru zasilky
a vystupu indikatoru mincevg}ipojeny vstupy obvodu pro upravu
signalu fotonek, k vystupu startovaciho épinaée je pripojen vstup

obvodu pro tpravu signalu startovaciho spinae, k vystupu konco-~

vého spinale je pripojen prvni vstup obvodu pro ipravu signéalu
koncového spinade, jehoZ druhy vstup je pripojen na prvni vystup
tasovaciho obvodu, jehoz druhy vystup je pripojen na druhy vstup
obvodu pro dpravu signalu spinale polohy a vystup spinale polohy
je pripojen na prvni vstup obvodu pro Gpravu signélu spinale po~
lohy, jednak prvni vstup obvodu pro dpravu signalu fotonek je
piipojen na prvni vstup rozhodovaciho bloku oraZete, jehoZ prvni
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vystup je spojen pies spinaci obvod oraZede a vykonny obvod ora=-
zeCe s motorem orazele, jednak druhy vystup obvodu pro dpravu
signilu fotonek'je spojen s prvnim vstupem rozhodovaciho bloku
prekléapéce, jehoz prvhi vystup je spojen s druhym vstupem po-
rovnavaciho obvodu, jehoZ prvni vystup je spojen pres spinaci
obvod signalizatoru funkce se signalizatorem funkce a jehoZ dru-
hy vystup je spojen pres spinaci obvod signalizatoru klidu se
signalizatorem klidu a vystup obvodu pro dpravu signadlu starto~
vaciho spinade je pripojen jak k tietimu vstupu rozhodovaciho
bloku orazeCe, jehoZ druhy vystup je piipojeny k prvnimu vstupu
porovnavaciho obvodu, tak i Kk druhému vstupu rozhodovaciho blo~-
ku preklapéfe, jehoZ druhy vystup je spojen pres spinaci obvod
preklapéle a vykonny obvod preklapéle s motorem preklapéde, jed-
nak je k vystupu obvodu pro upravu signalu koncového spinade
pripojen druhy vstup rozhodovaciho bloku orédzZecle, a jednak vy~
stup obvodu pro dpravu signédlu spinale polohy je pfipojeﬁ na
tfeti vstup rozhodovaciho bloku preklapéce, prifemz k indikato~
ru zasilky a signalizatoru klidu je svymi vystupy piipojen na-
pajec.

KElavni vyhody vynalezu spolivaji ve spusténi orazeciho mo~
toru, resp., preklapéciho motoru podle signdlu indikatoru zasil-
Ky, indik&toru mince, startovaciho spinale, koncového spinade
a spinale polohy. Tim apojenﬂ’}odle vynélezussblﬁujdfioiadavky
a umoznuje vykon funkce samoobsluiného zarizeni pro piijem dopo-
rudenych zasilek, které je tak mozZno pouzit v posStovni piijima-
ci sluzbé,

Vynalez je v dalSim podrobné ji vysvétlen na prikladu pro-
vedeni ve spojeni s vykresovou casti, kde je na obrazku znazor-
néno blokové schema zapo jeni podle vynalezu,

'Vstup elektronického zapojeni tvori fotoelektricky indikéa=~
tor 1 zasilky, indikator 2 mince, startovaci spina¢ 3, Kkoncovy
spinal 4 motoru 20 oraZefe a spinal 5 polohy motoru 21 prekléa-
péde. Za vstupni ¢asti nésleduje obvod 6 pro dpravu signalu fo~-
tonek, obvod 7 pro dpravu signalu startovaciho spinale 3, ob-
vod 8 pro udpravu signalu koncového spinace 4 a obvod 9 pro tpra-
vu signadlu spinafe 5 polohy. Vlastni ridici ¢é4st .je tvorena roz-
hodovacim blokem 10 oréazZele, rozhodovacim blokem 11 preklapécde,
tasovacim obvodem 12 a porovnavacim obvodem 13. Vykonovou cast
tvori spinaci obvod 14 oré4zZele, spinaci obvod 15 prekléapéce,
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spinaci obvod 16 signalizdtoru 22 funkce, spinaci obvod 17
signalizatoru 23 klidu, vykounny obvod 18 oréZele, vykonny obw
vod 19 preklapéce, motor 20 orizede, motor 21 preklap8ée ‘a na=
paje¢ 24. Styk s obsluhou zaJlsfuJe sighalizdtor 22 funkce a
signalizédtor 23 klidu.

K vystupu indikdtoru 1 zé&silky a k vystupu indikatoru 2
mince, které vytvareji vstupni &ast, jsou pfipojeny vstupy ob-
vodu 6 pro dpravu signadlu fotonek, k vystupu startovaciho spi-
nate 3 je pripojen vstup obvodu 7 pro dpravu signilu startova-
ciho spinade 3, k vystupu koncového spinade 4 je pripojen prvni
vstup obvodu 8 pro upravu signdlu koncového spinaée 4, jehoz
druhy vstup je pripojen na prvni vystup &asovaciho obvodu 12,
jehoz druhy vystup je piipejen na druhy vstup obvodu 9 pro
upravu signédlu spinaée 5 polohy.! 'Vystup spinate 5 polohy je.
pripojen na prvni vstup obvodu 9 pro dpravu signilu spinaée 5
polohy. K prvnimu vystupu obvodu 6 pro ﬁpravu signalu fotonek
je pripojen prvni vstup rozhodovaciho bloku 10 orazede, jehol
prvni vystup je spojen pies spinaci obvod 14 oréZele a vykonny
obvod 18 orézece s motorem 20 orazele, Druhy vystup obvodu 8
pro upravu signédlu fotonek je spojen s prvnim vsiupem rozhodo=~
vaciho bloku 11 preklapéée, jehoZ prvni vystup je spojen s dru-
hym vstupem porovnédvaciho obvodu 13, jehoZ prvni vystup je spo-
jen pres spinaci obvod 16 signalizédtoru 22 funkce se signalizé-
torem 22 funkce a jehoZz druhy vystup je spojen pfes spinaci ob~-
vod 17 signalizéatoru 23'klidu se signalizatorem 23 klidu.
Vystup obvodu 7 pro tpravu signdlu startovaciho spinade 3 je
pripojen jak k tretimu vstupu rozhoﬁhovaclho bloku 10 oréiece,
JehoZz druhy vystup je pripojen k prvnimu vstupu porovnévaciho
obvodu 13, tak i k druhému vstupu rozhodovaciho bloku 1l pre-
klapéte, jehoz druhy vystup je spojen pies spinaci obvod 15
pfeklépéle a za nim zapojeny vykonny obvod 19 preklapdie s mo-
torem 21 pféklépéée. K vystupu obvodu 8 pro dpravu signalu kon-
cového spinaCe 4 je pripojen druhy vstup rozhodovaciho bldku.ig
orazete. K vystupu obvodu 9 pro upravu signalu spinade 5 polohy
Je pripojen treti vstup rozhodovaciho bloku 11 preklapéde,

K indikatoru l zésilky a signalizdtoru 23 klidu je svymi
vystupy piipojen napajet 24.

‘Pokud je zarizeni napajeno, pracuje takto. Casovaci ob~
vod 12 pri 2apnuti zajisti zdrZzeni 500 ms, kdy se ¥ynuluji
] rozhodovaci blok 10 orézeée a rozhodovaci blok 11 prekléapéde.

,WM.
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Pri zgstindni indikatoru 1 zéasilky zasilkou a 1nd1kétoru’§ min-
’égﬂ%fzzf'fe jejich signal vyhodnocen v obvodu 6 pro upravu sig-
nalu fotonek. Po stisknuti startovaciho spinade 3 je jeho sig=-

nal pomoci obvodu 7 pro dpravu. signélu startovaciho spinace 3
pfedan do rozhodovaciho bloku 10 orazede a rozhodovaciho blo=-
ku 11 piekléapéce, ste jné Jako signaly koncového spinate 4 po=
moci obvodu 8 pro upravu signalu koncového spinale 4 a spinafe 3
polohy pomoci obvodu 9 pro tpravu signalu spinate 5 polohy. Ty-
to sign4dly jsou zaroven rozhodovacim blokem 11 preklapdle a
rozhodovacim blokem 10 oraZefe vyhodnoceny a podle nich je sep-
nut spinaci obvod 14 oréaZele, ten spusti vykonny obvod 18 ora-
?ede a.rozbd8hne motor 20 orazede, pfipadné je sepnut spinaci
obvod 15 pieklapéle, ten spuSti vykonny obvod 19.piekléapéle a
rozbdhne motor 21 preklépéte. Porovnévaci obvod 13 vyhodnocuje
signéaly rozhodovaciho bloku 10 orazele a rozhodovaciho bloku 11
pieklapdte a indikuje stav pomoci spinaciho obvodu 16 signali-
zétoru funkce a signalizatoru 22 funkce, nebo. gspinaciho obvo-
du 17 signalizatoru 23 23 klidu a signalizdatoru 23 klidu. Potrebné
napéti pro jednotlivé &asti zajistuje napajed 24, ktery méni
sitové napdti 220 V na napdti bezpelmé.
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Zapo jeni pro samoobsluzné zarizeni pro pfijem doporuéenych
zasilek, které ma vstupni &ast tvoienou indiké4tory a spinadi,
za kterou je pfipo}ena rozhodovaci, vykonova a navdstni &ast,

\eyzn dené tim, Ze jednstupu indikatoru (1) zasilky
\3—a§f'v§stupu indikatoru(2)/mincéNpiipo jeny vstupy obvodu (6) pro
upravu signalu fotonek, k vystupu startovaciho spinade (3) je
pripo jen vstup obvodu (7) pro ﬁpravu signalu startovaciho spi-

naée (3), k vystupu koncového spinale (4) je pripojen prvni

. vstup obvodu (8) pro tdpravu signalu koncového spinade (4), je=
hoZ druhy vstup je piipojen na prvni vystup &asovaciho obvodu
(12), jehoZ druhy vystup je piipojen na druhy vstup obvodu (9)
pro upravu signalu spinade (5) polohy a vystup spinade (5) po=-
lohy je pripojen na prvni vstup obvodu (9) pro upravu signéalu
spinade (5) polohy, jednak prvni vystup obvodu (6) pro upravu
signalu fotonek je pripojen na prvni vstup rozhodovaclho blo-
ku (10) orazele, jehoZ prvni vystup je spojen pres spmnaci ob~
vod (14) orazefe a vykonny obvod (18) orazeée s motorem (20)
orazete, jednak druhy vystup obvodu (6) pro ipravu signalu fo-
nek je spojen s prvnim vstupem rozhodovaciho bloku (11) piekla-
péce, jehoZ prvni vystup je spojen s druhym vstupem porovnava~
cibo obvodu (13), jehoZ prvni vystup je spojen pres spinaci ob-
vod (16) signalizatoru (22) funkce se signaliz&torem (22) fun-

. kce a JGhOZ drubhy vystup je spojen pres spinaci obvod (17) sig=-
nalizatoru (23) klidu se signalizatorem (23) klidu a vystup ob-
vedu (7) pro dpravu signalu startovaciho spinade (3) je pripojen
jak k tretimu vstupu rozhodavaciho bloku (10) orazecCe, jehoz
druhy vystup je pfipojen k prvnimu vstupu porovnavaciho obvo-
du (13), tak i k druhému vstupu rozhodovaciho bloku (11) pre=
klapéée, jehoi druhy vystup je spojen pies spinaci obvod (15)
preklapéde a vykonny obvod (19) preklspdée s motorem (21) pre=-
klapéle, jednak k vystupu obvodu (8) pro idpravu signalu koncové-
ho spinafe (4) je pripojen druhy vstup rozhodovaciho bloku (10)
orazece a jednak vystup obvodu (9) pro dpravu signdlu spinade
(5) polohy je piipojen na treti vstup rozhodovaciho bloku (11)
preklapéce, piitemi k indikéatoru (1) z4silky a signalizé&toru
(23) klidu je svymi vystupy pFipojen napajeé (24).

1 vykres
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