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PYedm&t vyndlezu se tyki zatizent pro smykovdni pole a jeho z4v&sného uchyceni na trakto-
rovém tahali s vykyvn& upravenymi zdvésnymi tdhly, ovlédanimivhydraulickim motorem,

Doposud nebylo uspokojiv& vy¥eZeno zafizeni pro smykovdni pole prd Ziroké z4b&ry, Kterd
by soufasn® bylo vhodné pro st4ilé pfipojeni na traktorovy taha¥ tak, aby se dalo pfepravovaé
i po vefejnych komunikacich.

Problémem p¥i p¥imém napojeni nebo zavdZeni je, Ze p¥i snaze dosdhnout co nejvy8¥i §ite
zdb&ru pro stfedni typ a silu traktorového tahade, by toto bylo vzhledem k védze, v rozporu
8 moZnosti traktorového tahafe takovéto zafizeni nést, nebof je nutno dodriet podminku, aby
nejménd 20 % hmotnosti traktoru vEetn& nivdsného za¥izeni ptipadalo na pfedni kola, Pro stfed~
ni kategorie traktorovjch tahald se ukazuje jako optimélni_éife zdb&ru cca 6 m. Pro tuto ¥i-

4

¥i z4bdru vychdzi jakédkoliv konstrukce dosti t&%k4 a p¥i pouhém nadzvednuti takového za¥izenti
by dochédzelo k nadzveddvani p¥ednich kol, coZ je dédno velkou viaélenosti t&%i¥td od osy zad-
nich kol. Tyto problémy nevedly k uspokojivému Fefeni, a proto 5e pouZivdno ke smykovidni sa-
mostatnych smykd, dopravovanych na ptivésném voze, mechanicky spojovanych pFed zapoletim
prdce za spcledny spojovaci &len, ktery je rdznym znimfm zpisobem pFfipojovin za traktorovy
taha&, Nevyhody tohoto pouZivaného provedeni jsou znédmé a spo¥ivaji nejen ve fyzické nédmaze

a fasové ndrodnosti, ale i v tom, %e neni moZno provdd&t uriitou regulaci nastaQeni smyk{l

a pfizplsobit je tak k druhu a charakteru pldy.

P¥i ucpdni smykd je nutno je run& nadzvednout. Ukolem je vytvoFit d&inné smykovaci za-
fizeni na obsluhu nenironé, ale zejména, aby bylo p¥ipojitelné na traktorovy tahad a p¥i tom
aby bylo dosa%eno mebo zajiZt&no poZadovaného rozloZeni hmotnosti v poZadovaném procentnim
pom&ru na osy kol. Aby se dosdhlo kvalitniho smykovdni, je nutno také zajistit regulaci smy-
ki a moZnost nadzveddvani smykd b&hem prédce.

Uvedeny dkol ¥e¥i zaFizeni pro smykovdni pole a jeho zdvEsné uchyceni na traktorovy ta-

hat podle vynédlezu, jeho¥ podstata spofivd v tom, %e je tvofeno st¥fedninm smykov¥m rdmem
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a dv&ma krajnimi, na uchycovaciéh_Efnenech stfedniho smykového rdmu ulofenymi a upravenymi
hydromotory boén&.sklédpitelnymi rdmy, opatfenymi jednak stavitelnfm smykovym ozubenfm pédsen

se stavicim dstrojim a zadnim smykovym pdsem, jednak zdvEanymi rameny, v kterych jsou pomoci
fetizkd zavE3eny hfebové brény, pfifem? stfedni smykovy rim je opatfen jednak z4vEsnymi dr¥édky
pro zaviieni na z4vésnd tdhla traktorového tahade, jednak do trojdhelnikp upravenou pevnou
konsolou s hornim vodicim ¥epem, ktery prochdzi vedenim vykyvného horniho tdhla t¥ibodovéhe
zédvEsu, spolupracujicim s dorazem na rému tahale. Vyhodou zafizeni podle vyndlezu pfedeviim
je, %Ze pfi zajiSt¥ni 6 m ¥ife z4b&ru se p¥i jeho zvednuti zkracuje délka vyloZeni jeho t¥Zid-
t& pfiklopenim celého za¥fzeni k zadni ose kol tahale a tim se dosahuje pfedepsaného 20%niho
zatiZeni pfednich kol,

Dal3{ vfhbdou je regulace pfedniho smykového pésu, Zim% se dosihne dokonalého zpracovéni
viech druhd pdd. Pfechod do transportni nebo pracovmni polohy je provdd&n hydraulickym za¥fize-
nim rychle a bez ndmahy samotnym traktoristou., Dal¥i vyhoda spolivd v tom, Ze v tramsportni
poloze nep¥esahuje slo¥ené za¥izeni na z4di tahafe jeho obrysy, i kdy%Z ¥{¥e z4b&ru rozloZeného
smykového za¥izeni je 6 m,

Za¥izeni podle vyndlezu je bliZ%e popsdno v néslédujicim popise pFikladného provedeni
zndzorn&ného. jednak na obr. 1 v ¥ezu a pohledu z boku v poloze po sklopeni krajnich smykovych
rdmd, pfifem# slab¥ je naznalena poloha po zvednuti, jednak na obr. 2 v pohledu zepfedu,
rovn&% se sklopenymi krajnimi rédmy.

Na traktorovém taha¥i 1 jsou upraveny zndmym zplisobem vjkyvnZ na Zepu 2 zdv¥snd téhla 3,
ovlddand zndmym, ale bli%é nezndzorndnym hydraulickym motorem, ktery je soufdsti soustavy
traktorového taha¥e, Zdv¥snd tdhla 3 slouZi pro zaviZeni rdznfch zem¥d¥lskych'strojld a zafize-
ni{ a v tomto p¥ipad® i k zav&Zeni za¥izeni pro smykovini pole.

Toto zafizeni je tvofeno st¥ednim smykovym rdmem 4 a dvima krajnimi smykovymi rdmy 3.
St¥edni smykovy rém 4 je na svjch bo¥nfich krajnich nosnicich 6 opatien uchycovacim1 tiemeny
7 pripadné pouzdry, v kterych jsou uloZeny vykyvnZ krajni smykové rémy 5 bo¥n& skldpitelné
ov podstaté 90° ke ast¥ednimu smykovému rému 5. Skldp¥ni se provddi p¥imoZarymi hydromotory
8. Hydromotor 8 je uloZen spodnim koncem na fepu 9 prochédzejicim v dridku 10 upraveném na
bo¥nim krajnim nosniku 6 a jeho pistnice 11 je zakotvena rovné% pomoci dal¥iho &epu 12 v dr3d-
ku 13 pdky 14.

Pdka 14 je vfkyvn& uloZena na stfednim smykovém rému 4 a je spojena Zepem 15 s tédhlem 16
zakotvenym Zepem 17 na krajnim smykovém rdmu 5. Stfedni smykovy rém 4 a oba krajni smykové
rédmy 5 jsou opatfeny stavitelnym ptednim smykovym pésem 18 s ozubenou dolni hranou se stavicim
dstrojim 19, tvofenym nap¥. Sroubem a pevn& uchycenou matici na rédmu 4.

Déle jsou FeZené smykové rdmy 4, 5 opatfeny zadunim smykovym pdsem Eg s hladkou spodni
hranou, Zadn{ smykovy pds 20 je upevnin pevnd k rdmu 3, 4,8 to pod dhlem 45° vzhledem k ploSe
zem&, Sklon pfedniho smykového pdsu 18 se nastavi podle hutnosti ormice stavdcim dstrojim 19.
Na FeZenych smykovych rdmech 4, 5 jsou déle upevnéna zdv¥snd ramena 21 vybihajici od felenych
rémd 4, 5 smErem dozadu a na nich jsou pomoci Fetizkd 22 zavESeny h¥ebové brény 23.

Smykovdni se tedy provédi jednak pFednimi smykovymi pdsy 18 s zubenou hranou, jednak
zadnimi smykovymi pésy 20 s hladkou hranou a déle klasickymi hiebovymz brénami 23. St¥edni
smykovy rim 4 je opatfen zdvEsnymi drisky 24 pro zaviESeni na zdvésnd téhla 3 tahale 1 a déle
pevnou konsolou 25 upravenou 8 vyhodou do trojdhelniku, na jejim%f hornim konci je upraven
horni vodici Zep 26. Horni vodici tep 26 prochdzi vedenim 27 vykyvného horniho tédhla 28 t¥i~
bodového z&v¥su spolupracujicim s dorazem 30 na rédmu tahafe. Vedeni 27 je provedeno napt.

' jako drdZka, kterou prochézi feleny vodici Zep 26.

Vikyvné horni téhlo 28 tiibodoQého z4vésu je upraveno na Zepu 29, ktery je uchycen na ré-
mu tahale 1 a vjkyv mé omezen dorazem 30, upraveném na rému tahale 1. Vykyvné horni téhlo
28 t¥ibodového zdvisu md mendi polomér otd¥eni pro vodici Zep 26, ne¥ maji zdvdsnd téhla 3
polomdr otdfeni pro zé&vEsné drZdky 24. '

' Timto ﬁspofédénim se dos&hne toho, %e po sklopeni krajnfich smykovjch rdmd 5 a zvednuti
celé soustavy zaFizeni se smykové rémy 4, 5 s celou soustavou piiklopg nad kabinu tahale 1
a tim se podstatnd posune t3Zi¥t& celého zatizeni pro smykovéni k zadni ose népravy tahale.

Zpisob ovl4ddn{ za¥izeni pro smykovdni pole je ndsledujici: Ovlddédni provddi pFimo Fidil
tahafe a pfevedeni za¥izeni z pracovni polohy do transbortni je nédsledujici. Xidi¥ nejd¥ive
ptiklopi pomoci hydromotord 8 krajni smykové rdmy 3. Hydromotory 8 jsou mapojeny na pezn&zor—
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n&né ferpadlo tahadle 1 a ovlddaci prvky jsou upraveny pfimo v kabind tahale 1. Pak pomoci ne-
zndzorn&ného hydromotoru tahale zvedd z4ividsnd t4hla 3 a tim celé za¥fzeni pro smykovén1 pole,.
které se viak vlivem krat¥iho polom¥ru v$kyvného horniho tdhla 28 t¥ibodového zdvEsu naklépi
nad kabinu taha%e a tim se posune tX%%i3t& celého zafizeni pro smykovdni k zadni ose kol.

Pfevod z transportni polohy do pracovnmi probihd obrdcenym zpdsobem., Nejdfive se sklopi
celé za¥izeni dold a pak se vyklopi krajni smykové rdmy. Kidi& tahale md moZnost zvednout bri-
ny v prib&hu smykovini automaticky pomoci hydraulického motoru pro zveddni zdv3snych tghel 3
a tim vyloulit p¥ipadné ucp4ni smykového za¥izeni.

PREDMET VYNALEZU

l
ZaFizeni pro smykovdni pole a jeho z4vEsné uchyceni na traktorovy tahaf s vykyvnd uprave-

nymi z4vEsnymi tdhly, ovlddanymi hydraulickym motorem, vyzna¥ujici se tim, Ze je tvofeno
st¥fednim smykovym rdmem /4/ a dvima krajnimi, na uchycovacich tfemenech /7/ st¥edniho smyko-
vého rému /4/ uloZenymi a hydromotory /8/ bo&nZ skldpitelnymi rémy /5/, opat¥enymi jednak
stavxtelnym pfednim smykovym ozubenym pdsem /18/ se stavicim dstrojim /19/ a zadnim smykovym
pdsem /20/, jednak zdvEsnymi rameny /21/, v kterych jsou pomoci Fetizkd /22/ zav&Zeny h¥ebo-~
vé briny /23/, p¥item¥ stfedni smykovy rdm /4/ je opatfen jednak zdvdsnymi dridky /24/ pro
zav&Seni na zdvésnd tdhla /3/ tahale /1/, jednak do trojihelniku upravenou pevnou konzolou
125/ s hornim vodicim Zepem /26/, kter§ prochdzi vedenim /27/ vykyvného horniho t&hla /28/

tfibodového zdvésu, spolupracujfcim s dorazem /30/ na rdmu tahale AV
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