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Vyndlez se tyké polohovaciho zafizeni pro manipulaci s té&lesy védlcového tvaru, které
fesi zménu polohy osy télesa vdlcaového tvaru otocenim o 90 0 se goutasnym ptemisténim
v prostoru.

Prekldpé&ni téles se v soutasné dobé& provdd{ na staciondrnich ptekldpécich zafizenich
s ndslednym odebirdnim téles dilenskym jerdbem a premisténim k pracovnimu stroji. Nevyho-
dou tohoto zplsobu manipulace je né&kolikandsobné odkladéni btemene a s tim spojené Casové
ztrdty a zvyseni rizika drazd.

Podstata polohovaciho zafi{zeni pro manipulaci s télesy védlcového tvaru podle vyndlezu
spodivd v tom, Ze sestdvd z rdmu s upinacim mechanismem a pohonem, ktery je tvofen asyn-
chronnim trojfdzovym brzdovym motorem, spojenym piirubou s elektroptevodovkou. Elektropre-
vodovka je spojena pruznou spojkou s ozubenym pastorkem. Pastorek je v zdbé&ru s kolem u-
mist&nym na spole&ném h¥ideli s fet&zovym kolem, které je v zdb&ru s trojfadym vdletkovym
fetézem. Trojrady vdlelkovy Fetez spojuje pfes kladky a oka fet&zové kolo a rdm, ve kterém
je oto&né uloZeno téleso s pohybovym &roubem. Sroub je opatfen matici s levym zdvitem a
maticl s pravym zdvitem, k niZ jsou uchycena ramena a &epy.

Vyhoda zatizen{ podle vyndlezu spo&ivd ptedevdim v tom, Ze zjednoduBuje manipulaci
s bfemeny a zvy$uje bezpe&nost prdce. Zdroven dochédzi k Uspote mista nahrazenfm stacionér-
niho preklédpé&cfho zatizeni.

Na pFipojenych vykresech je zndzornéno polohovaci zaffzeni, kde na obr. 1 a 2 je
zndzornéno provedeni tohoto zaffzeni a na obr. 3 zndzorné&no p¥ekldp&ni dopravovaného té&le-
sa.

Polohovaci zafizeni podle vyndlezu zavéSené na hdku jefdbu je sloZeno z pohonu 2, rd-
mu 8 a upinaciho mechanismu l4. Pohon 2 je vytvofen asynchronnim trojfdzovym brzdovym mo-
torem spojenym pfirubou se Znekovou pfevodovkou 1. Kroutici moment z vystupniho hifdele
elektropfevodovky 1 je pfendden pruZnou spojkou 2 na ozubeny pastorek 3, Pastorek 3 zabi-
rd s kolem 4, které je na spoledném htfdell s fetd&zovym kolem 5. Elektroptevodovka 1 je
vyvéZena pomoci zdvail 6 umist&nym na nosi&i 7. Nosi& 7 je svalfen z ocelovych plechl a
trubek. Rém 8 Jje svafovany s ocelovych profild U. Na obou koncich je rém 8 opatfen oky 9
pro uchyceni trojfadého vdletkového fetézu 10, ktery spojuje rém 8 pfes kladky 1l s reté-
zavym kolem 5. V rdmu 8 je otofné& uloZeno té&leso 12, ve kterém je uloZen pohybovy Sroub 13.
Na pohybovy Sroub 13 jsou naSroubovdny matice s levym zédvitem 14 a matice s pravym zdvitem
15. K matici s levym zdvitem 14 a k matici s pravym zévitem 15 jsou uchycena ramena 16, na
kterych jsou uchyceny epy 17.

Dopravované téleso je upnuto na rém 8 polohovaciho za¥fzeni. Tahem fetszu 10 je rém 8
s télesem 18 otoden o 90 © /na obr. 3 terchovand &dra s dvéma tetkami/ a t&leso 18 odloZe-
no na uréeném misté&.

Polohovaci zaflzeni pro manipulaci s t&lesy védlcového tvaru lze uplatnit ve v&ech
primyslovych provozech, ve kterych dochdz{ k manipulaci s télesy. vdlcového tvaru s poZa-
davkem otdgeni o 90 °, napfiklad civky s navinutym drédtem, lanem, kabelem, role papiru,
l4dtek a podobnég.

PREDMET VYNALEZU

Polohovaci zafizeni pro manipulaci s t&lesy vdlcového tvaru, sestdvajici z rdmu
s upinacim mechanismem a pohonem tvofenym asynchronnim trojfézovym brzdovym motorem spo-
jenym p¥irubou a elektropfevodovkou, vyzna&ujici se tim, ¥e elektroptevodovka /1/ je
spojena pruZnou spojkou /2/ s ozubenym pastorkem /3/, ktery je v zéb&ru s kolem /4/ u-
misté&ném na spoletném hifideli s fetdzovym kolem /5/, ktery je v zébdru.s trojfadym vé-
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ledkovym fetdzem /10/, ktery spojuje.pfes kladky /12/ a oka /9/ tetézové kolo /5/ a rém
/8/, ve kterém jJe otodnd uloZenc t&leso /12/ s pohybovym Zroubem /13/, opatfenym matici
s levym zdvitem /14/ a maticf s pravym zdvitem /15/, k nim% jsou uchycena ramena /16/ a
gepy /17/.
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