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Opphengnlngsanordnlng for trefelllngs—
1nnretn1ng.,-

Foreliggende oppfinnelsé anglr en opphengningSaﬁordning for en
trefelllngs 1nnretn1ng av den art som er angltt i lnnlednlngen til
krav 1. ’ ’

Ved slike innretniﬂger kan det, ved at kappeorganet er utfort med
en tykkelse som Bker kileformet fra arbéidékénten, frembringes et
bbyemcment som under’ kappingen utoves pa stammen for & bevirke
‘rettet felling ‘bort fra 1nnretn1ngen,- Imidlertid har denne klle-'r
utforelse flere ulemper hvorav den mest’ pafallende mullgens er den
friksjon som betinges av kllekraften og som med tkende. stamme—
dlmensJon stlller stadlg okende fordrlnger tll drlvkraften for ‘
kappeorganet ’ e : o '
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Oppfinnelsen‘lnr til hensikt é7angi”en-anneh mite & 1dse
problemet med rettet felllng, nemllg ved at opphengnlngs-»
anordningen i henhold til oppfinnelsen har de kjennetegn. ‘som- er

angitt i karakteplstlkken 1 krav 1 og 1 de ovrlge krav.

Oppfinnelsenlskal beskrivés'nmrmere ﬁnder henvisning til vedfdyde
tegning. ‘ ' :

Fig. 1 og 2 viserfskjematisk et sideriss, henholdsvis et blénriss
av en fellingsinnretning utstyrt med en opphengnings=-anordning i
henhold til foreliggende oppfinnelse, '

Fig., 3 viser, i mindre mdlestokk, en alternativ utfdrelse av den
retningskraftanordning som benyttes ved anordningen i henhold til

oppfinnelsen.

Selve trefe¢llingsinnretningen..er pd tegnfﬁéen Viég;utelﬁkkende

ved den ovre plate 1 1 en ramme som opptdr det kappeorgan som v1rker
i retningen for pilen A, f.eks. ‘en rundtlopende sagkjede, og som
barer gripearmer som er plassert over Kappeorganet og som- erli

innrettet til a slutte om en trestamme og trykke 1nnfetn1ngen mot
denne,

Med T er loddlinjen gjennom innretningens tyngdepunkt markert,
En toarmetl vektstang som er dannet av to plategrener (jfr. fig. 2

‘hvorav det fremgdr at anordningen er Symmetrisk om linjen 0-0) og

hvor den ene arm er betegnet 2 og den annen arm er betegnet 3 er
lagret om en aksel Y4 som 1l&per gjennom to oppadrettede drer 5 pa
platen 1 n=zr dénnes bakre ende. . Fra den fremre del av plateu 1
rager det opp ennd et paf srer 6 som'barer en aksel 7. Gjennom
enden av den kortere arm 3 loper en akselvg. Om de to aksler 7

og 8 er det pd hver side av den toarmete stang .2,3 anordnet en
samling endeldse gummiremmer:10 som er innbyrdes adskilt ved hjelp
av hullskiver 9. Ved den fremre del av armen 2 er det mellom
dennes to grener anordnet en aksel 11 som tJener SOm angreps punkt
for et unlversal ledd. Unlversal leddet bares i enden av .en

'kranarm eller lignende ved hjelp av f. eks. en- rotator Sllk at'

1nnretn1ngen er frlttbarende opphengt Remmene 10 har en shk
forspenning at undersiden av armen 2 ved frltthengende innretning
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trykkes mot over51den av . platen J, og i denne stllllng kommer ‘
opphengnlngsakslen 1171 1odd med- aggregatets tyngdepunkt avs.
i linjen T 1 den stllllng av stangen 2 3 som er v1st fullt
-opptrukket : ‘ :

To armer 12 og 13; som i fig 1 kun er anfydei'med sinc'senter-
laner for ikke & kompllsere figuren, er 1 den ene ende hengsel-
forbundet. med hverandre i punktet 14 og har den motsatte ende
lagret om en aksel 15 mellom grenene pa armen 2, henholdsvis om
akslen 7 i orene 6 Dette armsystem 12, 13 har kun il oppgave
4 tjene som en stopper sllk det . skal beskrlves nedenfor.-'

I fig. >3 er det Vist et dlternatiﬁ'til den rettekraftdnordning som
danne av gummlremmene 10. Orene 6 er- her erstattet av en vinkel=-
knekt 16 hvis oppstlkkende front danner mothold for den ene énde
av en gummlfger 17 som er anordnet pa en stang 18 som ldper gjennom
fronten Pa. knekten 16 " Den. annen ende av. fa&rcn 17 stoter mot en
~ stoppesklve 19 pa den frl ende av stangen 18 I den annen ende

er stangen 18 over en lenk 20 i hengselforblndelse med akslen 8

P armen 3 som i dette tﬂfellc har £n noe: modlflsert utforelue.v

. Ved regulering av mutteren 21 pd den frl ende av: stangen 18 kan
fjeren 17 komprlmeres tll bev1rke den samme forspennlng av . -
stangdnordnlngen 2, 3 mot overflaten av platen 3 som denzettekrafv

anordnlng som er vist i flg, 1 og 2.
Det system sdm er vist 1 iig.'1 og 2 Virker;péifélgendefméte:

Med 1nnretn1ngen fritt pendlende om 51tt opphengnlngspunkt 11 hvis
loddlane 16per ggennom tyngdepunktet for innretningen fores
1nnre+n1ngen mot det tre som skal felles og brlnges til wved hJelp
av de’ tld‘lgere nevnte grlpearmer og presses mot stammen med

stort setttorisontal stilling for aggregd@t,-dﬁs..for platen 1.
Deretter padbegynnes avvirkniﬂgeerbeidet f. eks.'ved hjelp av en
hydraullsk drevet sagkjede. Samtldlg utsettes opphengnlngspunktet
11 for trekk oppover ved loftlng -av kranarmen eller det tilsvarende
lsfteorgan. Ettersom. 1nnretn1ngen holdes fastklemt mot stammen
kommer da forspennrngskraften i gummlremmene til, 4 overv1nnes og
~stanganordn1ngen 2 3a slynges om akslen L t11 den stilling som’
er vist strekpunktem.l fig. J, I denne stllllng beflnner
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opphengningspunkteﬁ ]i'éegastort”settfveﬁﬁikalt'6€er:sviﬁge-
akslen M;'og'armanordningéh 12,‘13 er ut=rettet mellom punktene
7 og 15 slik det er»antydet ved dobbeltprikk-strekéte linjer,

Som folge av den forlengelse“év armen 2, 3 som virker pi tresnittet
bort fra det angrepspunkt som ligger ner den fremre kant av
innretningen over tyngdepunktet for innretningen og til et sted
nermere den bukre kant av innrefningen oppnds i slutt-trinnet for
avvirkningen en tilsvarende ¢ket brytekraft og en vel definert
felleretning. Det boyemoment som under hele avvirkningen utodves
kontinuerlig mot stammedelen over snittet hindrer effektivt
sammenkniping av kappeorgdnet. Videre vdr det legges merke til

det effektive bidrag til rettet felling og skénsom behandling av
den overflateved som utsettes for bryting som oppnads ved den
hurtige tilbaketrekking av stammen som stadig holdes fast av
gripearmene som fglge av den skratt bakovervirkende tilbaXeforings-

kraft som gummiremmene utdver pd innretningen.

Ved hjelp av armanordningen 12, 13 forhindres at opphengnings-
anordningen, spesicll gummiremmene, utsettes for utillatelig

pédkjenninger ved treets fall, hvilket skjer ved at de utstrakte
armer 12 og 13 danner en stopper for svingningen av stangen 2,
3 utover den stilling som er vist strekpunktert, i forhold til

innretningen.

Forholdene blir analoge ved bruk av den anordning som er vist i
fig. 3, med sammentrykkbar gummifjer, I denne utfdrelse oppnés
stoppevirkningen ved hensiktsmessig valg & den maksimale
kompresjonsgrense for fjzren. 1 begge tilfeller utdver rette-
kraftanordningen en dempende effekt pd pendlinger av innretningen

mellom forflytninger.

Oppfinnelsen er i1kke begrenset til de videste utforelser idet
store variasjoner er mulige innenfor oppfinnelsens- ramme, spesielt

nar det gjelder rettekraftanordningen og stoppanordrngen. Istedet
for de .viste gummiremmer eller gummif jerer kan det benyttes

trekk- eller trykk- fjzrer. av mer vanlig type eller det kan benyttes
torsjonsfjérer, I prinsippet kan det ogsé vare'mulig & skifte ut

den hevarm som er lagret:Ved den bakre del av_inhretningen»med en
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annen anordning for & frémbfihgé den 6nskedeAtilbakefofskyvniﬁg
av opphengnlngspunktet =i forhold tll loddel]nJen ggennom tyngde-
punktet for- 1nnretn1ngen._' ‘ '

: PATENTKRAV.

1. Opphengningsanordning for'trefeilingsinnretningl som 1 et.
punkt (11) over .og stort sett 1 lodd med tyﬁgdepunktet for
innretningen er pendlende. bdret av en bzreanordning som kan heves
,‘og senkes, f.eks. en kranarm, idet innretningen er utstyrt med
gripearmer som er évingbart lagret over képpeorgénetvfor & presse
innretningens motholdsplate (1) mot en trestamme under kapping av
derne, k arakterisert ved at det bevegelige punkt
(11) er anordnet ved den fri ende -av en arm (2) hvis annen ende er
svingbart lagret om en horisontal aksel (H)'vedvdeg'bakre del av
platen (1), idet en fjzrende anordning (10) som er anordnet mellom
platen (1) og'armen (2).eT’innféttet‘pil'é-trykke:en'stopperflate

p& armen mot en stopperflate pé'platen; slik at det bevegelige punkt
{11) ved fritthengende anordning holdes stort sett i lodd (linjéh

T) med innréthingcns tyngdﬂpunkf meﬁ ved lbfting av bzreanordningen
etter at grlpearmene fastholdcr 1nnretn1ngen til trestammen brlnges
til under, overv1nnelse av kraften i fgmranordnlngen (10) & folge

med 1 armens oppadsv1ngende bevegelse til en stilling hvor punktet
(11) ligger storﬁ éett i lodd med akslen‘(H)'hvorvcd bzreanordningens
effektlve hevarm okes for 1 kapplngons slutstrinn & lette brytingen
av treet .i-den onskede retnlng bort fra innretningen.

2. Opphéngningé—anordniﬁg‘éom-angitt i k:aV 1;

karakteri s:e rt ved atdet til lagringsenden for

armen (2) er fast anordnet en annen arm (3) med oppad-rettet
helning i forhold til'deh forste arm, idet fjarénordhingen (10)

er anordnet mellom den ytre ende av deh annenfarm (3) og et

feste (6,7) som er anordnet pa platen {1) foran akslen (L) - sett i
1nnretn1ngens hovedretnlng. : '

3. Opphengnlngsanordnlng som angltt i krav 2,

~karak terisert v oe d at fgaranordnlngen (10) bestar
av mlnst en trekkfgar, en- gummlrem (10),‘eller 11gnende, idet
feste (6,7) beflnner seg stort sett over tyngdepunktet for 1nn—
retnlngen. o :



b, Oppﬁehghingéaﬁofdnihg sdm.angitt i krav 2, _
kKarakteri sert ved at fjarénordningeh_(fig. 3)‘
bestar av - minst en trykkfjer eller gummifjer,(17) hvis énde‘sdm
vender bort fra akslen (%) Iigger mot en endestopper (19) pd en
stang (18) som lsper gjennom fjeren (17) og hvis annen ende '
ligger mot feste (16) gjennom hvilket stangen (18) rager ut og
med sin ende over en lenk (20) er hengselforbundet med den ytre

ende av den snnen arm (3).

5. Opphengningsanordning som angitt i krav .1-k,
karakterisert ved en stopper (12-15) for ved
treets felling & hindre at det bevegelige punkt (11) med sin

o

loddlinje & .passere akslen (4%).

6. Opphengningsanoxdning som angitt i krav 5,

karaktcr 4isert ved at stoppeanordningen bestir av
en leddet armanordning (12, 13) eller en kjede, som griper mellanm
et fremstikkende punkt pd innretningen, hensiktsmessig ner feste
(6,7) og ¢t sted p& den fdfste-arm (2), hensiktsmessig ner det
bevegelige punkt (11), '

Anfgrte publikasjoner: -
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