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(57) Формула изобретения
1. Маховичный аккумулятор, предназначенный для применения на транспортном

средстве, включающий маховик с электрическими машинами, отличающийся тем, что
маховичный аккумулятор включает два маховики, каждый из которых снабжен
электрической машиной, причем ротор каждой электрической машины присоединен к
своемумаховику, а статор закрепленнеподвижно,маховики с электрическимимашинами
размещены коаксиально относительно их оси вращения и симметрично относительно
оси, перпендикулярной их оси вращения, первыймаховик и ротор первой электрической
машины выполнены с суммарным моментом инерции относительно их оси вращения
J1, второй маховик и ротор второй электрической машины выполнены с суммарным
моментом инерции относительно их оси вращения J2.

2. Способ регулирования частоты вращения первой и второй электрической машины
по п.1, отличающийся тем, что частоту вращения первой электрической машины f1 и
второй электрической машины a f2 регулируют таким образом, что f1=f2J2/J1 и f2=f1J1/J2
и вращение маховиков осуществляют во встречном направлении.

3. Маховичный аккумулятор по п.1, отличающийся тем, что первый маховик и его
ротор электрическоймашинывыполненыс суммарныммоментоминерцииотносительно
их оси вращения J1, равным суммарному моменту инерции второго маховика и ротора
второй электрической машины относительно их оси вращения J2.

4. Способ регулирования частоты вращения первой и второй электрической машины
по п.3, отличающийся тем, что частоту вращения первой электрической машины f1 и
второй электрической машины f2 регулируют таким образом, что f1 равна f2 и вращение
маховиков осуществляют во встречном направлении.

Стр.: 1

R
U

2
0
1
2
1
5
1
3
3
2

A
R

U
2
0
1
2
1
5
1
3
3
2

A

http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll/ru?ty=29&docid=2012151332

	Биб.поля
	Формула

