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(54} Zapojeni pro fizeni induk&niho proudu asynchronniho motoru

Zapojen{ Ye¥{ ¥fzen{ induk&niho prou-
du asynchronni{ho motoru, ktery je zapojen
v usporném zapojeni delta s tyristory a
proudovymi transformdtory, vyuZiva kapacit-
ni d&€1i& pro napdjeni ¥{diafho logického
obvodu. Zm&nou ratffenf motoru jsou tyri-
story &4ste¢né uzavirdny a tak motor p¥i
b&hu naprézdno odebir4 jen proud nutny pro
pfekonéni vlastnich mechanickych odpori.
Zapojeni je vhodné pfedeviim v podnicich
vyuZfvajici{ch mnoho Sicich stroju, v od&v-
‘nim, koZed&lném, obuvnickém primyslu. Tyto
stroje jsou vyuZivany v plném zatffen{i jen
po malou &4st pracovni doby.
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Vynélez se tykd zapojen{ pro Iizeni indukéniho proudu asynchronniho motoru, ktery je
zapojen v usporném zapojeni delta s tyristory a proudovymi transformdtory.

v ¥adé tovaren odévniho, ko¥edélného, obuvnického apod. primyslu jsou v provozu Zicd
stroje pohénéné t¥{fazovymi asynchronnimi motory do vykonu 0,5 kV. P¥i vyrobnim procesu
jsou tyto motory txvale ptipojeny na s{t bez oheldu zda 3ic{ stroje p&%{ &i ne. Koeficient
vyuZitelnosti tj. doba po kterou je Zic{ stroj v provozu je velmi maly, pohybuje se do 10 %
celkové doby po kterou b&%f asynchronni{ motor. To znamena, %e po dobu 90 & smé&ny pé%{ vSechny
instalované stroje naprézdno, V disledku toho je vetfejnd sit zat&¥ovana nefédoucim jalovym
proudem, ktery je co do velikosti stejny jako proud pracovni{. V provozu, kde potet instalova-
nych motord dosahpje n&kolik set kusd pisobi vaZny problém tak veliky jalovy proud. Tento
problém je &asteing fefen kompenzadnimi kxondenz&tory, které vSak nemohou sledovat rychle
se ménic{ odbér.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro ffzen{ jndukdniho proudu asynchronniho motoru,
jeho# podstata spo&ivd v tom, Ze k vinuti mezi druhym sifovym vstupem a druhym uzlem statoro-
vého vinut{ motoru je paraleln& zapojen kapacitnf d&lit, jeho¥ st¥edni vyvod je zapojen
na FLaict logicky obvod. Prvni vystup logického obvodu je zapojen na ¥idici elektrodu prvniho
tyristoru pfes prvni odpor, ktery je zapojen Vv sérii s primérnim vinutim prvniho proudového
transformdtoru mezi prvnim a tfetim uzlem statorového vinuti motoru. pruhy vystup logického
obvodu je zapojen spolu se sekunddrnim vinutim prvniho proudového transformatoru pres druhy
odpor na ¥fdici elektrodu druhého tyristoru, ktery je zapojen v sérii s primdrnim vinutim
druhého proudového transformdtoru mezi prvni a druhy uzel vinut{ motoru. sekundérni vinutf
druhého proudového transformdtoru je zapojeno ptes tfeti odpor na ¥{dicf{ elektrodu t¥etfho
tyristoru, ktery je zapojen mezi druhy a tyet{ uzel statorového vinuti motoru.

Vghodou zapojeni je okam¥itd reakce na zménu zétéie motoru, podstatné sniZeni odbéru
jalového proudu a tim Gspor elektrické energie. vlastnf{ provedeni je miniaturnf a vejde

se pfimo do svorkovnice motoru.
Na pfipojeném vykresu je na obr. 1 ptiklad zapojeni a na obr. 2 vektorovy prib&h napéti.

s{fové napdtf{ je zapojeno na prvn{, druhy a tteti sifovy vstup 1, 2, 3 jednotlivych
statorovfch fazi motoru. vinut{ statoru je zapojeno do tzv. tsporného zapojeni delta mezi
prvhi, druhy a tfet{ uzel 17, 27, 3°. Mezi prvnf a druhy uzel 1~ a 27 je zapojen Vv sérii
s druhym tyristorem T2 primérni vinuti druhého proudového transformdtoru Tr2. Mezi druhy
a tretf uzel 2~ a 3~ je zapojen t¥et! tyristor T3. Mezi prvni a tret! uzel 1~ a 3 je zapojeno
v sérii s prvnim tyristorem 71 primdrni vinut{ prvnfho proudového transformdtoru Trl. Paralel-
né k vinut{ statorové fdze motoru mezi druhym s{fovym vstupem 2 a druhym uzlem 2° je zapojen
kapacitn{ 4&li& Ci1, c2. Jeho stFfedni vyvod je zapojen na ${dicf logicky obvod LOG. Jeho
prvn{ vgstup V1 je zapojen ptes prvni odpor Rl na Efdici elektrodu prvnihe tyristoru T1.
pruhy vistup V2 je zapojen spolu se sekundarnim vinutf{m prvniho proudového transformdtoru
Trl pifes druhy odpor R2 na ¥{dic{ elektrodu druhého tyristoru T2. sekunddrni vinuti druhého
proudového transformatoru Tr2 je zapojeno pfes t¥et{ odpor R3 na f{dic! elektrodu tietfiho

tyristoru T3.

P¥i bdhu asynchronniho motoru v tzv. Gsporném zapojeni delta se pomoci tEf tyristort
T1, T2 T3 vytvaE{ uzel statoru. Tyristory jsou t4stednd uzavirdny tak, aby protékajici proud
statorem kryl pouze mechanické ztra&ty p¥i b&hu motoru napradzdno. K vinutf nékteré féaze je
paralelnd zapojen kapacitni 4a&li& Ci1, c2. Pritokem kapacitniho proudu dojde k rozdé&leni
f4zového napéti na té&chto kondenzatorech v pEevriceném pom&ru jejich kapacity. Na kondenzétoru
s v&tii kapacitou, s vyhodou na druhém kondenzdtoru C2 bude meni{ napdtf UC2, které je vekto-
rové naznafeno na obr. 2. Druhou slo¥ku napdti, znézorhujici f4zové natodent pracovnfho proudu,
z{skdme ze zapojeného prvniho proudového transformdtoru Trl mezi prvnim a druhym uzlem 17
a 37. Na obr. 2 toto napét{ oznaleno jako UTrl. Smér a poloha tohoto vektoru nap&ti UTrl
na vodorovné ose platf pro #ist® ohmické zatiZenf. potencion&lni rozdfl mezi uvedenymi sloz-
kami obou napét{ je zvolen tak, aby byl nulovy. V p¥ipadé, #¥e motor pteijde ze zatiZeného
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stavu do stavu "bé&h naprézdno", posune se sloZka napé&tf UTrl do né&které mezipolohy. Vektor
nap&ti na svislé ose plat{ pro &i%t& induktivni zatéZ. Natolenim této slofky dojde ke vzniku
potenciondlniho rozdilu X mezi napitim UTrl a UC2., Na z&kladé toho fidici logicky obvea

LOG reguluje otevienf nebo privieni prvniho a druhého tyristoru Tl 'a T2. Regulace t¥etfiho
tyristoru T3 vychiz{ 2 pracovniho reiimu prvniho a druhého tyristoru Tl a T2. Ridict signél
je odebirdn ze sekunddrntho vinut{ druhého proudového transformdtoruy Tr2. Timto zplsobem
dochdz{ k poklesu induktivn{ sloZky proudu. Pracovn{ zat{Zeni motoru vyvold f&zové natodeni
napéti{ UTrl v obré&ceném sméru k nap&tf UC2 a tyristory se opét pln& oteviou.

PREDMET vyna& LEZU

Zapojen{ pro fézové ¥fzenf induk&niho proudu asynchronnfho motoru, ktery je zapojen
v dsporném zapojeni delta s tyristory a proudovymi transformitory vyznalené tim, %e k vinuti
mezi druhym sffovym vstupem (2) a druhym uzlem (27) statorového vinutf motoru je paralelnd
zapojen kapacitnf g&1i& (C1, €2), jeho stfedni/vyvod je zapojen na ¥idict logicky obvod
(LOG), prvni vystup (V1) logického obvodu (LOG) je zapojen na ¥fdic{ elektrodu prvniho tyri-
storu (T1) p¥es prvn{ odpor (R1), ktery je zapojen v sérii s primdrnim vinutim prvniho prou-
dového transform&toru (Trl) mezi prvnim a t¥etim uzlem (17, 37) statorového vinuti{ motoru,

prvniho proudového transformdtoru (Trl) pres druhy odpor (R2) na fidici elektrodu druhého
tyristoru (T2), kéerf je zapojen v sérii s primérnim vinutim druhého proudového transform4-
toru (Tr2) mezi prvn{ a druhy uzel (17, 27) vinpg:e motoru, sekunddrnf vinutf druhého proudového
transformdtoru (Tr2) je zapojeno ptes tretf odpor (R3) na ¥idici elektrodu tfetiho tyristoru
’(T3), ktery je zapojen mezi druhy a t¥etf uzel (27, 37) statorového vinuti motoru, p¥idem?
druhd svorka sekund&rnfho vinut{ prvni{ho proudového transformdtoru (Trl) je p¥ipojena na

prvni uzel (17) statorového vinut{ motoru.
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