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Uktad programowanego symulatora obcigzenia pradowego

Przedmiotem wynalazku jest uktad programowanego symulatora obciazenia pradowego, majacy zastosowa-
nie w elektronicznej technice pomiarowej, szczegdlnie zas jest wykorzystywany do badania Zrédel napigcia
statego, zwlaszcza w zasilaczach i w Zrédtach pradowych sterowanych recznie lub automatycznie w systemach
pomiarowych. -

Stan techniki. Znane s3 — z ksiazki Kulka Z. Nadachowski M. ,,Liniowe uktady scalone i ich zastosowanie”,
WKL, 1976 — uktady Zrédet pradu statego, w ktorych prady wyjsciowe sa regulowane napigciem statym. Uktad
ten posiada wzmacniacz scalony, ktérego wyjscie jest potaczone z bramka tranzystora polowego, ktérego Zrédto
jest potaczone z baza drugiego tranzystora okreslajacego prad wyjsciowy. Emiter tego tranzystora jest potaczony
bezposrednio z ujemnym- wejsciem obwodu scalonego, a oddzielnie poprzez dwa rezystory z masa i bazg tego
tranzystora. Z kolei za$§ kolektor om:zwianego drugiego tranzystora jest potaczony zdrenem tranzystora
polowego. Prad plynacy poprzez obciaienie polgczone z kolektorem drugiego tranzystora jest regulowany
napi¢ciem przytozonym do dodatniego wejscia obwodu scalonego. '

Znane s3 réwniez i powszechnie stosowane uklady Zrdédet pradu statego zastosowane jako symulatory
obcigzenia pradowego, w ktdérych prad jest okreslany przez programowane Zrédto napigcia statego, a wyjscie
jego jest potaczone z dodatnim lub ujemnym wejsciem Zrédla pradowego. Programowane Zrédto napigcia
statego jest utworzone zwykle z przetwornika cyfrowo-analogowego potaczonego poprzez komutator cyfrowy
z nastawg regulacji rgcznej lub gniazdem programujacym zewnetrznie prad obciazenia.

Istota wynalazku. W programowanym symulatorze wyjscia dwéch cyfiowych nastaw pradu sa potaczone
wejsciami z cyfrowym komutatorem potgczonym z kolei z zegarem wyznaczajacym przedziaty czasowe, przy
czym jednoczesnie wspomniany cyfrowy komutator jest potaczony wyjsciami z innym pomocniczym cyfrowym
komutatorem.

W odniesieniu do znanego stanu techniki zastosowanie w uktadzie wedtug wynalazku dwéch cyfrowych
-nastaw pradu okreslajacych poziom napigcia wyjSciowego przetwornika cyfrowo-analogowego przy pomocy
zegara czasu trwania nastawianych pradéw, ma ten korzystny skutek, ze umozliwia nie tylko statyczne badanie
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2rdde! napigcia statego juko obcigzenia pradowe ciagte, ale takze umozliwia w sposob automatyezny, hez
wipdipracy z systemem pomiarowym, badanie charakterystyk dynamicznych tych Zrodet przy wykotrzystaniu
praddéw. Dodatkowy konstrukcyjng zaleta rozwiazania stanowi mozliwosé regulacji czasu trwania nastaw prgdowych
 przy pomocy cyfrowych nastaw zegarowych w szerokim zakresie tego czasu. Natomiast konstrukcja zegaera
umozliwia w spos6b prosty wytwarzanie pojedynczego impulsu obciazajacego uktad badany i okreslajgcego state
czasowe badanego uktadu.

Objasnienie rysunku. Wynalazek jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, przedstawiaja-
cym schemat blokowy uktadu programowanego symulatora..

v ‘Przykiad realizacji wynalazku. Uktad programowanego symulatora posiada scalony wzmacniacz 1 ktdrego

" wyjécie jest polaczone z baza wykonawczego tranzystora Tr. Emiter tego tranzystora jest polaczony z jednym

z wejé¢ wzmacniacza 1 ijednoczesnie poprzez wzorcowy rezystor R1 emiter tranzystora Tr jest polgczony

z jednym wejsciem obcigzajacym, z kolei za$ z drugim wejsciem obciazajacym jest potaczony kolektor wspomni-
anego tranzystora.

Drugie wejscie wzmacniacza 1 poprzez przelacznik rodzaju pracy jest potaczone z przetwornikiem
cyfrowo-analogowym 2 i jednoczesnie poprzez potencjometr P ze Zrédtem 3 napiecia wzorcowego, potgczonego
z wymienijonym przetwornikiem 2.

Wyjécia dwé6ch cyfrowych nastaw pradu 4 i5 sa polaczone wejéciami z cyfrowym komutatorem 6
polaczonym z zegarem 7 wyznaczajacym przedzialty czasowe.

Wyjscia z gniazda 6 programujacego zewnetrznie prad obciaZenia i wyjécia komutatora 6 s3 potaczone
z wejciami pomocniczego cyfrowego komutatora 8 sterowanego nastawg 9 wyboru rodzaju pracy, przy czym
pomocniczy komutator 8 jest potaczony z przetwornikiem cyfrowo-analogowym 2.

Dzialanie wktadu. Prad plynacy przez wykonawczy tranzystor Tr, wzorcowy rezystor R1 i badane Zrédto
pradowe jest wymuszony przez wzmacniacz 1 objety petla sprz¢zenia zwrotnego. Wzmacniacz 1 jest sterowany
poprzez przetacznik rodzaju pracy z potencjometru P — polaczonego ze Zrédtem 3 napigcia wzorcowego- lub
z przetwornika cyfrowo-analogowego 2 polaczonego réwniez ze Zrédtem 3, wysterowanym sygnatami cyfro-
wymi, zaleznie od polozenia nastawy 9 wyboru rodzaju pracy, poprzez pomocniczy cyfrowy komutator 8
zgniazda G programujacego zewnetrznie prad obcigzenia lub z drugiego komutatora 6. Cyfrowy komutator 6
wybiera dyskretne sygnaty uzyskiwane z .cyfrowych nastaw pradu 4 i 5 na czas okreSlony przez zegar 7
wyznaczajacy podzialy czasowe. Uzyskuje si¢ w ten sposéb automatyczne przetaczanie pradu obcigZajgcego
w zakresie wielkosci ustawionych na cyfrowych nastawach pradu 4i 5.

Zastrzezenie patentowe

Uktad programowanego symulatora obcigzenia pradowego, zaopatrzony w scalony wzmacniacz, potaczony
wyjsciem zbazg wykonawczego tranzystora, ktérego emiter poprzez wzorcowy rezystor jest potgczony
zjednym, akolektorem z drugim wejsciem obciaZajacym, przy czym wzmacniacz ten jednoczesnie wejiciem
poprzez przelacznik rodzaju pracy za pomoca potencjometru jest potaczony ze Zrédtem napigcia wzorcowego
iz przetwornikiem cyfrowo-analogowym, potaczonym dalej z pomocniczym cyfrowym komutatorem, sterowa-
nym nastawg rodzaju pracy i z gniazdem programujacym zewnetrznic prad obcigzenia,znamienny tym, ze
wyjscia dwéch cyfrowych nastaw pradu (4 i 5) sa polaczone z wejsciami drugiego cyfrowego komutatora (6)
potaczonego zkolei z zegarem (7) wyznaczajacym przedziaty czasowe, przy czym jednoczesnie wspomniany
komutator (6) jest potaczony wyijsciami z innym pomocniczym cyfrowym komutatorem (8).
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