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Wynalazek niniejszy dotyczy urządze¬
nia, służącego do wyznaczania poprawki
na paralaksę dla działa przeciwlotniczego,
ustawionego w pewnej odległości od tegoż
urządzenia, jeżeli wiadome są: odległość
E samolotu od urządzenia, pozioma odle¬
głość t działa od urządzenia, kąt boczny
*, zawarty między liniami celowania ze
stanowiska urządzenia do samolotu i do
działa, oraz kąt położenia celu ?, znajdu¬
jący się między linią celowania do samo¬
lotu ze stanowiska urządzenia a po-

Według wynalazku urządzeniu takie¬
mu można nadać bardzo prostą konstruk¬
cję, jeżeli zaopatrzy się je w trzy zespoły
narządów krzywikowych, z których każdy
zawiera kilka takich narządów, połączo¬
nych szeregowo i osadzonych ruchomo tak,

aby mogły one wykonywać dwa ruchy róż¬
nego rodzaju, np. obrót i przesunięcie,
przy czym są one tak ukształtowane i tak
sprzężone między sobą oraz z narządami
napędowymi, służącymi do nastawiania
znanych wartości £, t, * i ?9 że najbar¬
dziej z tyłu położone narządy krzywiko-
we tych trzech zespołów podają wartości:
A a, to jest różnicę kątów bocznych, za¬
wartych między Bidami celowania do sa¬
molotu ze stanowisk urządzenia i działa
a pewnym stałym kierunkiem, np. pół*
noc — południe, czyli paralakaę poaiomn
celu, A P, to jest różnicę kątów-położenia
celu przy celowaniu do samolotu ze sta¬
nowiska urządzenia i ze stanowiska dzia¬
ła, czyli paralakaę wysokości cela, oraz
A£, $. różnicę odhglości samolotu od
urządzenia i od działa, przy czym wid*
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lub teł przynajmniej z równań przybliżo¬
nych, które nożna otrzymać z równań po*
wyższych, zastępując sin As i sin A9
przez same kąty i» i i? i pomijając
jeszcze ewentualnie w równaniu I war-
tośd AE i A?, w równaniu II wartości

Aa
A£ i — oraz w równaniu III wartości

2

As , A?
2 2 #

Na rysunku fig. 1 i 2 służą do wy-
prowadzenia powyższych równań dla szu¬
kanych wartości A*, A? i A£, na fig. 3
i 4 zaś przedstawione są dwa różne przy¬
kłady wykonania urządzenia według wy¬
nalazku w schematycznym widoku z góry.

Na fi|. 1 i 2 literą A oznaczono sta¬
nowisko urządzenia, literą B — stanowi¬
sko działa i literą B — chwilowe poło¬
żenie samolotu. Dla uproszczenia przyją-
to, że A i A leżą w płaszczyźnie pozio¬
mej. Punkt C jest
tu B na tę płaszczyznę, punkt zaś D

punkt pomocniczy na tej samej

S
F

 z punktu D na AC. ^ _
G — punkt na AC. którego odległość AG
od A jest równa odcinkowi AD. Kąt
CAD jest równy kątowi ACB i

Aa kątów bocznych, za
od

A i od działa B do
tu B a pewnym stałym kierunkiem, up.
północ-połodnie. Kąt FDG jest równy po¬
lowie kąta CAD. a więc wynosi ^*.
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Literą J oznaczono punkt, położony pio¬
nowo nad punktem G w tej samej płasz¬
czyźnie poziomej co i punkt B. Punkt K
jest spodkiem prostopadłej do AB. opusz¬
czonej z punktu J; w końcu punkt L fest
punktem na odcinku AB. którego odle¬
głość AL od punktu A jest równa odcin¬
kowi AJ. AJ> AL jest równe odległo¬
ści E* samolotu B od działa B. natomiast
AH = E jest równe odległości samolotu
H od stanowiska A urządzenia, tak iż LB
stanowi różnicę A £ tych odległości £ i £o.
Kąt CAB. to znaczy kąt położenia linii
celowania ze stanowiska A do samolotu B9
oznaczony jest literą ?. Kąt JBA jeet rów¬
nież równy kątowi p. Kąt CAJ jest rów¬
ny kątowi położenia przy celowaniu od
działa B do samolotu B i jest oznaczony
literą Po. Kąt BAJ * A p stanowi różnicę
kątów wysokości P i Po. Kąt KJL jest

^*\ równy połowie kąta BAJ. więc AP

Z lig. 1 i 2 wynikają od razu równania:

. A DF * sin atła Aa - — -- 

L Aa-

s.sin a

AD fisoospo (ff±Af)cos(P±AP)
s sin a

(f±A£)eos(P±Ap)9

. Aa, JK ^JBśm P
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JB -CG-CF-FG.

CF -•

FC =««n «t|,A2", « wi,c
Jif -«|cosi +«nit| *j.

Ai Ai As
Dla małych kątów można przyjąć cos ~ 1 oraz tg ~ «n -; wówczas otrzy¬

muje si*

•f ■ * I cos * cos 2 + sio « sin 2) = scosli± - La wite

A? « * cos f*±A*j sin M«b

• »»(*±y)sin ?
U. A? -aresin E±±g — •

AE -HL-HK-KL

HK = JH cos ? = s cos | * ± — \ cos &

KL =JK tgi? -SJT*i?tg^ =tcos (*±**jsin ?tg —.
AE «s cos /* ± -- I | cos ? + sin ? tg - --1.

A5 A3 A3
Dla małych kątów można też przyjąć cos — 1 oraz tg ~ sin ; wówczas

m mm

otnymaj* mą

AE -« coc /* ± -*) (co. p.cos ^ + «n (J.nn A\
01. Aff - « coc KtM'*V)-
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Urządzenie według wynalazku ma po-
dawać wartości Aa, i? i AEwadłttg rów¬
na* I —III. Jeżeli można się aadowolić
nieco mniejszą dokładnością szukanych
wartości Az i A?, w zamian za co moż-
aa uprościć konstrukcję urządzenia, to do
wyznaczenia tych wartości Aa i AJ moż¬
na przyjąć za podstawę równania

• ±% s sin a*' * iCtrAflcostffAJi)

s.cos I a ± - I siat*

IU- A?=" £±A£

które różnią się od równań I i II tylko
tym, że sin A a i sin A ? zostały zastą¬
pione, jak to jest dopuszczalne dla małych
kątów, przez same kąty Aa i AJi. Jeżeli
wymagania co do dokładności działania
urządzenia są jeszcze mniejsze, to warto¬
ści A af 1 J i A £ można wyliczyć z rów*
nań następujących:

,. % s sin aH>. Aa « -
£ cos ?

Ub. a>.»-55LJJ^?
lllb. A£-e cos a cos ?.

Równania te powstały z równań la.
Ha i III w ten sposób, że w równaniu la
pominięto A £ i A Jit w równaniu Ha po¬
minięto A £ i A a9 w równaniu zaś III po¬
minięto A a i A ?.

Urządzenie według fig. 3 służy do wy¬
znaczania wartości A af A 3 i A £ według
równań la, Ha i III. Na płycie 1 osadzone
są obrotowo trzy wałki 2, 3 14, które są w
taki sposób stale napędzane przez dalsze,
nie przedstawione na rysunku, części całe¬
go mechanizmu celowniczego, te watek 2

zostaje uruchomiony odpowiednio do war*
tośd kąta «t wałek 3 odpowiednio do kąta
?, wałek zaś 4 odpowiednio do odległości £.
Pokrętne koło ręczne 5 służy do nastawia*
nia sanek 6 odpowiednio do pozknaej odle¬
głości s działa od stanowiska urządzania*
Odpowiednie urządzenie wskaźnikowe
oenacrone jest cyframi 8. 9. Wałek 3. na¬
pędzany odpowiednio do kąta ?, napędza
za pośrednictwem pnry czołowych kół zę*
batyck 10. 11 oraz wałka 12 jedno kolo li
zębatej przekładni różnicowej 14. której
koła obiegowe 15 obracane są odpowiednio

AS
do wartości — dookoła osi wałka 12 za

2
pomocą wałka 16 (napędzany, jak to jesz¬
cze dalej będzie wyjaśniono odpowiednio
do wartości A ?) oraz pary czołowych kół
zębatych 17, 18. tak iż drugie koło 19 tej
przekładni różnicowej 14 oraz wałek 20.
dźwigający to koło 19, napędzane są odpo¬
wiednio do wartości fr> - ? ± A?. Wałek
49 napędzany odpowiednio do wartości E,
napędza za pomocą pary czołowych kół zę¬
batych 21. 22 koła obiegowe 23 przekładni
różnicowej 24 odpowiednio do wartości

Jedno koło słoneczne 25 tej przekładni na¬
pędzane jest za pomocą wałka 26 (napę¬
dzanego, jak to jeszcze dalej będzie wy¬
jaśnione, odpowiednio do wartości A£)
oraz pary 27 stożkowych kół zębatych od¬
powiednio do wartości A£9 tak iż drugie
koło słoneczne 28 tej przekładni różnico¬
wej 24 oraz wałek 29, dźwigający to koło
słoneczne 28. są napędzane odpowiednio
do wartości £o » £ ± A £.

Do wyznaczania kąta A a służy zespół
narządów krzytoikowych, zawierający trzy
takie narządy 30. 31 i 32. Narząd krzywi-
kowy 30 jest osadzony przesuwnie wzdłuż
żłobkowanego wałka 33. wprawianego w
obrót wałkiem 29 za pośrednictwem pary
stożkowych kół zębatych 34 odpowiednio
do wartości £t. Sanki 7 za pomocą rozwi¬
dlonego ramienia 35 są połączone w ten spo-
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sób z piastą 36 narządu kizynŁowogu 39.
iż ton narząd krzywkowy Utrat odział w
ruchach nastawiania sanek 7. Narząd krzy¬
wkowy 38. który przeto doznaje przesu¬
nięć odpowiednio do wartości a oraz jtst
obracany odpowiednio do wartości E% jtat
wykonany tak, te pozostające w zttkniąchi
z nim wrztckmo 37, wykonana jako wałek
wydrąźooy i dający się przesuwać wzdłuż
prostopadłego do wałka 33 żłobkowanego
wałka 38 oraz otrzymywany w stałym ze¬
tknięciu z narządem krzywikowym 30 przez
sprężyn* 39, zostaje nastawiane odpowied¬
nio do -. Wałek 38 napędzany jest wal¬

no

kiem 2 za pośrednictwem pary kół stożko¬
wych 40 odpowiednio do wartości ».

Narząd krzywikowy 31 jest przymoco¬
wany do wrzeciona 37 i doznaje przeto
również przesunięć, odpowiadających war¬
tości 9 oraz jest obracany odpowiednio

Ł

do wartości *• Jest on wykonany tak, że
pozostające z nim w zetknięciu wrzeciono
41, wykonane jako wałek wydrążony, da¬
jący się przesuwać wzdłuż prostopadłego
do wałka 38 wałka 42 i utrzymywany w
stałym zetknięciu z narządem krzywiko¬
wym 31 przez sprężynę 43, jest nastawiane

odpowiednio do wartości sin ». Wałek

42 jest sprzężony za pośrednictwem pary
kół stożkowych 44 z wałkiem 20, jest prze¬
to obracany odpowiednio do wartości p*.
Narząd krzywikowy 32 jest przymocowa¬
ny do wrzeciona 41, tak iż zostaje przesu¬

wany odpowiednio do wartości gin *
£o

oraz przekręceń odpowiednio do wartości
fc. Jest on wykonany tak, że pozostające w
zetknięciu z nim wrzeciono 45, osadzone
przesuwnie na płycie 1 prostopadle do wał¬
ka 42 i utrzymywane stale w zetknięciu
z narządem krzywikowym 32 przez sprę¬
żynę 46, nastawiane jest odpowiednio do

wartości ^- .^J • te znaczy odpowiedniofis coeps
do szukanej wartości Aa. Wrzsriono 45
dźwig* nt sobie zębatkę «7, z którą zazębia
się koło zębaW^ Ruchy obrotowe kota zę¬
batego 48 przenoszone są za pośrednictwem
dwóch par #9 i 58 kół stożkowych na wa¬
łek 51. Wałek 51 obraca się przeto odpo¬
wiednio do wartośd A «• przy czym wartość
ta może być przenoszona dalej z tego wał¬
ka 51 do innych części całego msrhsniimu
celowniczego, nie przedstawionych na ry¬
sunku.

Wałek 38, napędzany odpowiednio do
wartości *, dźwiga jedno koło słoneczne 52
przekładni różnicowej 53, której kola obie¬
gowe 54 są sprzężone z wałkiem 51 za po¬
średnictwem dwóch par 55 i 56 kół stoż¬
kowych, tak iż są one przekręcane dookoła

tak iż drugie koło słoneczne 57 przekładni
różnicowej 53 oraz żłobkowany wałek 58,
dźwigający to koło słoneczne* są obracane

As
odpowiednio do wartości a ± —. Do wy¬

znaczenia wartości Ap służy zespół narzą¬
dów krzywikowych, zawierający trzy na¬
rządy krzywikowe 59,60 i 61. Narząd krzy¬
wikowy 59 jest osadzony przesuwnie
wzdłuż żłobkowanego wałka 58. Z gwinto¬
wanym wrzecionem 6 sprzężone jest za po¬
mocą pary kół stożkowych 62 gwintowane,
równoległe do wałka 58 wrzeciono 63, które
ustawia sanki 64 odpowiednio do warto¬
ści s. Rozwidlone ramię 65 tych sanek 64
jest w taki sposób połączone z piastą na¬
rządu krzywikowego 59, iż narząd ten bie¬
rze udział w ruchach sanek 64. Narząd
krzywikowy 59, przesuwający się odpowie-
dnio do wartości s i przekręcający się od-

A«
powiednio do wartości a ± —, jest wyko-

2

nany tak, te pozostające w zetknięciu z nim
wrzeciono 67, osadzona priecnwnle na pły-
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de I prostopadle do walka 58 i utrzy¬
mywane w stałym zotlmjęciu t narzą¬
dem krzywikowym 59 przez sprężynę 68,
jest nastawiane ndpowisdnio do wartośd

•«-(** y)-
Narząd krzywikowy 60 osadzony fest
przesuwnie widluź żłobkowanego walka 69,
równoległego do wrzeciona 67 i napędu*
nogo wałkiem 12 aa pośrednictwem pary
kół stożkowych 70 odpowiednio do warto*
ści ?. RotwidloM ramif 71 wrzeciona 67
jest połączone i piastą 72 narządu krzywi¬
cowego 60, tak iż narząd tan bierzą udział
w ruchach wrzeciona 67. Narząd krzywiko-
wy 60, przesuwający się odpowiednio do

e. cos I * ± 2 J i przekręcający się odpo¬
wiednio do wartości > jest wykonany tak«
że pozostające z nim w zetknięciu wrzecio¬
no 73, wykonane w postaci wydrążonego
wałka, dającego się przesuwać wzdłuż pro¬
stopadłego do wałka 69 żłobkowanego wał¬
ka 74 i utrzymywanego w stałym zetknię¬
ciu z narządem krzywikowym 60 przez
sprężynę 75, jest nastawiane odpowiednio

do wartości *• cos I * ± * j. sin % Wałek
74 jest sprzężony za pośrednictwem pary
76 czołowych kół zębatych, wałka 77, pary
78 stożkowych kół zębatych, wałka 79 oraz
pary 80 stożkowych kół zębatych z wałkiem
29, tak iż jest on obracany, podobnie jak
ten ostatni wałek, odpowiednio do wartości
£•. Narząd krzywikowy 61 jest osadzony
na wrzecionie 73 i jest przesuwany odpo-

.•**•.«*•».. (.t^).*-'
oraz przekręcany odpowiednio do wartości
£#• Jest on wykonany tak, że pozostające
w zetknięciu z ufa* wrzeciono 8/. osadzone
na płycie 1 przesuwnie prostopadle do wał¬
ka 74 i utrzymywane stale w zetknięciu

z narządem krzywikowym •/ prasa apcę*
*W 82. M antiwi—t nipiuflilrii *

wartości ^.co« (« ±y ) . *• J, te »•-
czy odpowiednio do szukane) wartości *PL
Wrzeciono 81 dźwiga na sobie zębatkę 8J.
zazębiającą się z kolom zębatym M. Ruohy
obrotowe kola zębatego 94 przanosatms są
za pośrednictwem pary Ul stożkowych 85
na wałek 16, tak iż wałek ten, jak to wyżej
wspomniano, napędzany fest odpowiednio
do wartości AJV Z walka 16 wartość AJ
może być przenoszona w celu dalszego jej
zużytkowania na inne, nie przedstawione
na rysunku części całego mechanizmu ce¬
lowniczego.

Wałek /2, napędzany odpowiednio do
wartości ?. dźwiga na sobie jedno koło sto*
neesne 06 przekładni różnicowej 87, której
kola obiegowe 00 są sprzężone za pomocą
pary czołowych kół zębatych 89 z wałkiem
16 tak, iż zostają one przekręcone dookoła

AS
osi wałka 13 odpowiednio do wartości

tak, iż drugie koto słoneczne 90 tej prze¬
kładni różnicowej napędzane jest odpo-

wiednio do wartości ? ± —-. Z kołem sło-
2

necznym 90 za pomocą pary 91 stożkowych
kół zębatych sprzężony jest wałek żłobko¬
wany 92, który jest napędzany również od¬
powiednio do wartości ? ± . Wzdłuż

2

wałka 92 daje się przesuwać narząd krzy¬
wikowy 93, tworzący wraz z narządem
krzywikowym 59 trzeci zespół narządów
krzywikowych, służących do wyznaczenia
wartości A E. Rozwidlone ramię 95 wrze*
ciona 67 jest połączone z piastą 94 tego na¬
rządu krzywikowego, tak iż ten narząd
krzywikowy bierze udział w ruchach wrze¬
ciona 67. Narząd krzywikowy 96, który
przeto przesuwu się odpowiednio do warto*

śd s. cos I * ± — I i przekręca się odpo*
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wicdnio do wartośd ? ± -^. jest wykone-
2

ny Ulu te powstająca w natknięciu s afaa

cfc 1 pwwtopadk do wdka W i «tr*y-

dnu krzywikowym 93 przez spięlyuę 97,
fttt nastawiane odpowiednio do wartości

«.cos(*± 2")COi(?± 2 j'*0"***0*
powiedoio do szukanej wartośd A£. Wrze¬
ciono 96 dźwiga na tobit zębatkę 98, zazę¬
biającą się z koleni zębatym 99. Ruchy
obrotowa koła zębatego 99 przenoszone są
za pośrednictwem pary kół zębatych 100
na wałek 26. tak iż wałek ten, jak to wyżej
powiedziano, napędzany jest odpowiednio
do wartości i£. Wartość i£ może być
następnie przeniesiona z tego wałka 26 na
inne, nie przedstawione na rysunku, części
całego mechanizmu celowniczego.

Z chwilą gdy sanki 7 są nastawione za
pośrednictwem koła ręcznego 5 odpowied¬
nio do wartości s, a wałki 2, 3 i 4 będą na¬
pędzane odpowiednio do wartości «, P i £,
to opisane urządzenie działa całkowicie sa¬
moczynnie.

Urządzenie, które spełniałoby dokład¬
nie warunki, znajdujące wyraz w równa¬
niach I, II, III, różniłoby się od opisanego
wyżej przykładu wykonania jedynie innym
ukształtowaniem narządów krzywikowych
32 i 6/. Narząd krzywikowy 32 musiałby
być wykonany tak, aby przy przesuwaniu

go odpowiednio do wartości —'— oraz
£o

przy obrocie odpowiednio do wartości 9°
powodował przestawienie wrzeciona 45 od¬
powiednio do wartośd A «—arc sin—!——,

Ebcosfr
narząd zaś krzywikowy 61 musiałby być
wykonany tak, aby przy przesuwaniu go

odpowiednio A> wartości s. cos I * ± — I
oraz przy obracaniu odpowiednio do war*

aa «/o wartość

*»-«•* 5-fc5-' •
Urządzenie według fig. 4 służy do wy¬

znaczenia wartości A«, A? i IB według
równań Ib, Ilb i Hlb. Odpowiednio do
mniejszych wymagań dokładności przy wy¬
znaczeniu szukanych wielkości, posiada
ono budowę prostszą, aniżeli urządzenie
według fig. 3; w szczególności nie zawiera
ono przekładni różnicowych. W następują¬
cym poniżej opisie użyte są, o ile możności,
te same oznaczenia co w urządzeniu we¬
dług fig. 1

Urządzenia do wyznaczenia wartości
A* różnią się od odpowiednich urządzeń
według fig. 3, tym, że według Kg. 4 żłobko¬
wany wałek 33 sprzężony jest za pośred¬
nictwem pary kół stożkowych 34 bezpo¬
średnio z wałkiem 4, obracanym odpowied¬
nio do wartości £. tak iż wałek 33 jest obra¬
cany odpowiednio do wartości £ (nie zaś
odpowiednio do £t); oprócz tego wrzecio¬
no 37, mające postać wydrążonego wałka,
może się przesuwać wzdłuż żłobkowanego
wałka 2, obracanego odpowiednio do war¬
tości *, w końcu zaś wałek 42 jest sprzężo¬
ny za pośrednictwem pary 44 kół stożko¬
wych wprost z wałkiem 3, obracanym od¬
powiednio do wartości ?, jest przeto sam
obracany również odpowiednio do £ (nie
zaś odpowiednio do JM. Wrzeciono 45
jest przeto przesuwane odpowiednio do

.?_ _?■?_?_ i PrMktitałranit tetfo ornean*
£o*cosPo/°
aięda na obrót uskuteczniane jest praes
urządzenie, które zawiera języczek kootafc-

i stanowiący wraz z kontaktami 102 i 103
elektryczne urządzenie kontaktujące. Oba

— ? —



koatakty JWi 103 tą oataaoa* aa aaahadi
194, praaNwaaydi pratt aM JW n po-
^ l_t_* ^»Maa»4>^aaaiaa^^** MMMttfM. fAC

ona pary IM csołowyck kół zębotycb w
jednym Ub w drugim Umkt w chwili,
gdy języczek kontaktowy IW dotyka kon¬
taktu NB lub l»X Wartość Aa może być
pobrana s wrzeciona MS i przeniesiona do
dalszego użytku aa fana aic przedstawione
aa rysunku części całego urządzenia celo-
wniczcgo*

Zespół narządów krzywikowyck do wy¬
znaczania wartości A? posiada dwa aarzą-
dy krzywików* JM i Mi. Narząd IM jest
połączony sztywno z narządem krzywiko-
wym 31, praenwa się więc wraz z tym na¬

rządom odpowiednio do wartości oraz

obraca się odpowiednio do wartości *• Jest
on wykonany tak, ie pozostające w zetknię¬
cia a nim wrzeciono 1/0, wykonane w po¬
staci wydrążonego walka, dającego się
przesuwać wzdłuż prostopadłego do wał¬
ka 2 żłobkowanego wiatka Ul, i otrzymy¬
wane w stałym zetkniędu z narządem krzy-
wikowym IN praaa sprężynę 112, zosta¬
je przestawiana odpowiednio do wartości

9 . cos «. Wałek Ul jest sprzężony za po-
E

średnktwam pary kół stożkowych 113 z
wałkiem 3 tak, ii zostaje on obracany od¬
powiadało do wartości p. Narząd krzywi-
kowy IM jest przymocowany do wrzecio¬
na Hit została przeto przesuwany odpo¬

wiednio do wartości — . cos « oraz obra-
£

cany odpowiednio do wartości ?• Jest on
wykonany tak, ie wrzeciono 114, dające
się przesuwać aa płycie 1 w kierunku pro¬
stopadłym do wałka Ul i utrzymywane
praaa sprężynę 115 w stałym zetknię¬
ciu a aarządam krsywikowym Mi, zo-

ncj wartości AJ. Przekształcanie tego prze¬
sunięcia na obrót dokonywana fest prasa
araądaeaie, które zawiera Języczek kontakt

i stanowiący wraz a kontaktami Uf i IM
elektrynM arządzeałe kontaktująca. Oba
narządy kontaktowa 117 i U9 przymoco¬
wane są do saack 1/9, przocuwaaycfa za po¬
mocą gwiatowsasgo wrzeciona IM oraz
pary 121 csolowyd, kół zębatyck praaz sil-
aik 122 w jednym lub w drugim bemku
z ckwilą, gdy fązycaok kontaktowy IM do¬
tyka kontakta 117 lub IM. Z wrzeciona
IM można przenosić wartość A? do dal¬
szego jef ażytku aa fama, aia przedstawio¬
ne na rysunku części całego urządzenia ca-

Z dwóck aarządów krzywikowyck 59
i 93, służących do wyznaczania wartości
A£, aaraąd 59 {est osadzony przesuwnie
na żłobkowanym wałku 2, obracanym od¬
powiednio do wartości «. Narząd ten zo¬
staje przeto przeeuwaay odpowiadało do
wartości 9 oraz obracaay odpowiednio do a.
Narząd krzywikowy 59 fest wykonany tak,
że wrzeciono 123, wykonane w postaci wy¬
drążonego walka, prassuwanego wzdłuż
prostopadłego do walka 2 żłobkowanego
wałka 124 i utrzymywana stale w zetkaię-
ciu z narządem 59 przez sprężynę 125, jest
nastawiane odpowiednio do s cos «. Wa¬
łek 124 fest sprzężony za pomocą pary kół
stożkowych 126 z wałkiem 3 tak, iż jest
obracany odpowiednio do wartości P. Na¬
rząd krzywikowy 93 fest przymocowany
do wrzeciona 123, wskutek czego przesu¬
wany jest odpowiednio do wartośd e.cosa
i obracaay odpowiednio do wartości P.

Narząd 93 (est ukształtowany tak, że
wrzeciono 127, osadzone aa płytce 1 prze¬
suwnie w kierunku prostopadłym do wał¬
ka 124 i utrzymywane przez spięiynę IM
w stałym zetknięcia z aarządam krzywi-
kowym 93, fest przeeuwaae odpowie?
daio do wartości • •oosa.coop, to znaczy
- *~ - ta Jailn akt ■■nt. * awainirJ A W
oupowmomo oo szaaanef warsuum nn«
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Przekształcanie tego przesuwania na obrót
uskuteczniane jesi za pomocą urządzenia,
która zawiera języczek kontaktowy 129.
przymocowany do wrzeciona 127 i tworzą¬
cy wraz z kontaktami 130 i 131 elektrycz¬
ne urządzenie kontaktujące. Oba kontakty
130 i 131 są przymocowane do sanek 132,
przesuwanych za pośrednictwem gwinto¬
wanego sworznia 133 oraz pary czołowych
kół zębatych 134 przez silnik 135 w jed¬
nym lub drugim kierunku z chwilą, gdy
języczek kontaktujący 129 dotyka kontak¬
tu 130 lub 131. Z wrzeciona 133 wartość

AE może być przenoszona do dalszego
użytku na inne nie przedstawione na ry¬
sunku części urządzenia celowniczego.

Przy wyprowadzaniu równań dla Aa
ij j ]£ przyjęto dla uproszczenia, że
stanowisko A urządzenia według wynalaz¬
ku oraz działo B leżą w jednej płasz¬
czyźnie poziomej. Uwzględnienie różnicy
wysokości pomiędzy punktami A i B nie
nastręcza jednak żadnych trudności ani
pod względem wyprowadzenia odpowied¬
nich równań, ani pod względem wykonania
odpowiedniego urządzenia.

Zastrzeżenie patentowe.

Urządzenie do wyznaczania poprawki
na paralaksę dla działa przeciwlotniczego,
ustawionego w pewnej odległości od sta¬
nowiska tegoż urządzenia, jeżeli znane są*
odległość E samolotu od stanowiska urzą¬
dzenia, pozioma odległość s działa od sta¬
nowiska urządzenia, kąt boczny *, wyzna¬
czony przez linie celowania ze stanowiska
urządzenia do samolotu oraz do działa,
oraz kąt położenia celu ? w stosunku do
stanowiska tego urządzenia, znamienne

tym, że posiada trzy zespoły narządów
krzywikówych. zawierających każdy kilka
połączonych szeregowo ruchomych narzą¬
dów krzywikowyoh, które mogą wykony¬
wać dwa różne ruchy, np. ruch obrotowy
i ruch posuwisty, i tak są ukształtowane
i sprzężone ze sobą oraz z mechanizmami
napędowymi, nadającymi im znane warto¬
ści E, s. « i p, iż najbardziej z tyłu po¬
łożone narządy krzywikowe tych trzech
zespołów dostarczają wartości: paralaksy
poziomej Az, paralaksy wysokości A?
oraz różnicy AE odległości samolotu od
stanowiska urządzenia i od działa, które
to wartości określane są równaniami

I. Aa — aresin *  - -

•.co,/** *)tin ?

III. i*-..co.(,t^).eo.(?±y),
lub co najmniej równaniami przybliżony¬
mi, które uzyskuje się z równań powyż¬
szych, zastępując sin A a i sin A ? samymi
kątami A a i A p oraz pomijając ewentual¬
nie jeszcze w równaniu I wartości AE

i A?, w równaniu II wartości A£ i -
2

Aa AS
i w równaniu III wartości — i —-.

2 2

Carl Zeiss
Zastępca: M. Skrzypkowski
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