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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia, stuiacego do wyznaczania poprawki
na paralakse dla dziala przeciwlotniczego,
ustawionego w pewnej odleglodci od tego
urzadzenia, jezeli wiadome sq: odlegloéé
E samolotu od urzadzenia, pozioma odle-
glos¢ s dziata od urzadzenia, kat boczny
2, zawarty miedzy liniami celowania ze
stanowiska urzaqdzenia do samolotu i do
dziata, oraz kat polozenia celu §, znajdu-
jacy si¢ miedzy linia celowania do samo-
lotu ze stanowiska urzadzenia a po-
ziomem.

Wedlug wynalazku urzadzeniu takie-
mu moina nadaé¢ bardzo prosty konstruk-
cje, jeteli zaopatrzy si¢ je w trzy zespoly
narzadow krzywikowych, z ktérych katdy
zsawiera kilka takich narzadéw, polaczo-
nych szeregowo i osadzonych ruchomo tak,

aby mogly one wykonywaé dwa ruchy réz-
nego rodzaju, np. obrét i przesuniecie,
przy czym s one tak uksztaltowane i tak
sprzeione migedzy sobq oraz z narzadami
napgdowymi, sluiacymi do nastawiania
znanych wartoéci E, s, 2 i 3, 2e najbar-
dziej z tylu poloione narzady krzywiko-
we tych trzech zespoléw podaja wartodci:
d a, to jest roinice katéw bocznych, za-
wartych miqdzy liniami celowania do sa-
molotu ze stanowisk urzadzenia i dziala
a pewnym stalym kierunkiem, np. pél-
noc — poludnie, czyli paralaksg poziomu
cely, A B, to jest réinice katéw- polodenia
celu przy celowaniu do samolotu ze sta-
nowiska urzadzenia i ze stanowiska dszla-
la, czyli paralaksq wysokoéci celw, oraz
AE, tj. rétnice odlegloéci samololu od
urzadzenia i od dziala, pray czym wisl-
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lub tez przynajmniej z réwnah przyblizo-
nych, ktére moina otrzymaé z réwnat po-
wyiszych, zastepujac sin A2 i sin 43
przez same katy 42 i 33 i pomijajac
jeszczs ewentualnie w réwmaniu | war-
tobci dE i A5, w rownaniu Il wartoéci

-\Ei'l; oraz w réwnaniu IIl wartoéci

42 . 43
2 2

Na rysunku fig. 1 i 2 sluig do wy-
prowadzenia powyiszych réwnad dla szu-
kanych wartodci 42, A3 i AE, na fig. 3
i 4 zaé przedstawione sy dwa réine przy-
klady wykonania urzadzesia wediug wy-
nalasku w schematycznym widoku z géry.

Na fig. 1 i 2 litera A oznaczono sta-
nowisko urzqdsenia, litera B — stanowi-
sko dziata i litera H — chwilowe polo-
tenie samolotu. Dia uprosscasnia przyje-
to, 3¢ A i B leta w plaszcsyinie pocio-
mej. Punkt C jest rzutem posiomym punk-
tu H na tq plaszczyzng, punkt zaé D
oznacza punkt pomocmiczy na tej samej
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celowania ze stanowiska A do samolotu H,

ny katowi pologenia przy celowaniu od
dziata B do samolotu H i jest ozmaczomny
literg So. Kat HAJ = A} stanowi réinmicg
katéw wysokoéci 5 i So. Kat KJL jest
réwny polowie kata HAJ, wiec %’:

Z fig. 1 i 2 wynikajq od razu réwnania:
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Urzadzenie wediug wynalazku ma po-
dawaé wartoéci 42, 48 i AE wedliug row-
nat | —III. Jezeli moina si¢ zadowoli¢
nieco mniejsza dokladnoécia szukanych
wartoéci 42 i 4§, w zamian za co mot-
na uproéci¢ konstrukcj¢ urzadzenia, to do
wyznaczenia tych wartoéci 42 i A8 moi-
qui#upodthwm

s sin 2
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o A E I B e 539
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ktére roinia si¢ od rownad I i II tylko
tym, 2e sin 42 i sin A3 zostaly zasta-
pione, jak to jest dopuszczaine dla matych
katéw, przez same katy 42 i 3 3. Jezeli
wymagania co do dokladnodci dziatania
urzadzenia s jeszcze mniejsze, to warto-
dci 37, 33 i AE moina wyliczyé z row-
nan nastepujacych:

s sin 2

cos 3

Ib. d2 -

b, A3 =*
IlIb. AE =35 cos 2 cos 3.

Réwnania te powstaly z réownad la.
Ila i 1II w ten spos6b, ¢ w rownaniu la
pominigto 3 E i 43, w rownaniu Ila po-
minigto A E i 42, w rownaniu zaé Il po-
minigto 32 i A 8.

Urzadzenie wedlug fig. 3 stuzy do wy-
znaczania wartodci 42, A3 i d E wedlug
réwnad la, Ila i III. Na plycie 1 osadzone
sy obrotowo trey watki 2, 3 i 4, kiére sg w
taki spoesb stale napedzane przez dalsze,
nie przedstawione na rysunku, czeéci cale-
go mechanizmu celowniczego, 2¢ walek 2

zostaje uruchomiocay odpowiedsnio do war-
toéci kata 2, walek 3 odpowiednio do kata
3, walek zaé ¢ odpowiedsnio do odlegloéci E.
Pokretne kolo reczae 5 sluty do nastawia-

oznaczone jest cyframi 8, 9. Walek 3, na-
pedzany odpowiednio do kata J, napedza

za poérednictwem pary czolowych két z¢-
batych 10, 11 oraz watka 12 jedno kolo 13
z¢batej przekladni rétnicowej 14, ktorej
kola obiegowe 15 obracane sq odpowiednio

do wartodci %3- dookola osi watka 12 za

pomoca watka 16 (napedzany, jak to jesz-
cze dalej bedzie wyjasniono odpowiednio
do wartoéci d §) oraz pary czolowych két
z¢batyth 17, 18, tak it drugie kolo 19 tej
przekladni réinicowej 14 oraz walek 20.
diwigajacy to kolo 79, napedzane sq odpo-
wiednio do wartodci 3o = 3 + 43, Walek
4, napedzany odpowiednio do wartoéci E,
napedza za pomocy pary czolowych két ze¢-
batych 21, 22 kota obiegowe 23 przekladni
rétnicowe] 24 odpowiednio do wartodci g ,
Jedno kolo stoneczne 25 tej przekladni na-
pedzane jest za pomoca watka 26 (nape-
dzanego, jak to jeszcze dalej bedzie wy-
jadnione, odpowiednio do wartoéci 4 E)
oraz pary 27 stotkowych kot z¢batych od-
powiednio do wartoéci A E, tak iz drugie
kolo sloneczne 28 tej przekladni réznico-
wej 24 oraz walek 29, diwigajacy to kolo
sloneczne 28, sq napedzane odpowiednio
do wartoéci Eo=E + A E,

Do wyznaczania kata 3 2 sluiy zespét

. narzadow krzywikowych, zawierajacy trzy

4

takie narzady 30, 31 i 32. Narzad krzywi-
kowy 30 jest osadzony przesuwnie wzdiuz
tiobkowanego walka 33, wprawianego w
obr6t watkiem 29 za poérednictwem pary
stozkowych kot z¢batych 3¢ odpowiedaio
do wartoéci Ee. Sanki 7 za pomocy rozwi-
dionego ramienia 35 sq polaczone w ten spo-



s6b z piasty 36 marzadu krzywikowego 39,
iz ten narzad krzywikowy bierzs wdzial w
ruchach nastawiania sanek 7. Narzad krzy-
wikowy 30, kiéry przeto dozmaje przesu-
nig¢ odpowiednio do wartoéci s oraz jest
obracany odpowiednio do wartoéci Ee, jest
wykonany tak, 2e pozostajace w zetkniqciu
z nim wrzeciono 37, wykonane jako walek
wydratony i dajacy si¢ przesuwaé¢ wzdluz
prostopadiego do watka 33 tlobkowanego
walka 38 oraz utrzymywany w stalym ze-
tkniqciu z narzadem krzywikowym 30 przez
spretyng 39, zostaje nastawiane odpowied-

nio do - ;— . Walek 38 napedzany jest wal-
0

kiem 2 za poérednictwem pary két stozko-
wych €0 odpowiednio do wartodci 2.
Narzad krzywikowy 3/ jest przymoco-
wany do wrzeciona 37 i doznaje przeto
rbvmnt przesunigé, odpowiadajacych war-
toéci E , oraz jest obnuny odpowiednio
do wartoéci 2. Jest on wykomany tak, te
pozostajace z nim w zetknigciu wrzeciono
41, wykonane jako walek wydratony, da-
jacy si¢ przesuwaé¢ wzdiui prostopadlego
do watka 38 walka €2 i utrzymywany w
stalym zetknieciu z narzadem krzywiko-
wym 31 przez spreiyng 43, jest nastawiane

odpowiednio do wartoéci ; sin 2. Walek

42 jest sprzeiony za poérednictwem pary
két stotkowych 44 z walkiem 20, jest prze-
to obracany odpowiednio do wartoéci {v.
Narzad krzywikowy 32 jest przymocowa-
ny do wrzeciona €/, tak iz zostaje przesu-

* i
Eo *

oraz przekrecedt odpowiednio do wartoéci
So. Jest on wykonany tak, 2e pozostajace w
zetkniqciu z nim wrzeciono 45, osadzone
przesuwnie na plycie / prostopadle do wal-
ka €2 | utrzymywane stale w zetkniqciu
z narzgdem krzywikowym 32 przez spre-
iyng €6, nastawiane jest odpowiednio do

wany odpowiednio do wartoéci

s sime

5 mb'bmw

do szukanej wartoéci de. Wrasciono €5
diwiga na sobie ze¢batke €7, 2 kidry zasgbia
sig kolo z¢bate 8. Ruchy cbrotowe kola 2¢-
batego 8 przencszons s za poéredaictwem
dwéch par €9 i 50 kél stotkowych na wa-
lek 51. Walek 51 obraca si¢ przelo odpo-
wiednio do wartoéci 42, przy czym warlodé
ta mote by¢ przencszona dalej z tego wal-
ka 51 do innych czeici calego mechanizmu
celowniczego, nie przedstawionych na ry-
sunku.

Walek 38, napedzany odpowiednio do
warloéci 2, diwiga jedno kolo stoneczne 52
przekladni réinicowej 53, ktérej kola obie-
gowe 54 sy sprzetone z watkiem 5/ za po-
drednictwem dwich par 55 i 56 kol stoi-

kowych, tak iz sy one przekrecane dookola
odwalh”odpowidnbdonﬂo‘d'h,

tak iz drugie kolo sloneczne 57 przekiadni
réinicowej 53 oraz tlobkowany walek 58,
diwigajacy to kolo sloneczne, sy obracane

odpowicdniodonrb‘dcté;.l)ovy-

znaczenia wartodci A sluty zespél narza-
déw krzywikowych, zawierajacy trzy na-
rzady krzywikowe 59, 60 i 61. Narzad krzy-
wikowy 59 jest osadzony przesuwnie
wzdlui tlobkowanego watka 58. Z gwinto-
wanym wrzecionem 6 sprzetone jest za po-
mocy pary kél stotkowych 62 gwintowane,
réwnolegle do walka 58 wrzeciono 63, ktére
ustawia sanki 64 odpowiednio do warto-
éci 5. Rozwidlone ramig¢ 65 tych sanek 64
jest w taki sposéb polaczone z piasty ma-
rzadu krzywikowego 59, it narzad tea bie-
rze udzial w ruchach sanek 6¢. Narzad
krzywikowy 59, przesuwajacy siq¢ odpowie-
dnio do wartoéci s i przekrecajacy sig od-

powiednio do wartoéci = t%’.idwyho-

nany tak, 2¢ pozostajace w sethniqciu z nim
wrzeciono 67, csadzone przesuwnie aa ply-




cie 1 prostopadle do walka 58 i utrzy-
stalym zetknieciu z narzp-

réwnoleglego do wrzeciona 67 i upqdu

nego watkiem 72 za poérednictwem pary
két stotkowych 70 odpowiednio do warto-
éci 3. Rozwidlone ramig¢ 7/ wrzeciona 67
jest polaczone z piasta 72 narzadu krzywi-
kowego 60, tak iz narzad ten bierze udziat
w ruchach wrzeciona 67. Narzad krzywiko-
wy 60, przesuwajacy si¢ odpowiednio do
s. cos (ﬂt '—;')i przekrecajacy si¢ odpo-
wiednio do wartoéci 3 jest wykonany tak,
ie pozostajace z nim w zetknigciu wrzecio-
no 73, wykonane w postaci wydrazonego
watka, dajacego si¢ przesuwaé wzdlut pro-
stopadiego do watka 69 ilobkowanego wal-
ka 74 i utrzymywanego w stalym zetknie-

ciu z narzadem krzywikowym 60 przez
spreiyng 75, jest nastawiane odpowiednio

do wartoéci 8. cos (! ta:) . sin 3. Walek

74 jest sprzeiony za poérednictwem pary
76 czotowych kot zebatych, watka 77, pary
78 stozkowych kot zebatych, watka 79 oraz
pary 80 stotkowych kol zebatych z watkiem
29, tak it jest on obracany, podobnie jak
ten ostatni walek, odpowiednio do wartoéci
~ Ee. Narzad krzywikowy 61 jest osadzony
na wraecionie 73 i jest przesuwany odpo-

wiednio do wartoéci s. cos (Cj: )dlﬁ

oraz przekrecany odpowiednio do wartoéci
Es. Jost on wykonany tak, 2e pozostajace
w zetkniqciu z nim wrreciono 81, csadzone
sa plycie / przesuwnie prostopadle do wal-
ka 7¢ i utrzymywane stale w zetkniqciu

z narzadem krzywikowym 6/ prass spre-
tyne 82, jest nastawiane odpowiedais de
wartoéci —;;eu (-t“?').-hp.b-.-
czy odpowiednio do szukane] wartodei A
Wraeciono 81 diwiga na scbie sgbathe 83,
zazqbiajacy si¢ z kolem z¢batym 8¢4. Ruchy
obrotowe kola z¢batego 8¢ przemcesome oy
za poérednictwem pary kél stotkowych 83
na walek 76, tak i2 walek ten, jak to wyiej
\upoaniuno. napedzany jest odpowiednio

do wartoéci 4). Z watka 16 wartodé¢ 43
mode by¢ przencszona w celu dalszego jej
zutytkowania na inne, nie przedstawione
na rysunku czeici calego mechanizmu ce-
lowniczego.

Walek /2, napedzany odpowiednio do
warlodci 3, diwiga na sobie jedno kolo sio-
neczne 86 przekladni réinicowej 87, ktorej
kola obiegowe 88 sy sprzeione za pomoca
pary czotowych két zgbatych 89 z watkiem
16 tak, iz zostajg one przekrecone dookota

osi waltka /3 odpowiednio do wartosdci 3

tak, it dn;gic koto sloneczne 90 tej prze-
kiadni réinicowej napedzane jest odpo-

wiednio do wartoéci 3 + '\_; Z kolem slo-

necznym 90 za pomoca pary 91 stotkowych
kol zebatych sprzeiony jest walek tlobko-
wany 92, ktory jest napedzany réwniet od-

powiednio do wartodci 3 + '?. Wazdiuz

watka 92 daje si¢ przesuwaé narzad krzy-
wikowy 93, tworzacy wraz z narzadem
krzywikowym 59 trzeci zesp6él narzadéw
krzywikowych, sluiacych do wyznaczenia
wartoéci 4 E. Rozwidlone ramig¢ 95 wrze-
ciona 67 jest polaczone z piasta 9¢ tego na-
rzadu krzywikowego, tak it ten marzad
kraywikowy bierze udzial w ruchach wrze-
ciona 67. Narzad krzywikowy 96, ktéry
prasto przesuwa si¢ odpowiedsio do warto-

umm(«t%‘)im-«m



wiednio do wartoéci § + ’.illl'yhnl

ny tak, 2s posostajace w M 2 mim
wrzeciono 96, csadzons prassuwaie ma ply-
cle 1 prostopadie do walka 92 i wirzy-
mywane w stalym zetkaiqciu z marzy-
dem krzrywikowym 93 przez spretyng 97,
jest nastawiane odpowiedmio do wartoéci
c.eoc("t 2—) (31 3).lozuczyod-
powiednio do szukanej wartoéci A E. Wrze-
ciono 96 diwiga na sobie zgbatke 98, zaze-
biajaca si¢ z kolem zgbatym 99. Ruchy
obrotowe kola z¢batego 99 przencszone s
za poérednictwem pary kot z¢batych 100
na walek 26, tak iz walek ten, jak to wyiej
powiedziano, napedzany jest odpowiednio
do wartoéci AE. Wartoé¢ AE moie byé
nastepnie przeniesiona z tego walka 26 na
inne, nie przedstawione na rysunku, czesci
calego mechanizmu celowniczego.

Z chwily gdy sanki 7 sy nastawione za
posrednictwem kola recznego 5 odpowied-
nio do wartodci 8, a watki 2, 3 i € beda na-
pedzane odpowiednio do wartoéci 2, § i E,
to opisane urzadzenie dziala catkowicie sa-
moczynnie.

Urzadzenie, ktére speinialoby. dokiad-
nie warunki, znajdujgce wyraz w réwma-
niach I, 11, 111, ré2niloby si¢ od opisanego
wytej przykiadu wykonania jedynie innym
uksztaltowaniem narzadéw krzywikowych
32 i 61. Narzad krzywikowy 32 musiatby
by¢ wykonany tak, aby przy przesuwaniu

go odpowiednio do wartodci L. :n e

[\]
przy obrocie odpowiednio do wartodéci $o
powodowal przestawienie wrzeciona 45 od-

pwhdniodovutolci.h-mlh. sin
Eo cos o

narzad zaé krzyw!kqu 61 musialby by¢
wykonany tak, aby przy przesuwaniu go

odpowlednio do wartedci s. coc(a t"?‘)
oraz przy ebracaniu odpowiednio do war-

toéci £¢ powodowal prasstawianie wrascie-
ma 87 o wartoéé

aeu(t‘. )-i-a.

Urzadzenie wedlug fig. 4 stuty do wy-
znaczenia wartodci 42, 43 i A5 wedlug
rownad Ib, IIb i IlIb. Odpowiednio do
mniejszych wymagas dokladnodci przy wy-
znaczeniu szukanych wielkoéci, posiada
ono budowg prostsza, aniteli urzadzenie
wedlug fig. 3; w szczegolnoéci nie zawiera
ono przekladni réznicowych. W nastepuja-
cym ponitej opisie utyte sa, o ile moinoéci.
te same oznaczenia co w urzadzeniu we-
dlug fig. 3.

Urzadzenia do wyznaczenia wartodci
A 2 réinig si¢ od odpowiednich urzadzent
wedlug fig. 3, tym, 2e wedlug tig. 4 Hlobko-
wany walek 33 sprzetony jest za poéred-
victwem pary két stozkowych 3¢ bezpo-
érednio z watkiem 4, obracanym odpowied-
nio do wartoéci E, tak it walek 33 jest obra-

.\p-mdn

‘cany odpowiednio do wartoéci £ (nie zat

odpowiednio do Ee); oprécz tego wrzecio-
no 37, majace postaé wydratonego walka,
mote si¢ przesuwaé¢ wzdlui ilobkowanego
walka 2, obracanego odpowiednio do war-
toéci 2, w kodcu zaé walek 42 jest spragio-
ny za poérednictwem pary 44 kél stotko-
wych wprost z watkiem 3, obracanym od-
powiednio do wartodci 3, jest przeto sam
obracany réwnie: odpowiednio do 3 (mie
zaé odpowiednio do ). Wrzeciono 45
jest przeto przesuwane odpowiednio do

d2 = nﬂ(nﬁou‘odpovhdnbdo
;; ;ﬂo) Przekaztaicanie tego prasen-

nigcia na obrét uskutecznians jest pemes
urzadzenie, kiore zawiera jezyczek kontek-

towy 101, przymocowany do wrasciena 45
i stanowiacy wraz z kontaktami 702 i 103

elektryczne urzadzenie koantaktujace. Obs



komtakty 7102 i 103 sg csadsone na saalach
104, przssuwanych praez silaik 767 za po-
$redniciwem gwintowanego wrzecioma 105
oraz pary 106 caclowych kil zebatych w
jednym lub w drugim kisrwunku w chwili,
gdy jezyczek kontakiowy 101 dotyka koa-
taktu 702 lub 703. Wartoéé Az mode byé
pobrana z wrzeciona 105 i przeniesiona do
dalszego uiytku na inne nie przedstawione
na rysuaku czeéci calego urzadzenia celo-
whiczego.

Zesp6t narzadéw krzywikowych do wy-
znaczania warloéci 3 posiada dwa marza-
dy krzywikowe 108 i 109. Narzad 108 jest
polaczony sztywno z narzadem krzywiko-
wym 31, przesuwa sig wiqc wraz z tym na-

uqdcnodpovkdniodovuﬂo‘ci;m

obraca si¢ odpowiednio do wartoéci 2. Jest
on wykonany tak, te pozostajace w zetknie-
clu z nim wraeciono 110, wykonane w po-
staci wydradonego walka, dajacego sie
przssuwaé wadlui prostopadiego do wal-
ka 2 tlobkowanego waltka 111, i utrzymy-
wane w stalym zetkniqciu s narzadem kray-
vihwynlﬂpnumﬂz zosta-
je przestawiane odpowiednio do wartodci
;-,oo.n. Watek 711 jest spragtony za po-
$rednictwem pary kél stotkowych 113 z
waltkiem 3 tak, iz zostaje on cbracany od-
powiedaio do wartoéci . Narzad krzywi-
kowy 109 jest przymocowany do wrzecio-
na 110, zostaje przeto przesuwany odpo-

wiodnbdovnrto‘d%.eoo!wuobn-

cany odpowiednio do wartoéci 3. Jest on
wykonany tak, ie¢ wrzeciono 114, dajace

siq przssuwaé na plycie ! w kierunku pro-
siopadiym do waltka 111 i utrzymywane
stalym setknie-

. cos « sia |, 80 jest odpewledaio do sxuka-

nej wartoéci 4 3. Prasksztaicanie tego prae-
suniqcia na obrét dokonywase jest praes
urzadzeaie, ktére zawiera jezycask koatak-
towy 116, prxymocowany do wrascicsa 114
i stanowincy wraz z hoataktami 117 i 178
elekiryczae urzadzenie kontaktujace. Oba
narzady koatakiowe 117 i 118 przymoco-
wane sg do sansk 1719, przesuwanych za po-
mocy gwislowanego wrazecioma /20 oraz
pary 121 caolowych kit zqbatych praez sil-
nik /122 w jednym lub w drugim kisrunku
z chwily, gdy jezyczek kontakiowy 116 do-
tyka koataktu 177 lub 118. Z wrasciona
120 moiéna przencei¢ wartoéé A} do dal-
szego jej uiytku na inne, nie przedstawio-
ne na rysunku czeéci calego urzadaenia ce-
lowniczego.

Z dwich marzadéw krzywikowych 59
i 93, sluiacych do wyznaczania wertodel
AE, narzad 59 jest csadsony przesuwnie
na tlobkowanym watku 2, obracanym od-
powiednio do wartoéci 2. Narzad ten »o0-
staje przeto prassuwany odpowiednio do
wartoéci 8 oraz obracany odpowiednio do .
Narzad krzywikowy 59 jest wykonany tak,
2e wrzeciono /23, wykonane w postaci wy-
dratonego watka, prassuwamego wzdlut
prostopadiego do watka 2 ilobkowansgo
watka 124 i utrzymywane stale w zetkniq-
ciu z narzadem 59 przez spretyne 125, jest
nastawiane odpowiednio do s cos 2. Wa-
ek 124 jest sprzeiony za pomocy pary két
stotkowych 7126 z walkiem 3 tak, it jest

wany jest odpowiednio do wartoéci 8.cos 2
i obracany odpowiednio do wartoéci p.
Narzad 93 jest uksztaltowany tak, 2e
wrzeciono 127, csadzons na plytce 1 prze-
suwnie w kierunku prosiopadiym do wal-
ka 12¢ i utrzymywane przez spreiyng 128
w otalym astknieciu z sarzadem kraywi-
kowym 93, jest przssuwane odpowie:
daio do wartoéci s .cos 2. cos B, t0 zmacsy
odpowiednio do szukamej wartoéed A K.



Przeksztalcanie tego przesuwania na obrét
uskutecsniane jest za pomoca urzadzenia,
ktére zawiera jezyczek kontaktowy 129,
przymocowany do wrzeciona 127 i tworza-
cy wraz z kontaktami 130 i 131 elektrycz-
pe urzadzenie kontaktujace. Oba kontakly
130 i 131 sy przymocowane do sasek 132,
przesuwanych za podrednictwem gwinto-
wanego sworznia 133 oraz pary czolowych
kot zebatych 73€ przez silnik 135 w jed-
nym lub drugim kierunku z chwily, gdy
jezyczek kontaktujacy 129 dotyka kontak-
tu 130 lub 131. Z wrzeciona 133 wartodé¢
AE mote byé przenoszona do dalszego
utytku na inne nie przedstawione na ry-
sunku czeici urzadzenia celowniczego.

Przy wyprowadzaniu réwnan dla Az
A3 i AE przyjeto dla uproszczenia, Ze
stanowisko A urzadzenia wedlug wynalaz-
ku oraz dzialo B leia w jednej plasz-
czyinie poziomej. Uwzglednienie réinicy
wysokoéci pomiedzy punktami A i B nie
nastrecza jednak 2adnych trudnoéci ani
pod wzgledem wyprowadzenia odpowied-
nich réwnad, ani pod wzgledem wykonania
odpowiedniego urzadzenia.

Zastrzeienie patentowe.

Urzadzenie do wyznaczania poprawki
na paralakse dla dziata przeciwlotniczego,
ustawionego w pewnej odlegloéci od sta-
nowiska tegoi urzadzenia, jezeli znane sy:
odlegloé¢ E samolotu od stanowiska urza-
dzenia, pozioma odlegloéé s dziala od sta-
nowiska urzadzenia, kat boczny 2, wyzna-
czony przez linie celowania ze stanowiska
urzadzenia do samololu oraz do dziala,
oraz kat polozenia celu 3 w stosunku do
stanowiska tegc urzadzenia, znamienne

tym, 2 posiada trzy zespoly narzadéw
krzywikowych, zawierajacych kaidy kilka
polaczonych szeregowo ruchomych narzy-
déw krzywikowych, ktére mogy wykomy-
waé¢ dwa rétne ruchy, np. ruch obrotowy
i ruch posuwisty, i tak sy uksztaltowane
i sprzeione ze sobg oraz z mechanizmami
napedowymi, nadajacymi im znane warto-
éci E, s, 21}, iz najbardziej z tylu po-
lotone narzady krzywikowe tych trzech
zespoléw dostarczajq wartoéci: paralaksy
poziomej Jd2, paralaksy wysokoéci A3
oraz rétnicy d E odlegloéci samolotu od
stanowiska urzadzenia i od dziala, ktére
to wartoéci okreflane sy réwmaniami

L i _8.sia 2

(ExaB). eot(?t-\ﬁl

oo (153 i
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lub co najmniej réwnaniami przyblizony-
mi, ktére uzyskuje si¢ z rownad powyi-
szych, zastepujac sin 4 2 i sin 33 samymi
katami A2 i AP oraz pomijajac ewentual-
nie jeszcze w rownaniu | wartoéci A E
i A3, w rownaniu Il wartokci AE i 2°
i w réwnaniu Il wnto‘ci?iA:
Carl Zeiss

Zastepca: M. Skrzypkowski
rzeczaik patestowy
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